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Pneumatyczne urzadzenie sterujaco-pomiarowe z blokadg wodzika
‘przeznaczone do pomiaru obrabianych przedmiotéow, majgcych
przerwy na badanej powierzchni
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Przedmiotem  wynalazku jest pneumatyczne
urzadzeﬁie sterujagco-pomiarowe z blokadg wodzi-
ka przeznaczone do pomiaru obrabianych przed-
miotéw majgcych przerwy na badanej powierzch-
ni, w ktéorym wodziki pomiarowe nie zaglebiaja
sie w przerwach, wystepujacych na powierzchniach
obrabianych przedmiotow. )

Znane s3 mechaniczne, pneumatyczne i elek-
tryczne urzadzenia pomiarowo-sterujgce stosowa-
ne przy obrobce otworéw i waldw, umozliwiajace
wraz z urzgdzeniami pomocniczymi pomiar wymia-
row liniowych obrabianych przedmiotéw majgcych
przerwy na badanej powierzchni, przy czym te
przerwy moga mieé postaé poprzecznych otwordw,
rowkow i innych wycieé. W znanych urzadzeniach,
na przyklad, ksztalt wodzika pomiarowego jest
dostosowany do ksztaltu obrabianego przedmiotu
i ma postaé ptozy Slizgowej. Poniewaz przy obrdb-
ce otwor6w promien tej plozy §lizgowej musi byé
troche mniejszy od promienia obrabianego przed-
miotu, wodziki zaglebiajg sie w przerwie po-
wierzchni i na przyrzadzie wskazujagcym daje sie
zauwazyé wahniecie wskazéwki.

W innych znanych urzadzeniach stosuje sie wo-
dziki majagce tak duza bezwladno$§é, ze moga sie
tylko bardzo nieznacznie zaglebiaé w przerwie po-
wierzchni. Wada tych znanych urzadzeh jest to,
ze nie mozna ich stosowaé w przypadku duzych
przerw w obrabianym przedmiocie.

Znany jest réwniez uklad, w ktérym na krétko
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przed zblizeniem sie przerwy w powierzchni przed-
miotu obrabianego do wodzika pomiarowego, za
posrednictwem krzywki sterujacej albo pierScienia
stykowego wytwarzany jest impuls wlgczajacy
elektromagnes, ktéry unieruchamia wodzik w tym
polozeniu, w jakim sie on wtedy znajduje, tak,
ze w czasie, gdy przerwa w powierzchni prze-
mieszcza sie obok wodzika, nie moze sie on prze-
sungé w glab tej przerwy. Po ominieciu przerwy
ponowny impuls, przekazany rowniez za posred-
nictwem krzywki sterujacej albo pierscienia sty-
kowego, powoduje zwolnienie wodzika, tak, Ze mo-
ze sie on znowu swobodnie przesuwaé w kierunku
pomiaru.

W tego rodzaju ukladzie musi byé wiec zapew-
niona synchronizacja miedzy przerwami na po-
wierzchni badanej, a impulsami wytwarzanymi
przez krzywke sterujacg. Jest to jednak mozliwe
tylko wtedy, gdy przedmioty obrabiane sg zamo-
cowane w obrabiarce zawsze w okreslonym polo-
zeniu w stosunku do krzywki sterujacej albo
pier§cienia stykowego. .

Wada tego znanego rozwigzania jest poza tym
koniecznosé stosowania oddzielnych krzywek ste-
rujacych dla kazdego typu obrabianych przedmio-
tow i to, ze spos6b ten jest oplacalny tylko w
przypadku produkcji seryjnej.

Celem wynalazku jest skonstruowanie pneuma-
tycznego urzadzenia sterujgco-pomiarowego, w
ktérym wyeliminowane zostaloby zaglebianie sie
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wodziké6w pomiarowych w przerwach na po-
wierzchni badanej i zwigzane z tym zmiany wska-
zaih miernika.

Cel ten zostal osiggniety przez opracowanie ta-
kiego pneumatycznego urzadzenia sterujaco-pomia-
rowego, ktére przy wylgcznym uzyciu energii spre-
zZonego powietrza pozwala na pomiar wodzikiem
punktowym w czasie obrobki przedmiotéw obra-
bianych, majacych przerwy na badanej powierzch-
. hi, przy .ezym -wodzik pomiarowy nie zaglebia sie
w przerwa'c}{, - wystepujagcych na powierzchni
przedmiotu- obrabianego, a odstep miedzy dysza
pomiarowa i dzwignig wodzaca oraz warto§¢ wska-
zan nie zmienia sie, a spos6b zamocowania przed-
miotu obrabianego w obrabiarce jest niezalezny
od usytuowania przerw, wystepujacych na po-
wierzchni badanej.

Wedlug wynalazku zadanie to zostalo rozwigza-
ne w ten sposob, ze w niewielkiej odleglo$ci od
wodzika pomiarowego znajduje sie jedna lub kilka
pneumatycznych dysz sterujgcych, polgczonych na
stale z wodzikiem pomiarowym, ktoére podczas wy-
stepowania przerw na powierzchni badanej powo-
duja wraz z czeScig czujnikows przewodu cis$nie-
niowego pneumatyczno-mechaniczng blokade czuj-
nika.

Przy zastosowaniu w urzadzeniu wedlug wyna-
lazku pary wodzikéw kazdy z nich ma oddzielne
urzadzenie zaciskowe, wzglednie para wodzikow
ma wspbOlne urzadzenie zaciskowe.

Korzystne jest to, ze kazda para wodzik6w, albo
kazdy wodzik posiada przewod sterowniczy dla
blokady wodzika.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia schematycznie -przyklad wykonania
urzadzenia wedlug wynalazku; fig. 2 — schema-
tyczny przyklad rozmieszczenia dysz sterujacych

i wodzika; fig. 3 — schematyczny przyklad innego *

rozmieszczenia dysz sterujacych i wodzika.

Jak przedstavaiono na fig. 1, do regulatora 10
doprowadza sie sprezony gaz o ci$nieniu, ktorego
warto§é wejsciowa réwna jest p.. Wychodzacy z re-
gulatora 10 gaz sprezony ma stale ciSnienie p..
Przewdd ci$nieniowy rozgalezia sie na cze$§é czuj-
nikows, w ktérej panuje zmienne ci$nienie steru-
jace pst miedzy wstepng dysza 4 i zaworem ste-
rujacym 9 oraz cze$¢ pomiarowa, w ktérej panuje
zmienne ciSnienie pomiarowe pm miedzy glowico-
wa dyszg 11 i pomiarowg dysza 12.

Kazda przerwa 1 na badanej powierzchni powo-
duje spadek ci$nienia pst miedzy wstepna dysza 4
i sterujaca dysza 2 na skutek tego, ze powietrze
moze wyplywaé bez przeszk6d ze sterujacej dyszy
2. Spadek ci$nienia powoduje zadzialanie sitow-
nika 7 membranowego, ktéry za posrednictwem
zacisk6w 8 aretuje drazek 6. Po minieciu przerwy
1 na powierzchni badanej zasloniecie przez te po-
wierzchnie sterujacej dyszy 2 powoduje wzrost
ci$nienia pst i zwolnienie zaaretowanego drazka.
Poniewaz drazek 6 w stanie zaaretowanym spel-
nia funkcje ogranicznika ruchu dla wodzacej
dzwigni 5, umieszczony na niej wodzik 3 nie moze
zaglebié sie w przerwe 1 na powierzchni badanej.
Przy wstawianiu i wyjmowaniu urzadzenia sterujg-
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co-pomiarowego w celu wymiany przedmiotu obra-
bianego, wodziki pomiarowe mogg sie swobodnie
poruszaé, pomimo tego, Ze powietrze moze bez
przeszk6d wyplywaé sterujgcg dysza 2. Zaareto-
waniu drazka 6 przeciwdziala sie wtedy w ten spo-
séb, ze na poczatku' czynnoSci wyjmowania urzg-
dzenia sterujgco-pomiarowego nastepuje zamknie-
cie zaworu 9 pod dzialaniem impulsu, pochodzg-
cego z ukladu sterowania programowego obrabiar-
ki, a na koncu czynno§ci wstawiania urzadzenia
sterujgco-pomiarowego nastepny impuls powoduje
otwarcie zaworu 9.

Dzigki temu urzadzenie zaciskowe skladajgce sie
z silownika 7 membranowego i zacisku 8, sluzace
do aretowania urzadzenia sterujgco-pomiarowego
moze pracowaé¢ tylko przy wstawionym wodziku.
Przy wyjetym wodziku urzgdzenie zaciskowe jest
wylgczone. .

W zalezno$ci od usytuowania przerw wystepujg-
cych na powierzchni badanej, kazdorazowo przyj-
muje sie roézne ulozenie wzglednie rozklad steru-
jacych dysz 2. Jak przedstawiono na fig. 2, przer-
wa 1 na powierzchni badanej moze przemieszczaé
sie tylko w kierunku strzalki, natomiast w przy-
kladzie przedstawionym na fig. 3, przerwy na po-
wierzchni badanej moga przesuwaé sie takze od
strony dwoéch sterujgcych dysz 2 w kierunku wo-
dzika 3.

Jak wynika z opisu, z kombinacji pneumatycz-
nych i mechanicznych elementéw konstrukcyjnych
przy wspoéldzialaniu tych elementéw powstaje pne-
umatyczno-mechaniczna blokada wodzikéw pomia-
rowych.

W przypadku, gdy urzadzenie sterujaco-pomia-
rowe wyposazone jest w wiecej, niz jeden wodzik
pomiarowy, mozna przewidzie¢ oddzielnie dla kaz-
dego wodzika pomiarowego osobne urzgdzenie za-
ciskowe.

Urzadzenie wedlug wynalazku ma te zalete, ze
przy jego zastosowaniu podczas wytwarzania
przedmiotow z przerwami na obrabianej po-
wierzchni nie wystepujg straty czasu wynikajgce
z konieczno$ci wylagczania obrabiarki, ktéra moze
pracowaé bez przerw. Proces obrobki, pomiar i ste-
rowanie przebiegaja bez zaklécen, a sposéb zamo-
cowania obrabianego przedmiotu jest niezalezny
od usytuowania przerw, wystepujacych na po-
wierzchni.

Zastrzezenia patentowe

1. Pneumatyczne urzadzenie sterujgco-pomiarowe
z blokada wodzika przeznaczone do pomiaru obra-
bianych przedmiotéw, majgcych przerwy na ba-
danej powierzchni, znamienne tym, Ze jest wypo-
sazone w jedng lub kilka pneumatycznych dysz
sterujgcych (2) polgczonych na state z wodzikiem
pomiarowym (3), ktére podczas wystepowania
przerw (1) na badanej powierzchni przedmiotow
obrabianych powodujg wraz z przewodem ci$nie-
niowym pneumatyczno-mechaniczng blokade wo-
dzika.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przy zastosowaniu pary wodzikéw, kazdy z nich
posiada oddzielne urzadzenie zaciskowe, wzglednie
para wodzik6w ma wspollne urzadzenie zaciskowe.
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