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Zaktady naukowo-badawcze oraz laboratoria,
pracujgce nad badaniem wytrzymatosci materiatow
budowlanych, odczuwajg potrzebe posiadania spe-
cjalnych pil do cigcia kamienia i materialdéw bu-
dowlanych, w szczeg6lnosci do wycinania kostki
normowej, ktorg nastepnie poddaje sig¢ zgniataniu
w prasie hydraulicznej, badajac w ten sposéb wy-
trzymato$¢ odnosnego materialu. Wynik badan
zalezny jest w duzym stopniu od dokladnosci
obrébki kostki normowej, to znaczy od utrzyma-
nia katéw, od rdwnoleglosci bokéw oraz od gtad-
kosci otrzymanych powierzchni. Problem ten stwa-
rza do$¢ powazne trudnosci, specjalnie przy ska-
tach o znacznej twardosci.

Dotychczas wycinanie kostki normowej odby-
walo sie albo recznie, co zabieralo bardzo wiele
czasu lub tez pilami kamieniarskimi przemystowy-
mi typu ciezkiego, co jest wybitnie nieekono-
miczne, jednak koniecznie przy obréobce kamie-
nia twardego. SposOb obroébki maszynowej na nie-

odpowiedn’'ch obrabiarkach posiada te wade, iz na
wykonanie kostki potrzeba duzo czasu, ponadto
wymaga uzycia drogich i duzych maszyn przemy-
stowych dla celéw laboratoryjnych.

Wyzej podanymi sposobami mozna - obrobi¢
kostke o zadanych wymiarach, lecz zawsze po-
zostaja pewne wady, polegajace. na niedoktadno-
$ci obrobionej kostki, co wplywa ujemnie na wy-
nik badania. Brak mozliwo$ci uzyskania precyzyj-
nego ciecia wynika z samej istoty konstrukcji
pﬂy przemyslowej, gdyz z reguly st6t roboczy
takiej maszyny toczy sie na watkach po szynach
w czasie cigcia, co jest jedng z najpowazniejszych
przyczyn niemoznosci otrzymania doktadnego
wyniku obrébki.

Brak suportdw slizgowych w. takiej pile uspra-
wiedliwia -sie tym, ze przeznaczona jest ona do
obrobki ciezkich gtazéw skdlnych i woéwczas cie-
zarem swym dostatecznie przyciskajac stot robo-
czy jezdzacy po szynach cze$ciowo tlumi drga-



nia, a prowadzenie suportu nie jest tu dostatecz-
nie réwne z po'wodu braku dokladnego prowadze-
nia woézka.

Poza tym, istnieje tu mozliwos¢ gromadzenia
sig pylu migdzy watkiem wozka a szyng, co row-
niez wplywa na nieréwny ruch posuwisty stotu
roboczego. W koncu maszyna typu przemyslowe-
go sktada sig z dwoch czesci zasadniczych, to jest
z szyny wraz z wozkiem jezdzacym na walkach
oraz z mechanizmu napedowego. Kazda z tych cze-
.§ci stanowi oddzielng calo$¢, a jest tylko osadzo-
na na wspolnym fundamencie betonowym. Wada
tego ukladu jest niemoznos¢ dokladnego ustawie-
nia tych. dwdch elementow’ wzgledem siebie,

Powyzsze braki zostaly usunigte dzigki wyna-
lazkowi pily laboratoryjnej, posiadajacej odpo-
wiednio uformowane tloze, specjalny uklad me-
~chanizméw przy  -suportach, calkowicie zwartg
i zamknieta budowe korpusu tworzacego jedna
konstrukcyjna catosé¢ pily i pomieszczenie mecha-

nizméw napedowych wewnatrz korpusu maszyny.

"Pita wedlug wynalazku sktada sie -z korpusu
specjalnie uformowanego, wrzeciennika wraz z sil-
nikiem, prowadnicy pionowej z suportem, z su-
portu krzyzowego i wanny Sciekowej. W pile jedna
z powazniejszych rdl przypada konstrukcji wrze-
ciennika oraz watka wrzeciennika, na ktérym za-
mocowuje sie we wlasciwym miejscu’ przyrzady
zasadnicze, niezbedne dla danej obrébki specjalnej.

Na rysunku uwidoczniono schematycznie  tytu-
lem przykladu pile wedlug wynalazku, przy czym
“fig. 1 przeds_tawia pile czesciowo w widoku z-boku
1 czesciowo w przekroju, przez co zostat umozli-
wiony widok. na mechanizm napedzajacy tarcze
tnaca, a fig. 2 — pite w widoku z przodu. .

Wedtug fig. 1 i 2 pila zawiera kolumng 1, posia-
dajaca prowadnice pionowa 4, po ktdrej slizga sie
suport narzedziowy 3, dzwigajacy caly mechanizm
napedowy wraz z tarcza tnaca 13, ostonag 14 i sil-
nikiem 2, Suport ten uruchamia sig za pomoca
kola recznego 5, polaczonego z Srubg 6, odcigzong
sprezynag srubowa 17. Do ostony tarczy przymo-
‘cowany- jest zawor 15, doprowadzajacy wode,
ktoéra $cieka do wanny 16. Po prowadnicy podituz-
nej $lizga sie stét roboczy 7 uruchomiony za po-
moca kota 8, ktére obraca sie wraz z watkiem 12.
Na watku 12 zaklinowane jest kolo zebate wsp6l-
dziatajace z zebatka podiuzna 9, umocowang w su-

_porcie. Prowadnica poprzeczna umozliwia przesu-
wanie oraz dokladne nastawienie stolu poprzecz-
nego 10 za pomoca kota recznego 11. Walek wrze-
ciennika ‘z jednej strony zawiera tarcze tnaca 13,
‘Z drugiej silnik 2 przytwierdzony i przylaczony

za pomoca sprzegla elastycznego do suportu 3.
Silnik ten uruchamia sig za pomocag wlacznika.

Kamienie i inne materialy podlegajace. przecie-
ciu, umocowuje sig na stole roboczym 7 za pomocg
nie przedstawionych na rysunku zaciskéw. Nas-
stepnie nastawia. sie tarcze tngcg 13 w przyblize-
niu, po czym ustawia si¢ dopiero material zamo-

cowany do stolu roboczego 7 w polozenie. doktad-

nie majgcego nastgpi¢ ciecia za pomocag kot robo-
czych 5, 8, 11. Umieszczenie kdt stuzacych do na-
stawiania wzglednie przesuwania stolu roboczego
od strony czola pily jest o tyle korzystne, ze kota
te sg latwo dostepne i nie stoja w linii tarczy
szlifierskiej. Takze kolo 5 sluzace do nastawiania
na wysoko$¢ tarczy szlifierskiej, jest tatwo do-
stepne dla obstugujgcego.

Zastosowanie pily wedlug wynalazku przedsta- -

‘wia przede wszystkim te korzysé¢, ze sté! roboczy

jest szczegblnie dobrze osadzony na lozu o wiel-
kiej sztywnosci, .pod ktérym poprzeczny suport
spoczywajacy na wspolnej kolumnie moze prze-
suwac sie swobodnie. Dalszg korzys¢ stanowi moz-
no$¢ nastawiania z dlﬁq dokiadnoscia potozénia
tarczy szlifierskiej w stosunku do czesci podle-
gajacej przecieciu.

Pita wedlug wyndlazku do wykonywania ciecia
moze by¢ réwniez uzyta do szlifowania, profilo-
wania oraz wykonywania innych zabiegéw robo-
czych, zwlaszcza w kierunku osi poziomej przy
wyposazeniu w odpowiednie tarcze -szlifierskie
w zaleznosci od zabiegdw roboczych.

Oczywiscie wynalazek nie jest ograniczony do
przedstawionej postaci wykonania pily, przede
wszystkim ksztalt toza i wielkos¢ stotu roboczego
moze stanowi¢ przedmiot réznych odmian w ra-
mach wynalazku, jak T0wniez odnosi sie to do
konstrukcji korpusu maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Laboratoryjna pila mechaniczna do ciecia ka-
mienia i materialéw budowlanych, znamienna
tym, ze 'w korpusie (I) umieszczony jest me-
chanizm napedzajacy, sktadajacy sie z silnika
(2), polaczonego sprzegltem elastycznym z tar-
cza tngcag (13), dajaca sie przesuwac¢ w kierun-
ku pionowym za pomoca s$ruby (6), wspotdzia-
lajacej z nakretkq polaczong z suportem narze-
dziowym (3) przy czym s$rubata jest odcigzona
zé'pomocq przeciwwagi sprezynowej (17), su-
port za$ (3) i poziomy stét roboczy (7), jak tez
stdt poprzeczny (10) sa osadzone $lizgowo.



2. Laboratoryjna pita wedlug zastrz. 1, znamienna

tym, ze wrzeciennik i mechanizm napedowy
wraz z silnikiem tworzaq z suportem pionowym
jedna konstrukcyjng catose¢.

Laboratoryjna pila wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tym, ze posiada kota reczne (3, 11),
umieszczone od strony czcla pily a stuzace
odpowiednio do posuwu stotu roboczego (7)
oraz stolu poprzecznego (10).
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4. Laboratoryjna pita wedlug zastrz. 1—3, zna-

mienna tym, ze wszystkie jej elementy kon-
strukcyjne sa zamocowane na jednej kolum-
nie (1).

Artur Swiderski

Zastepca: Kolegium Rzecznikow Patentowych
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