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kolmo uloZenych na dopravnik, které jsou
opat¥eny h¥ebeny. H¥ebeny ro3tnic jsou po-
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moci{ pastorkll svdzdny s h¥ebeny tladnych
ty&i, na jejichZ koncich jsou umistény
sklopné palce. Na pohyblivych ro$tnicich

jsou rovnéZ uchyceny

dopravniku, na stran& odbavovaciho ros$tu
jsou umist&ny pomocné rosty a sklopné za-
rdiky, které jsou pevné kotveny k ramu za-

tizeni.
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%a¥fzenf na tvo¥eni ddvek Fesf vytvd¥en{ dédvek dvou tyd{f p¥i p¥{%ném odbavovdni ty&i
jednotlivé po dopravniku v podélném sméru.

Dosud zné&méd za¥izeni, kterd vytvad¥{ ddvky o dvou ty&ich jsou tvo¥ena dvéma za¥fzenimi.
Jedno za¥izen{ odbavuje ty&e z dopravniku a vytvd¥{ ddvky o dvou kusech. Druhé zaffzeni,
které tvo¥{ odbavovaci ro¥t rizné konstrukce tyto d4vky shromaZduje a dopravuje v p¥{i&ném
sméru.

Nevyhodou uvedeného za¥fzeni pro tvo¥enf{ d&vek a jejich odbavovdni je nutnost pouZitf
dvou ruznych za¥fzeni. V z4vislosti na poZadovaném po&tu nebo hmotnosti dopravovanych davek
ty&{ je nutné pouzit i n&kolik odbavovacich za¥izeni se samostatnymi pohony. Dalsfmi nevyho-
dami tohoto zplisobu je sloZit&j3f{ zpisob elektro ovl&d4ni, ndro&n&j3{ obsluha a ddrzba, vy33{
stavebni ndklady a pom&rné velk4 hmotnost a pracnost za¥fzenif.

Uvedené nevyhody odstrahuje za¥fzeni na tvofeni ddvek o dvou ty&ich s jejich p¥i&nym
odbavenim na pohyblivych rodtnicich odbavovaciho roftu dle vyndlezu jeho?Z podstatou je,
%e pohyblivé roXtnice uloZené kolmo na dopravnik pod drovni horni hrany védle&kl jsou opatfe-
ny h¥ebeny roftnice, které jsou pomoci pastorkl svdz&ny s h¥ebeny tla&nych ty&f{. Na konci ty&{
jsou umistény sklopné palce. Na pohyblivych ro$tnicich jsou déle uchyceny sklopné palce
ro$tnic presahujfci nad droven véaledkd dopravniku. Vedle dopravniku, na strand& odbavovaciho
rotu, jsou v drovni horni hrany védlelkd dopravniku umist&ny pomocné roSty se sklopnymi zatédz-
kami, které jsou pevn& kotveny k rému za¥fzeni. Ve vychozi poloze jsou sklopné palce tlal-
nych ty&f p¥ed dopravnikem a sklopné palce pohyblivych roZtnic za pomocnymi ro$ty. V kone&né
poloze jsou sklopné palce tladnych ty&{ nad pomocnymi ro¥ty a sklopné palce pohyblivych
rostnic pfed dopravnfkem. Vyhodou za¥izenf je pouZiti jednoho pohonu pro tvofeni ddvek a
jejich p¥fé&nou dopravu. Kinematicky jednoduché za¥fzeni podstatné& sniZuje celkovou hmotnost
a vyrobn{ pracnost za¥fizenf, snifuje ndroky na elektroovl&ddni a samo pracuje p¥i tvofeni
davky v automatickém cyklu, zjednoduBuje tddrZbu a sniZuje ndklady na stavebni préce.

Za¥izen{ umoZfiuje soufasn& odbavit tyfe z dopravniku, vytvofit ddvky o dvou ty&ich
a spoledn& je dopravovat po odbavovacim rodtu v pfi&ném sméru. Protofe pohyblivé roStnice
p¥i naméh&ni na vzp&r pfekondvaji pouze odpory valivého t¥eni, je moZné pouiit roftnice
o velké &tihlosti. Cely odbavovacf ro%t i p¥i velké délce a velké hmotnosti dopravovanych
davek je pohdn&n spole&nym pohonem s tladkou. Dal3f vfhodou je, Ze kaZdy zdvih zafizeni
je pracovni., Tim se sni%ujf ndroky na spotfebu energie a zvy3uje se prakticky dvojndsobné&

vykon celého za¥fzeni.

Konstrukce dle vyndlezu snifuje moZinost poSkozeni za¥fzenf{ p¥i odbavovdni ddvek v podmin-
k&ch hutniho provozu. P¥i vhodné volbé “rozte&i sklopnych palcl, zdvihu tladnych ty&{ a pohybli-
vych ro¥tnic, délky pomocného ro¥tu a zplsobu ovlddéni je moZné tvofit dévky o vét$im poltu
ty&f neZ dvé.

P¥fklad provedeni za¥fzeni dle vyndlezu je zobrazen na obrdzcich. Obr 1 znédzorhuje
vychozi polohu za¥izeni, obr. 2 kone&nou polohu.

za¥{zeni sestdvd z pohyblivych ro3tnic 3, které jsou uloZené kolmo na dopravnik 11
pod urovni horni hrany jeho v4ledkd a tladnych ty&f{ 1. Pohyblivé ro¥tnice 3 pojfZd&jici
po kladkdch 5 jsou opatfeny hfebeny 9 roZtnice 3, které jsou pomoci{ pastorkd 10 svazény
s htebeny 8 tladngch ty&i 1. Na koncich tla&ngch ty¥{ 1 jsou umistEny sklopné palce 2. Na
pohyblivgch ro¥tnicfch 3 jsou uchyceny sklopné palce 4 ro¥tnice 3, které pfesahujf{ na droven
véledkl dopravniku 11. Vedle dopravniku 11, na stran® odbavovacfho roftu jsou v rovin& horni
hrany vAleZkd dopravniku umist&ny pomocné rodty 6. Za ro3ty 6 jsou uloZeny sklopné zardizky
7, pevn& kotvené k rému zaffzeni.

Ty&e dopravované po jednom kuse dopravnikem 11 jsou v prostrou ddvkovacfho zaffzeni
zastaveny. Tla%ené tyfe 1 a pohyblivé ro¥tnice 3 se nachdzeji ve vychozi poloze (obr. 1).
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Po zapnuti pohonu zafizeni se zaCnou souCasné pohybovat tla&né ty&e 1 smdrem od pohonu za¥fze-
ni a pohyblivé roStnice 3 smérem k pohonu za¥izenf{. Sklopné palce 2 tladngch ty&f 1 odsunou
prvni dopravenou ty& na pomocné roSty 6 umisténé za dopravnikem 11. P¥itom jsou sklopné

palce 4 uchycené na pohyblivych ro$tnicich 3 mimo prostor dopravniku 11 na stran& pohonu.

Po dopravé a zastavenf druhé tyde na dopravniku 1l v prostrou odbavovaciho za¥fzen{
se provede jeji odbaveni zapnutim reverzniho chodu pohonu. Ti{m se pohyblivé ro3tnice 3 se
sklopnymi palci 4 pohybuj{ smérem od pohonu za¥izeni. Sklopné palce 4 zafnou tla&it druhou
ty¢, prvni davky z dopravniku 1l pfes pomocné ros$ty 6 a soucasné s prvni ty¢{ je p¥esunou
na pohyblivé rodtnice 3. Timto zplsobem je ukonfena prvni ddvka o dvou ty&ich a je uloZena
na pohyblivych ros$tnicich 3. P¥i dald#im zdvihu je prvni ddvka zadrZfena pomocnymi roSty 6
tak, %e se pohyblivé ro$tnice 3 pod stojici dévkou ty&{ pohybuj{ sm&rem k pohonu. Souasné&
je prvni ty& druhé davky p¥esouvdna sklopnymi palci 2 tla®nych ty&{i 1 na pomocné rodty 6.
P¥i daldim zdvihu je prvni davka dopravena za sklopné zard%ky 7 uchycené na rému za¥fzeni
(obr. 2) a p¥i zp&tném pohybu pohyblivych rodtnic 3 je sklopnymi zardZkami 7 davka drZena.
Tvo¥eni a doprava druhé a dalsfch divek se d&je stejnym zplsobem. DAvky ty&{ jsou na konci
ddvkovaciho rod3tu nebo v libovolném misté podle typu zvedaciho za¥fzeni a pot¥eby odbavovany
k dal8imu zpracovdni. V z4vislosti na poZadavcich na vzddlenost dopravy dévek, hmotnosti
didvek a velikosti vytvo¥enf z&soby na pohyblivych ro3tnicich 3 je moZné volit jejich délku
a podet sekci.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥{zenf na tvo¥eni d4vek o dvou ty&ich s jejich p¥{&nym odbavenim na pohyblivych
ro$tnicich odbavovacfho roitu vyznadujici se tim, Ze pohyblivé rodtnice (3) uloZené kolmo
na dopravnik (11) pod Grovni horni hrany véle&kl, dopravaiku (11), jsou opatfeny hiebeny
9 ro$tnice (3), které jsou pomoc{ pastorkli (10) svdzény s h¥ebeny (8) tla&nych tyZi (1)
na jejich% koncich jsou umist&ny sklopné palce (2), ddle jsou na pohyblivych roStnicich
(3) uchyceny rodtnicové sklopné palce (4) roStnic p¥esahujici nad troven valetkt dopravniku
(11), pfi&em? vedle dopravniku (11), na stran& odbavovaciho rodtu jsou v rovin& horn{ hrany
véledku dopravniku (11) umist&ny pomocné rodty (6) a za nimi sklopné zardZky (7), které

jsou pevné kotveny k rému za¥izeni.

2. Za¥fzenf podle bodu 1 vyzna&ujicf{ se tim, Ze ve vychozi poloze jsou sklopné palce
(2) tla&nych tyd{i (1) pted dopravnikem (11) a sklopné palce (4) pohyblivych roStnic (3)

za pomocnymi rodty (6).
3. za¥izeni podle bodu 1 vyznalujic{ se tim, ¥e v koneZné poloze jsou sklopné palce

(2) tladnych ty&f (1) nad pomocnymi ro¥ty (6) a sklopné palce (4) pohyblivych roStnic p¥ed
dopravnikem (11).
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