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(54) HEBEBOCK

(s7) Hebebock fur Lasten an Fahrzeugen, der einen
Schwenkarm aufweist, der durch Kraftmittel, wie Hydrau-
likzylinder einerseits um eine Hebebockachse schwenkbar
ist, und der andererseits in einer Lastaufhingung die
Last bzw. das Arbeitsgerdt aufnimmt, dadurch gekenn-
zeichnet; daB der Schwenkarm (8) als Dreieckslenker
ausgebildet ist, von dem zwei der Lenkpunkte durch die
Hebebockachse (11) und die Lastaufhdngung (7) gebildet
ist, und der dritte Lenkpunkt (13) einen Oberlenker
(175 aufnimmt, der andererseits an der Last (4) ange-
lenkt ist.
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Die Erfindung betrifft einen Hebebock fiir Lasten an Fahr-
zeugen, der einen Schwenkarm aufweist, der durch Kraftmit-
tel, wie Hydraulikzylinder, einerseites um eine Hebebock-
achse schwenkbar ist, und der andererseits in einer Last-
aufhdngung die Last bzw. das Arbeitsgerit aufnimmt.

Solche Hebebdcke dienen dazu, vor allem bei landwirtschaft-
lichen Gerédten, wie Traktoren, verschiedenen Lasten und
insbesondere Arbeitsgerdte aufzunehmen. Aufgabe der vorlie-
genden Erfindung ist es, die Hebekonstruktion so auszubil-
den, daB das Arbeitsger#dt bei mdglichst geringer Hubhdhe
der Antriebsmittel, wie Hydraulikzylinder, mdglichst weit
auszuheben ist. Dabei soll der Hebebock méglichst kurz ge-
baut sein, um die Ubersichtlichkeit zu erhdhen und insge-
samt das Krdfteverhdltnis fiir die Hydraulik zu verbessern.
Uberdies soll die Konstruktion mdglichst einfach in der
Herstellung und Wartung sein.

Die vorliegende Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, da8
der Schwenkarm als Dreieckslenker ausgebildet ist, von dem
zwei der Lenkpunkte durch die Hebebockachse und die Last-
aufhangung gebildet ist, und der dritte Lenkpunkt einen

Oberlenker aufnimmt, der andererseits an der Last angelenkt
ist.

Weitere Merkmale der Erfindung sind der nachfolgenden Be-

schreibung, den Zeichnungen und den Anspriichen zu entneh-
men.

Im folgenden wird die Erfindung anhand der Figuren in meh-
reren Ausflihrungsbeispielen beispielsweise beschrieben.
Fig. 1 ist die Seitenansicht eines landwirtschaftlichen
Fahrgerdtes mit dem erfindungsgemifen Hebebock in verschie-
denen Funktionsstellungen. Fig. 2 ist eine vergréBerte Dar-
stellung des Hebebocks aus Fig. 1. Die Figuren 3 und 4 zei-
gen Teile des Hebebocks in zwei Ansichten. Fig. 5 zeigt
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analog der Fig. 2 eine andere Ausfilhrungsvariante des Hebe-
bocks in zwei Funktionsstellungen.

Gemd8 den Figuren 1 und 2 ist ein vierrddriges landwirt-
schaftliches Fahrzeug dargestellt, wobei der Hebebock 3 im
Bereich der Vorderrdder 1 als sogenannter Fronthydraulik-
bock vorgesehen ist. Der Hydraulikbock kann aber auch an
anderen Stellen des Fahrzeuges angeordnet sein, z.B. im Be-
reich der Hinterridder 2.

Durch den Hebebock 3 kann die Last 4 von der abgesenkten
Lage (4') bis in die hdchste Lage (4'') gehoben werden, wo-
bei der Hebebock 3 und der zugehdrige Hydraulikzylinder nur
geringe Hubhdhen iiberwinden muf. Die Last 4 ist mittels ei-
nes Trdgers 6 in einer Aufnahme 7 von oben eingehidngt. Die
Lastaufnahme 7 ist Bestandteil des Hebebocks und mit dessen
Schwenkarm 8 fest verbunden. Der Schwenkarm 8 umfaft einen
Horizontalarm 9 und einen nach oben stehenden Vertikalarm
10. Der Schenkarm 8 ist um die Hebebockachse 11 schwenkbar.
Am oberen Ende des Vertikalarms 10 sitzt ein Umlenkhebel
12, der um den Schwenkpunkt 13 verdrehbar ist. Der Schwen-
karm 8 ist somit als Dreieckslenker ausgebildet, von dem
zwei der Lenkpunkte durch die Hebebockachse 11 und die
Lastaufnahme 7 gebildet sind. Der dritte Lenkpunkt bildet
den Schwenkpunkt 13.

An einem Ende des Umlenkhebels 12 ist eine Lenkstange 14
angelenkt. Am anderen Ende ist diese Lenkstange 14 an einer
Schwenkachse 15 (Schwenkpunkt) angelenkt, die am Fahrge-
stell angeordnet ist. Die Schwenkachse 15 liegt vor der
Radachse 16, wdhrend die Hebebockachse 11 hinter dieser
Radachse liegt. Die Schwenkachse 15 kann z.B. durch ein Ge-
lenk oder ein Schwenkauge am Fahrgestell gebildet sein. Die

Hebeblockachse 11 ist weiter unten ndher beschrieben.

Der andere Arm des Umlenkhebels 12 ist durch einen Oberlen-
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ker 17 mit der Last 4 verbunden.

Der Hydraulikzylinder 5 stiitzt sich ebenfalls am Fahrge-
stell ab, namlich in der Schwenkachse 15.

Flir das Anheben der Last 4 wird der Hydraulikzylinder 5
ausgefahren, wodurch der Schwenkarm 8 um die Hebebockachse
11 nach oben gedreht wird. Dadurch wird die Lastaufnahme 7
ebenfalls nach oben gehoben. Durch die Drehbewegung des
Schwenkarms 8 iibt die Lenkstange 14 einen Zug auf den Um-
lenkhebel 12 auf, der iiber den Oberlenker 17 die Last 4
weiter nach oben zieht, als es der Schwenkbewegung des
Schwenkarms 8 entspricht. Somit wird die Last 4 in die
strichliert eingezeichnete hohe Lage 4'' gehoben, obwohl
der Schwenkarm 8 eine relativ geringe Hubbewegung ausfiihrt.
Damit ist eine grofe Hubhdhe fiir die Last gegeben, obwohl

der Schwenkarm 8 selbst relativ kurz und niedrig gebaut
ist.

Der Oberlenker 17 kann alternativ durch einen Hydraulikzy-
linder 25 (strichliert in Fig. 2 eingezeichnet) in seiner
Ldnge verstellbar sein.

In den Figuren 3 und 4 ist der Schwenkarm mit befestigter
Lastaufnahme und Umlenkhebel in zwei Ansichten ndher darge-
stellt. In Fig. 3 sind strichliert zusdtzlich die Lenkstan-
ge 14 und der Hydraulikzylinder 5 eingezeichnet. Die Last-
aufnahme 7 kann in verschiedenen Stellungen am Horizont-
alarm 9 des Schwenkarms 8 befestigt werden. Zwei alternati-

ve Stellungen sind strichliert eingezeichnet.

In Fig. 4 ist der ndmliche Aufbau des Schwenkarmes und des
Hebeblocks zu erkennen. Die Hebebockachse 11 ist als Achs-
rohr 18 ausgebildet, das auf beiden Seiten je einen Schwen-
karm 8 aufweist. Die beiden Schwenkarme 8 bilden eine feste
Schwenkform-Einheit. An den Flanschen 19 greifen zu beiden
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Seiten je einer der Hydraulikzylinder 5 an.

Der Umlenkhebel 12 umfaBt ein Achsrohr 20, das den Schwenk-
punkt 13 in Fig. 2 bildet. Die beiden Flansche 21 bilden
den einen Teil des Schwenkhebels 12 und die seitlich am
Achsrohr 20 angeordneten Flansche 22 stellen den anderen
Teil des Umlenkhebels dar, die jeweils eine Lenkstange 14
aufnehmen. Es liegt so eine kompakte und sehr stabile Kon-
struktion vor, die auch verwindungssteif ist.

Die Fig. 5 zeigt eine alternative Ausfilhrungsform der
Erfindung. Die zus&tzliche Anhebung der Last 4 erfolgt hier
liber einen Hydraulikzylinder 23, der eine Verkiirzung oder
Verlangerung des Oberlenkers 17 ermdglicht. Der Vertikalarm
10 des Schwenkarms 8 ist durch den Flansch 21 nach oben
verlangert und der Oberlenker 17 ist am Ende dieses Flan-
sches angelenkt. Hier bildet somit der Flansch 21 nicht den
Bestandteil eines schwenkbaren Umlenkhebels und auch die
zuvor beschriebene Lenkstange 14 kann entfallen.

Der Hydraulikzylinder 23 ist parallel zu dem Hydraulikzy-
linder 5 fir die Betdtigung des Schwenkarms 8 geschaltet.
Das Verdr&dngungsverhalten beider Hydraulikzylinder ent-
spricht einander. Beide Zylinder sind durch Leitungen 24

verbunden und bilden ein in sich geschlossenes Hydrauliksy-
stem.

Hebt der Hydraulikzylinder 5 den gesamten Hebebock an, wird
durch den Volumensausgleich im Oberlenker Hydrauliksystem
der Oberlenker verkiirzt, wodurch die Last 4 verstdrkt ange-
hoben wird.

Im Rahmen der Erfindung kénnen die Hydraulikzylinder durch
andere dquivalente Antriebsmittel ersetzt werden, wie Spin-

deltriebe, pneumatische Antriebe, elektrische Antriebe etc.
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ANSPRUCHE

1. Hebebock fiir Lasten an Fahrzeugen, der einen Schwenkarm
aufweist, der durch Kraftmittel, wie Hydraulikzylinder ei-
nerseites um eine Hebebockachse schwenkbar ist, und der an-
dererseits in einer Lastaufhdngung die Last bzw. das Ar-
beitsgerdt aufnimmt, dadurch gekennzeichnet, daf der
Schwenkarm (8) als Dreieckslenker ausgebildet ist, von denm
zwei der Lenkpunkte durch die Hebebockachse (11) und die
Lastaufhidngung (7) gebildet ist, und der dritte Lenkpunkt
(13) einen Oberlenker (17) aufnimmt, der andererseits an
der Last (4) angelenkt ist.

2. Hebebock nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, das
der dritte Lenkpunkt einen Umlenkhebel (12) aufweist, daB
an einem Ende des Umlenkhebels eine Lenkstange (14) ange-
lenkt ist, die einerseits an einer fahrzeugfesten Schwenk-
achse (15) (Schwenkpunkt) angelenkt ist, und da8 das andere
Ende des Umlenkhebels (12) den Oberlenker (17) aufnimmt.

3. Hebebock nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB8
die Schwenkachse (15) der Lenkstange (14) im Bereich zwi-
schen Hebebockachse (11) und Lastaufhidngung (7) angeordnet
ist.

4. Hebebock nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet,
daf der Umlenkhebel (12) ein Kniehebel ist.

5. Hebebock nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch ge-
kennzeichnet, da® der Schwenkarm (8) durch einen Horizont-

alarm (9) und einen davon nach oben ragenden Vertikalarm
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(10) gebildet ist, der das Lager filir den Umlenkhebel (12)
aufnimmt.

6. Hebebock nach einem der Anspriiche 2 bis 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Hebebockachse (11) hinter der Radach-
se (16) des Fahrzeuges angeordnet ist, und der Horizont-
alarm (9) des Schwenkarms (8) iliber die Fahrzeugachse (16)
gebogen ist.

7. Hebebock nach einem der Anspriiche 2 bis 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Lastaufnahme (7) in Ihrem Winkel zum
Horizontalarm (9) verstellbar ist.

8. Hebebock nach einem der Anspriiche 2 bis 7, dadurch ge-
kennzeichnet, daf der Oberlenker (17) eine Lenkstange ist.

9. Hebebock nach einem der Anspriiche 2 bis 7, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Oberlenker durch einen Hydraulikzy-
linder (25) in seiner Ldnge verstellbar ist.

10. Hebebock nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB
der Oberlenker (17) einerseits am Vertikalarm (10) des
Schwenkarmes (8) und andererseits an der Last (4) angelenkt
ist, und daf der Oberlenker (17) durch einen Hydraulikzy-
linder (23) in seiner L3nge verstellbar ist (Fig. 5).

11. Hebebock nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daB
der Hydraulikzylinder (23) des Oberlenkers (17) mit dem Hy-
draulikzylinder (5) fiir die Betdtigung des Schwenkarmes (8)
hydraulisch gekuppelt ist, wobei beim Ausfahren des Hydrau-
likzylinders des Schwenkarmes der Hydraulikzylinder des
Oberlenkers eingefahren wird, und somit der Oberlenker ver-
kiirzt wird.
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FIG.3
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FIG .4
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