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(54) Mechanicky indikéator vychylky

1

PFedmétem predloZeného vynélezu je mechanicky indikétor vychylky, ktery je urien
predevéim pro tzv, t&iké provozy, jako nepfiklsd dalni provozy @ pod. Jeho ukolem je, aby
indikoval mechanickou vychylku jednoho svého prvku, ktérv napfiklad zasehuje do dréhy
projiZdéné ddlnimi voziky s z3istuje tak v soudinnosti e vhodnym selitacim blokem polet
projetych vozikd., Bylo by ovéem 24douci, kdyZ by takové prdjezdy byly nejen indikovény,

ale i seiitény ~ oviem odddlend - v obou smérech.

Dosavadni mechanické indikatory, sestavenéd z tuhych kovovych oouééotek. ndly oviem
fadu nevyhod, které pramenily prévé z této tuhosti. Jedné se totix o hrubé nérazy dolnich
vozik, které se prenédely do vdech mechenickych i elektrickych soutsstek indikatoru a
byly proto &astou pFi¥inou jejich provozaich poruch. V provozu se také nékteré kovové
souléstky rozkmitdvaely s prensdely tyto své kmity 1fni pouiitd elektrické soutdstky
/napi#. na mikrospinaZe/, které se tim brzy ni&ily. Protole vvnlktorych ptipadech tuhé a
masivni prvky indikétoru musely vy&nivat do drshy ddlnich vozikd, vzpakulo tim 1 nebezpe-

&1 vé2nych pracovnich urazl.

Uvedené nevyhody odstraiuje mechanicky indikétor podle vyndlezu, jeho% podstate 1
delsi vybudovéni -poéivl v nésledujicim:

Predevéim je jeho snimaci Zlen - t.j. ten, ktery z-oihujo do dréhy délniho voziku -
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uloZen na volném konci pryZové d;aky, jejiz protilehld pevné hrana je vetknuti do stojenu,
na kterém je téZ upevnén alespon Jéden spinad, jehoi spinaci palec je vzhledem k pryZové
“desce umistdn v blizkoseti podatku jeji pruZné chybové deformace. ¥ ddeledku toho se doséh~
ne tdchto novych, resp, vy#sich technickyeh ﬂéinkﬂ: |

Pry2ové deska tlumi ﬁéinky nérazu ddlnich vozikd a zabrahuje jejich daléimu pFenosu

na jemné mechanismy indikatoru.

Pryfova deska se nikdy nemdZe rozkmitat a zplsobit tim znehodnoceni jednozna&nych

udajd spinade.

Vhodnym posunem spinaciho palce vzhledem k po&&tku pruzné chybové deformace pryZové
desky lze nastavit citlivost indikéatoru do uréité minimélni vychylky jeho volného konce.

I pFi velikych vychylkéch tohoto volného konce pryZové desky nemOZe nastat podkoze-

‘ni mechanického spinade.

Dalsi vybudovani vynélezu spolivé v tom, Ze snimaci &len je proveden ve. formd alespon
jednoho, volné oto&ného snimaciho koleZka. Tim se zabréni opotiebeni volného konce pryZo-
vé deeky, které by ji znehodnocovalo. Opotiebené snimaci koleiko se vidy snadno vyméni.
BudiZ poznamensno, 2e i po jeho piipadném urazeni by indikétor nebyl vyirazen z &innosti.

Daldi vybudovéni vynalezu spoiivé v tom, Ze pryZové deska mé v podstatd obrys li-
chob&2niku, ktery je svoji vdtsi zékladnou zakotven na stojanu a jeho: mendi zédkladna je
volné. V ddsledku toho nastévé pouze jeho ohyb kolem jeho vystupni hrany na poldtku jeho

- ohybové deformace, nikoliv snad jeho nekontrolovatelné zkrucovéni.

Deldi vybudovéni vyndlezu spodivé v tom, Ze md alespoh jednu dvojici mechanickych
apinhéﬂ umistdnych po obou stranéch pryfové desky. V dbeledku toho lze pouit indikétoru

podlé vynalezu i prb oddélenou indikaci v obou smdrech.

Dal$i vybudovéni vynalezu spodivé v tom, Ze hezi tlagitko mechanického spinate a
pryzovou deskou je vloZen tlainy palec piipevnény ne pryZovou desku. Tim se jednak zvétdi
u&inek jejiho ohybu, jednak se umoZni umisténi mechanického spinale do mista, ve kterém
je chrén&n pted pFipadnym mechanickym podkozenimi jeho piipadné vyména &i nastaveni jsou

tim usnadridny.

Na pFipojeném vykresu je schematicky nakreslen jeden priklad provedeni vynélezu
véetnd ‘jedné jeho obmény. Obi. 1 je celkovy axonometricky pohled, obr. 2 je bokorys s
naznadenym sledovanym predmdtem, obr. 3 je bokorys obmény a kone&nd na obr. 4 je podrob-

nost tykajici se pryZové deeky a jejiho volného konce.

Pryzové deska 10 je svoji deldi ﬁpovﬁovaci hranou 11 seviena mezi nosny &len 20 @
prfiloZny &len 21, noeny &len 20 je pripevnén na stojanu 25 umistdném mimo dréhu sledova-
nyéh predmdtd 40. Na krat$i volné hrand 12 pry2ové desky 10 je nosny t¥men 13 tvaru pis-
mene “U", v jeho piehybu je hiidelik nesouci dvd snimaci koleZks 14. Na ptiloZném &lenu
21 je piipevnén mechanicky spinad 30, ktery je z vn¥j¥ku ovlédén tlatitkem 31.

Jek patrno z obr. 2 vy&nivé volny konec tohoto tladitka 31 aZ do t¥ené blizkosti
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povrchu pryZové desky 10 a to do mist, kde privé zaliné jeji ohyb. Tento ohyb nastane
‘v disledku najeti vhodné plochy sledovaného piredmétu 40 (napi., bo&nice ddlniho voziku
projizdéjiciho emérem S.). Tim se pryZovéd deska 10 ohne do &arkovand nazna&ené polohy lg'
odpovidajici poloze lﬁ' snimaciho koleka 14, Jiz p¥i pom&rn& malém ohybu pryZové desky

10 se posune tlagitko 31 a tim aktivuje mechanicky spinaé 30.

Je dalezité, %e i pii dale se zvdtdujicim ohybu pryZové deéky 10 - zphsobené nap¥,
vétdimi rozméry sledovaného predmdtu 40 - nedojde k Zadnému zvétdenému namahéni jak tla-
titka 31 tak i mechanického spinate 30 s nim spojeného. Jak na obr. 2 &arkované naznad&eno,
je ma2né pouzit dvou proti sobd umist&nych mechanickych spinalt 30, 30, &imz se docili

obousmdrné indikace.

V provedeni podle obr. 3 zajidfuje dotyk mezi tlalitkem 31 mechanického spinale 30
a pryZovou deskou 10 tvarovany tlaéﬁy palec 17, ktery je nastaviteln® piipevndn k pryZo-
vé desce 10. Vhodnym tvarem tohoto tlacného palce 17 lze nastavit optimélni kinematicky
pievod mezi ohybovou deformaci pruZné desk9 10 a posunem tladitka 31. Kroms téﬁo dovoluje
toto uspo?édénibi to, aby cely mechanicky spina& 30 byl umistdn do chrén&ného prostoru
za stdnu pftflaéného &lenu 21, V tomto umistdni je té: dbexzpelnd pristupny jek pro zapojo-

véni, vyménu, sefizovéni i udribu,

Mechanicky indikator podle vynélezu je upot?ebigelny v celé Fadé technickych obord,
nap¥. pro indikaci proudéni eypkych hmot (zrni, cementu a pod,) v obilnich &i cementovych
skladech, pro indikaci a zjisfovani po¥tu dopravovanych jednotlivych piredmétd, t¥eba v
plairnach lahvi, v balirnéch kusového zboZi a pod.

Jeho daldi vyhodou je, %e mOZe byt pouZit i pro jiné neZ prévé vodorovné provozy,
kde deformace vlastni vahou pryZové desky 10 1ze bez obtiZi kompenzovat vhodnym nastavenim
podéteéni malé mezery mezi jeji plochou a volnym koncem tla&itka 31 pouZitého mechanické-
ho &1 jiného spinate 30.

PREDMET VYNALEZU

‘1. Mechanicky indik&tor vychylky, vyzna&ujici se tim, Ze obsahuje snimaci &len, ktery je
uloZen v oblasti volného konce (12) pryZové desky (10), jejiZ protilehls hrana (11) je
vetknuta do stojanu (25), ne kterém je téZ upevndn alespon jeden mechanicky spina& (30),
jeho% epinaci palec (31) je umistdn vzhledem k pryfové desce (10) v blizkosti po&étku
jeji pruzné ohybové deformace.

2. Mechanicky indikétor podle bodu 1, vyznadujici ee tim, Ze snimaci &len je tvoFen ales-

ponh jednim, volnd otodnym snimacim kolelkem (14),

3. Mechanicky indikator podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pryZové deska (10) méa v
podetatd tvar lichob&Znika, ktery je svoji vétéi zdkladnou a to upeviovaci hranou (11)

zakotven na stojanu (26) a jehoZ men¥i zékladna je pohybové volns.

4, Mechanicky indikétor podle bodu 1, vyznaigjici se tim, 2e tladitko (31) nechan;ckého
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spinate (30) je umist¥no v oblasti po&étku pracovniho ohybu pryZové deeky (10).

6. Mechanicky indikétor podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze mé alespon jednu dvojici
_mechanickych spinadd (30) umistdnych po obou stranéch pryZové desky (10).

6. Mechanicky indikator podle bodu 1, vyznatujici se tim, Ze mezi théitko (31) mechanic-
kého spinade (30) je vloZen tla¥ny palec (17) p¥ipevnény na pryZovou desku (10).

4 vykresy
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