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{54) Zatizeni pro kompenzaci rozdili v osové sile pfize

ReSenf se tyk& za¥izeni pro kompenzaci
rozdfld v osové sile p¥fze, zejména p¥i navi-
jeni kuZelovych civek na strojich s konstant-
ni p¥ivdd&ci rychlosti p¥fze, tvofené pohyb-
livym dotykalem uspofddaném v oblasti mezi
poddvacim tUstrojfm a mistem navijeni p¥ize
v blizkosti rozv4d&&e, kde pohyblivy doty-
kad je usporddén po 3i¥ce pésma rozvadéni
ptize ve form& podélniku napfi& k dréze p¥fi-
v4d&né p¥ize, uchyceného alespon jednim ra-
menem k pruZnému elementu, p¥ilemZ rameno
podélniku je prostfednictvim epu spojeno se
zkrutnou prufinou se stavitelnym p¥edpétim.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro kompenzaci rozd{fld v osové sifle p¥fze, zejména p¥i navijeni
kuZelovych civek na strojich s konstantni{ p¥ivédéci rychlosti p¥fze.

P¥i navijeni kuZelovych civek na strojich s konstantni p¥ivdd&c{ rychlost{ p¥fze, ze-
jména na bezvi¥etenovém dop¥ddacim stroji je velmi zdvaZnym problémem udrZenf{ stejnom&rného
napéti p¥ize, vzhledem k disproporci délky p¥ize vzniklé rozdfilem mezi rovnom&rnou dod&vkou
pitize podadvacimi vdlelky odebirajfcimi p¥fzi z p¥4dni komory a cyklickou kolisavou navijeéi
rychlost{ na civce, kdy se projevi G&inek vratného rozvdd&ni p¥ize vodiZem podél civky a
G¢inek rozdild v navijenf{ na malém a velkém &ele civky vzhledem k tomu, Ze se civka rovno-
mérn& otdl{ po odvalovacim vdlci.

PruZnych kompenzadnich za¥fzeni a zplisobil kompenzacf{ délky p¥fze p¥i navijeni je zndma
celd fada. Za¥fzeni, kterd pouZivaji k napindni p¥f{ze Uinku proudu vzduchu at pfetlakového
nebo podtlakového, maji nevyhodu v malé stejnomdrnosti napd&ti p¥fze, tj. bud prize je hodnd
uvoln&nd, tvo¥i kompenzaéni smyfku a je napindna pouze proudem vzduchu, nebo je p¥fze vypnu-
t4 a je vyuZito jen pruZnosti p¥ize a mife dochdzet k p¥epindni p¥ize. Mimoto tato za¥fzenf

vyZaduji navic pomocné za¥fzen{ pro proud vzduchu.

Zatizenim, kde se k napindni p¥fze pouZivd G¢inkd frik&nfiho undSenf napinade p¥ize,
se dos&hne sice pom&rn¥ stejnom&rného nap&tf p¥ize, ale u t&chto za¥fzenf jsou problémy
s udrfenim meznich poloh napina&e p¥fze; vé&t3inou jsou vAzany na regula&ni prvky, co? celé
za¥izeni prodraZ{ a ddle jsou i problémy s navadénim p¥fze p¥i zap¥adani.

%za¥{zenf, kde k napindni p¥ize je napinal& aktivn& ovl&ddédn podle voleného programu at
mechanicky, nebo elektronicky, jsou, aby byla opravdu d€inné&, velmi drahé&.

za¥{izeni, kterd k napindni volend délky p¥ize vyuZivaji pasivnich G&inkl mechanické

pruZiny, je rovn&% zndma celd ¥ada.

V3echna v8ak vychdzeji pom&rn& robustni, potykaji se s problémem umf{st&ni na stroji,
aby neovlivnily proces p¥edeni, umoZnily jednoduché zap¥&ddni a hlavn& p¥i vy¥ffich navijecich
rychlostech vlivem dynamiky pruZnych elementl se rozkmitajf{ a nep¥ipustn& ovlivni nap&ti
prize.

Uvedené nevyhody a problémy ¥e3{ za¥fzeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd zejména
v tom, %e rameno podélniku je prost¥ednictvim &epu spojeno se zkrutnou pruZinou se stavitelnym
p¥edpétim.

Za¥izeni je mechanické a je velmi jednoduché, vyu%ivd k napinédni p¥fze pasivnfho d&inku
zkrutné pruZiny, je umist&no v misté ohybu p¥ize, p¥ed vodidem rozvddéni p¥ize, kde nepfekai{
ani procesu pfedenif, ani neznesnadnuje zap¥ddani p¥fze. Jeho kinematické pom&ry jsou voleny
tak, Ze v poldtku napindn{ p¥fze rychleji roste odpor napfinade ne%f p¥i velkém vykyvu napinale,
cof md tlumici G&inek na kompenza&ni rameno a kompenzdtor div4 p¥ijatelny prib&h napdtl p¥ize
i p¥i velkych rychlostech navijen{.

Dal8{ vyhody a vyznaky pfedloZeného vyndlezu jsou patrny z ndsledujicfho popisu a vykre-
s, kde zna&{ obr. 1 bo%nf pohled na navi{jeci za¥{zen{ s kompenzdtorem, obr. 2 kompenza&ni

za¥izen! ¥ezu.

P¥fze 1 vychdzejici z nezndzorn&né p¥ddni komory, je poddvacimi vdle&ky 2, 3 poddvéna
k navijené civce 4, podél které je cyklicky rozvdd&na vodifem 5. V mist® ohybu drdhy p¥ize 1
pfed hranou 6 je umistén pohyblivy dotyka& 7 ve form& podélniku rozprostirajiciho se po Si{¥ce
pésma rozvad&ni p¥ize 1, prostfednictvim ramen 14, s &epy 8, 9, na drZdku hrany 6.

Podélnik pohyblivého dotykale 7 je ve tvaru oblouku podél pisma rozvadéné p¥ize 1 a na~-
pind p¥fzi 1 silou zkrutné pruZiny 10, kterd nat&&f &epem 9 resp. 8. Druhy konec zkrutné
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pruZiny 10 je op¥en v zdfezu pouzdra 12, které je zajiténo matic{ 13 a jeho natodenim se
sefizuje G&inek sfly zkrutné prufiny 10 na p¥izi 1. .

Pokud je pohyblivy dotyka& 7 v uvoln&né horni poloze oznafené 7' a zadind se napinat
&4rkované naznafeny tsek 11 p¥fze 1, kyvne dotykal z polohy 7' do polohy 7 a p¥itom se zkra-
ti dsek p¥ize 1 od mista polohy 7' pohyblivého dotykale 7 k podévacim vdlelkim 2, 3. Protofe
se v3ak o trochu zv&t¥{ zdroven lsek 1 od polohy 1' pohyblivého dotykae 7 k hran& 6, dojde
s touto malou zménou délky pfize 1 z polohy 1' ke znadnému ndrustu odporu zkrutné pruZiny 10.

P¥i velkém napnutf p¥ize 1 aZ do polohy l1'' a p¥i poloze 7'' pohyblivého dotykale 7 je
nédrdst dseku polohy 1'' pfize 1 mezi pohon 7'' pohyblivého dotykafe 7 a hranou 6 relativné
zna&éné men&i neZ zkrdceni useku 1'' pfize 1 smérem k poddvacim védledkim 2, 3 a ndrist sfly
pruZiny 10 je mén& vyrazny. Tyto disproporce v ndrlstu sily pruZiny 10 se prévé& projevuji

v utlumeni dynamického d¢inku vykyvného dotykade 7 p¥i v&tZich navijecich rychlostech.

Za¥{zen{ lze pouZit i pro navijeni vélcové civky, lze jej také pouZit jako doplné&k
k vyrovndvdni nap&tf{ u navijecich zafizeni s pohyblivym mistem styku civky 4 s hnacim elemen-
tem, synchronizovanym s pohybem vodife pro rozvadéni p¥ize 1. Kompenzadni za¥izeni podle
tohoto vyndlezu lze také vyuZit k vyrovndni rozdild nap&tf mezi malou a velkou civkou, ke

ktergm u kuZelové civky vliivem kinematiky navijenf dochézf.

PREDMET VYNALEZU

1. zaffzenf na kompenzaci rozdild v osové sile p¥ize, zejména p¥i navijeni kuZelovych
civek na strojfch s konstantni p¥iv4déci rychlostf p¥ize, tvo¥ené pohyblivym dotykalem uspo-
f&daném v oblasti mezi poddvacim dstrojim a mistem navijen{ p¥flze v blizkosti rozvédddle p¥i-
ze, p¥ifemZ pohyblivy dotykad je uspordddn po 8i¥ce pdsma rozvddéni pfize ve form& podélniku
napi{¢ k dréze p¥ivdd&né prize, uchyceného alespoii jednim ramenem k prufnému elementu, vyzna-
Sené tim, Ze rameno (14) podélniku je prost¥ednictvim &epu (8, 9) spojeno se zkrutnou pruZi-
nou (10) se stavitelnym p¥edpétim.

2. za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujici se tfm, Ze alespofi jeden Cep (8, 9) je opatfen
zé¥ezem, v némi je zasunut jeden konec zkrutné pruZiny (10}, p¥iemi druhy jejf konec je
opfen ve vyfezu pouzdra (12) upevnéného matic{ (13) k drZdku hrany (6) pro ohyb dr&hy pfize
(1.

1 vykres
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Obr. 2
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