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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
przektadnia, ktérej stosunek mazna nasta-
wiaé podczas ruchu i ktéra przetwarza ruch
obrotowy na ruch wahadlowy o wychyle-
niu, zmieniajacym si¢ od zera do najwiek-
szej wyznaczonej wartosci, Istota wynalaz-
ku pelega na zastosowaniu jarzma, pokre-
canego na okreslone wartosci na stalym
czopie i zaopatrzonego w prosta lub tuko-
wa, prowadnice czopa, na ktérym krzyzuja
si¢ dwa drazki przekladni. Przekladnia ta-
ka jest bardzo korzystna, zwlaszcza do po-
ruszania mlynarskich urzadzen zasypowych
do mlewa lub tym podobnych.

Podobna przekladnia, w ktérej suwak
wahliwego jarzma moze byé nastawiany na

dowolne przesuwy, jest znana. Przekladnia
taka nie nadaje si¢ jednak do nastawiania
podczas ruchu, gdyz budowa jej jest taka,
iz poruszanie suwaka wzdluz jarzma jest
niemozliwe.

Na rysunku przedstawiono schematycz.
nie przyklad wykonania przekladni wedlug
wynalazku w widoku z boku.

W przedstawionym przykladzie wyko-
nania ruch obrotowy korby 34 na wale 36
jest przenoszony na wahliwe rami¢ korbo-
we 34 na wale 37, za pomoca ktérego jest
poruszane dowolne urzadzenie, np. urza-
dzenie zasilajace do mlewa, poruszane
zmienna iloscia przesuwow, przy czym wiel-
ko$é przesuwu moze byé nastawiana w gra-



i ceu pota Pprzegub
, © ‘ pa kerbowdgo 31’z drfizkiem 32, polaczo-

nicach od zera do wartoéci najwickszej bez

. przerywania ruchu. Korba 31 jest w tym

przegubgwo za pomoca czo-
‘nym z czopem krzyzulcowym 35, ktory, su-
‘wa sie w prostej lub fukowej prowadnicy 1°
jarzma 1. Jarzmo to jest odchylane i nasta-
wiane dokola nieruchomego czopa 40 za
pomoca wycinka ze¢batego 30, ktory z jarz-
mem tworzy jedna calos¢ i zazebia si¢ ze
$limakiem 2°, przy czym uruchomianie ja-
rzma I odbywa si¢ przez obrét $limaka 2°
za pomoca, pokretta 2.

Na czopie krzyzulcowym 35 jest umoco-
wane ciggno 33, potaczone przegubem 33
z ramieniem korbowym 34 walu 37, ktéry
jest pokrecany ruchem wahadlowym.

W przedstawionym na rysunku przykla-
dzie wykonania prowadnica 1‘ jarzma 1 dla
czopa krzyzulcowego 35 posiada wygiecie
tukowe o promieniu krzywizny odpowied-
nio do dlugosci ciggna 33 od srodka czopa
33° do srodka czopa 35, wobec czego czop
krzyzulcowy 35 w przedstawionym potoze-
niu jarzma I przesuwa si¢ w prowadnicy 1’
w jedna i druga strong, skoro tylko korba
31 zostanie obrécona za pomoca walu 36,
przy czym ten ruch obrotowy: nie jest prze-

. noszony wcale na korbe 34 na wale 37.

Skoro jednak tylko jarzmo 1 wraz z pro-
wadnica I° zostanie wychylone w jednym
lub drugim kierunku dokota nieruchomego
czopa 40 za pomoca) przekladni slimakowej
30, 2° przez obrét pokretta 2 tak, iz pro-
wadnica I nie pokrywa sie¢ juz z krzywa
tukowa, opisana dokola srodka czopa 33
wtedy, oczywiscie, ruch czopa krzyzulco-
wego 35 w jedna i druga strone jest prze-
noszony w wigkszym lub mniejszym stop-
niu na czop korbowy 33‘, a za pomoca ra-
mienia korbowego 34 na wal 37, przy czym
wielko$é tego ruchu w obydwie strony jest
zalezna od wielkosci mimosrodowego na-

stawienia prowadnicy 1' wzgledem danego
punktu obrotu.

Na rysunku liniami przerywanymi ozna-
czono inne polozenie graniczne czesci 31,

31°, 32 i 33 (po obréceniu ramienia korbo-

wego 31 o 180°) przy niezmiennym poloze-
niu korby 34 na wale 37.

Prowadnica 1° jarzma I moze byé réw-
niez prostolinijna i wtedy w kazdym polo-
Zeniu jarzma I wprawiany jest czop korbo-
wy 33° w ruch wahadlowy, ktérego wychy-
lenie jest zalezne od polozenia prowadnicy
prostolinijnej. Prowadnica moze mieé, o-
czywiscie, rowniez jakikolwiek inny krzywy
ksztalt, a nie tuk kola.

Pokrecanie w jedna i druga strone czo-
pa 37 moze byé przetworzone za pomoca
urzadzenia zapadkowego na nieprzerwany
ruch obrotowy o wigkszej lub mniejszej
szybkosci lub tez za pomoca walu korbo-
wego i odpowiedniego jarzma przerywany
ruch obrotowy moze byé przetworzony na
ostateczny réwnomierny nieprzerwany ruch
obrotowy. {

Zastrzezeniepatentowe.

Przekladnia do przetwarzania ruchu o-
brotowego na ruch wahadtowy o wielkosct
wychylania, nastawianej réwniez podczas
ruchu od zera do najwiekszej wyznaczonej
wartosci za pomoca jarzma z krzywa lub
prostolinijna prowadnica czopa, w ktérym
krzyiuja si¢ dwa drazki do przenoszenia
ruchu, znamienna tym, ze wskazane jarzmo
(1) jest wykonane jako jedna calosé¢ ze sli-
macznica (30), zazebiajaca sie ze $lima-
kiem (2°), w celu pokrecania tego jarzma.

Fr. Wiesner. |
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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