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(54) Mobiles Arbeitsgerat fiir Hangwalder - Durchforstungen

(57) Um in steilen Berg- und Hangwaldern mit einer
waldbodenschonenden Durchforstung bereits gefallte
und auf dem Waldboden ungeordnet nah- sowie
entfernt liegende Baume und Aste rationell mit einem
Arbeitsgerat zu entasten, in Rundhélzer (3.6) gleicher
Lange zu trennen und bergab einem untenliegenden
Sammelplatz zuzuflhren, ist dessen

« Fahrgestell (1) mit Allradantrieb (1.2),
Radgelenken (1.3) sowie kleinen
Antriebsréddern  (1.1) mit  ausgepragter
Umfangsprofilierung,

« Tragerrahmen (2) mit einer standig in eine
senkrechte Stellung gehaltenen,
schwenkbaren  Kransédule (3.1) eines
Holztransport-Kranes  (3) sowie  einer
Zugseilvorrichtung  (4) fir die entfernt
liegenden Baume und

. mit einer aus Rinnen-Einzelelementen (2.3)
bestehenden nach unten gerichtet
angehangten Abfuhrrinne (2.2) far
bearbeitete Rundhdlzer (3.6) ausgestattet.

Alle Funktionskomponenten sind von einem, in einem
ausreichenden Sicherheitsabstand vom Arbeitsgerat
positionierten Bediener (5) kabel- oder
funkwellensteuerbar.
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Beschreibung

MOBILES ARBEITSGERAT FUR HANGWALDER-DURCHFORSTUNGEN

[0001] Die Erfindung geht von dem im Oberbegriff des Patentanspruches 1 definierten Gegen-
stand aus.

[0002] Der Einsatz von Forstfahrzeugen, Arbeitsmaschinen und anderen mobilen Arbeitsgera-
ten fir Durchforstungen in Gebirgs- und Hangwéldern mit unterschiedlich steilen Waldb&den
bedingt eine spezifische Ausbildung und Struktur dieser Arbeitsmittel, um

eine waldbodenschonende Durchforstung durch eine weitestgehend stationédre Geréte-Arbeits-
weise sicherzustellen, wobei von einem seilgesicherten Standort aus, in einem weiten Umkreis
Baume und Aste geborgen und nach einem Heranziehen auf dem Geréat bearbeitet werden
kénnen.

[0003] Um diese Anforderungen ganz oder teilweise zu erfillen, ist der bekannte Stand der
Technik durch Ausbildungen mobiler Arbeitsgerate gekennzeichnet, die in Forstwirtschafts-
Unternehmen und bei Waldbauern in Gebirgs- und Hangwaldern zum Einsatz kommen. Dabei
sind einige Produktausbildungsvarianten auch Gegenstand von Erfindungsanmeldungen.

[0004] Beispielhaft daflir soll dieser Stand der Technik mit den nachstehend benannten Patent-
und Gebrauchsmuster-Schriften beschrieben und bewertet werden.

[0005] Dabei sind stéandig ihre Fahrtrichtung dndernde, hin- und herfahrende Forstfahrzeuge, in
[0006] - WO 96 089959,

[0007] - DD 241 885 B1 und in

[0008] « US 3356 116

[0009] beschrieben, die beispielhaft fir andere Ausbildungen mit in einem engen Achsenab-
stand befindlichen groBen geldndegangigen Radern, ausgestattet sind. Die in

[0010] - DE 20 2008 016 888 U1 und in
[0011] - DE 3037 522 C2

[0012] beschriebenen Forstfahrzeuge sind dazu erganzend mit einem senkrechten Mittenge-
lenk ausgestattet, um flexibel erforderliche Fahrtrichtungsanderungen realisieren zu kénnen.

[0013] Weiterhin sind mobile Arbeitsgerate in ihren vorbestimmten Arbeitsstellungen am Hang,
wie in

[0014] - DE 2715509 C2 und in

[0015] -« US 4365 927

[0016] beschrieben, mittels Seilzligen und Seilschlingen an vorhandenen Baumen oder Baum-
stimpfen angehangt, arretierbar.

[0017] Alle genannten Forstfahrzeuge haben aber den Nachteil, dass sie in Hanglagen durch
ihre erforderliche andauernde Mobilitdt den Waldboden aufwlhlen und somit stark beschadi-
gen.

[0018] Diese Nachteile treffen auch auf die beispielhaft in
[0019] - GB 2489 720 A und in
[0020] « US 20050199316 At

[0021] beschriebenen mobilen Arbeitsgerdten zu, deren Fahrgestell mit Raupenketten ausge-
stattet sind.

[0022] Den in den Patentanspriichen benannten erfinderischen Merkmalen liegt deshalb die
Problemstellung zu Grunde, ein mobiles Arbeitsgerat fir Hangwalder-Durchforstungen innovativ
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so auszubilden, dass die benannten Nachteile kinftig vermieden werden.

[0023] Im Ergebnis sollen die auf einem Arbeitsgerdt angeordneten Komponenten fiir eine
waldbodenschonende Durchforstung bereits gefallter und auf dem Waldboden nah und entfernt
vom seilgesicherten Standort des Arbeitsgerites liegenden Biume und Aste beitragen, dass
diese rationell entastet, in Rundhdlzer getrennt und unmittelbar einem untenliegenden Sammel-
platz zugefiihrt werden kdnnen.

[0024] Diese Problemstellung wir durch den Patentanspruch 1 wie folgt, geldst:

[0025] Auf dem Fahrgestell eines mobilen Arbeitsgerdtes ist eine Tragerplatte fir eine
schwenkbare Kransdule Uber ein Kugelgelenk gelagert. An der Kransaule ist ein aus Gelen-
kelementen bestehender mit einem Baumstammagreifer ausgestatteter Holztransport-Kran ge-
lenkig angeordnet. Vorgesehen sind Hydraulik-Stitzzylinder mittels der die Kransdule des
Holztransport-Kranes in einer senkrechten Position gehalten wird. Eine Zugseilvorrichtung mit
Seilschlinge ist am Holztransport-Kran angeordnet.

[0026] Auf dem Fahrgestell ist ein Entastungs- sowie Rundholzbearbeitungsgerat derartig
angeordnet, dass jeder Baum oder Ast wahrend seiner Bearbeitung quergerichtet zur Langs-
achse des Fahrgestelles auf diesem aufliegt, wobei der Holztransport-Kran und das Entas-
tungs- und Rundholzbearbeitungsgerat in einem Bereich des Fahrgestelles, der lber einem
Bereich zwischen den Antriebsradern liegt, angeordnet sind.

[0027] Uber eine offene Abfiihrrinne, die aus flexibel aneinander gereihten u-férmigen Ein-
zelelementen besteht, sind Rundhdlzer talseitig rutschend, ableitbar. Die Abfihrrinne ist an der
vom Holztransport-Kran abgewandten Stirnseite des Fahrgestells angeordnet.

[0028] Erganzend dazu beinhaltet der Patentanspruch 2 eine Ausbildung der Ausschwenkbar-
keit der fernsteuerbaren Seilwinde um die senkrecht gestellte Kransaule.

[0029] Die Erfindung ist anwendungsbezogen an einem Ausflhrungsbeispiel in den Figuren
vereinfacht dargestellt und im folgenden Teil der Beschreibung néher erldutert. Gezeigt wird in

[0030] Fig. 1 eine Ansicht des mobilen Arbeitsgerates in einem Hangwald mit steil ansteigen-
dem Waldboden und

[0031] Fig. 2 eine Seitenansicht nach Fig. 1 als Draufsicht auf das in Arbeitsstellung befindli-
che mobile Arbeitsgerat

[0032] Von dem Bediener 5, der sich immer in einem Sicherheitsabstand neben dem mobilen
Arbeitsgerat aufhalt, wird dieses motorbetriebene mobile Arbeitsgerdt in einer steilen und
schragen Hanglage eines Bergwaldes in die beabsichtigte Arbeitsstellung ferngesteuert bewegt,
positioniert und arretiert. Das Fahrgestell 1 ist, bergseitig gerichtet, mit einer Seilwinde 1.4
ausgestattet, Uber die das Arbeitsgerat mittels Arretierseilen an bergseitig angeordneten ste-
henden Waldbdumen oder Baumstiimpfen verankert ist. Wahrend des Durchforstens, des
Aufnehmens und Heranziehens naher oder entfernter liegender gefallter Bdume und Aste mit-
tels der Zugseilvorrichtung 4, aus der Seilschlinge 4.3, aus dem Zugseil 4.1 und aus der Seil-
winde 4.2 an der senkrechten Kransdule 3.1 bestehend, und wahrend des Auflegens dieser
Baume mittels des um die senkrechte Kransaule 3.1 schwenkbaren mehrgelenkigen Holztrans-
port-Kranes 3 und Baumstamm-Greifers 3.5 auf den Tragerrahmen 2 ist das Arbeitsgerat still-
stehend standortsicher arretiert und positioniert.

[0033] Die Senkrecht-Positionierung des Holztransport-Kranes 3 (iber seine senkrecht gestellte
Kransaule 3.1, erfolgt mittels der um ein Kugelgelenk 3.3 gegeniiber dem Fahrgestell 1, in eine
standige Waagrecht-Stellung geschwenkten und von Hydraulik-Stitzzylindern 3.4 gestltzten
Tragerplatte 3.2.

[0034] Damit ist eine deutlich héhere Geratesicherheit im Vergleich zu vielen Alternativ- Pro-
dukten des Standes der Technik erreichbar. Entgegengerichtet angeordnet und durch Ver-
schwenkung funktionierend sind die Bewegungen der Zugseilvorrichtung 4 und des Holztrans-
port-Kranes 3.
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[0035] Auf dem Fahrgestell 1 sind, zwischen den Antriebsréddern 1.1 angeordnet, das Entas-
tungs- sowie Rundholzbearbeitungsgeréat 2.1 und die Zuflhrvorrichtung fir die auf der talseiti-
gen Stirnseite des Tragerrahmens 2 des Fahrgestells 1 angehangten Abflhrrinne 2.2 auf- und
angebaut.

[0036] Die Abfiihrrinne 2.2 besteht aus einer, abstandsbedingt zum Lagerplatz am FuBe des
Gebirgs- oder Hangwaldes angeordneten Sammelstelle, gefligten Anzahl von Rinnen-Einzel-
elementen 2.3. Die entasteten und getrennten Rundhélzer 3.6 rutschen dann in dieser selbstta-
tig schwerkraftbedingt zu dieser Sammelstelle nach unten. Fir die in den Figuren nicht darge-
stellte zentrale Hydraulik-Druckélversorgung aller Funktionskomponenten ist auf dem Fahrge-
stell 1 eine Hydraulikpumpe und der Hydrauliktank 1.5 angeordnet.

[0037] Diese, wie auch die Bewegung und Lenkung der Antriebsréder 1.1 werden situationsab-
hangig vom Bediener 5, ferngesteuert, betatigt.
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BEZUGSZEICHENLISTE

1 Fahrgestell
1.1 Antriebsrader
1.2 Allradantrieb
1.3 Radgelenk(e)
1.4 Seilwinde

1.5 Hydrauliktank

2 Tragerrahmen

2.1 Entastungs- sowie Rundholzbearbeitungsgerat

2.2 Abfuhrrinne
2.3 Rinnen-Einzelelemente

3 Holztransport - Kran

3.1 Kransaule

3.2 Tragerplatte

3.3 Kugelgelenk

3.4 Hydraulik - Stitzzylinder
3.5 Baumstamm - Greifer
3.6 Rundhdlzer

4 Zugseilvorrichtung
4.1 Zugsell

4.2 Seilwinde

4.3 Seilschlinge

5 Bediener
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Patentanspriiche

1.

Mobiles Arbeitsgerat fir Hangwalder-Durchforstungen, welches mit einem Allradantrieb,
kleinen ausgepragt profilierten Antriebsréadern verfahrbar und mit einer zentralen Hydraulik-
Druckdlversorgung ausgestattet ist, dadurch gekennzeichnet,

dass auf dem Fahrgestell (1) des Arbeitsgerates eine Tragerplatte (3.2) fiir eine um eine
senkrechte Achse schwenkbare Kransdule (3.1) Uber ein Kugelgelenk (3.3) gelagert ist
wobei an der Kransaule (3.1) gelenkig ein aus Gelenkelementen bestehender Holztrans-
port-Kran (3) mit Baumstamm- Greifer (3.5) angeordnet ist und Hydraulik-Stitzzylinder
(3.4) vorgesehen sind, mittels derer die Kransaule (3.1) in einer senkrechten Position ge-
halten wird, am Holztransport-Kran (3) eine Zugseilvorrichtung (4) mit Seilschlinge (4.1)
angeordnet ist,

und auf dem Fahrgestell (1) ein Entastungs- sowie Rundholzbearbeitungsgerat (2.1) derar-
tig angeordnet ist, dass jeder Baum oder Ast wahrend seiner Bearbeitung quergerichtet zur
Langsachse des Fahrgestelles (1) auf dem Fahrgestell aufliegt, wobei der Holztransport-
Kran (3) und das Entastungs- und Rundholzbearbeitungsgerat (2.1) in einem Bereich des
Fahrgestells (1), der tiber einem Bereich zwischen den Antriebsradern (1.1) liegt, angeord-
net sind

und an der von der Anordnungsstelle des Holztransport-Kranes (3) abgewandten Stirnseite
des Fahrgestells (1) eine u-férmige, oben offene Abflihrrinne (2.2) fir Rundhdlzer (3.6), die
aus flexibel aneinander gereihten Rinnen-Einzelelementen (2.3) besteht, angeordnet ist.

Mobiles Arbeitsgerat fir Hangwalder-Durchforstungen nach Patentanspruch 1, dadurch
gekennzeichnet,

dass die Zugseilvorrichtung (4) eine per Funk fernsteuerbare Seilwinde (4.2) aufweist, die
an der Ausschwenkrichtung der Gelenkelemente des Holztransport-Kranes (3) abgewand-
ten Seite der Kransdule (3.1) angeordnet ist, sodass sich der Kran durch die Verschwenk-
barkeit um eine senkrechte Achse bei Belastung der Seilschlinge (4.3) mit einem Baum
oder Ast so ausrichtet, dass die Seilwinde (4.2) dem Baum oder Ast zugewandt ist.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen
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