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Niittokone (1), jossa on niittolaitteisto, joka on liitetty
kidintyvisti runkoon (7), josta se asennetaan traktorin (8)
nostoripustimeen, jotta siti voitaisiin kdintdi toiminta-
asennon, jossa se sijaitsee traktoriurien ulkopuolella, ja
kuljetusasennon vililld. Niittokoneen (1) ollessa toiminta-
asennossa voi voiman momentti siirtyd traktorista niitto-
koneeseen (1) ja nostaa sen kokonaisuudessaan, mita ta-
pahtuu esimerkiksi silloin kun pellolla tehdsan kiannok-
sid. Jotta traktori ei kallistuisi sivusuunnassa, kisittia
niittokone vihintiin yhden ripustetun tukipyérin (9, 10),
Joka kaintyy ylospain suuntautuneen akselin (11, 12) ym-
pari noustakseen ja laskeakseen ei-aktiivisen nosto-asen-
non, jossa nostolaitteisto on laskettu karheamisasentoon, ja
aktiivisen kantoasennon valills, jossa tukipyérat (9, 10)
kannattavat ainakin osaa niittokoneen (1) painosta sen ol-
lessa nostettuna.
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En slattermaskin (1) har ett rorligt aggregat som ar svang-
bart anslutet till en ram (7) som monteras pi hivarmen till
en traktor (8) for att det med en svingrorelse skall vara
flyttningsbart mellan ett arbetslige utanfor traktorsparet
och ett transportlage. I arbetsléget kan ett kraftmoment
Sverfdras frin traktomn till slttermaskinen (1) for att helt
lyfta upp den, till exempel under svingar pa dkem. For att
climinera risken att traktorn skall tippa &t sidan ar slit-
termaskinen forsedd med dtminstone ettd stédhjul (9, 10)
som &r svingbart runt en uppdtriktad axel (11, 12) och
upphéngt for att kunna lyftas och sinkas mellan ett inak-
tivt upplyft lage, nir slatteraggregatet ar sinkt dll ett
stranglaggningslige, och ett aktivt stédligc; dar stédhjulen
(9, 10) dtminstone delvis bar upp slittermaskinens tyngd
(1) i dess upplyfta lige.
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Nostoripustettu niittokone - Lyftupphingd slattermaskin

Esilla oleva keksinto liittyy nostoripustettuun niittokoneeseen, jossa on niittolait-
teisto, joka on ripustettu runkoon kéntyvisti liitettyyn kantorakenteeseen, josta se
asennetaan traktorin nostoripustimeen, joka niittolaitteisto yhdessi kantorakenteen
kanssa on ka#ntyvisti liikuteltavissa toiminta-asennon, jossa niittolaitteisto ja
kantorakenne sijaitsevat sivusuunnassa traktoriurien ulkopuolella, ja kuljetusasen-
non vilillg, jossa niittokone sijaitsee traktorin takana ja on sen urien sisdpuolella,
Ja joka niittokone kisittdd my®s vilineet voiman momentin siirtimiseksi traktorista
niittokoneeseen sen nostamiseksi kokonaisuudessaan.

Taman tyyppiset niittokoneet ovat entuudestaan hyvin tunnettuja, ja niiden ollessa
kuljetusasennossa voidaan ne kaznti4 pystyasentoon vaaka-akselin ympiri, joka
on samansuuntainen liikesuunnan kanssa, tai sitten ne voidaan kaantai pystyakse-
lin ympéri niittokoneen taakse. ’

Jos tallaiset niittokoneet rakennetaan erittiin leveiksi, minka johdosta ne ovat
painavia ja miki osittain aiheuttaa sen, etti ne toiminta-asennossa ollessaan ulot-
tuvat kauas traktorin sivulle, niin niiden nosto traktorin nostolaitteen avulla muo-
dostuu ongelmalliseksi, koska ne vaikuttavat traktoriin erittiin suurella momen-
tilla. Tdmé ongelma kohdataan erityisesti silloin kun niiton aikana pellolla tehdn
kddnnds ja niittokone halutaan nostaa ylos toiminta-asennosta, jotta voitaisiin
ohittaa kohta, josta hein& on jo niitetty. Traktoriin vaikuttava momentti voi tallsin
Johtaa traktorin suurempaan kallistumisriskiin. Niittokoneen ollessa kuljetusasen-
nossa ei ongelma ole niin suuri johtuen joko siitd, ettd niittokoneen traktoriin koh-
distama momentti on pienempi (pystysuorassa kuljetusasennossa), tai siité, etti
traktori pystyy paremmin vaimentamaan momenttia (kuljetusasennossa traktorin
takana).

EP-A-0 361 573:sta, johon patenttivaatimus 1 perustuu, tunnetaan edelli johdan-
nossa kuvatun kaltainen niittokone, jossa niittolaitteiston kummallakin puolella ja
sen takaosassa on tukipy®rid, jotka kannattavat niittolaitteistoa osittain tydskente-
lyn aikana. Niittolaitteiston aiheuttaman kuormituksen kevennys tapahtuu jousien
avulla verrattuna tukipydriin, jotka eivit pyori pystyakselin ympiri ja jotka noste-
taan yhdessi niittokoneen kanssa siti nostettaessa. Tamén niittokoneen avulla ei
niin muodoin pystyti ratkaisemaan edella esitettyi ongelmaa.
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EP-A-0 486 414:std tunnetaan niittokone, joka ripustetaan tukirunkoon, joka

on toisesta padstain liitetty kolmipistenostoripustimeen ja jota kannattaa sen
toisesta padstd tukirengas, joka niittokoneen ollessa toiminta-asennossa on aina
kosketuksissa maahan. Téssd tunnetussa rakenteessa ei nostomomenttia siirry
traktorista niittokoneeseen ja edelld mainittua kallistumisvaaraa ei ole. Toinen
EP-A-0 570 314:n esittdma suoritusmuoto tdstd niittokoneesta on yhdeltd sivul-
taan korkeussédddetysti kytketty traktorin kolmipisteripustimeen ja toisesta si-
vustaan korkeussééddetysti maapyoradn. Téssd niittokoneessa ei nostomomenttia
siirry traktorista niittokoneeseen. Tamén tyyppisid niittokoneita tunnetaan myds
EP-A- 377 962:sta ja EP-A-0 579 564 :sta.

Esilla olevan keksinndn tavoitteena on tarjota niittokone, jollainen on esitetty
hakemuksen johdannossa, mutta jossa ei esiinny edella esitetyn kaltaista ongel-
maa.

Jotta tdma tavoite saavutettaisiin, niin tille nostoripustetulle niittokoneelle, jossa
niittolaitteisto on ripustettu kantorakenteeseen, joka on liitetty kiintyvisti runkoon
asennettavaksi traktorin nostoripustimeen, ja jossa niittolaitteistoa kantorakennetta
voidaan liikuttaa kaéntyvisti sekd toiminta-asennon, jossa niittolaitteisto ja kanto-
rakenne sijaitsevat sivusuunnassa traktorin urien ulkopuolella, etti kuljetusasennon
vililla, jossa niittokone sijaitsee traktorin takana sen urien sisdpuolella, ja jossa
niittolaitteistossa on viline voiman momentin siirtdmiseksi traktorista niittokonee-
seen tdimén nostamiseksi kokonaisuudessaan, jolloin niittolaitteisto sekéd kantora-
kenne késittavit vihintadn yhden kuormitusta keventivin tukipyorin, joka kaan-
tolaitteen avulla on laskettavissa ja nostettavissa niittolaitteistoon nahden ka4nta-
malla se olennaisesti vaaka-akselin ympdri, niin télle nostoripustetulle niittoko-
neelle on tunnusomaista se, ettd tukipyori kdintyy pystyakselin ympéri, hydrauli-
nen sylinteri on liitetty mainittuun kdantolaitteeseen, mainittu sylinteri kytkeytyy,
kun niittokone on liitetty traktoriin, traktorin hydrauliseen jirjestelméin sarjaan
traktorin nostolaitteen kanssa, jotta niittokoneen toiminta-asennossa ja erityisesti
silloin kun pellolla tehdaén kadnnoksid voitaisiin samalla nostaa niittolaitteistoa
yhdessa kantorakenteen kanssa ja laskea kuormitusta keventidva tukipyo6rd/pyorit
talld ja talla tavoin mahdollistaa se, etté niittolaitteisto padsee ohittamaan kohdan,
josta heind on jo niitetty. Talloin kuormitusta keventdva tukipyora alkaa toimia au-
tomaattisesti juuri silloin kun tarvitaan siind yhteydessa kun niittokone nousee, ja
talloin aikaansaadaan niittokoneen nousunsa aikana traktoriin kohdistaman mo-
mentin lasku ilman etti traktorin ja niittokoneen toimintaa taytyisi milldan lailla
keskeytta.
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US-A-4 193 458:sta tunnetaan maanmuokkaukseen tarkoitettu maatalouskone,
joka on traktori-estyskone-yhdistelman muodossa ja jollainen voidaan sindnsi
tunnetusti varustaa kayttolaitteistolla, jossa on hydraulisesti aktivoituva, kuormi-
tusta keventévi tukipy6rd, joka aktivoituu kuljetusasennossa kantamaan osaa trak-
torin takana hinatun kéyttélaitteiston painosta. Niittokoneen ollessa maata muok-
kaavassa asennossa tiytyy timén tukipy®réin jatkuvasti olla nostettuna, jotta maan-
pinta, jota destetddn destimen piikeilla, ei painuisi kokoon.

Kun tété tunnettua konetta kaytetdan normaaliin pellolla tapahtuvaan tyoskente-
lyyn, ei pyrita siihen, ettd kayttolaitteisto olisi nostettavissa, kuten ei ole pyrki-
mys mydskéén silloin kun pellolla tehdééin kdsinnoksia.

Mikili traktorin hydraulinen jarjestelma sallii sen, ett tukipyoria ohjaava hydrau-
linen sylinteri on kaksitoiminen, niin tukipy6ra nousee automaattisesti niittoko-
netta laskettaessa ja se ei tilloin vaikuta héiritsevisti niittokoneen toimintaan. Jos
kéytetd#n yksitoimista hydraulista sylinteris, niin mainitun kaéntolaitteen yhtey-
dessd voidaan kdyttid jousta tukipy6rin pitdmiseksi nostettuna, kun mainittu hyd-
raulinen sylinteri ei aktivoidu tukipyorin laskemista varten.

Niittokone kasittad edullisesti tukipy6rin niittolaitteiston kummallakin puolella.
Niin taataan symmetrinen nosto, jolloin niittokone nostetussa asennossaan ei
péise heilahtamaan alas toiselle sivulleen, jolloin se saattaisi osua maahan.

Taman tyyppisissé niittokoneissa, joissa niittokoneen kadntyminen toiminta-asen-
non ja kuljetusasennon vililla tapahtuu olennaisesti vaaka-akselin ympiri ja joissa
niittokone sijaitsee kuljetusasennossa ollessaan traktorin takana olennaisesti
vaaka-asennossa, voi ongelmia myds syntya liittyen liian suureen momenttiin, joka
vaikuttaa traktoriin silloin kun niittokone on kuljetusasennossa. Keksinnén erdsn
suoritusmuodon mukaan ndmi ongelmat voidaan sinnsi tunnetulla tavalla rat-
kaista niin, ettd mainittu kantorakenne kytketaan vihintiin yhteen maapyorain,
Jotta niittokoneen kuormitusta saataisiin laskettua sen kuljetusasennossa. Keksin-
ndn erddssé toisessa suoritusmuodossa tillainen maapydrd voidaan asentaa vipuun,
Joka on kiinnitetty akseliin, joka niittokoneen kuljetusasennossa on suuntautunut
horisontaalisesti ja samalla olennaisesti kohtisuorassa litkesuuntaan nihden, mai-
nitun akselin kééntyess niittokoneessa olevassa saranatapissa, ja akselia pyorit-
tdméaan on jarjestetty tehoviline, joka késittad hydraulisen sylinterin, jolloin kul-
Jetuspyoraa saadaan nostettua ja laskettua.
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Keksintod kuvataan seuraavassa yksityiskohtaisesti suoritusesimerkkien avulla
viittaamalla piirustuksiin, joissa:

Kuvio 1 esittai keksinnon mukaista niittokonetta traktoriin liitettyna takaa piin
katsottuna;

Kuvio 2 esittdd kuvion 1 niittokonetta ylhailtd pdin katsottuna;
Kuvio 3 esittdd kuvioiden 1 ja 2 mukaista niittokonetta oikealta péin katsottuna;

Kuvio 4 esittdd vastaavaa ndkymai kuin miti on esitetty kuviossa 1 mutta keksin-
ndn toisesta suoritusmuodosta;

Kuvio 5 esittdd kuvion 4 niittokonetta oikealta pdin katsottuna;

Kuvio 6 esittdd keksinndn mukaisen niittokoneen vield eristd suoritusmuotoa
ylhaalts piin katsottuna ja kuljetusasennossa; ja

Kuvio 7 esittdd kuvion 6 niittokonetta sivusta pdin katsottuna.

Kuvioissa 1-3 on esitetty lautasniittokone 1, joka jakautuu kahteen osaan, joista
kummassakin on omat runkotangot 2,3. Tankojen vilinen keskindinen liitos on
tehty saranan 4 avulla, josta ne on edelleen ripustettu kantovarteen 5, joka on
liitetty toisella saranalla 6 tukirunkoon 7, joka on ripustettu traktorin 8 kolmipiste-
ripustimeen. Lukuunottamtta niittokoneen 1 muotoilua kaksiosaisena, joka on EP-
patenttihakemuksen 95610009.3 (ei julkaistu) kohteena, nimi seikat ovat tdssi
suhteessa tunnettuja.

Niittokoneen uusi piirre on, ettd se kisittdd tukipyorat 9, 10, joista kumpikin asen-
netaan niittokoneen 1 vastakkaisiin paihin niin, ettd ne voivat pyorid pystyakselin
11, 12 ympiri. Liitososat, joilla tukipydrat 9, 10 liitetddn niittokoneeseen 1, kasit-
ta-vit kaantolaitteen, joka on esilld olevassa suoritusmuodossa esitetty laakeri-
tappisuunnikkaana, jossa on varret 13, 14, jotka ovat sindnsi tunnetulla tavalla
muotoiltu niin, ettd tukipyorid 9, 10 voidaan siirtdd korkeussuunnassa niittoko-
neeseen 1 nihden.
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Alimpien samansuuntaisten varsien 14 ja runkotankojen 2,3 viliin on jéirjestetty
hydraulisia sylintereitéi 15, joiden avulla tukipydri 9, 10 voidaan laskea suhteessa
niittokoneeseen 1, kuten on esitetty esimerkiksi kuviossa 1.

Kuviossa 1 on esitetty niittokone nostettuna traktorin 8 nostovilineen avulla toi-
minta-asennon yldpuolella olevaan asentoon. Tukipy6rid 9, 10 lasketaan ja ne kan-
tavat ainakin osan niittokoneen 1 painosta, niin etti momenttia, jolla niittokone 1
vaikuttaa traktoriin 8, on saatu laskettua.

Hydrauliset sylinterit 15 on edullisesti kytketty traktorin hydraulisen jirjestelmin
kanssa sarjaan niittokonetta nostavan ja laskevan nostolaitteen kanssa, niin etti
tukipydrit 9, 10 laskeutuvat automaattisesti kuvioissa 1 ja 3 esitettyihin asentoihin,
kun niittokonetta 1 nostetaan nostolaitteen avulla. Mikili traktorin 8 hydraulinen
Jérjestelmd tarjoaa mahdollisuuden siihen, ettd hydrauliset sylinterit 15 voivat olla
kaksitoimisia, niin tukipy®rit 9, 10 nousevat automaattisesti maasta, kun nostolaite
on aktivoitu laskemaan niittokone 1 toiminta-asentoon. Kun kiytetiin yksitoimista
hydraulista sylinterid 15, niin tukipy6rét 9, 10 voivat toiminta-asennossa leviti
maata vasten omalla painollaan. Hydraulisen sylinterin 26 tehtdvina on niittoko-
neen ollessa kuljetusasennossa ki#ntid puolet niittokoneesta runkotangon 3 kanssa
olennaisesti vaaka-asentoon, kuten kuviossa 71 on néytetty ja kuten edelld maini-
tussa EP-patenttihakemuksessa 95610009.3 on esitetty.

Kuvioiden 4 ja 5 mukaisissa suoritusmuodoissa on rumpuniittokone 1a traktoria
lahinni olevasta sivustaan liitetty kahdella varrella 16, 17 traktorin 8 nostolaittee-
seen ripustetun tukirungon 19 saranaan 18. My®s niittokone, joka on edelld kuva-
tun niittokoneen kanssa sindnsi tunnettu, on varustettu tukipyérilla 9, 10, jotka on
sovitettu paikalleen samalla tavoin kuin mité esitettiin kuvioiden 1-3 yhteydessa.
Kuten kuviosta 5 on néhtavissé, niin jousi 20 voi kuitenkin olla liitetty laakeritap-
pisuunnikkaaseen 13, 14, mikili kdytetddn yksitoimisia hydraulisia sylintereits, ja
mainittu jousi pitda tukipyorid 9, 10 nostettuina, kun niittokone on toiminta-asen-
nossa ja hydraulinen sylinteri ei ole paineen alainen.

Jotta toiminta-asennossaan oleva niittokone saataisiin nostettua tavallista kor-
keammalle silloin kun traktorin nostolaitteen aikaansaama nosto ei ole mittivi, voi
yksi varsista 16 kuvioissa esitetylld tavalla olla varustettu ylimasraisella hydrauli-
sella sylinterilld 28.
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Kuvioissa 6 ja 7 on kuvion 1 mukaista suoritusmuotoa kehitetty edelleen, ja niissi
kuvioissa on niittolaite ndytetty sen ollessa kuljetusasennossa traktorin 8 takana.
Kantovarren 5 pituussuuntaa vasten kohtisuorasti on tahin suoritusmuotoon asen-
nettu kdantoakseli 21, joka on piistddn liitetty maapy6rid 24, 25 kannattaviin hei-
lurivarsiin 22, 23.

Esitetyssé suoritusmuodossa, jossa niittokone voidaan kuvioissa 1-3 esitetylla
tavalla jakaa kahteen osaan, voidaan akselissa 21 oleva kéddntovarsi 27 liittds toi-
minnallisesti hydrauliseen sylinteriin 26 akselin pyorittamiseksi, miké johtaa maa-
pyorien 24, 25 nousuun ja laskuun samanaikaisesti niittokoneen puolikkaan kans-
sa, jolloin runkotanko 3 liikkuu kuviossa 6 néytettyyn asentoon ja vastaavasti ku-
viossa 7 ndytettyyn asentoon. Koneessa, jota ei ole jaettu kahteen osaan, voi kédén-
tovarsi 27 olla litetty erilliseen hydrauliseen sylinteriin. Maapyoérien 24, 25 avulla
niittokone 1 on ainakin osittain tuettu, kun sitd viedddn kuljetusasentoonsa trakto-
rin 8 taakse, kuten on sinidnsi tunnettua edelld mainitusta US-A-4 193 458:sta.
Lisaksi kuviossa 7 on esitetty niittokoneen 1 toinen puoli yloskddnnettyni tavalla,
jota kuvataan yksityiskohtaisemmin edelld mainitussa EP-patenttihakemuksessa
95610009.3.

”m
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Patenttivaatimukset

L. Nostoripustettu niittokone (1), jossa on niittolaitteisto, joka on ripustettu
runkoon (7) kéantyvisti liitettyyn kantorakenteeseen (2, 3), josta se asennetaan
traktorin nostoripustimeen, ja jota niittolaitteistoa voidaan yhdessi sen kanssa liik-
kuvan kantorakenteen (2, 3) kanssa kiéntyvisti liikuttaa toiminta-asennon, jossa
ollessaan niittolaitteisto ja kantorakenne (2, 3) sijaitsevat sivusuunnassa traktorin
urien ulkopuolella, ja kuljetusasennon vilill4, jossa ollessaan niittokone sijaitsee
traktorin takana sen urien sisdpuolella, ja jossa niittokoneessa on vilineet voiman
momentin siirtdmiseksi traktorista niittokoneeseen (1) sen nostamiseksi kokonai-
suudessaan, jolloin niittolaitteisto yhdessa kantorakenteen (2, 3) kanssa kisittds
vahintésn yhden kuormitusta keventivéin tukipyorin (9, 10), joka on ka#ntslaitteen
(13, 14) avulla laskettavissa ja nostettavissa niittolaitteistoon nahden kiintamalld
sitd olennaisesti vaaka-akselin ympiri, tunnettu siita, etti tukipyori (9, 10) kiin-
tyy ylspéin suuntautuneen akselin (11, 12) ympéri ja mainittuun kiintolaitteeseen
(13, 14) on liitetty hydraulinen sylinteri (15), joka sylinteri (15) on niittolaitteen
(1) ollessa liitettyn4 traktoriin (8) kytkettavissi sarjaan traktorin nostolaitteen
kanssa, jotta niittolaitteen toiminta-asennossa ja erityisesti silloin kun pellolla teh-
ddén kddnnoksid olisi mahdollista nostaa niittolaitteistoa seki sen kanssa liikkuvaa
kantorakennetta (2, 3) samanaikaisesti ja laskea kuormitusta keventivia tukipyo-
raé/pyorid (9, 10) niin muodoin piistien niittolaitteiston kulkemaan sen kohdan
ylépuolelta, josta heini on jo niitetty.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen niittokone, tunnettu siitd, ettd mainitun
kaantolaitteen yhteyteen jarjestetdén piditysjousi (20), joka pitaa tukipy6rad nos-
tettuna, kun mainittu hydraulinen sylinteri (15) ei ole aktivoitunut tukipydrén (9,
10) laskua varten.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen niittokone, tunnettu siiti, etti tukipyorit
sijaitsevat niittolaitteiston kummallakin puolella.

4, Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen niittokone, tunnettu siitd, ettd
niittokoneen kantorakenteen ja traktorin nostoripustimeen asennetun rungon vili-

nen liiténtd (16) késittad ylimdriisen hydraulisen sylinterin (28), jonka avulla voi-

daan aikaansaada niittokoneen liséinosto sen ollessa kuljetusasennossa.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen niittokone, jossa niittoko-
neen kddntyminen toiminta-asennon ja kuljetusasennon vililli tapahtuu olennai-

[N
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sesti pystysuoran akselin (6, 8) ympri, ja niittokone on kuljetusasennossa trakto-
rin takana olennaisesti vaakatasossa, tunnettu siitd, ettd vahintdan yksi maapyori
(24, 25) on liitetty mainittuun kantorakenteeseen (2, 3) niittokoneen (1) aikaan-
saaman kuormituksen keventimiseksi sen ollessa kuljetusasennossa.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen niittokone, tunnettu siitd, etti maapy6ra
(24, 25) on asennettu varteen (22, 23), joka on kiinnitetty akseliin (21), joka on
horisontaalinen kuljetusasennossa ja olennaisesti kohtisuora liikesuuntaan nihden,
mainitun akselin ollessa asennettu kééntyvisti niittokoneeseen (1) ja tehovilineen
kasittdessa hydraulisen sylinterin (26), joka pyorittia akselia (21) ja ndin aikaansaa
kuljetuspyérin (24, 25) nousemisen ja laskemisen.

Patentkrav

L. Lyftupphingd slattermaskin (1) med ett slattermaskinaggregat uppburet i en
bérarkonstruktion (2, 3) som &r svingbart kopplad till en ram (7) for inkoppling p
en traktors lyftupphiangning, varvid slattermaskinaggregatet med tillhérande barar-
konstruktion (2, 3) ar svingbart rorligt mellan ett arbetsldge, dér slattermaskinagg-
regatet och bararkonstruktionen (2, 3) &r placerade i sidled utanfér traktorns spdr,
samt ett tranportldge, dir slattermaskinen finns bakom traktorn inom dess spdr,
varvid don finns anordnade for 6verfoéring av en momentkraft fran traktorn till slat-
termaskinen (1) for att lyfta den som en enhet, varvid slattermaskinaggregatet med
tillhérande bararkonstruktion (2, 3) innefattar tminstone ett lastupptagande st6d-
hjul (9, 10) som med hjélp av en svinganordning (13, 14) 4r sénk- och hojbar i
forhéllande till slattermaskinaggregatet genom att svingas kring en huvudsakligen
horisontell axel, kinnetecknad av att stodhjulet (9, 10) dr svingbart kring en upp-
at riktad axel (11, 12), att en hydraulcylinder (15) 4r ansluten till nimnda svingan-
ordning (13, 14), varvid cylindern (15), nér slattermaskinen (1) 4r kopplad till
traktorn (8), 4r anordnad att vara ansluten till traktorns hydraulsystem i serie med
traktorns lyft for att i slattermaskinens arbetsldge, sarskilt i anslutning till vand-
ningar pa faltet, gbra det mojligt att samtidigt Iyfta slattermaskinaggregatet med
tillhorande bararkonstruktion (2, 3) och séinka ned det eller de avlastande stodhju-
let (-hjulen) (9, 10) for att dérvid medge for slattermaskinaggregatet att passera
over redan avverkad gréda.

2. Slattermaskin enligt patentkrav 1, kiinnetecknad av att i samband med
svinganordningen finns en hallfjader (20) anordnad for att halla stodhjulet upplyft
nér hydraulcylindern (15) inte 4r aktiverad for att sanka stodhjulet (9, 10).
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3. Slattermaskin enligt patentkrav 1, kiinnetecknad av att stodhjul finns vid
varje sida av slattermaskinaggregatet.

4, Slattermaskin enligt patentkrav 1, 2 eller 3, kiinnetecknad av att kopplin-
gen (16) mellan bérarkonstruktionen hos slittermaskinen och ramen, monterad pa
traktorns lyftupphéngning, har en ytterligare hydraulcylinder (28) for att ge en yt-
terligare lyftning av slattermaskinen i transportliget.

5. Slattermaskin enligt ndgot av de foregdende patentkraven, dir svingningen -
av slattermaskinen mellan arbetsliget och tranportliget sker runt en i huvudsak
vertikal axel (6, 8), och dir slattermaskinen &r i transporlige bakom traktorn i hu-
vudsakligen horisontellt lige, kinnetecknad av att tminstone ett markhjul (24,
25) ar kopplat till bararkonstruktionen (2, 3) for viktavlastning av slattermaskinen
(1) i transportléget.

6. Slattermaskin enligt patentkrav 5, kiinnetecknad av att markhjulet (24, 25)
&r monterat pa en arm (22, 23) som &r fist vid en axel (21) som &r horisontell i
transportlaget och i huvudsak vinkelrit mot transportriktningen, varvid axeln &r

~ svingbart monterad p4 slattermaskinen (1), samt att ett kraftdon innefattande en

hydraulcylinder (26) som #4r anordnad att rotera axeln (21) och dirvid héja eller
séinka transporthjulet (24, 25).
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