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(%)  Zapojeni korekimf jedmotky pro laserovy imterferometr pracujici ve vakuu

Vyndles se t{ykd zapojeni korek&af
Jednotky pro laserovy imterferometr pra-
cujici ve vakuu. Podstatou vymdlezu je
sapojen{ mejméné jednobo ¥idla teploty .
materidlu piFes diferenini zesilovad
s prvaim sundtorem, jeho¥ vystup je spo-
Jen pres dekddu koeficiemtu roztaZnosti,
druhy sumétor, hlavai sumétor jedmak p¥es
kompardtor s imdikdtorem s jednak pres
pfepinaci obvod s analogové ¥islicovym
pFfevodnikem., Mezi druhy s hlavai sumdtor
Je sapojen kalibrain{ obvod a p¥es spimad
dekéda korekce. Vyndles je urden zejména
pro laserovy imterferometr pracujfec{ ve
vakuu, napiiklsd v Serpamém prostoru elek-
tromového litografu. ’
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Vyndlez se tyki zapojeni korekéni jednotky pro laserovy
interferometr pracujfici s interferen&ni optickou soustavou umis-
ténou ve vakuu, '

P¥i mdfeni laserovym interferometrem pracujicim s'optioksu
drahou ve vakuovém prostoru je mé¥eny tdaj urden podtem inter- k
ferendnioch jednotek danych rozdilem optickych dreh v referendni
a m&fonérvltvi interferometru., Vzhledem k tomu, Ze ob® optické
drihy jsou ve vakuovém prostoru, je interferometr nezAvisly na
indexu lomu. Zapojeni korekdni Jjednotky, které FeS{ tento pro-
blém témd¥ univerzdlnd, je popsano v &s, A0 &, 204 189, Toto
zapojeni umoZfiuje pfepodet pF¥imo na metriokou miru, P¥i tomto
pfepodtu je viak moZné vzit i v Gvahu normoviani m¥¥eného vys-
ledku na vztaZnou teplotu tak, Ze je kompenzovina tepelnd roz-
taZnost méf¥eného objektu, Zapojeni podle A0 &, 204 189, které
Je urdeno pro méfeni v normdlni atmosféife, je pro mS¥eni ve va-
kuovém prostoru pomdrnd sloZité a lze je znadnd zjednodudit za
pfedpokladu, %e teplotni odchylka od vztaZné teploty Jje pouzé
nékolik stuphd.

Toto zjednoduené zapojeni korekéni jednotky pro laserovy
interferometr, pracujici ve vakuu, p¥inds{ vyndlez, jeho% pod-
statou je, Ze se vstupem prvniho sumidtoru je pies prvni dotek
prepinade pFipojeno nejménd jedno Zidlo teploty materiélu pies
diferendni zesilovad a pFes druhy dotek pFepinade je spojena
dekAda teploty, prfidemZ vystup prvniho sumidtoru je spojen pies
dekAdu koeficientu roztaZnosti, druhy sumétor s hlavnim suméb-
torem, jehoZ vystup je spojen jednak pi‘es komparidtor s indiké-
torem a Jédnak pres prepinaci{i obvod s analogovd &islicovym pie-
vodnikem spojenfm s referendnim zdrojem, jeho¥ vistﬁp Je jedtd
spojen nejmén¥ se vstu/aem didla  teploty materiilu, s dekidou
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teploty. s dekidou korekce a s kalibradnim obvodem, jeho% vy
stup je spojen do uziu mezi druhy a hlavni sumitor a pXes spinad
s dekddou korekce.

Hlavnim p¥inosem vynidlezu je obvodovad jednoduchost pii sni.-
Zenych porizovacich ndkladech a soulasném zvySen{ spolehlivosti
korek&niho zarizeni.

- Vynilez bliZe objasni pFfiloZeny vykres blokového schema.
Jedno, p¥ipadnd vice &idel 1 teploty materiilu s diferen&nim
zesilovadem Jsou 'zapodény pfes prvni dotek prepinade 2 na vstup
prvniho sumitoru 4, Polet &idel 1 teploty materidlu je volen
podle pot¥eby zaifizeni, Druby dotek pi‘epinade 3 Jje spojen s vy=
stupem dekéddy 15 teploty. Vystup sumitoru 4 je spojen pFes dew
kAdu 5 koeficientu roztaZnosti, druhy sumidtor §, hlavni sumdtor
Z» ktery je vystupem spojen pies kompardtor 8 s indikidtorem 9,
Vystup hlavniho sumdtoru 7 je Je3td spojen s pfepinacim obvodem
10, opatienym kontrolnim vstupem a vystupem spojenym s analo=-
govdé &islicovim prevodnikem 11 s vystupem automatiky korekce,
Zapojeni je napidjeno z refereniniho zdroje 13, ktery je vistu-
pem spojen s jednim, nebo vice &idly 1 teploty materidlu, s de=
kAddou 15 teploty s kalibradnim obvodem 14, s dekédeou 12 korekcegy
s analogovd &i{slicovym pievodnikem 1l. Vystup kalibrainiho obvow
du 14 je spojen s uzlem druhého a hlaynibo sumbtoru 6 & 7 a s
dotekem\ spinade 16, ktery je spojen s dekéddou 12 kcrekce; opa-
tfené vystupem manuAdlni korekoe. .

- Cidlo 1 teploty materihdlu je tvofeno platinovym odporovym -
toplomﬁrem v mistkovém zapojeni, KaZdé &idlo-mé vliastni dife~
rendni zesilovad 2, Polet &idel 1 teploty materidlu a diferent-
nich zesilovadd 2 zavisi na metodice méFfeni a neni omezen.
St¥edni hodnota teploty materidlu je vytvaifena prvnim sumétorem
_&, ktery tvor{ monoliticky operadni zesiloval., Prepinal 3 umoZ-
huje manudlni volbu a nastaveni stiedni teploty pomoci dekddy
1% teploty, kter4d miZe byt realizovéna napfiklad vidhovjmi od-
porovymi StveFicemi, které jsou pFrepinané &islicovymi pfepinali.
" Podobnd miZe byt vytvorena dekAada 5 koeficientu tepelné roz-
taZnosti, kterd spolu s druhym sumitorem 6 vytvaf{ soudin koe-
ficientu tepelné roztaZnosti a stifedni teploty. Hlavn{ sumétor
7 seditd algebraicky napéti kalibradniho obvodu 11, druhého su-
mitoru 6 a pFfipadnd dekiddy 12 korekce. Dekddu 12 korekce Je
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mo¥né pFepojit ples prepinal 16 pfi manudlni piFedvolbd ko;;kce
a pfi testoviAni, Vy¥stup hlavniho sumitoru 7 je pfiveden na kom=-
pardtor 8 spojeny s indikdtorem 9 t¥{ stava: kladného napdti,
zhporného napdti a napdti blizkého nule na vystupu hlavniho
sumdtoru 7. Indikdtor 9 sestivd ze dvou LED diod., PFi nulovém
stavu svit{ obé diody, mimo tento stav bua.prvni nebo druhé,
Sou¥asné je vystup hlavniho sumitoru 7 p¥iveden pres prepinaci
obvod 10 na analogové &islicovy pievodnik ll. Popsané zapojeni
je prakticky zdvojenym systémem, ktery umoZiuje automaticky vypodet
korekce na zéakladd Gdaji &idel 1 teploty materidlu s moZnost{
manuidlni predvolby teploty materidlu, Vystup korek&ni jednotky
je dvoji: p¥i plnd automatizovaném provozu jsou korekéni Gdaje
pireddvany do vyhodnocovaci elektroniky z analogové &islicového
pfevodniku 11, nebo pfi manuélnim nastaveni korekce z dekAdy
12 korekce. Dekidda 12 korekce je tfedena podobnd Jdko dekady 35
a 13 koeficientu roztaZnosti a teploty. P¥i nastaveni{ Siselné-
ho Gdaje manuidlnd na dek&dd 12 korekce, kteri je shodni s Gda-
jem na analogové Sislicovém pFfevodniku 11l pfi automatickém pro-
vozu, Je p¥i sepnutém spinali 16 na vystupu hlavniho sumdtoru 7
nulové napdti, které indikuje ndzormd indikitor 9. Tim Jje za-
bezpelena nezAvisld kontrola vypofetniho obvodu na funkci ana-
logové Sislicového pfevodniku 1l a zabezpedena nihradn{ funkce
p*i porude. |

Uvedené zapojeni{ je vhodné pro plnd automatizované lase-
rové interferometry pracujfici ve vakuu u slo¥itych pristroja,
kde je nutné ryohld diagnostika p#i porule a velmi nézorni kon-
trola spriavné funkce. ’ ‘
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Zapojeni korekéni jednotky prohasorovi interferometr prea-
cujici ve vakuu, vyznalené tim, Z%e se vstupem prvniho sumétoru
(4) je pres prvni dotek piepinale (3) pFipojeno nejménd jedno
$idlo (1) teploty materiilu pres diferenini zesilovad (2) a
pfes druhy dotek pi‘epinale (3) je spojena dekdda (15) teploty,
pfiem* vystup prvniho sumidtoru (4) je spojen pFres dekddu (5)
koeficientu roztaZfnosti, druhf sumidtor (6) s hlavaim sumitorem
(7), jJehox vystup je spojen jednak pies ko-parétor (8) s indi-
kitorem (9) a jednak pies pFepinaci obvod (10) s analogovd &ise
licovym p¥evodnikem (11) spojenym s referen&nim zdrojem (13),
JehoZ vystup je jest8 spojen nejménd se vstugem &idla . (1) tep-
loty materiidlu, s dekddou (15) teploty, s dekAdou (12) korekce
a s kalibradnim obvodem (14), Jeho% vystup je spojen do uzlu
mezi druby a hlavni sumitor (6 a 7) a pfes spinad (16) s deki-

dou (12) korekce.

4 vykres
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