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Dispositif de connexion avec une carte a microcircuits,- et machine comportant un tel dispositif.

Dispositif de connexion avec une autre carte & microcir-
cuits, et machine comportant un tel dispositif.

Selon l'invention, le dispositif de connexion avec une carte a
microcircuits comprend un chemin d’amenée de la carte R, R,
des moyens 5 formant réceptacle pour recevoir fa carte en
position déterminée et au moins un connecteur 6 propre &
venir en contact sur les plots de connexion de la carte,
lorsqu'elle est dans sa position prédéterminée, dans lequel le
réceptacle 5 monté pivotant est normalement maintenu dans
une position de repos ol son ouverture 57 est non alignée sur
la sortie du chemin d’amenée de la carte et dans leque! il est
prévu un organe moteur 20, 22, 25, 30 propre, sur commande,
3 placer ce réceptacle 5 en regard de la sortie des moyens
d'amenée.

Selon la principale caractéristique de linvention, le support
du connecteur 70 est solidaire du réceptacle 5 et monté a
pivotement sur le méme axe que celui du réceptacle 5.
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Dispositif de connexion avec une carte & microcircuits, et

machine comportant un tel dispositif.

L'invention concaerne la connexion avec une carte a microcir-
cuits.

Dans la Demande de brevet frangais N° 86 01l 79 04 (brevet
principal), la Demanderesse a proposé un dispositif de con-
nexion qui soit compatible avec différentes machines de
traitement de cartes & microcircuits, ou de cartes mixtes

3 microcircuits et & piste magnétique.

D'une maniére générale, un tel dispositif de connexion avec
une carte & microcircuits comporte :

- un chemin d‘'amenée de la carte;

- des moyens formant réceptacle pour recevoir la carte en
position déterminée; et

- au moins un connecteur, propre a venir en contact sur les
plots de connexion de la carte, lorsqu'elle est dans sa po-

sition prédéterminée.

Selon une caractéristique du Brevet principal, le
réceptacle, monté pivotant, est normalement maintenu dans
une position de repos, ou son ouverture est non alignée sur
la sortie du chemin d'amenée de la carte, de préférence
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2 .
situde au-dessus de la sortie du chemin d'amenée; et il est
prévu un organe moteur, propre, sur commande, a placer ce

réceptacle en regard de la sortie des moyens d'amenée.

La présente Addition vient apporter des perfectionnements
aux enseignements du Brevet principal, dans le but de rendre
le dispositif de connexion plus simple, plus efficace et
moins coliteux. Il s'agit notamment de simplifier le pivote-
ment du support du connecteur en n'utilisant qu'une came
au lieu de deux, tout en améliorant la friction du connec-
teur entre les plots du microcircuit de la carte.

Comme pour le Brevet principal, le dispositif selon la pré-
sente invention permet d'une part, aprés contrdle, la captu-
re et le stockage d'une carte retenue non conforme. Le con-
trdle peut se faire par la connexion aux microcircuits de
la carte, ou encore lors de phases antérieures de lecture
des pistes magnétiques de la carte, ou bien d'inscriptions
holographiques. Seront également capturées les cartes ou-

blides dans la machine.

I1 permet aussi un débattement important de 1l'extrémité de
la carte, en dehors du chemin d'amenée, sans interférence
avec le dispositif de connexion, lorsque le réceptacle de

celui-ci est dans sa position de repos.

Le dispositif de connexion peut étre avantageusement associé
a tout autre dispositif de traitement de cartes, avec un
encombrement minimal, tout en permettant un débattement im-
portant de l'extrémité de la carte en dehors du dispositif
de traitement auquel est associé le dispositif de connexion
selon l'invention. L'invention présente 1l'avantage, sur le
dispositif du Brevet principal, de permettre un contact en-
tre le connecteur et les plots de la carte & microcircuits,
en assurant une meilleure friction au moment de la mise en

contact, tout en évitant que cette friction ne géne l'intro-
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3
duction de la carte en position prédéterminée dans le récep-
tacle.

La cinématique du dispositif est également trés simple et
d'une grande sfireté. Le meilleur agencement des piéces entre
elles et la suppression d'un certain nombre de celles-ci
réduisent et simplifient les opérations de montage, ce qui
permet de produire & de meilleurs colits de tels dispositifs.

Comme au Brevet principal, il est proposé un dispositif de

connexion avec une carte & microcircuits, qui comporte :
~ un chemin d'amenée de la carte;

- des moyens formant réceptacle pour recevoir la carte en
position déterminée; et

- au moins un connecteur propre a venir en contact sur les
plots de connexion de la carte, lorsqu'elle est dans sa po-
sition prédéterminée.

Dans ce dispositif, le réceptacle, monté pivotant, est nor-
malement maintenu dans une position de repos ou son ouvertu-
re est non alignée sur la sortie du chemin d'amenée de la
carte; il y est également prévu un organe moteur propre,
sur commande, & placer ce réceptacle en regard de la sortie
des moyens d'amenée.

Selon une premiére caractéristique de la présente Additionm,
le support du connecteur est solidaire du réceptacle et mon-

z N

té A pivotement sur un méme axe que celui du réceptacle.

De préférence, le support du connecteur est disposé sur la
paroi supérieure du réceptacle et comprend une fenétre dans
laquelle est fixé le connecteur qui vient en contact sur
la carte située dans le réceptacle lors du pivotement du
support du connecteur.
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Selon une autre caractéristique de la présente Addition,
les positions de repos du réceptacle et du support du con-
necteur sont définies par rappel .élastique, la raideur du
dispositif de rappel du support du connecteur étant supé-
rieure a celle du dispositif de rappel du réceptacle.

Selon une troisiéme caractéristique de la présente Addition,
le moteur unique commandant a la fois le réceptacle et le
connecteur anime une came unique, telle gu'un simple excen-
trique qui assure :

- d'une part l'alignement commandé de l'ouverture du récep-
tacle sur la sortie du chemin d'amenée des cartes, par appui
sur un galet monté & pivotement sur le support du connecteur

solidaire du réceptacle, jusqu'a ce que le réceptacle vienne

en butée sur le chlssis du dispositif;

- d'autre part assure ensuite la descente du connecteur mo-

bile sur les plots de la carte;

l'ordre de ces opérations étant assuré par la différence
de raideurs des dispositifs de rappel respectifs du récepta-
cle et du support du connecteur. :

Il s'est avéré trés avantageux que le support du connecteur
comprenne, sur la partie interne du cdté de 1l'alvéole du
réceptacle, une saillie oblique ou conique qui, lors du dé-
placement relatif du support de connecteur vers la carte,
entraine un déplacement relatif de la carte vers l'extérieur
par frottement de la saillie contre le bord de la carte si-

;ué au fond de l'alvéole.

Le déplacement en rotation du connecteur améne également
avantageusement ce dernier avec friction sur les plots de

la carte.
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5
Dans un mode de réalisation particulier, le déplacement re-
latif des plots de la carte et du connecteur entrainant une
friction sur les plots et un meilleur contact, provient de
maniére sensiblement égale du déplacement relatif de la car-
te provogqué par la saillie conique et du déplacement en ro-
tation du connecteur.

De préférence, le moteur anime la came par une roue a pignon
situde sur le méme axe que la came qui coopére avec le galet
du support du connecteur, & l'extérieur du chéssis du dispo-
sitif.

Le support du connecteur est avantageusement blogqué dans
sa position de repos par une butée fixée sur la paroi supé-
rieure du réceptacle.

Le réceptacle comprend de préférence, sur au moins l'une
de ses parois latérales, une saillie qui peut se déplacer
4 l'intérieur d'une fenétre percée dans ladite paroi latéra-
le, cette dernidre servant de butée aux déplacements ascen-
dants ou descendants du réceptacle et définissant le champ
de déplacement du réceptacle.

L'invention concerne aussi les machines de traitement de
cartes A microcircuits (en particulier les machines de lec-
ture des cartes bancaires), qui comprennent un dispositif
tel que défini ci-dessus.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention appa-
raitront a l'examen de la description détaillée ci-aprés,

et des dessins annexés, sur lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique en perspective d'un

dispositif de connexion selon 1l'invention;

- la figure 2 est une vue en coupe selon la ligne A-A du
dispositif de connexion selon l'invention représenté en fi-
gure 3; '
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- la figure 3 est une vue de dessus du dispositif de la fi-

gure 1;

- les figures 4A & 4C sont trois schémas simplifiés du dis-
positif selon 1'invention, en vue latérale, permettant de

mieux comprendre le fonctionnement du dispositif.

Les dessins annexés font a certains égards référence a des
considérations géométrigques difficiles & décrire complete—
ment. En conséquence, ils serviront non seulement a éclairer
la description, mais aussi pour contribuer & la définition

de 1'invention, le cas échéant.

Sur la figure 1, le dispositif selon 1'invention est logé
dans un chéssis 1 dont on voit ici 1'éventuelle paroi de
fond 10, la paroi latérale 11 et l'esquisse de la paroi la-
térale 12, celle-ci apparaissant plus nettement en figure 3.
En pratique, le chéssis sera simplement constitué des parois
latérales 11 et 12, solidarisées par deux entretoises 18,
19 et l'axe de pivotement 51 (figures 2 et 3).

Un moteur ou motoréducteur 20, non représenté sur la figure
1 pour des raisons de clarté, mais figurant sur les figures
2 et 3, est placé & l'arridre du chéssis 1, du coté de la
paroi 10. Sur son arbre est monté un pignon 21, qui coopeére
avec un autre pignon 22, monté sur un arbre 25, soutenu par
les parois 11 et 12. Ce moteur 20 tourne toujours dans le

méme sens.

Cet axe regoit fixement une came 30, ainsi qu'une roue 40
formant codeur angulaire sur au moins quatre positions, a
l'aide de détecteurs du genre cellule photoélectrigque, cOO-~
pérant avec des perforations axiales et/ou marquages péri-
phériques du disque 40. Ces cellules sont semblables a cel-
les mentionnées dans le Brevet principal et, pour des rai-
sons de clarté, ne sont pas représentées sur les figures

en référence.
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La came 30 est un excentrique, comme il apparait clairement
sur les figures 1 et 2. Elle remplace les deux cames du Bre-
vet principal.

Un réceptacle 5 est défini par un alvéole ménagé dans un
plateau 50, mobile & pivotement autour d'un axe 51, parallé-
le &3 l'axe 25, et situé de préférence au voisinage de la
paroi d'extrémité 10. Le plateau 50 présente préférablement
un coude, a l'extrémité duquel il est articulé sur l'axe 51.

Le plateau 50 présente un évidement 59 sur sa partie centra-
le s'étendant sur au moins une demi-largeur de plateau. Dans
cet évidement est logé un second plateau 70, présentant éga-
lement un coude et monté & pivotement sur l'axe 51. Un res-
sort 82 monté sous le plateau 70, et sur la paroi inférieure
du chéssis, non référencée, permet de rappeler élastiquement
le plateau 70 dans une position de repos dans laquelle ce
dernier est sensiblement incliné au-dessus du plateau 50.
Une butée 60, montée sur 1l'avant dans la paroi supérieure

du plateau 50, définit la position de repos du plateau 70.

La came 30 coopére avec un galet 31 monté a rotation dans
un alvéole percé dans le plateau 70. Le contact est assuré
par le rappel élastique vers le haut gue définit un ressort
81 monté entre la partie supérieure du plateau 50 et une
tige 84 fixée sur la paroi 12 du chéssis 1.

L'alvéole qui va servir & la réception d'une carte telle
que C comporte un bord de référence 3 et, a 1l'opposé, un
évidement 55. Une lame 54, montée sur le plateau 50, propre
a4 se loger & l'intérieur de cet évidement, permet de rappe-
ler élastiquement la carte vers le bord 53.

Le bord interne rectiligne de 1l'alvéole, noté 52, est équipé
en une position choisie d'un détecteur de présence 58 (Figu-
re 2) d'une carte dans l'alvéole. Ce détecteur a les mémes
fonctions et le méme emplacement que le détecteur 58 du Bre-
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' 8
vet principal.

C'est, avantageusement, un micro-interrupteur, associé a

une lame de contact sur la carte.

La carte C, munie de plots de connexion PC, peut &tre amenée
manuellement selon un chemin d'amenée défini par tout moyen.
En principe, elle est amenée automatiquement a 1l'aide de
rouleaux motorisés schématisés en Rl et R2 (figures 4A a
4C). La position des plots PC est ici la position standard
pour les cartes & microcircuits frangais. Certaines cartes
sont équipées de plots en une position un peu différente,

schématisée en PC' sur la figure 1.

La paroi supérieure du plateau 50 est percée d'un alvéole
59, qui est de préférence rendu suffisamment grand pour per-
mettre de lire aussi bien la zone PC que la zone PC' de la
carte par une simple translationrd'dn bloc connecteur 6,

manuel ou motorisé.

Le plateau 70 est également muni d'une ouverture 56, en re-
gard de 1l'ouverture 59 percée dans le plateau 50. Dans un
mode préférentiel de 1l'invention, la fenédtre 56 a une lar-

geur inférieure a celle de la fenétre 59.

Un épaulement 72 paralléle & l'axe 25 est prévu sur le bord
extérieur de la fendtre 56. Il sert de butée dans le mouve-
ment descendant du plateau 70 et définit une position de
compression du plateau 70 en appui sur le plateau 50.

Le bloc connecteur 6 est fixé sur le plateau 70. Une fois
réglé et disposé en regard des plots du microcircuit des
cartes envisagées, il est fixé par exemple par une vis 65
sur le plateau 70. Ce connecteur peut gétre également fixé
d'une autre manidre, par exemple a l'aide de barrettes de
fixation disposées selon les deux largeurs de 1'ouverture
56. Une telle disposition permet un réglage plus aisé du

connecteur sur l'ouverture.
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La position de repos du plateau 50 est définie par la butée
de la partie avancée 56 entre 1l'évidement 55 et le bord la-
téral 53 contre le bord inférieur 13B, d'une fenétre 13 per-
cée dans la paroi 12 du chissis 1. Le ressort 81 rappelle
élastiquement cette partie contre le bord supérieur de cette
fenétre.

Sous la paroi inférieure du plateau 70 est également prévue
une saillie conique 83 dont 1la fonction sera décrite
ci-aprés. Cette saillie est située exactement au niveau du
bord 52 interne rectiligne de 1l'alvéole 5. Sa position le
long de ce bord peut varier mais, dans un mode préférentiel,
cette saillie est située au niveau du milieu de la largeur
du plateau 50.

Les figures 2 et 3 complétent la représentation du disposi-
tif selon 1l'invention, remarque étant faite que le moteur
20 apparait sur ces figures et que certains détails de réa-

lisation différent par rapport a la figure 1.

Comme dans le cas du Brevet principal, l'homme de l'art com-
prendra que les parties latérales 11 et 12 du dispositif
de connexion peuvent recevoir toute forme appropriée permet-
tant 1l'accouplement de ce dispositif a un lecteur de carte
a4 pistes magnétiques du commerce, et en particulier aux mo-
déles MCT 245 et MCT 345 fabriqués par la société japonaise
SANKYO, au modéle CR 51 vendu par la Demanderesse, et au
modéle ESD dit multistandard ou MS, également vendu par la
Demanderesse. Les rouleaux Rl et R2 sont alors les galets
de sortie de tels lecteurs de cartes a pistes magnétiques.

La figure 2, en particulier, laisse clairement apparaitre
le ressort 82, qui rappelle élastiquement le plateau 70 con-
tre la butée 60. L'excentrique 30 est représenté en position

basse, c'est-a-dire comme cela sera décrit plus aprés, dans
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la position ol & la fois les plateaux 50 et 70 sont en posi-

tion de compression.

La figure 3 illustre en particulier de gquelle fagon coopére
le moteur 20,situé dans le mode jugé préférentiel, a 1l'ar-
riére du dispositif, et animant la came 25, & l'aide de la
roue dentée 22. Le connecteur est représenté monté sur le
plateau 70 du cdté de la paroi 11 du chédssis 1. C'est en
effet la position la plus courante pour les microcircuits
du cadre du commerce actuellement en usage. Le bloc connec-
teur 6 est semblable & celui décrit dans le Brevet princi-
pal. Il s'agit encore d'un corps en matiére synthétigue,
muni d'un épaulement de fixation. Sur la face opposée a 1'é-
paulement, le bloc connecteur multiple peut étre muni d'une

fente en forme de T qui peut faciliter son positionnement.

Les figures 4A, 4B, 4C, auxquelles il sera fait référence.
maintenant, illustrent de maniére simplifiée le fonctionne-
ment du dispositif.

Pour une premiére position de la came 30, appelée position
haute, l'ouverture 57 du réceptacle 5 est située plus haut
gque le chemin d'amenée de cartes CAC. On dispose alors de
toute la longueur L pour permettre le débattement de la car-
te, lorsqu'elle est lue par le lecteur de piste magnétique,
ce qui est trés important dans certaines applications. De
plus,une carte peut é&tre ainsi mise au rebut, ou sous sé~-
questre dans un bac prévu a cet effet, ol elle tombe par
gravité. I1 suffit pour cela qu'elle soit lichée par les
rouleaux Rl et R2, le dispositif de connexion étant dans

sa position de repos sur la figure 4A.

Le galet 31 n'est pas engagé avec l'excentrique 30. Le res-
sort 81 rappelle élastiquement le plateau 50, qui bute contre
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le bord supérieur de la fenétre percée dans le chéssis par

1'intermédiaire de son épaulement latéral.

Il en est de méme du plateau 70, rappelé élastiquement par
le ressort 82 contre la butée 60, fixée sur le plateau 50.

Lorsque le dispositif de connexion est activé, la premiére
phase consiste en la descente du plateau 50, de fagon que
son ouverture 57 vienne en regard du chemine d'amenée de
cartes CAC. L'excentrique a pivoté d'un quart de tour dans
une position intermédiaire. Il entre alors en contact avec
le galet 31, solidaire du plateau 70. Les raideurs des res-
sorts 81 et 82 sont prévues pour que celle du ressort 81

soit inférieure a celle du ressort 82.

Ainsi, lorsque l'excentrique exerce une pression sur le ga-
let 31, c'est d'abord le plateau 50 qui descend en raison
des différentes raideurs des ressorts de rappel 8l et 82;
L'ensemble du plateau 50 se déplace donc vers le bas, en-
trainant avec lui le plateau 70 par l'intermédiaire de la
butée 60. Le plateau 70, bien que se déplagant également
vers le bas par rapport au chéssis, reste immobile par rap-
port au plateau 50.

On notera que dans cette position, le connecteur ne vient
pas en prise sur les plots de la carte, ce qui permet une
introduction de la carte dans son réceptécle 5 avec—des -
frictions minimales. On remarquera aussi gu'a 1l'issue de
la rotation d'un gquart de tour de 1l'excentrique,
1'épaulement latéral du plateau 50 bute contre 1le bord
inférieur de la fenétre percé dans la paroi 12 du chéssis.
L'ouverture 57 du plateau 50 est alors exactement en regard
du chemin d'amenée de la carte CAC.
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Sur la figure 4C, la carte est supposée complétement intro-
duite dans le réceptacle. L'excentrique a en effet pivoté
d'un autre quart de tour, ce qui l'a amené dans sa position
la plus basse. Le plateau 50 étant en butée sur le bord in-
férieur de la fenétre 13 du chdssis par son épaulement,
clest 1le plateau 70 qui se déplace sous la pression de
l'excentrique sur le galet 31. Le ressort 82 est alors
comprimé jusqu'ad ce que 1'épaulement latéral du plateau 70
bute contre la paroi supérieure du plateau 50. Les contacts
du connecteur 6 sont alors venus s'établir sur les plots
respectivement associés de la carte, par un mouvement de
rotation qui implique une friction, propre a établir un
excellent contact. Ce déplacement par rotation est de

1'ordre de 2 dixiémes de millimétre.

La saillie conique participe également & une meilleure fric-
tion du connecteur contre les plots du microcircuit de la
carte. Cette saillie 83,située au niveau du bord interne
52 de l1l'alvéole 5, induit un déplacement de la carte vers
1'extérieur, par suite du mouvement de rotation qu'effectue
la saillie solidairement avec le plateau 70. Le déplacement
provoqué par cette saillie conique 83 est également de l'or-
dre de 2 dixiémes de millimétre. Ainsi, la détection de car-
te par le microinterrupteur reste active. De plus la posi-
tion de la carte, donc de son connecteur, est trés bien dé-

finie.

Le déplacement total de friction de la carte contre le con-
necteur est donc de 4 dixiémes de millimétre et ceci vers
]'extérieur. La carte, aprés avoir été introduite compléte-
ment dans le réceptacle 5, sort sensiblement du réceptacle
durant sa troisiéme phase.

Il est alors possibie de procéder & des tests sur la bonne
qualité des contacts, notamment par contrdle de la conduc-
tion entre les bornes d'entrée actives de la carte et 1le
substrat semiconducteur des microcircuits qui comporte cel-
le-ci.
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Le moteur reste immobile pendant toute la durée des opéra-
tions de lecture/écriture dans les microcircuits de la car-
te. '

Aprés cela, le moteur est a nouveau mis en action et la came
30 va pivoter d'un autre quart de tour pour atteindre une
position comparable & celle de la figure 4B, si ce n'est
que l'excentrique se trouve dans une position symétrique
par rapport & celle représentée sur la figure 4B. Le connec-
teur 6 est donc relevé, aprés quoi les rouleaux Rl et R2
vont retirer la carte.

Le temps nécessaire & 1l'exécution d'un cycle complet, de
la position de repos & la position de repos pour 1l'ensemble
des composants du mécanisme, & savoir le réceptacle et le
connecteur, peut é&tre aisément rendu compris entre 1 et 4

secondes, sans consommation électrique excessive.

Par ailleurs, lorsque le dispositif connecteur est dans la
disposition du connecteur relevée, aprés vérification des
contacts ou bien lecture/écriture dans la carte, en attente
de la relevée du réceptacle, on peut faire en sorte gu'il
s'écoule un temps d'au moins 0,3 seconde entre la mise sous

tension du moteur et le début du déplacement du réceptacle.

Par ailleurs, comme dans le Brevet principal, il est possi-
ble de rendre la longueur L (figure 4A) égale a 55 millimeé-
tres au moins, ce qui est particuliérement important pour
limiter 1'encombrement total du lecteur de cartes mixtes.

Les capteurs mentionnés dans le Brevet principal sont encore
présents dans le dispositif selon 1'Addition. Leur rble et
leur nature étant restés identiques, il n'y a pas lieu ici

de les décrire en détail. Il convient cependant de rappeler



10

15

20

25

30

35

2604008

14
bridvement que des capteurs sont prévus a 1l'intérieur du
dispositif pour indiquer 1le positionnement correct de la
carte (afin de permettre l'application du connecteur), la
position du réceptacle et celle du connecteur multiple 6.
L'évolution des états de ces capteurs est>identique a celle
décrite dans le Brevet principal.

Enfin, comme pour le Brevet principal, le dispositif de con-
nexion peut étre incorporé dans une machine. On y retrouve
donc, en référence au Brevet principal, la mécanique de con-
nexion, des éléments électroniques associés, comprenant la
commande du moteur 20, la réception des informations des
différents capteurs, et bien entendu des connexions vers
le bloc 6.

Bien gue 1l'invention trouve ses pleins avantages dans le
mode de réalisation décrit ci-dessus, il est envisageable
d'y apporter des variantes. Comme précisé plus haut, on
pourrait concevoir pour certaines applications que le bloc
connecteur soit fixe.

De plus, le mode de réalisation n'est pas limitatif. Le mo-
teur 20 pourrait étre un moteur synchrone, pas a pas, ou
tout type de moteur convenable. L'excentrique 31 peut étre

remplacé par tout autre organe remplissant la méme fonction.

Enfin, les capteurs peuvent détecter directement la position
des organes commandés ultimes 50 et 70 ou 6, ou bien sfr
d'organes intermédiaires.

Au niveau de 1l'application, le dispositif peut, par cons-
truction, &tre adapté & la lecture de plots placés en PC
seulement, ou en PC' seulement ou mieux les deux. Une trans-
lation manuelle ou commandée du connecteur 6 peut rendre
capable de lire les deux types de cartes : on peut aussi
prévoir deux cennecteurs,ou un connecteur double.
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Revendications.

1. Dispositif de connexion avec une carte & microcircuits,
conformément a l'une des revendications 1 & 4 et 6 & 12 du
Brevet principal, comportant :

- un chemin d'amenée de la carte (R1l, R2);

~ des moyens (5) formant réceptacle pour recevoir la carte
en position déterminée; et

- au moins un connecteur (6) propre & venir en contact sur
les plots de connexion de la carte, lorsqu'elle est dans
sa position prédéterminée,

dans lequel le réceptacle (5) monté pivotant, est normale-
ment maintenu dans une position de repos ol son ouverture
(57) est non alignée sur la sortie du chemin d'amenée de
la carte et dans lequel il est prévu un organe moteur (20,
22, 25, 30) propre, sur commande, a placer ce réceptacle
(5) en regard de la sortie des moyens d'amenée,

caractérisé en ce que

le support du connecteur (70) est solidaire du réceptacle
(5) et monté a pivotement sur le méme axe que celui du ré-
ceptacle (5).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
gue le support du connecteur (70) est disposé sur la paroi
supérieure du réceptacle (5) et comprend une fenétre (56)
dans laquelle est fixé le connecteur (6) qui vient en con-
tact sur la carte située dans le réceptacle (5) lors du pi-
votement du support du connecteur (70).

3. Dispositif selon l'une des revendications 1 et 2, carac-

térisé en ce que les positions de repos du réceptacle (5)
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et du support du collecteur (70) sont définies par rappel
élastique, la raideur du dispositif de rappei (82) du sup-
port du connecteur étant supérieure & celle du dispositif
(81) du rappel du réceptacle.

4. Dispositif selon 1l'une des revendications 1 a 3, carac-
térisé en ce que le moteur unigue (20) commandant a la fois
le réceptacle (5) et le support du connecteur (70) anime
une came unique en particulier un excentrique (30) qui
assure

- d'une part l'alignement commandé de 1'ouverture du récep-
tacle (5) sur la sortie du chemin d'amenée de cartes, par
appui sur un galet (31) monté a pivotement sur le support
du collecteur (70) solidaire du réceptacle (5), jusqu'a ce
que le réceptacle (5) vienne en butée sur le chéssis du dis-
positif (13);

- d'autre part assure ensuite la descente du connecteur (6)

mobile sur les plots de la carte,

1'ordre de ces opérations étant assuré par la différence
de raideur des dispositifs de rappel respectifs du récepta-
cle (81) et du support du connecteur (82).

5. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 4, carac-
térisé en ce que le support du connecteur (70) comprend sur
la partié interne du c6té de 1l'alvéole du réceptacle (5)
une saillie (83) conique gqui, lors du déplacement relatif
du support du collecteur (70) vers 1la carte, entraine un
déplacement relatif de la carte vers l'extérieur par frot-
tement de la saillie (83) contre le bord de la carte situé
au fond de l'alvéole (52).

6. Dispositif selon l'une des revendications 1 34 5, carac-
térisé en ce que le déplacement en rotation du connecteur
(6) améne ce dernier avec friction sur les plots de la car-
te.
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7. Dispositif selon l'une des revendications 1 & 6, carac-
térisé en ce que le déplacement relatif des plots de la car-
te et du connecteur (6) entrainant une friction sur les
plots et un meilleur contact, provient de maniére
sensiblement égale du déplacement relatif de 1la carte
provoqué par la saillie conique (83) et du déplacement en
rotation du connecteur (6).

8. Dispositif selon l'une des revendications 1 & 7, carac-
térisé en ce que le moteur anime la came (30) par une roue

[V

pignon (22) située sur le méme axe (25) que la came (30),

[V

1l'extérieur du chéssis (1) du dispositif.

9. Dispositif selon l'une des revendications 1 & 8, carac-
térisé en ce que le support du connecteur (70) est bloqué
dans sa position de repos par une butée (60) fixée sur la
paroi supérieure du réceptacle (5).

10. Dispositif selon 1l'une des revendications 1 a 9, carac-
térisé en ce que le réceptacle (5) comprend sur au moins
1l'une de ses parois latérales une partie avancée ou saillie
qui peut se déplacer & l'intérieur d'une fenétre (13) percée
dans ladite paroi latérale, cette derniére servant de butée
aux déplacements ascendants ou descendants du réceptacle
(5) et définissant le champ du déplacement du
réceptacle (5).

11. Machine de traitement de cartes & microcircuits, carac-
térisée en ce qu'elle comprend un dispositif selon 1'une
des revendications précédentes.

12. Machine selon la revendication 11, caractérisée en ce
gue le dispositif de connexion (1) est accouplé, par simple
adaptation mécanique,a un dispositif de traitement de car-
tes, ce qui est facilité par la faible force d'ig;ertion

requise par le dispositif de connexion (1).
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