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{54} Hydraulické zapojenie vertikalnej posuvovej obrdbacej jednotky

1 2 .

Hydraulické zapojenie je uréené pre verti-
kdlnu pracovni obrdbaciu jednotku, ktorej
pracovny valec je prvym vyvodom priamo
spojeny s tlakovym okruhom hydraulického
rozvodu a druhy vyvod je cez ovlddaci ventil
posuvu a rozvadzal spojeny tak s tlakovym
okruhom, ako aj s aodpadovym okrahom. Rie-
Senym problémom je ndhrada vyvaZovacie-
ho Gstrojenstva pracovnej jednotky jedno-
duchym a investifne nendrofnym blokova-
cim mechanizmom. To sa dosahuje tym, Ze
na tlakovy okruh je napojen hydraulicko-
-mechanicky pridrZiava¢ vysuvnej ¢asti pra-
covnej jednotky.
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Vyndlez sa tyka hydraulického zapojenia -

vertikdlnej posuvovej obrdbacej jednotky,
ktorej pracovny valec je svojim prvym vy-
vodom priamo spojeny s tlakovym okruhom
hydraulického rozvodu a druhym vyvodom
je cez ovladaci ventil posuvu a rozvaddzad
spojeny tak s tlakovym okruhom, ako aj s
odpadovym okruhom.

Podla zndmeho stavu techniky byva také-
to hydraulické zapojenie vytvorené bez ta-
kych prvkov, ktoré by v €ase prestojov pra-
covnej jednotky samolinne pridrZiavali jej
pohyblivé ¢asti v zékladnej polohe. Takyto
technicky stav je nevyhodny najmé pre tie
jednotky, ktoré st vertikdlne orientované a
u ktorych v désledku netesnosti hydraulic-
kych rozvadzatov dochddza pri vypnutom
stroji k samovolnému vysuvaniu pinol zo
zédkladnej polohy smerom dolu. Na odstré-
nenie tohto nedostatku sa pinocla vyvaZuje
pohyblivym protizdvaZim, nesenym na &lan-
kovej retazi. Nevyhodou takéhoto rieSenia
" je jeho priestorovd ndroénost, zvySend in-
vestitnd ndrofnost, ako aj nepriaznivy Géi-

nok zotrvatnych sil pri pracovnych zdvihoch

jednotky.

Uvedené nevyhody wodstrafiuje hydraulic-
ké zapojenie vertikdlnej posuvovej obréba-
cej ]odnmky podla vyndlezu, ktorého pod-

stata spofiva v tom, Ze na tlakovy okruh

hydraulického 1»0~zvodu je napojeny hydrau-

licko-mechanicky pridrZiaval vysuvnej Cas-

ti pracovnej jednotky.

Vyhodou hydraulického zapojenia podla
vyndlezu je, Ze investi€ne nendroénymi, vy-
robne jednoduchymi a funk&ne spolahlivymi
prostriedkami sa zabrdni samovolnému vy-
stivaniu pinoly pracovnej jednotky v &ase,
ked je pracovnd jednotka vypnutd. T¢m sa
vytvoria predpoklady aj pre zvySenie bez-
pecnosti pri préci.

Priklad realizdcie hydraulického zapme-
nia podla vyndlezu je schematicky zndzor-
neny na vykrese.

U hydraulického zapojenia vertikdlnej po-
suvovej obrdbacej jednotky — v dal$om tex-
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te len ,,pracovnej jednotky’ je jej pracovny

-valec 1 svojim prvym vyvodom 2 priamo spo-

jeny s tlakovym okruhom 3 hydraulického
rozvodu, Druhy vyvod 4 je vedeny cez ovlg-

“..daci ‘ventil 5 posuvu a integrovany rozvéa-

dza¢ .6 prvou vetvou 7 do tlakového okruhu
3 a druhou vetvou 8 do odpadového okruhu
9. Na tlakovy okruh 3 hydraulického rozvo-
du je priamo napojeny aj hydraulicko-me-

 chanicky pridrZiava¢ 10 vysuvnej Casti pra-

covnej. jednotky. Touto vysuvnou &astou sa
rozumie pracovny valec 1, ako aj pinola 11.
Hydraulicko-mechanicky pridrziavaé 10 je
vytvoreny ako hydraulicky wvalec, ktorého
piestnica méa podobu zardZzky 12 a ktorého
piest 13 je zvnutra oprety o tlatni pruZinu
14. Tato v Zase, ked je tlakovy okruh 3 bez
tlaku, vytlai-zardZku 12 do funkénej polo-
hy, v ktorej zabrafiuje vysuvu pohyblivych
gasti pracovnej jednotky. Do celkového roz-

- vodu byva dalej-Standardne zapojeny aj kon-

covy hydrosnima¢ 15, ktory signalizuje za-
kladnt polohu a pamétovy hydrospinaé 18,
ktory signalizuje koniec operédcie. Akondhle
sa tlakovy okruh 3 uvedie do tlakového sta-
vu, sa zardZka 12 stiahne smerom 17 proti
pOsobeniu tla&nej pruZiny 14 a umoZni pra-
covnej jednotke vykonavat normélny pracov-

~ ny cyklus. Ten pozostava z rychloposuvu Rvp

vpred, pracovného posuvu Ppv a rychlopo-
suvu Rps spit. Hydraulicky rozvod dalej tvo-
ri Startovaci okruh 18, bezpefnostny okruh
19, signaliza&ny okruh 20 ukondenej opera-
cie a signalizatny okruh 21 zédkladnej polo-
hy. Hydraulicko-mechanicky pridrziavad 10
je udinny tak pri vyradeni z €innosti samot-
nej pracovnej ]ednotky, ako aj celého stro-
ja. -

Hydraulické zapojenie podla vynédlezu
mozno pouZit nielen pre celkom zvislé pra-

.covné jednotky, ale aj pre pracovné jednot-

ky orientované pod Sikmym strmym uhlom,
u ktorych vznika takisto nebezpedie samo-
volného vysunutia ich pohyblivej &asti v a-
se, ked je tlakovy okruh 3 vypnuty.

PREDMET VYNALEZU

Hydraulické zapojenie vertikélnej posu-
vovej obrdbacej jednotky, ktorej pracovny
valec je jednym svojim viyvodom priamo spo-
jeny s tlakovym okruhom hydraulického roz-
vodu a druhym vyvodom je cez ovlddaci ven-
til posuvu a rozvadzal spojeny tak s tlako-

vym okruhom, ako aj s odpadovym okriu-
hom, vyznadujici sa tym, Ze na tlakovy o-
kruh (3) je napojeny hydraulicko-mechanic-
ky pridrZiavac (10) vysuvnej Casti praoav-
nej jednotky.
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