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Kombinované nastrojova tyé pro vyvrtavani

a Gelni soustruZeni

1

Kombinovana nastrojovd tyé je urde—

na k vyvrtavani a elnimu soustruZeni
mnohostennych obrobku, napriklad odlitki
motorovych sk¥ini. Podstata kombinované
ndstrojové tyle spoliva v tom, Ze dutinou
vytvoienou uprostred valcovitéeho tvaru
télesa nastrojové tyde prochazi &tvercovy
ovlédaci hieben se sSikmym ozubenim, kde
jednotliva ozubeni jsou v radidlnich ro-~
vinéch ovladaciho hrebenu vzajemn& uhlo-
vé pootolena a zabiraji s vlozZenymi hie-
beny, urdenymi k posouvani piislusnych
valcovych i hranolovitych kluzdki s ob-
rébécimi néstroji do operaéni plochy,
pridem% &tvercovy ovladaci hieben je ve-
den systémem podpérnych voditek umisté-
nych v protilehlé poloZe proti vloZenym
hfebeniun.
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Vyndlez se tykd kombinované ndstrojové tyle pro vyvrtdvédni
& Selni soustruZeni mnohasténnych obrobkdi ndstroji, umisteénymi
v noZovych blokovych drZdcich vsagzenych do kluzdkl.

U dosud zndmych provedeni vyvrtdvacich ndstrojovych tyéi po-
uZivanyech k opracovdni viceprepdZkovych nebo mnohaZebrovych obrob-
ki, maji vyvrtdvaci ndstrojové tyle zpravidla tvar se¥iznutych vdl-
covych ploch a ovlddaci hiebeny s kruhovym prirezem maji v mistech,
kde zabiraji s hPebeny kluzdki zeslabeni do tvaru, umoznujiciho
vytvoreni §ikmych undsecich drdZek, nebo stykovych ploch g Sikmym
ozubenim. Seriznuti vdlcovych ploch na vnéjs§im povrchu vyvrtdva-
cich tydi i zeslabeni ovliddacich h¥ebend md nepfiznivy vliv na pev-
nost hlavnich dil4 celého systému a rovnéz ztéZuje zplisob zatésné~
ni pohyblivych dild proti vnikdni chladlei kapaliny a nedlstot
vznikajicich pPi obrdbéni. SePiznuti ploch na povrchu vyvrtdvacich
ty8i rovnéZ omezuje moZnost pouZiti kontrolnich dotykovych mérek.

Podstata kombinované ndstrojové tyce pro vyvrtdvdni a Celni
soustruZeni spodivd v tom, Ze v zdkladnim vdlcovém télese tyde, je
vytvofena osovd dutina, kterou prochdzi ovlddaci hFeben dtvercové-
ho prirezu se Sikmym ozubenim, kde jednotlivd ozubeni jsou v radi-
dlnich rovindch ovlddaciho h¥ebenu vzdjemné dhlové natolena a jsou
v zdbéru s jednotlivymi vloZenymi h¥ebeny, urcenymi pro posouvdni
vdleovitych kluzdkl i dvoudilnych kluzdkd hranolovitého priatezu,
opatPenych noZi, do operadéni polohy, pricemZ ovlddaci hF¥eben je
veden podpérnymi voditky, umistménymi proti vloZenym h¥ebenim.
‘Ctvercovy ovlddaci h¥eben je soudasnd v zdbdéru i s dvojiei vlio-
Zenych h¥ebend, posouvajicich hranolovité dvoudilné kluzdky v je-
jichZ vnit¥nich Cdstech je vytvofeno tvarové vybrdni pro jejich
vzdjemné vedeni ve dvou k sobé kolmych rovindch. Ovlddaci hF¥eben
8tvercového pri¥ezu je uloZen v télese tyle a v zavddéeim Cepu do
hranolovityeh kluznych loZisek, uzavPenych krycimi deskami,p¥ipev-
nénymi Srouby a ovldddn hydraulickym vdlcem pracovaniho vreteniku.
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Hlavni vyhody uspordddni kombinované ndstrojové tyée pro vy-
vridvdni a delni soustruZeni podle vyndlezu spolivaji v tom, Ze
skladba ndstrojové tyde umo¥nuje libovolné dhlové pootodeni noZo-
vich drZdkd, napriklad sePazenim do postupové Sroubovice, coZ
pPiznivé ovlivnuje rowmomdrnost zati¥eni rotujicf ndstrojové ty-
e i pracowniho vieteniku krouZivymi silemi, vznikajicimi z Fez-
nych odpord v jednotlivych opracovdvanych vrstvdch. Stejné i sloZ-
ky sil pusobici na ohyb néstrojové.tyée se vzdjemné protiplisobenim
sniZuji. Ovlddaci h¥eben je proveden jako &ivercovd brousend tyd
g8 lichobéZnikovym, Sikmo orientovanym, lapovenym ozubenim s kon-
stantnim pri¥ezem v celé délce, coZ umoZnuje dokonalé technologic-
ké zpracovdni s vysokou pFesnosti a kvalitou povrchu, a je zdkle~
dem pro dokonalé vedeni ovlddaciho hP¥ebenu ve vSech pracovnieh
vretvdch a v poddtku i na konci uloZeni. Spoluzabirajici h¥ebeny
vloZené do kluzdki vedenych centrickymi vodfeimi pouzdry ndstrojo-
vé tyle, msporddané tak, Ze Uhlové pootodeni ndstrojovych drZzdki
o 90 stupnd, vytvd¥i postupovou Sroubovici zabirajfcich no¥d, mé
priznivy vliv na rownomérnost opracovdni a na rozloZeni zatiZeni
celého gystému., Provedeni kluzdkl s pPesnymi licovanymi otvory
pro vloZené h¥ebeny, zapudténé pod vnéjsdi obrysovy tvar kluzdkd
o hodnotu v&ts{, ne¥ je dvojndsobnd vyska ozubeni, zajidfuje do-
datelny p¥istup k h¥ebenim & tim i snadnou montdZ a demontdZ celé
kombinovené ndstrojové tyde. Shodnost a osovd symetridnost vedeni
kluzdkd v ndstrojové tydi umoZnuje nejvhodndjsi volbu orientace
osazeni ndstroji v jednotlivych pracovnich vrstvdch, jakoZ i vzd-
jemnou kombinaci védlcovitych a hranolovityeh dvojdilnyeh kluzdki,
Podpérnd voditka, kluzdky 1 zdtky jsou provedeny s Zetnymi otvory
8 drdZkemi pro rozvod mazaciho oleje, jehoZ pPitomnost zejidfuje
dokonalé mazdni celého gystému a to pPedev8im v exponovanych kluz-
nych mistech stykovych a opdrnych ploch. Spolednd s t3snfcimi man-
Yetami a stdradi rohovych stykd hranolovitych ploch, zajisfuji
bezpeény chod celého zaZizeni. Blokové uspordddni noZovych dridkd
umoZnuje rychlou a jednoduchou vyménu opot¥ebenych nebo podkoze-
nych ndstroji, za nové, predem se¥izené obsluhou jednoidelovych
strojd a automatickych linek, kde lze tato zarizeni vhodnd vyuZit
a to 1 g pfihlédnutim k pouZiti tvrdokovovyeh vyménnych b¥itovych
destidek, umoinujici kontrolu a seiizeni no¥ovyech dr¥dkd mimo stroj.

Ne piipojenych vikresech je na obr. 1 zndzorndna operadni sta-
nice automatické linky na opracovdni zesilenych ndkruZki Zeber a
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gtén odlitkd klikové skriné& motoru ndkladniho automobilu s pouzi-
tim kombinovené ndstrojové tyfe. Na obr. 2 je nekreslen p¥icny
Tez #edenj rovinou oznadenou A -~ A , coZ je ogovy Pez vdlcovitym
Kluzdkem & obr. 3 zndzorfiuje osovy Fez hranolovitym dvojdilnym
kluzdkem, vedeny rovinou oznedenou B - B . Na obr. 4 je Tez vede-
ny rovinou oznalenou C - C , coZ je uloZeni konece Ctvercového o-
vlddaciho hiebenu,

Odlitek klikové sk¥in& 24 podle obr. 1, 1iBici se délkou po-
dle typu opracovdvanych motori, Je zaloZen svou dosedaci plochou
do upinaci jednotky 25 tak, Ze osa opracovdvanych otvorl v odlit-
ku klikové sk¥iné je kolmd k podélné ose automatické linky, ve
které probihd oqu;aéni krokovy posun obrobkd od stanice ke sta-
nici. T&leso 11 kombinované ndstrojové tyde 10 osazené v predni
Sdsti zavddécim Cepem 6 se zubovym unéddedem 7, je p¥i opracovivd-
ni odlitku klikové sk¥in& 24 zavedeno do dutiny rotujiciho vodici-
ho pouzdre 9 valivého uloZeni 8 a Eelné spojeno Srouby s prirubou
vietena 2 pracovniho vieteniku 1. P¥isun kombinované ndstrojové
tye 10 do pracovni polohy,to je zajeti do vnit¥niho prostoru
hlavniho otvoru klikové skiiné 24, zajidtuje posuvovd jednotke 2,
uloZend ne podstavel 30 pevné spojeném s linkovym loZem 29, Pra-
comni vietenik 1 s vestavénym ozubenym p¥evodem 33, pohdndjicim
vieteno 2 s pkedepjatym valivym uloZenim, roztddi prostrednictvim
undSeciho kamenu, vsazeného do Celni plochy vietena 2, kombinova-
nou ndstrojovou ty& 10 a ta Selem zubového undlede ] vodici pou-
zdro 9, podélné posuvné ve valivém uloZeni 8 podpérné konsoly 3.
Upinaci héky 26 a zpevnoveci zeibizeni 27 umisténé ne silnosténném
odlitku brdny 31, kotvené k linkovému loZi 29, dotladuji pPes sou-
stavu hydraulicky ovlddenych zpevnovacich Sepd 28 odlitek klikové
gk¥ind® 24 k dosedaci plose upinaci jednotky 25.

Védleovité provedeni vnéjsiho povrchu télesa 11 kombinované
ndstrojové tyée 10 i dutina prochdzejici stPedem tyde jsou z¥ejmé
z obr, 2, kde ovlddaci h¥eben 12 &ivercového prirezu, se Sikmym
lichobéznikovym ozubenim, zabird do h¥ebenu 14, zapuiténému do vdl-
covitého kluzdku 17, vedeného v centrickych pouzdrech 22, Sily
vznikajici pisobenim Yeznych odpord & od tahu hydraulického vdlce
4 /obr. 1/, vyvozujiciho podélny posun ovlddaciho h¥ebene 12 se
z hifebenového styku prendSeji do brousenych kluznych stykovych
ploeh ppepérného voditke 13, takZe se v kaZdé YFezné roviné vymezu-
je moZnost prohybdni ovlddaciho hiebene 12 a jeho torsni zkrucovd-
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ni na minimdlni nezbytné nutnou hodnotu. Vdlcovity kluzdk 17 s ot-
vory pro prichod h¥ebend 12 a 14 a podpérného voditke 13, je zatés~
nén gumovymi manZetemi 35 a opat¥en vybrdnim pro zavedeni blokové-
ho no%ového drzdku 19, osazeného nozi 20 s upnutyml vyménnymi bFi-
tovymi destickami 21.

Obdobné uspordddni je zndzornéno na obr. 3, kde hranolovitym
vybrdnim v télese 11 kombinované ndstrojové tyfe 10 prochdzi lico~
vany ostrohranny dvojdilny kluzdk 18, s dvojici vloZenyeh h¥ebend
14, z vnéjdku tyde 10 montdzné pristupnych, po vyjmuti krycich zd-
tek 23. Kombinace pritahovacich 36 a odtladovacich Sroubd 37, za-
pusténych do vloZenych h¥ebenl 14, uno¥nuje snadnou montd? &i de-
montd?Z celého systému a sprdvné gserizeni vzdjemnych poloh jedno=~
tlivych blokovych noZovych drZdkd /obr. 2/ a nozl 20 v p¥isludnych
pracovnich vrstvdch obrdbéni.

Z Yezu zndzornéndém na obr, 4, vyplyvd zpisob vedeni ovldda-
cilio hrebenu 12 ¢tvercovitého prirezu, v hranolovitém kluzném lo=-
zisku 15, uzavriendmu kryci deskou 16 piipewnénou Srouby 24.

Kombinovand ndstrojovad tyé provedend podle vyndlezu, je
vhodnd pro vyuziti zejména u strojl se zcela automatickym prea=-
covnim cyklem, p¥ifemZ lze vyuZit moZnostli vzdjemn& kombinovat
vyvrtdvini a Celni soustruZeni podle technologické potieby. Elek-
trickd polohovd signalisace umisténd ve vreteniku spolu s mozZno-
at1 zajeti noZl s upnutymi b¥itovymi destidkami, pod droven wméj-
§1ho povrchu télesa kombinované ndgtrojové tyle, p¥i zahdjeni a
dokonéeni pracovni operace, zajistuji bezpednou Sinnost p¥i nasa-
zeni ve zcela automatisovandm provozu.
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PREDMET VYNALEZU _,, —
) ho_ Vymtaa & @l soucTrie |
1. Kombinovand ndstrojovd tyé, (prifazena utahovacimi Srouby

na &elni plochu priruby vietena pracovniho vreteniku, zastfedénd

na krdtky strmy kuZel e undSend hranolovitym undSecim kemenem,
vsazenym do &elni plochy vietena, vedend vodicim pouzdrem velivé-
ho uloZeni vyznalend tim, Ze v zdkladnim vdlcovém té&lese (11)
kombinované ndstrojové tyde (10), je vytvorena osovd duting, kte-
rou prochdzi ovlddaci hPfeben (12) &tvercového prirezu, se Sikmym
h¥ebenovitym ozubenim, kde jednotlivAd ozubeni jsou v radidlnich
rovindch ovlddaciho h¥ebenu (12) vzdjemné dhlové natolena a jsou
v zdbdru s jednotlivyml vloZenymi hPebeny (14) pro polohovy posuv
vdlcovitych kluzdkd (17) nebo dvoudilnych kluzdkd (18) hranolovi-
tého prirezu, opatPfenych nozi (20) do operalni polohy, pFidemZ o-
vlddaci hfeben (12) je veden podpérnymi voditky (13) umistnénymi
proti h¥ebentm (14). |

2. Kombinovand ndstrojovd tyé podle bodu 1, vyznadend tim,
e dvojice hrebeni (14) vloZenych do hranolovitych dvojdilnych
kluzdkd (18), v jejichZ vnit¥nich Eelech je vytvofeno tvarové vy-
brini (32), je v zdbéru s dvojstranné provedenym ovlddacim h¥ebe-
nem (12), pridemZ tvarové vybrdni el kluzdki (18) sestdvd z hra-
nolovitych vystupkd a dutin, které jsou ve vzdjemném kluzném sty-
ku ve dvou k sobé kolmych rovindch.

' 3. Kombinovend ndstrojovd tyd podle bodu 1, vyznadend tim,
Ze ovlddaci hieben (12) je uloZen v télese (11) tyde (10) a v za=-

védddcim depu (6) v hranolovitych kluznych loZiskdch (15) uzavienych

krycimi deskami (16) s p¥ipevhovacImi FFoudy (34) = spojen s hyd-
raulickym vdlcem (4) pracovniho vrehteandku (1),

4 vykresy
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