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DEISPOSITIVO B RACCOLTA
DESCRIZIONE

Campo di applicazione

La presente invenzione concerne un dispositivo di raceolta, secondo il preambolo della
rivendicazione indipendente.

11 dispositive di raccolia secondo la presente invenzione € destingto ad essere
vantaggiosamente impiegato per la raceolta & 'insaccamento di sporeizig dal snolo ed in
particolare pet la raccolta di feci solide di animali domestici.

Specialmente, il dispositivo di raccolta di cui trattasi ¢ destinato ad essere irnpicgato dai
padroni di cani o gltrl animali dowmestici per la raccolta delle feci solide deposte
particolarmente in aree pubbliche,

Pertanio, la presente invenzione si inserisce nel settore dei dispositivi per la raceolta
delle fect di aninoali domestici.

Stato della teenica

Opgigiomo, la raccolia di fect di animali domestiel avviene con paletie a mano, tipo
guetle che si usano in casa per raccoghiers la spazzatura, oppure attraverso sacchettl di
plastica con Virapiego di guanti, oppuwre con materiale ovcasionale ¢ nella maggior parte
dei casi la sporcizia non vieng raccolta o lasciata sul poste.

Nella pratica di tutti i giorni, & emerss Mnsoddisfazione del padroni degli animali, dopo
aver raccolto lo sporco, legata al senso di poca pulizia e igiene ¢ pawa di odori
sgradevoli, probabilmente legati al rischio di prendere infezioni; questo vale anche per
la poca praticith delle classiche palette, ¢he una volta usate si sporcavane, non
seguivano regole di pulizia ¢ igiene, olire alla sco-modita di doverle ripulire, St veniva
quindi a contaito quasi dirette con lo sporco, attraverse le mani © spesso il senso di

disagio ¢ pulizia si trasformava nel lasciave sul posto la sporcidda, con i rischio di
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prendere anche una contravvenzione, vista l'attenzione all'ambisnte dei giorni nostri.
Attualmente sono notl sul mercato digpositivi complessi, quale un dispositive con
all'estrernitd delle pioze sulle ganasce delle gquali viene infilate un sacchetto di raccolia e
montate all’estremitd di un bastone dotato di una maniglia che va ad agire sulls pinze
per la raceolta dello sporeo. Questo dispositivo si & rivelato nella pratica poco pratico,
ingombrante da trasportare ¢ poco efficace nella raccolta, con il rischio di dover attuare
Yoperazione pit volte per ottenere una totale pulizia.

Un ultimo trovato di recente attuazione ¢ un dispositive di aspirazione per la raccolta
delle feci in um sacchetto. Tale dispositivo presenta ghi inconvemienti di essere
strutiurahuente complesse ed ingombrante. Inoltre, nel raccogliere lo sporco la parte
anteriore &i guesto dispositivo viene in contatto con le feci dell'animale sporcandosi e
comportando un conseguente disagio, in quanto una volta finita ['operazione di raccolta
il dispositive dovra essere ripulito per motivi di igiens, per wna corretia funzionalita per
Patilizzo successivo,

Inoltre il dispositivo di aspirazione nell'uso di tuttl 1 glomi porta a Impregnare di odori e
mitcro~sporcizia Minterne del dispositive stesso.

Presentazione dellinvenzione

In questa situazione, il problema alla base della presente invenzione & pertanto quello di
ovviare agh inconvenienti esposti mettendo a disposizione wa dispositivo di raccolia che
consenta all’utente di non entraze in contatto diretto con il materiale da raccogliere,

Un nlteriore scope della presente invenzione ¢ quelle di meitere a disposizione wn
dispositivo di raccolia che permetta di portare liberamente in luoghi pubblicl e privati i
propri animali, trovandosi perfettamente a proprio agio, risultando di facile iropiego ¢
maneggevolezza, pulito, igienico.

Un unlteriore scopo della presente invenzione ¢ quelle di wmetiere a disposizions un
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dispositive di raceolta che consenta &1 rendere seniplice ed agevole la rimozione delle
feel di up animale domestico porfato ad evacuare in un ambiente pubblico, evitando
anche il rischio di avere comminate eventuali contravvenzioni per aver sporcato
l'ambiente,

Cuesti ed alttl scopi ancora sono raggiuntt da un dispositivo di raceolta, oggette della
presente invenzione secondo le rivendicaziont sotio riportate.

Breve descrizione dei diseoni

Le caratteristiche tecniche del trovato, secondo gli scopi proposti, sono chiaramente
riscontrabili dal contenuto delle rivendicazioni suttoriportate ed i vantaggl dello stesso
risulferamno maggionmente evidenti nella descrizione dettagliata di una forma d
realizzazione preferiia, ma non esclusiva, di un dispositivo di raccolia secondo i
frovato, illustrata a titolo esemplificativo ¢ non Hmitative, nelle unite tavole di disegno
n cuis

- fa figura 1 illustra on dispositive di raceolta seconde la presente invenzione in vista
prospettica di late;

~1a figura 2 illustra un particolare del dispositivo. di raceolta di figura 1, rignardante la
hocea di enirata del corpo di contenimento per Vincastro del sacchetto in vista
prospettica latetale;

~ }a figura 3 Wostra un particolare del dispositivo di raceolts di figora 1, riguardante la
bocea di entrata del corpo di contenimento in vista prospettica frontale;

- fa figura 4 illustra un particolare del dispositivo di raccolta di figuva 1, riguardante il
corpo di contenimento in vista prospetiica dal basso;

- la figura 5 illustra un particolare del dispositivo di raccolta di figwea 1, riguardante &
corpe interno in vista prospettica da un fianco;

- la figura 6 illustra un particolare del dispositivo di raccolta di figura 1, riguardante i




i0

oy
L5

corpo interno in prospetiiva laterale in sezione;

- la figuea 7 llusira una vista in sezione trasversale del corpo interno del dispositive di
raccolta oggetio della presente invenzione;

~ 1a figura & illusira il dispositivo di raccelta di figura 1 con aleune parti asportate per
meghio evidenziarne altre;

~1a figura 9 illostra un particelare del dispositivo di raceolta di figura 1, relativo alla
paletia, in vista prospettiva dall’alio;

~1a figura 10 {llustra Ia paletta di figura 9 in alzato laterals;

~1a figurg 11 fHusira wea vista schematica prospettica del dispositivo di raccolta di
figura 1 con aloune parti asportate per meglio evidenziame alire;

- 1a figura 12 Mustra un particolare del dispositive di raccolta & figura 1, relativo at
motori di azionamento della paletta ¢ del corpo interno, in alzato laterale;

- la figura 13 tllustra il dispositivo di raceelta di figura 1 in sezione longitudinale;

- la figura 14 illustra un particolate del dispositivo di raccolta &t figura 1 zelativo al
corpe di conterimento visto in prospettiva dall’alto;

- le figure da 15 a 20 illustrano in meodo schematico fasi successive di funzionamento
del dispositive di raccolta di figura 1.

Descrizione dettagliata di un ssempio di realizzazione preferita

Con riferinento aghi uniti disegni ¢ indicato globalmente con 10 un dispositivo di
raceolta destivato ad  essere vantsggiosamente implegato per la raccolta e
Pinsaccamente di sporcizia da rimuovere dal suolo ed in particolare per la raccolta di
fecl solide di animali domestiel.

Specialmente, il dispositive di raccolta 10 & suscettibile di essere impiegato dai padroni
di cani o di altrd animali domestici per la raccolta delle feci solide deposte da guesti

ultimi in aree pubbliche, come ad esempio in parchi pubblic, su niarciapiedi, ece,
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In accorde con la presente invenzione il dispositivo di raccolia 10 comprende un corpo
di contentmento 11, scatolare, dotato di una pavete di fine 12, di wna bocca & endrata 13
ed allungate in una divezione di sviluppo A principale.

La parete di fine 12 ha una vientrarza 12a che si sviluppa dalla bocca di entrata 13
parallelamente alla direzione di svituppo A.

I dispositivo di raccolta 10 comprends inolive un corpo interno 14 almeno parzialmente
alloggiato nel corpo di contenimento 11 al quale il corpo Interno 14 & meccanicamente
connesso in rapporto di scorrimento lungo la direzione di sviluppo A.

In alire parole, il corpo interno 14 ¢ suscettibile di scorrere nel corpo di contenimento
11, Vantaggiosamente, i corpo interno 14 ¢ scorrevolments collegato al corpo di
contenimento 11 mediante mezzt di goida interposti tra 1 due corpi 11, 14 medesimi ed
atti a guidare lo scorrimento del corpo intemo 14 parallelamente alla divezione di
sviluppo A, In particolare, tali mezzi di puida comprendono almeno una coppia di
nervature longitudinali 44 (illustrate nell’esempio realizzative di figura 3) le quali ¢
estendono in sporgenza dalla superficie tnterna del corpo di contenimento 11 in
corrispondenza i lati opposti di quest'ultimo, st sviluppsne parallelamente alla
direziong di sviluppo A e sono scorrevolmente inserite in omologhe scanalature
longitndinali 43 (llustrate vell’esempie realizzativo di figuea 11} ricavate sulla
superficie esterna del corpo interno 14.

11 corpo interno 14 ¢ dotato di una cavita interna 15, di un’apertura anteriore 16 e di
wn’apertura inferiore 17 1a quale ¢ posta sopra alla rientranza 123 della parete di fine 12
del corpo di contenimento 11 ¢ si sviluppa hango il corpo interno 14 dall’spertura
anteriore 16 paralielamente alla direzione di sviluppo A,

Inoltre, i1 digpositive di raccolta 10 comprende almesmo umno sportello 18a, 18b

incernierato al corpo interno 14 ¢ suscettibile di chiudere Papertura anteriore 16,
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Preferibilmente, in accorde con la forma di realizeazione preferita, woa non esclusiva,
illustrata nelle allegate figure, il dispositivo di raccolia 10 corprende due sportelli 18a¢
18b affaceiati Puno ali’altro ¢ ciasouno incernierato ad vn lato del corpo interno 14,

I dispositivo di vaceolta 10 comprende inolire primi wezzi motori 19 per azionare lo
scorrimento del corpo interno 14 rigpetto al corpo di contendmento 11 paralielamente
alla divezione di sviluppo A del corpe di contenimento 11,

In particolare, 1 pring mezzi motori 19 sono suscettibili di azionare uno scorrimento del
corpe internd 14 rispefto gl corpo di contentmento 11 ira wna prima posizione nella
quale il corpo interno 14 & esteso dalla boeea di entrata 13 del corpo di contenimento
11, ad una seconda posizione nella quale il corpe interno 14 & alloggiato nel corpo &

contenimento 11,

selettivamente estensione del corpo interne 14 dal corpo di contenbmento 11 o i ritizo
del corpo interno 14 nel corpo di contenimento 11,

La fimzione det corpe interno 14, come apparird pit evidente da quanto descutto
seguite, & quella di estendersi dal corpo di contenimento 11 per raccogliere sporcizia e
successivamente di ritrarsi nel corpo di contenimento 11 per raccoglicre in quest’ultimo
1g sporcizia,

In accorde con la presente inveneione, i dispositive di raceelts 10 comprende inalive
mezzl cinematicl 20 per azionave gl sportelli 182 ¢ 18b ed in particolare per spostare
questi wltiml fra wa posizions di apertiwa, quando il eorpo interno 14 scorre dalla
seconda posizione alla prima posizione, ed una posizione di chivsurs, quande il corpe
interno 14 scorre dalla privaa posizione alla seconda posizione.

Nella posizione di chivsura, gli sportelli 18a e 18b vantaggiosamente chindono

Papertura anteriore 16 del corpo inferno 14, invece nella posizione di apertura ghi
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sportelli 18a ¢ 18b sono divaricati o Papertura anteriore 16 ¢ libera,

11 dispositive di raccolta 10 comprende altresi una paletta 21 meccanicamente conmessa
al corpo interno 14. In dettaglio, la paletta 21 impegna scomevolmente, parallclamente
alla direrione di sviluppo A, Papertura inferiore 17 del corpo interno.

Inoltre, il dispositivo di raccolta 10 seconde la presente inverzione comprende secondi
merzi motori 22 per azionare lo scorrimento della paletia 21 rispetto al cotpo intemo 14
paraliclamente alla divezione di sviluppo A ira una terza posizione, netla quale la paletta
21 & distanziats dall’apertura snteriore 16 del corpo interne 14, od una quarta posizione
nella quale la paleita 21 & sostanzialmente in riscontro sul bordo inferiore degli sportelli
18a & 18b essendo questi ultimi nella postzione di chinsura.

Preferibilmente, il dispositivo di raccolta 10 comprende inclire un sacchetto 23,
preferibilmente in materiale biodegradabile, alloggiato nella cavita interna 135 del corpo
internc 14 ¢ avente up’apertura di viempimento 24 che & meccancamente {issata in
medo removibile ad un labbro anteriore 25 della paletta 21 in modo tale da essere
chiusa dalla paletta 21 cooperante con gli sportelli 18a e 18b quando la paletta 21 ¢ nella
gquarta posizione.

il dispositivo di raccolta 10 ivoltre vantaggiosamente comprende mezzi di chiusurg
dellapertura di riempimente 24 del sacchetto 23 1 quali comprendono:

~ almeno un laccio 26 meccanicamente associato all’apertura di riempiraento 24 ¢
suscettibile di chiuderla per strozzamento ©

- un arganetio 27 di avvolgimento del laceio 26, fissato al corpo di contenimento 11 ed
azionghile da tersi mezzi notori 45 g tirare il laccio 26 pey chiudere il sacchetto 23.

Pid in dettaglio, il corpe di contendmento 11 preferibilmente ha una struttura tubolare ed
& vantaggiosamente dotato di uno coperchio posteriore 28 sul quale & fissato Parganetio

27, cosi che quando Parganetto 27 {azionato dal terzd meszi motori 45) ha tirato il laceio
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26 ¢ ha cosi chinso il sacchetto 23, Putente pud aprire § coperchio posteriore 28 ed
estrarre il sacchetto 23 chivso dal dispositive di raccolta 10,

Inolire, Ia bocea di entrata 13 del corpo di contenimento 11 ¢ vantaggiosamente dotata
di ung fessura {34 nella guale inserire "apertura di ricmpimente 24 del sacchetlo 23 e di
una bombatura 13b sulla quale risvoltare Papertura di riempinente 24 stessa, cosi
durante estensione del corpe interno 14 dal corpe di contenimento 11, cie¢ nel
passaggio dalla seconda alla prima posiziene del corpo intetno 14, gli sportelli 18a ¢
18b, che sono aperti, si insinuane tra il sacchetto 23 ed {1 corpe di contenimento 11 e
scalzano Papertura di viempimento 24 dalla bocca di entrata 13 portando Papertura di
riempimento 24 stessa verso la sporcizia da vaccogliere.

I mezzi cinernatict 20 vantaggiosamente comprendono wasta 29 per ciascuno sportello
18a ¢ 18b gvente un estremo articolato al rélativo sportello 18a ¢ 18b ¢ meccanicarnente
connessa al corpo di contendmento 11 in rapporto di scortimento parallelamerte alla
direrions di sviluppo A. I corpo di contenimento 11 & preferibilmente dotato di doe
finecorsa 30a ¢ 30b suscettibili di Hmitare lo scorrimento delle aste 29 lungo i corpo di
confenimento 11.

In particolare, di questi finecorsa 30a & 30b un primo finecorsa 30a & suscettibile di
bloccare lo scorrimento dell’asta 29 dispetto al corpo di contenimento 11 quando il
corpo interno 14 ¢ in prossimita della prima posizione, per azionare in chiusura gh
sportelli 18a¢ 18b.

il secondo finecorsa 30b ¢ suscettibile di bloccare lo scorrimento dell’asta 29 rigpetto al
corpo di contenimento 11 quande il corpe interno 14 ¢ in prossimita della seconda
posizions per azionare in apertura gli sportelli 18a e 18b.

Vantaggiosamente, il secondo finecorsa 30b & dotato di mezzi di ammortizzazione 32,

preferibilmente costituiti da nna mella, suscettibili di amumortizzare il fermo deli’asta 29

-10 -
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guando guesta raggivoge i secondo finecorsa 30b stesso,

In altre parcle, funzionalmente le aste 29 portano gl sportelli 18a ¢ 18b nella posizione
di chiusura quando il corpo interno 14 & nella prima posizione, cio¢ quando € esteso dal
corpo di contenimento 11, ¢ viceversa portano ghi sportelli 18a e 18b nella posizione &
apertura quande il corpo interno ¢ nella seconda posizione, ciod quande ¢ ritratio uel
corpo & contenimento 11,

I mezzi cipematici 20 preferibilmente comprendone anche elementi elastict 31,
preferibilmente molle, di contraste del passaggio degli sportelli 182 ¢ 18b ta la
posizione di apertura e la posizione di chinswa, per mantenere in modo stabile ghi
sportelli 18a ¢ 18b selettivamente nella posizions di apertura o nella posizione di
chiusura.

Pitt in dettaglio, gli elementi elasticl 31 sono vantaggiosamente suseettibili di mantenere
stabilmente nella posizione di apertora gli sportelll 18a ¢ 18b mentre il corpo internn 14
scorre dalla seconda posizione (nella guale & vitivato nel corpo di contenimento 11) alla
prima posizione (nella quale ¢ esteso dal corpo di contenimpento 11), ¢ analogamente
sono susceltibili i mantenere stabilmente nella posizione di chiusura gli sportelli 18a e
18b mentre il corpo futerno 14 seorre dalla primea alla seconda posizione.

[ primi mezzi motori 19 vantaggiosaments comprendone un primo matore elettrico 33,
reversibile, fissato al corpo di contenimento 11 e operativamente accoppiato ad almeno
una prina ruota dentata 34 ingransta con almenc una prima dentatura a cremagliera 35
meccanicamente fissata al corpo interno 14. I prino motore eletirico 33 & suscettibile di
essere azionato per imprimere ono scorrimento al corpo interno 14 tra le suddette prima
¢ secouda posizione cosi da azionarne Pestensione ed il ritiro rispetio al corpo di
contentmento 11.

1 secondi mezzi motori 22 preferibilmente comprendone un secondo motore elettrico

11 -
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36, reversibile, fissato al corpo di contenimento 11 & operativamente accoppiate ad
almeno ana seconda ruota dentata 37 ingranata con almeno una seconda dentatora a
erexnaghiera 38 meccanicamente fissata alla paletta 21, I secondo motore elettrico 36 &
suscettibile di essere arionato perimprimere wno scorrimento alla paletta 21 tra la terza
e la quarta posizione ciod per portarla in contatte con gli sportell 18a & 18b chiusi o per
ritirarla distanziaﬂd@}a da goesti ultimi.

Preferibilmente, il dispositive di raccolia 10 comprende gltrest mezzt di emissione
tuminosa 39, preferibilmente led, per illuminare aoteriormente alla bocea di entrata 13
del corpo di contenimento 11 per agevolare la raccolia di sporcizia anche in condiziont
di scarsa ittaminazione, come ad esempio di sera ¢ di notte.

Inoltre, il dispositivo di raccolta 10 vantaggiosamente comprende anche:

- un dispositivo di comando 40 eletiricamente connesso ai motori elettrici 33 ¢ 36 ed al
mezzi di emissione lominosa 39 per comandarse il funzionamento;

- batterie 200 di alimentazione eletivica elettricamente connesse al dispositive di
comando 40, al mojori elettrici 33, 38, al terzi mezzl motori 45, ¢ al mezzi di emissione
luminosa 39 per alimentarlt eletiricamente.

11 dispositive di comando 40 & preferibilmente connesso anche ai ferzl mezzl motori 43
dell’arganetto 27, 1 quali comprendono vantaggiosamente un lerzo motore elettrico 46
comandato dal dispositive di comando 40 per aziongre Parganetto 27 nel modo che
verrd nel segnito amplarpente descritto.

Vantaggiosamente, il dispositive di raceolta 10 ¢ dotato di un manico 41 fissato al o
integrale con il corpo di contenimento 11, sul quale manico 41 sono preferibilmente
fissati mezzi di segnalazions 100 dello stato di carica delle suddette batierie 200, 1 guali
mezzi di segnalazione 100 sono vantaggiosamente costituite da nna schuera di led.

Preferibilmente il manico 41 & dotato di un pulsante 42 operativamente conpesso al
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dispositiveo di comando 40 per pilotarlo.

Inoltre, it corpe di contenimento 11 vantaggiosamente ha una sede superiore 300 nella
guale sono vantaggiosamente alloggiati il dispositivo di comando 40 ¢ le batterie 200,

11 corpo di contenimento 11, il corpo interno 14 e la paletta 21 sono preferibilmente in
materia plastica.

Vantaggiosamente, 1l dispositivo di raceolta 10 ha inoltre nna fascia 50 di supporto per
gsuinzaght, fissa al corpo di contenimento 11,

11 dispositive di raceolia 10, oggetto della presente invenzione ¢ finora descritto dal
punte di vista per lo pits strutturale, & destinato funzionalmente ad operare come qui &
seguito specificato.

11 dispositive di raccolta 10 viene afforrate dal manico 41, viene infilato il sacchetio 23
dalla bocea di entrata 13 con il risvolto del sacchetto 23 che viene inserito nella fessura
13a della bombatora 13b e nel labbro auteriore 25 della paletta 21, viene aperto il
goperchio posteriore 28 ed infilato i laceio 26 del sacchetto 23 nell’arganetto 27,

Poi, il coperchio posteriore 28 viene chiuso ¢ Varganetio 27 & azionato {n trazione dal
ferzo mintore slettrico 46 1wy modo tale da tener fermo it sacchetio 23,

Con particolare riferimento alle figure da 15 a 20, per raccogliere sporcizia 8§ Putente
dispone il dispositivo di raceolia 10 per terra di fronte alla sporcizig 8, quindi aziona il
dispositivo di comande 40 (preferibilmente tramite il pulsanie 42), 1l guale metterd in
funxions 1 due motori eletirict 33 ¢ 36 che cominceranno a spingere il corpo interno 14
fuori dal corpo di contenimento 11 e la paletia 21,

Uscendo dal corpo di contenimento 11, gli sportelli 18a ¢ 18 (portati dal corpo interno
14) ¢ lg paletta 21 agganciano il sacchetto 23 accompagnandelo fuori dal corpo di
contenimento 11 medesimo.

Il corpe interno 14 viene spinto fuori fine a raggiungere la sua prima posizione, in cut

~ 13 =
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presenta la massima estensione dal corpo di contenimente 11. A guesto punto, le aste 29
chindono ghi sportelli 18a ¢ 18b ¢ a loro volta anche il sacchetto 23.

GH elementi elastici 31 tengono fermi gl sportelli 18a ¢ 18b del corpo interno 14,
quando questi comineiano ad indietreggiare ¢ a raccogliere lo sporeo. La paletta 21,
predispesta per avere un gvanzamento pill arretrato rispetio aghi sportelli 18a ¢ 18b
continua ad avanzarve verso gl sportelli 18a e 18b chiusi, cosi che, mentre gli sportelli
18a & 18b indietreggiando, la paletta 21 avanza.

Quando la paletta 21 va in riscontro coniro ghi sportelli 18a ¢ 18b sia la paletta 21 che
gt sportelli 18a ¢ 18b cominciano a rientrave insieme nel corpo di contenimento 11.
Vaniaggiosamente, la movimentazione di ritorno del corpo interne 14 e della paletia 21

all’interno del corpo di coutenimento 11 & eseguifa in maniera automatizzata dal

dispositive di comande 40. In particolare, dope che il corpo di countenimento 14 ha

raggiunte la sua prima posizione (estesa) e dopo che gl sportelli 18a ¢ 18 b sono statt
portati nella posizione di chilusura, i1 dispositivo di comando 40 aziong antomaticamente
i due motort glettrici 33 ¢ 36 per riportare il corpo interne 14 ¢ la paletta 21 all’interno

del corpo di contenimento 11, Prinia del rientro completo del corpo interno 14 nel corpo

3 contenimento 11, le aste 29 avionano 'apertura degli sportelli 18a ¢ 18b, che avviens

in modo ammoriizzaio ¢ lento cosi che il sacchetto 23 nella fase di chivsura non venga

rilasciato troppo in fretta o 51 danneggl.

A guesto punto, il dispositive di comando 40 aziona il terzo molore eletftrico 46
dell’arganetto 27 che comincia ad avvolgere il laccio 26 del sacchetto 23, riportando le
parti sporche all'interne del sacchetio 23 stesso ed evitando cost che nel successivo
sfilare il sacchetio 23 dal corpo di contenimento 14, guesto si sporehi.

Quindi 1} dispositivo di comande 40 comanda Varganetio 27 a rilasciare il laceio 26 e

I'utente potrd estrarre i sacchetto 23 dal dispositivo di raccolta tramite il coperchio
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posteriore 28,

Si & in pratica constatato come un dispositive di raceolia secondo i trovato raggiunge il

compito ¢ gl scopi preposti.

Ovviamente, esso polrd assumere, nella sua realizeazione pratica anche forme e
5 configurazioni diverse da quanto sepra deseritio ed iltustrato nelle allegate tavole di
disegni, senza che, per questo, si esca dal presente ambito di protezions.
Inoltre tutti 1 particolari potranno essere sostitudti da elementi teendcamente equivalenti ¢
fe dimensioni, le forme ed 1 mateviall fmpiegati, purché compatibili con lo scopo

speeifico, pofranno essere qualsiasi 2 seconda delle necessita.
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RIVENDICAZIOQONI
1. Dispositivo di raccolta (10} caratterizzato dal fatto &i comprendere:
- ury corpo di contenimento (11} dotato di una parete di fine (12), di una bocea di entrata

(13) e allungato in vna direzions di sviluppo (A} prineipale, detta parete di fine (12)

avendo una rientranza (12a) che 31 sviluppa da detta boeea di entrata (13) parallelamente

a detta direzione di sviluppo (A);

- un corpo interno (14) almeno parzialmente alloggiato in detto corpo di contenimento
{(11) al quale detto corpo interno (14) & connesso scorrevolmente lungo detta direzione
di sviluppe {A), dette corpo interno (14) essende dotato di una cavita interna (13), dt
w’apertura anteriore (16) ¢ di un’apertura inferiore (17) la quale si sviluppa da detta
apertura apteriore {16} parallelamente a dotta direzione di sviluppo (A),

- almeno uno sportello (1Ra, 18b) incernierato a detto corpo interno (14) e suscettibile di
chindere detia apertura anteriore (16);

- una paletta (21) impeguante detta apertura inferiore (17), sowrapposta a detta parete di
fine (12) e scorrevolmente connessa a detto corpo imterno (14) parallelamente a deita
diverione di sviluppo (A);

- primi mezzi motori (19) per azionare lo scomimento di detto corpo intemno (14)
rispetto a detto corpo di contentmento (11} parallelamente alla divexione di sviluppo (A}
di detio corpo di contenimento (11}, tra una prima posizione nella quale detto corpo
interno {14} & esteso dalla bocea di entrata (13) di detto corpo di contenimento (11, od
una seconda posizione nella quale detto corpo interno (14) ¢ alloggiato in detto corpo di
contenimento (11}

- mezzi cinematici (20} per azionare detto almeno uno sporiello (18a, 18b) twa wma
posizione di apertura ed una posizione di chivsura,

- secondi mezzi motord (22} per azionare lo scordimento di detta paletta (21) nispetto a
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detto corpo interno (14) paralielamende a detta direzione di sviluppo (A) tra una térm
posizione, nella quale detta paletia (21) & distanziata da detta apertura anteriore (16) di
detto corpo interno (14), ed uma guarta posizione nella quale detta paletta (21) &
sostanzialmente ju viscontro su bordo inferiore di detto almeno wno sportello (18a, 18b)
essendo quest’ultimo in detta posizione di chiusura.

2. Dispesitive di raccolta {10) seconde la rivendicazione 1, caratterizzate dal fatto di
comprendere un sacchetto (23) allogatato nella cavitd interna (15) di dette corpo interno
{14y ¢ aventc un’apertura di rismpimento (24) meccanicamente fissata in modo
removibile ad un labbro anteriore (25) di detta paletta (21} e alla bocea di entrata (13} di
detto corpe di contenimento {11).

3. Dispositivo di raccolta (10) secondo la rivendicazions 2, caratterizzato dad fatto &
comprendere mezzi di chivsura dellapertura di dempimento (24) di detto sacchetto (23)
comprendenti:

- almene un laccio (26) meccanicamente associato g detia apertura di rieropiments (24)
& suscettibile di chiuderla per strozzemento,

- un argasetto (27) di avvolgimento di detto laccio {26), fissate a detto corpo di

chindere detto sacchetto (23},

4, Dispositive di raccolta (10) secondo una qualungue delle rivendicazioni precedentt,
caratterizzato dal fatto di comprendere due di detto sportello (18a, 18h) affacciati o
all’altro & ciascuns incernierato ad wn lato di detto corpo interne (14}

S. Dispositive di raccolta (10) secondo una qualunguoe delle rivendicaziond precedenti,
caratterizzato dal fatto che detti mezzi cinematici (20) corprendono per clascono di
detto almeno un sportello (18a, 18b) un’asta (29) avente un estreme articolato a detto

almeno uno sportello (18a, 18h) ¢ scorrevolmente connessa a detto corpo di
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conterdmento (11) parallelamente a detta divezione di sviluppo (A}, essendo detto corpo
di contenimento (11} dotato di due finecorsa (30s, 30b) di scorrimento per deita asta
(29) dei quali:

- un primo finccorsa (30a) suscettibile di bloccare lo scorrimento di detia asta (29}
rispetto a detto corpn di contenimento (11) con detto corpo interno (14) n prossimita di
detta prima posizione per aztonare in chiysura detto almeno uno sportelio (18a, 18b);

- un seconde finecorsa {(30b) susecettibile di bloccare lo scorrimente di detta asta (29)
rispetio g detto corpe di contenimento (11 con detto corpe interno (14) in prossimita di
detia seconda posizione per azionare in apertura detto almeno une sportello (18a, 18b).
6. Dispositivo di raceolta (10} secondo vna qualungue delle rivendicazioni precedenti,
caratterizzato dal fatto che detth meezd cinematicl 20) comprendono elementi elastici
31y di contrasto del passaggio di detto almeno woo sportello (18a, 18b) tra detia
posizione di apertura ¢ detta posizione di chiusura, per mantenere in modo stabile detto
sportello (18s, 18b) selettivaniente in detta posizione di apertura o in detta posizione di
chivsura.

7. Dispositive di raccolta (10) secondo una gualungue delle rivendicazioni precedentt,
caratterizeato dal fatto che detti primi mezed motori (19) comprendone un pritao motore
gletirico (33) reversibile fissato a detto corpo di contenimento (11} ¢ operativamente
accoppiato ad alweno una prima vuota dentata (34) ingransta con almeno una prima
dentatura a cremagliera (35) meccanicamente fissata a detio corpo intermo (14), detio
primo motore elettrico (33) essendo suscetiibile di essere azionato per imprimere uno
scorrimento a detto cotpo interno (14) tra detta prima posizione ¢ defta seconda
posizione.

8. Dispositive di raccolta (10 seconde woa qualungue delle rivendicazioni precedenty,

18-




1941

10

motore eletlrico (36) reversibile fissato a detto corpo di contenimento (1 i) e
operativamente accoppigio ad almeno una seconda ruote dentata (37) ingranata con
almeno una seconda dentatura a cremagliora (38) meccanicamente fissata a detta paletta
(21}, detio secondo motore elettrico (38) essendo susceitibile di essere azionato per
imprimere uno scorrimento a detia paletta (21) tra detta terza posizione o detta quarta
posizione.

9. Dispositivo di raccolta (10) secondo una qualunque delle rivendicazioni precedent,
caratterizzato dal fatto di comprendere mezzi di emissione luminosa (39) per illuminare
anteriormente alla bocea di entrata (13) di detto corpo & cofrcenimeﬁi@ (11

10. Dispositive di raccolta (10) secondo le rivendicazioni 3, 7, 8 ¢ 9, caratterizzato dal
fatto di comprendere:

- un dispositivo di comando (40) eletiricamente connesso a detti motort elettrici (33,
36}, ai terei mezzi motord (45) di detto arganctio (27), ed a detti meszi di emissione
luminosa (39) per pilotari;

~ batterie (200} di alimentazione eletirica eletiricamente connesse a detto dispositive di
comando (40}, a detti motori eletirici (33, 36), a detti terei mezzi motort (45) ¢ a detii

mezzi di envissione luminesa (39) per alimentarli elettricamente.

o
S PETEIE
‘&\; RE

8] N
XY %
\\\\\\\\Nﬁk\‘@*\\\\“‘\\\\\‘\\\\\\\\

-19.

sz

e
1

>

e
e
,f
£

4
7

o

£

it
S

Z
el
parr G

]
3
s

5
kS

Y

N

W

)
X
A



10

]

20

CLAIMS
1. Collection device (10) characterised in that it comprises:
~ & coptainment body (11} equipped with an end wall (12}, an entry mouth (13} and
elongated in a main direction of extension (A}, said end wall (12} baving a recess (12a)
that extends from said entry mouth (13) parallel to said direction of extension (A);
- an inner body (14) at least partially housed in said containment body (11} to which
said inner body (14) is slidably connected along ssid divection of extension {A), said
imner body (14) being equipped with an toner cavity (15), with a front opening (16} and
with a lower opening (17) which extends frorm said front opening (16) parallel to said
direction of extension (A);
- at least one hatch {18a, 18b) hinged to said inner body (14) and gble to close said front
opening {16);
- a blade (21) engaging said lower opening {17}, overlapping said end wall {12) and
slidably connected to said inner body (14) parallel to said direction of extension (A}
- first motor means (19) to gctuate the sliding of said inner body (14} with respect to
said containment body (11) parallel to the direction of extension (A} of said
coutainment body (11), between a first position in which said inner body (14) extends
front the entry mouth (13) of sald containment body (11), and a second position in
which said inner body (14) is housed in said containment body (11}
- kinematic means (20} to actuate said at least one hatch (18a, 18b) between an apen
position and a closed position,
~ second miotor means (22) to actuate the sliding of said blade (21) with respect to said
inner body (14) parallel to said divection of extension (A} between a third position, in
which said blade (21) is distanced from said frout opening (16) of said inner body (14),

and a fourth position it which sald blade (21) is substantially in abutment on the lower
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edge of said at least one hatch (18a, 18b), with the laiter being in said closed position.

2. Collection device (19) according to ¢laira 1, characterised in that it comprises a bag
{23) housed 1 the irmer cavity (15) of said inner bady (14) and having a filling opening
{24) mechanically fixed in a removable manner to a froxg lip (25) of said blade (21) and
to the entry mouth (13) of said contginent body (1)

3. Collection deviee {10) according to claim 2, characterised in that it comprises closing
means of the filling opening (24) of said bag (23) comprising:

- at least one string (26} mechanically associated with said filling opening (24} and able
1o close it by throttling, and

- a small winch (27} for winding said string (26), fixed to said containment body (11)
and able to be actuated by third motor rueans (43) to pall said siring (26) to close said
bag (23).

4. Collection device (10} according to any one of the previous claims, characterised in
that it comprises two of said hatches (18a, 18b) facing one another and each hinged to a
side of said inner body (14).

5. Collgction device (10) according to any one of the previous claims, characterised in
{hat said kinematic means (20) comprise, for each of said at least one hatch (18a, 18b), a
shaft (29) having an extremity arficulated to said at least one hatch (18a, 18b) and
slidably connected to said containment body (11) parallel to said divection of extension
{A), said containment body {11) being equipped with two end sliding stops (30, 30b)
for said shaft (29) of which:

- a first end stop {30a) able {o block the sliding of said shaft (29} with respect to said
containment body (11) with sald inner body (14) near to said first position o getuale
said at least one hatch (18a, 18b) closed;

- a second end stop (30b) able to block the sliding of said shaft (29) with respect to said
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containment body (11} with said inner body (14) near to said second position to actuate
said at least one hatch (182, 18b) open.

6. Collection device (10) according to any one of the previous claims, characterised in
that said kinematic means (20} comprise elastic elements (31) for counteracting the
passing of said at least one hatch (18a, 18b) between said open position and said closed
position, to stably keep said hatch (184, 18b) selectively in said open position or in said
closed position.

7. Collection deviee (10} according to any one of the previous claims, characterised in
that said first motor means (19) coraprise a first reversible electric motor (33) fixed to
said containmernt body (11} and operatively coupled with at least a fivst gear wheel (34)
engaged with af least a first rack toothing (35) mechanically fixed to said inner body
(14), said first electric motor (33) being able to be actuated to make said tnner body (14)
stide between said first position and said second position,

8. Collection device {10} according to any one of the previous claims, characterised in
that said second motor means (22) comprise a second reversible eleciric motor (36}
fixed to said containment body (11) and operatively coupled with at least a second gear
wheel (37) engaged with gt least a second rack toothing (38) mechanically fixed to said
blade (21}, said second electric motor (36) being able to be actuated to make said blade
(21) stide between said third position and said fourth position.

9. Collection device {10} according {o any one of the previous claims, characterised in
that it comprises light emission means (39) to Hhuminate the front of the entry mouth
(13} of said containment body (11).

10. Collection device (10} according to claims 3, 7, 8 and 9, characterised in that it
Comprises:

- control device (40) electrically connected to said electric motors (33, 36), to the third



motor means (45} of said winch (27), and to said light emission meaus {39) to control
them;

~ electric power supply batteries (200} electrically comnected to said control device (40),
to said eleciric motors (33, 36), to said third motor means (45) and to said light emission

means {39} to electrically feed them,

4.
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