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(57)摘要

本实用新型涉及一种新型旋盖机。采用的技

术方案是：包括工作台Ⅰ、工作台Ⅱ、抓取机构、瓶

子放置台、单片机、卡盘、压力传感器、电动液压

杆、圆型凹槽Ⅰ、转向移动机构、电动机Ⅰ、轴、瓶盖

放置台、圆形凹槽Ⅱ。本实用新型通过采用膨胀

夹紧凹槽对瓶盖进行抓取，避免了由于用力过大

损坏瓶盖，增加卡盘对瓶体进行定位，一方面扩

大瓶体的使用范围，另一方面使瓶体与瓶盖更好

地定位配合，防止瓶体在旋紧的过程中移位，不

利于瓶盖的旋紧；同时具有结构简单、易于操作、

成本低、提高工作效率等的优点。

权利要求书1页  说明书2页  附图2页

CN 210065101 U

2020.02.14

CN
 2
10
06
51
01
 U



1.一种新型旋盖机，其特征在于：包括工作台Ⅰ(1)、工作台Ⅱ(2)、抓取机构(3)、瓶子放

置台(4)、单片机(5)、卡盘(6)、压力传感器(7)、电动液压杆(8)、圆型凹槽Ⅰ(9)、转向移动机

构(10)、电动机Ⅰ(11)、轴(12)、瓶盖放置台(13)、圆形凹槽Ⅱ(14)，其中工作台Ⅰ(1)中间开

槽，瓶子放置台(4)位于工作台Ⅰ(1)上表面中心位置，单片机(5)、卡盘(6)、电动液压杆(8)

位于工作台Ⅰ(1)内部，卡盘(6)、电动液压杆(8)位于工作台Ⅰ(1)左右两侧，单片机(5)位于

卡盘(6)下方，压力传感器(7)设置于卡盘(6)内壁中间，圆型凹槽Ⅰ(9)位于瓶子放置台(4)

后面，电动机Ⅰ(11)、轴(12)位于工作台Ⅱ(2)内部，瓶盖放置台(13)位于工作台Ⅱ(2)上表

面中心位置，瓶盖放置台(13)上开圆形凹槽Ⅱ(14)。

2.根据权利要求1所述的一种新型旋盖机，其特征在于：所述抓取机构(3)包括电动机

Ⅱ(301)、联轴器(302)、夹紧槽(303)、微型气泵(304)，其中电动机Ⅱ(301)与联轴器(302)、

夹紧槽(303)连接，微型气泵(304)位于夹紧槽(303)内部，微型气泵(304)与单片机(5)连

接。

3.根据权利要求1所述的一种新型旋盖机，其特征在于：所述转向移动机构(10)包括机

械手臂Ⅰ(1001)、机械手臂Ⅱ(1002)、电动机Ⅲ(1003)、滑道(1004)、限位块Ⅰ(1005)、限位块

Ⅱ(1006)、轮盘(1007)、电动机Ⅳ(1008)，机械手臂Ⅰ(1001)与机械手臂Ⅱ(1002)垂直连接，

机械手臂Ⅱ(1002)与轮盘(1007)连接，轮盘(1007)放置于圆型凹槽Ⅰ(9)中，电动机Ⅲ

(1003)、滑道(1004)位于机械手臂Ⅱ(1002)内部，限位块Ⅰ(1005)、限位块Ⅱ(1006)位于滑

道(1004)内部，电动机Ⅳ(1008)位于工作台Ⅰ(1)内部、圆型凹槽Ⅰ(9)下方，电动机Ⅲ(1003)

与机械手臂Ⅰ(1001)连接，电动机Ⅳ(1008)通过轮盘(1007)与机械手臂Ⅱ(1002)连接，电动

机Ⅲ(1003)、电动机Ⅳ(1008)与单片机(5)连接。

4.根据权利要求2所述的一种新型旋盖机，其特征在于：所述夹紧槽(303)内壁材质为

橡皮材料。
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一种新型旋盖机

技术领域

[0001] 本实用新型属于旋盖装置设备领域，涉及一种新型旋盖机。

背景技术

[0002] 传统的旋盖机结构复杂、占用空间且不易于操作。一方面，由于旋紧力大容易损害

瓶盖，增加生产成本；另一方面更换瓶体时，现有的旋盖机适用于不同瓶体的没有定位装

置，有定位装置的适应性差，不能实现不同直径瓶体之间的自由切换。

发明内容

[0003] 鉴于现有技术中所存在的问题，本实用新型公开了一种新型旋盖机，采用的技术

方案是，包括工作台Ⅰ、工作台Ⅱ、抓取机构、瓶子放置台、单片机、卡盘、压力传感器、电动液

压杆、圆型凹槽Ⅰ、转向移动机构、电动机Ⅰ、轴、瓶盖放置台、圆形凹槽Ⅱ，其中工作台Ⅰ中间

开槽，瓶子放置台位于工作台Ⅰ上表面中心位置，单片机、卡盘、电动液压杆位于工作台Ⅰ内

部，卡盘、电动液压杆位于工作台Ⅰ左右两侧，单片机位于卡盘下方，压力传感器设置于卡盘

内壁中间，圆型凹槽Ⅰ位于瓶子放置台后面，电动机Ⅰ、轴位于工作台Ⅱ内部，瓶盖放置台位

于工作台Ⅱ上表面中心位置，瓶盖放置台上开圆形凹槽Ⅱ；所述抓取机构包括电动机Ⅱ、联

轴器、夹紧槽、微型气泵，其中电动机Ⅱ与联轴器、夹紧槽连接，微型气泵位于夹紧槽内部，

微型气泵与单片机连接；所述转向移动机构包括机械手臂Ⅰ、机械手臂Ⅱ、电动机Ⅲ、滑道、

限位块Ⅰ、限位块Ⅱ、轮盘、电动机Ⅳ，机械手臂Ⅰ与机械手臂Ⅱ垂直连接，机械手臂Ⅱ与轮盘

连接，轮盘放置于圆型凹槽Ⅰ中，电动机Ⅲ、滑道位于机械手臂Ⅱ内部，限位块Ⅰ、限位块Ⅱ位

于滑道内部，电动机Ⅳ位于工作台内部、圆型凹槽Ⅰ下方，电动机Ⅲ与机械手臂Ⅰ连接，电动

机Ⅳ通过轮盘与机械手臂Ⅱ连接，电动机Ⅲ、电动机Ⅳ与单片机连接；所述夹紧槽内壁材质

为橡皮材料。

[0004] 本实用新型的工作原理：首先电动机Ⅳ1008通过轮盘1007带动机械手臂Ⅱ1002旋

转至工作台Ⅱ2、瓶盖放置台13上方，电动机Ⅲ1003带动机械手臂Ⅰ1001向下移动抓取圆形

凹槽Ⅱ14内瓶盖，夹紧槽303接触瓶盖后，微型气泵304动作，使夹紧槽303内壁充气膨胀，对

瓶盖夹紧；同时手动将瓶体放置在瓶子放置台4上，电动液压杆8推动卡盘6移动至瓶体位

置，对瓶体卡紧，压力传感器7监测卡盘6对瓶体夹紧力度，到达设定值时，电动液压杆停止

动作；夹紧结束后，电动机Ⅲ1003带动机械手臂Ⅰ1001向上移动，同时电动机Ⅳ1008通过轮

盘1007带动机械手臂Ⅱ1002旋转至工作台Ⅰ1并对准瓶子放置台4上方瓶体，电动机Ⅱ301带

动夹紧槽303对瓶盖进行旋盖；最后旋盖结束后，单片机5控制各个工作原件进行复位。

[0005] 本实用新型的有益效果：通过采用膨胀夹紧凹槽对瓶盖进行抓取，避免了由于用

力过大损坏瓶盖，增加卡盘对瓶体进行定位，一方面扩大瓶体的使用范围，另一方面使瓶体

与瓶盖更好地定位配合，防止瓶体在旋紧的过程中移位，不利于瓶盖的旋紧；同时具有结构

简单、易于操作、成本低、提高工作效率等的优点。
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附图说明

[0006] 图1为本实用新型的工作台Ⅰ1结构图；

[0007] 图2为本实用新型的工作台Ⅰ1俯视图；

[0008] 图3为本实用新型的移动机构结构图；

[0009] 图4为本实用新型的工作台Ⅱ2结构图；

[0010] 图中：1-工作台Ⅰ、2-工作台Ⅱ、3-抓取机构、301-电动机Ⅱ、302-联轴器、303-  夹

紧槽、304-微型气泵、4-瓶子放置台、5-单片机、6-卡盘、7-压力传感器、8-电动液压杆、9-圆

型凹槽Ⅰ、10-转向移动机构、1001-机械手臂Ⅰ、1002-机械手臂Ⅱ、1003-电动机Ⅲ、1004-滑

道、1005-限位块Ⅰ、1006-限位块Ⅱ、1007-轮盘、1008-电动机Ⅳ、11-电动机Ⅰ、12-轴、13-瓶

盖放置台、14-圆形凹槽Ⅱ。

具体实施方式

[0011] 实施例1

[0012] 如图1～图4所示，本实用新型所述的一种新型旋盖机，包括工作台Ⅰ1、工作台Ⅱ 

2、抓取机构3、瓶子放置台4、单片机5、卡盘6、压力传感器7、电动液压杆8、圆型凹槽Ⅰ9、转向

移动机构10、电动机Ⅰ11、轴12、瓶盖放置台13、圆形凹槽Ⅱ14，其中工作台Ⅰ1中间开槽，瓶子

放置台4位于工作台Ⅰ1上表面中心位置，单片机5、卡盘6、电动液压杆8位于工作台Ⅰ1内部，

卡盘6、电动液压杆8位于工作台Ⅰ1左右两侧，单片机5位于卡盘6下方，压力传感器7设置于

卡盘6内壁中间，圆型凹槽Ⅰ9位于瓶子放置台4后面，电动机Ⅰ11、轴12位于工作台Ⅱ2内部，

瓶盖放置台13位于工作台Ⅱ2上表面中心位置，瓶盖放置台13上开圆形凹槽Ⅱ14；所述抓取

机构3包括电动机Ⅱ301、联轴器302、夹紧槽  303、微型气泵304，其中电动机Ⅱ301与联轴器

302、夹紧槽303连接，微型气泵304位于夹紧槽303内部，微型气泵304与单片机5连接；所述

转向移动机构10包括机械手臂Ⅰ  1001、机械手臂Ⅱ1002、电动机Ⅲ1003、滑道1004、限位块Ⅰ

1005、限位块Ⅱ1006、轮盘  1007、电动机Ⅳ1008，机械手臂Ⅰ1001与机械手臂Ⅱ1002垂直连

接，机械手臂Ⅱ1002与轮盘1007连接，轮盘1007放置于圆型凹槽Ⅰ9中，电动机Ⅲ1003、滑道

1004位于机械手臂Ⅱ1002内部，限位块Ⅰ1005、限位块Ⅱ1006位于滑道1004内部，电动机Ⅳ

1008位于工作台Ⅰ1内部、圆型凹槽Ⅰ9下方，电动机Ⅲ1003与机械手臂Ⅰ1001连接，电动机Ⅳ

1008通过轮盘1007与机械手臂Ⅱ1002连接，电动机Ⅲ1003、电动机Ⅳ1008与单片机5连接；

所述夹紧槽303内壁材质为橡皮材料。

[0013] 本文中未详细说明的部件为现有技术。

[0014] 上述虽然对本实用新型的具体实施例作了详细说明，但是本实用新型并不限于上

述实施例，在本领域普通技术人员所具备的知识范围内，还可以在不脱离本实用新型宗旨

的前提下做出各种变化，而不具备创造性劳动的修改或变形仍在本实用新型的保护范围以

内。
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图2
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图3

图4
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