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(54) Ovladaci mechanizmus uzévierky diferenciéiu

(57) RieSenie je urcené na mechanické ovlé-
danie axidlne pohyblivej c¢asti uzdvierky
diferencidlu v népravadch mobilnych strojov.
Pozostdva z ovlddacieho ¢apu, ktory mé& na
svojom ¢ele palec excentricky uloZeny voli
osi &apu o hodnotu excentricity. Na povrchu
valcovej plochy &apu je obvodovd dréazka,
do ktorej trvale zapadd poistny doraz pevne
spojeny s telesom ndpravy. Excentricita
palca urduje pracovny zdvih pohyblivej Casti
uzdvierky a obvodovd dréZka spolu s dorazom
vymedzuje krajné polohy otéc¢ania &¢apu a zéro-
vefi poistuje.Cap proti vysunutiu. Rie3enie
ndjde uplatnenie v$ade tam, kde je potrebné
zasdivat pohyblivd Cast rdznych spojok do
z&beru a je pritom k dispozicii mdlo zastav-
bového priestoru, napriklad pri kon$trukénom
zabudovdvan{ uzdvierok diferencidlu do ui
vyrobenych nédprav.
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Vyndlez rie$i jednoduché mechanické ovlédanie axidlne pohyblivej &asti uzé&vierky

diferencidlu. °

Doteraz zndme riefenia mechanického ovlddania uzdvierok sd zloZené na principe prenosu
radiacej sily prostrednictvom p&ky alebo vidlice, ktoré su posuvne &i otolne uloZené v telese
Adgregitn pomocon cadiace ) tyee na dvoch micstach, @o osaberd prientor ktory apravidla nie
je k dispozicii v konStrukcidch uZ vyrdbanych bez uzdvierky. Prenos radiacej sily pédkou
byva rieSeny aj tak, Ze pdka je otoCne uloZend pomocou &apu v dvoch miestach a zaroveft
ovlddacia Cast pAky za Capom presahuje von z telesa, ¢o zas spdsobuje problémy s utesnenim.
Okrem toho sa musi pri uzavretom stave uzdvierky Casto rie$it jej axidlna aretdcia proti
neZiaducemu vyradeniu a zdrovell obmedzovac{ doraz zaradeného a vyradeného stavu. Ovl&dacia

¢ast uzdvierky potom nepriaznivo ovplyviiuje zéstavbové rozmery v telese agregdtu.

Nevyhody doteraz zndmych systémov odstrafuje ovlddaci mechanizmus uzdvierky diferencidlu
podla vyndlezu, ktorého podstata spodfva v tom, Ze ovlddaci mechanizmus pozostdva z ovlddacie-
ho ¢apu na ktorého ¢ele je palec, excentricky umiestneny vo¢i osi &apu o hodnotu excentricity.
Sdi¢asne sa na valcovom povrchu ¢apu nachddza obvodov& drdZka, do ktorej trvale zapad& poistny
doraz pevne spojeny s telesom. Hodnota excentricity urluje pracovny zdvih zasdvanej Casti
uzdvierky. Obvodovd drdfka spolu s dorazom vymedzuje krajné polohy otdlania Capu a zdroveil

poistuje fap proti vysunutiu z telesa agregdtu,

RieSenie podla vyndlezu zjednodu$i kon3trukciu zmenZenim po&tu sifiastok a jedno~
duchostou ich vyroby. UmoZni konS$trukéné zabudovanie uzdvierok diferencié{u do strojov
uZ vopred vyrdbanych bez uzdvierky. Stac¢i len, aby sa v telese nédpravy na vhodnom mieste
vyhotovil otvor, do ktorého sa pridd ndboj s dierou (napr. privarenim). Do diery sa
zvonka vsunie ovlddac{ mechanizmus uzdvierky a poisti poistovacim dorazom proti vysunutiu.
Tym, Ze ovlddaci mechanizmus md Cap s excentricky umiestnenym palcom, d4 sa vhodnou polohou
tejto excentricity zabrénitf samovolnému vyradovaniu zaradenej uzévierky. Mechanizmus ovldda-
nia uzdvierky diferencidlu podla vyndlezu vytvara kompaktny celok, umoZiiujici rychlu montdiz

prostym zasunutim ovlddacieho &apu z vonkajfej strany do telesa népravy.

Na vykrese je konkrétne kon$trukiéné rieSenie ovlddacieho mechanizmu podla vyndlezu,
kde na obr. 1 je pozdlzny rez ndpravou s uzdvierkou diferencidlu a na obr. 2 je rez

v prieénej rovine (bokorys}).

Do radiélne dré&?ky axidlne pohyblivej &asti 6 uzdvierky diferenciilu, posuvne uloZenej
na poloosi 7, zapad4 palec 2 &apu 1 ovlAddacieho mechanizmu uzévierky. Ovlddaci €ap md na
svojom povrchu vyfrézovand obvodovi drdZku 3, do ktorej zapadd poistovac{ doraz 4, vytvoreny
driekom skrutky pevne zaskrutkovanej do telesa népravy 5 a vhodnym spOsobom poistenej. Cap
1 je vsunuty do telesa ndpravy 5 z vonkajSej strany a utesneny tesnenim 9. Ovlddaci moment
vstupuje do &apu 1 cez p&ku 8, ktoré je pevne spojend s Capom. Vykyv pdky 8 a tym aj
zastvaci zdvih pohyblivej &asti 6 urduje poistovaci doraz 4. Maximdlna hodnota zasunutia
pohyblivej &asti 6 je dand excentricitou "e" osi Zapu 1 vo&i osi palca 2. Poloha excentricity
vzhladom na obvodovd drdZku 3 je volend tak, aby v zasunutej polohe bola pohybliv4 &ast

6 zaaretovand vo&i vysunutiu palcom 2.

Navrhované riefenie sa d4 s vyhodou pou#it pri dodato&nom zabudovdvani uzdvierok diferen-
cidlu do u? vyrobenych strojov, nakolko nie je potrebnid ndrofni zmena odliatku telesa
agregdtu. Vynidlez néjde uplatnenie vSade tam, kde je potrebné zasivat pohyblivd Zast
réznych spojok do zaberu aj v tych pripadoch, kde je k dispozicii mdlo zdstavbového

priestoru pre pouZitie ingch systémov ovlddania.
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PREDMET VYNALEZU

ovlédac{ mechanizmus uzdvierky diferencidlu, a to jej axidlne pohyblivej Casti vy~
znadujici sa tym, %e je tvoreny &apom (1) na ktordého dele je palec (2) excentricky umiestne-

"

ny vo&i osi Capu (1) o hodnotu excentricity "e" a siucasne sa na valcovom povrchu &apu (1)
nachidza ohvodovAd drdZka (3), do ktorei zapadd poistfovaci doraz (4) pevne spojeny s tele-

som (H}.
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