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(57)摘要

本实用新型提供一种滚刷护板侧翻的扫地

机，包括车架、滚刷箱体和护板组件，滚刷组件包

括滚刷、驱动装置、两个调节臂和升降装置，调节

臂可摆动地设置在侧板上，调节臂的固定端与侧

板铰接，滚刷的中心转轴的两端分别穿过滑槽并

与调节臂的自由端连接，升降装置与调节臂连接

并驱动调节臂沿高度方向摆动；护板组件包括前

护板、两个侧护板和两个链条，两个侧护板位于

入口的水平两侧并分别与侧板铰接，一个链条连

接在一个侧护板和一个调节臂之间，调节臂的举

升带动侧护板的翻转。利用升降装置可实现调节

臂和滚刷的升降调节，再通过链条与侧护板连

接，因此侧护板也随调节臂的举升而朝上翻转，

在扫地机在非工作状态的行走时避免侧护板与

地面障碍物碰撞。
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1.一种滚刷护板侧翻的扫地机，其特征在于，包括车架、滚刷组件、滚刷箱体和护板组

件；

所述滚刷箱体固定设置在所述车架上，所述滚刷箱体围成腔体，所述滚刷箱体在所述

腔体的水平两侧设置侧板，所述侧板沿高度方向设置有滑槽，所述腔体在下方设置有入口；

所述滚刷组件包括滚刷、驱动装置、两个调节臂和升降装置，所述滚刷可转动地设置所

述腔体内，一个所述调节臂可摆动地设置在一个所述侧板上，所述调节臂的固定端与所述

侧板铰接，所述滚刷的中心转轴的两端分别穿过所述滑槽并与所述调节臂的自由端连接，

所述驱动装置与所述中心转轴连接并驱动所述滚刷转动，所述升降装置与所述调节臂连接

并驱动所述调节臂沿高度方向摆动；

所述护板组件包括前护板、两个侧护板和两个链条，所述前护板位于所述入口的前方

并与所述滚刷箱体连接，两个所述侧护板位于所述入口的水平两侧并分别与所述侧板铰

接，一个所述链条连接在一个所述侧护板和一个所述调节臂之间，所述调节臂的举升带动

所述侧护板的翻转。

2.根据权利要求1所述的扫地机，其特征在于：

一个所述调节臂位于一个所述侧板的外壁上，所述侧护板的上端部与所述侧板铰接，

所述侧护板可朝外且朝上翻转。

3.根据权利要求1所述的扫地机，其特征在于：

所述侧板的下端设置有胶皮。

4.根据权利要求1所述的扫地机，其特征在于：

所述护板组件包括后护板，所述后护板位于所述入口的后方并与所述滚刷箱体连接。

5.根据权利要求1所述的扫地机，其特征在于：

所述滚刷组件还包括连杆，所述连杆沿水平方向布置并连接在两个所述调节臂的固定

端之间。

6.根据权利要求1至5任一项所述的扫地机，其特征在于：

所述驱动装置包括驱动模块、驱动轮、从动轮和传动带，所述驱动模块固定设置在所述

滚刷箱体上，所述驱动轮与所述驱动模块连接，所述从动轮与所述中心转轴的端部连接，所

述传动带连接在所述驱动轮和所述从动轮之间。

7.根据权利要求6所述的扫地机，其特征在于：

所述滚刷组件还包括抵接轮、抵接支架和弹性件，所述抵接支架的固定端与所述调节

臂铰接，所述抵接轮可转动地设置在所述抵接支架的自由端上，所述弹性件连接在所述抵

接支架和所述调节臂之间，所述抵接轮与所述传动带滚动配合。

8.根据权利要求7所述的扫地机，其特征在于：

所述滚刷组件还包括弹簧杆，所述弹簧杆的固定端与所述侧板连接，所述弹簧杆的自

由端与所述调节臂连接。

9.根据权利要求7所述的扫地机，其特征在于：

所述驱动装置还包括限位杆，所述限位杆可移动地设置在所述侧板上，所述限位杆位

于所述调节臂的下方并与所述调节臂邻接。
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一种滚刷护板侧翻的扫地机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及新能源环卫设备领域，尤其涉及一种滚刷护板侧翻的扫地机。

背景技术

[0002] 市面上常见的地面扫地机一般具有用于沿着地面行驶的轮子和至少一个用于清

扫地面的可转动的扫刷以及抽吸设备，借助于这种地面扫地机可以清扫地面，例如街道、人

行道、公园或者停车场等。

[0003] 扫地机通常采用车辆形式行走，抽吸设备可以设置在车辆的后部的区域中，并且

车辆可以在前面的区域中具有驾驶座位，扫刷除了位于车辆前部的扫刷外，还包括位于车

辆中部的滚刷，利用滚刷的清扫以及抽吸设备的过滤吸尘，从而实现道路的清洁。

[0004] 现有的滚刷在工作时其高度一般呈固定布置，为了兼顾扫地机的行走，因此在滚

刷不工作时则需要将滚刷举升，以避免滚刷不必要的磨损，且为了提高滚刷箱体下方入口

的相对密闭性，可在箱体下方设置护板，以更贴近与地面提高滚刷和抽吸效果，但在遇到石

块或障碍物时，护板容易损坏，继而影响滚刷箱体的整体性。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的是提供一种滚刷护板侧翻的扫地机。

[0006] 为了实现本实用新型目的，本实用新型提供一种滚刷护板侧翻的扫地机，包括车

架、滚刷组件、滚刷箱体和护板组件；滚刷箱体固定设置在车架上，滚刷箱体围成腔体，滚刷

箱体在腔体的水平两侧设置侧板，侧板沿高度方向设置有滑槽，腔体在下方设置有入口；滚

刷组件包括滚刷、驱动装置、两个调节臂和升降装置，滚刷可转动地设置腔体内，一个调节

臂可摆动地设置在一个侧板上，调节臂的固定端与侧板铰接，滚刷的中心转轴的两端分别

穿过滑槽并与调节臂的自由端连接，驱动装置与中心转轴连接并驱动滚刷转动，升降装置

与调节臂连接并驱动调节臂沿高度方向摆动；护板组件包括前护板、两个侧护板和两个链

条，前护板位于入口的前方并与滚刷箱体连接，两个侧护板位于入口的水平两侧并分别与

侧板铰接，一个链条连接在一个侧护板和一个调节臂之间，调节臂的举升带动侧护板的翻

转。

[0007] 更进一步的方案是，一个调节臂位于一个侧板的外壁上，侧护板的上端部与侧板

铰接，侧护板可朝外且朝上翻转。

[0008] 更进一步的方案是，侧板的下端设置有胶皮。

[0009] 更进一步的方案是，护板组件包括后护板，后护板位于入口的后方并与滚刷箱体

连接。

[0010] 更进一步的方案是，滚刷组件还包括连杆，连杆沿水平方向布置并连接在两个调

节臂的固定端之间。

[0011] 更进一步的方案是，驱动装置包括驱动模块、驱动轮、从动轮和传动带，驱动模块

固定设置在滚刷箱体上，驱动轮与驱动模块连接，从动轮与中心转轴的端部连接，传动带连
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接在驱动轮和从动轮之间。

[0012] 更进一步的方案是，滚刷组件还包括抵接轮、抵接支架和弹性件，抵接支架的固定

端与调节臂铰接，抵接轮可转动地设置在抵接支架的自由端上，弹性件连接在抵接支架和

调节臂之间，抵接轮与传动带滚动配合。

[0013] 更进一步的方案是，滚刷组件还包括弹簧杆，弹簧杆的固定端与侧板连接，弹簧杆

的自由端与调节臂连接。

[0014] 更进一步的方案是，驱动装置还包括限位杆，限位杆可移动地设置在侧板上，限位

杆位于调节臂的下方并与调节臂邻接。

[0015] 本实用新型的有益效果是，利用升降装置可实现调节臂和滚刷的升降调节，再通

过链条与侧护板连接，因此侧护板也随调节臂的举升而朝上翻转，故在扫地机在非工作状

态的行走时，可避免侧护板与地面障碍物碰撞，而在滚刷放下工作时，侧护板也随之放下，

且由于滚刷工作时行走较慢，利用侧护板的铰接和可转动状态，以及链条的软性连接，因此

侧护板受到的冲击较小。另外，通过侧护板可朝外且朝上翻转，使侧护板翻转不影响到滚刷

的布置，且侧护板可具有更大的翻转角度，并在侧护板在设置胶皮可提高耐磨度，也能更进

一步贴近地面。再者，通过驱动轮、从动轮和传动带的连接方式，以及抵接轮的弹性抵接方

式，使得调节臂的升降调节不影响到驱动模块的连接驱动，再利用弹簧杆可相对稳定调节

臂的位置，以及利用限位杆对调节臂的下限位进行支撑固定，从而稳定滚刷的转动位置。

附图说明

[0016] 图1是本实用新型扫地机实施例的局部结构图。

[0017] 图2是本实用新型扫地机实施例在另一视角下的局部结构图。

[0018] 图3是本实用新型扫地机实施例在侧板位置处的结构图。

[0019] 图4是本实用新型扫地机实施例在下放状态下的结构图。

[0020] 图5是本实用新型扫地机实施例在举升状态下的结构图。

[0021] 以下结合附图及实施例对本实用新型作进一步说明。

具体实施方式

[0022] 参照图1至图5，扫地机包括车架11、滚刷组件、滚刷箱体12和护板组件，车架11上

配置有车轮，滚刷箱体12固定设置在车架11的中部上，滚刷箱体12围成腔体121，滚刷箱体

12在腔体121的水平两侧设置侧板122，侧板122沿高度方向设置有滑槽123，滑槽123沿弧形

延伸，腔体121在下方设置有入口。

[0023] 滚刷组件包括滚刷13、驱动装置、两个调节臂21和升降装置225，滚刷13可转动地

设置腔体121内，滚刷13的中心设置有中心转轴131，中心转轴131外周设置有毛刷。一个调

节臂21可摆动地设置在一个侧板122的外壁上，具体地，调节臂21的固定端211与侧板122铰

接，连杆231沿水平方向布置并连接在两个调节臂21的固定端之间，滚刷13的中心转轴131

的两端分别穿过滑槽123，继而滚刷13的中心转轴131的端部通过轴承与调节臂21的自由端

212连接。

[0024] 驱动装置与中心转轴131连接并驱动滚刷13转动，驱动装置包括驱动模块221、驱

动轮222、从动轮223和传动带224，驱动模块221固定设置在滚刷箱体12上，驱动模块221可
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采用电机模块或液压模块进行旋转驱动，驱动轮222与驱动模块221连接，从动轮223与中心

转轴131的端部连接，传动带224连接在驱动轮222和从动轮223之间。滚刷组件还包括抵接

轮228、抵接支架227和弹性件229，抵接支架227的固定端与调节臂21铰接，抵接轮228可转

动地设置在抵接支架227的自由端上，弹性件229连接在抵接支架227和调节臂21之间，抵接

轮228与传动带224滚动配合，继而可保证传动带224在运转过程中紧绷。

[0025] 升降装置225可采用直线气动驱动装置或直线液动驱动装置或直线电动驱动装置

进行驱动，升降装置225固定安装在侧板122上，升降装置225的伸缩驱动端与调节臂21连接

并驱动调节臂21沿高度方向绕固定端211摆动。滚刷组件还包括弹簧杆226和限位杆230，弹

簧杆226的固定端与侧板122连接，弹簧杆226的自由端与调节臂21连接，限位杆230可移动

地设置在侧板122上，限位杆230位于调节臂21的下方并与调节臂21邻接，限位杆230可对调

节臂21的下限位进行支撑。

[0026] 护板组件包括前护板141、后护板145、两个侧护板142和两个链条144，前护板141、

后护板145、两个侧护板142的下端设置有胶皮，前护板141位于入口的前方并与滚刷箱体12

连接，后护板145位于入口的后方并与滚刷箱体12连接，前护板141和后护板145分别与滚刷

箱体12铰接并可朝前后方向转动，两个侧护板142沿前后方向延伸，两个侧护板142位于入

口的水平两侧并分别与侧板122铰接，具体是侧护板142的上端部与侧板122铰接，侧护板

142可朝外且朝上翻转，一个链条144连接在一个侧护板142和一个调节臂21之间，调节臂21

的举升将带动侧护板142的翻转。

[0027] 参照图4，当滚刷处于清扫状态时，通过升降装置225的驱动，使调节臂21和滚刷13

下放，此时的侧护板142也呈自由下摆状态，参照图5，当扫地车处于行走状态时，通过升降

装置225的举升驱动，使调节臂21和滚刷13举升，在链条144的连接作用下，带动侧护板142

朝上朝外地翻转，从而避免侧护板142在行车前进时与地面发生碰撞。

[0028] 由上可见，利用升降装置可实现调节臂和滚刷的升降调节，再通过链条与侧护板

连接，因此侧护板也随调节臂的举升而朝上翻转，故在扫地机在非工作状态的行走时，可避

免侧护板与地面障碍物碰撞，而在滚刷放下工作时，侧护板也随之放下，起到滚刷箱体密

封，防止作业过程垃圾外漏，且由于滚刷工作时行走较慢，利用侧护板的铰接和可转动状

态，以及链条的软性连接，因此侧护板受到的冲击较小。
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图3
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图4

图5
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