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Verrijdbare hefinrichting.

@ De uitvinding heeft betrekking op een verrijdbare hefinrichting voor verplaatsing van op wielen verrijdbare
objecten, ofwel voor verplaatsing van op een stoel gezeten personen. De hefinrichting is voorzien van een
onderstel met elektrisch aangedreven aandrijfwielen, een zwenkbaar stuurwiel en een met het onderstel ver-
bonden stuurstang. De hefinrichting omvat een heforgaan met een klauwvormig element of een koppelings-
element met een slag van tussen 10 en 30 cm. Het klauwvormige element kan direct in aangrijping worden
gebracht met een te verrijden object. In het geval dat in een koppelingselement is voorzien, wordt daarop
eerst een hulpstuk aangebracht dat samenwerkt met het te verrijden object. Door opheffen van één zijde van
een op wielen geplaatst object zodat ten minste één wie! van het object in aanraking blijft met de ondergrond,
kan dit object worden verreden en op eenvoudige wijze worden gemanoeuvreerd. door plaatsing van een, bij
voorkeur losneembaar, hulpstuk op het heforgaan kan de hefinrichting worden ingericht voor het heffen en
verplaatsen van een stoel en een daarop gezeten persoon.
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Verrijdbare hefinrichting.

De uitvinding heeft betrekking op een verrijdbare hefinrichting
voor verplaatsing van op wielen verrijdbare objecten. De uitvinding
heeft tevens betrekking op een inrichting voor verplaatsing van een op
een stoel gezeten persoon.

Inrichtingen voor verplaatsing van relatief zware objecten, om-
vattende een verrijdbaar onderstel en een daarop genonteerde hefin-
richting zijn bekend. De bekende inrichtingen omvatten veelal een arm
die onder een te verplaatsen object kan worden gebracht, waarna deze
arm mechanisch of hydraulisch wordt opgetild zodat het object in zijn
geheel loskomt van de ondergrond. Daarna wordt de inrichting met het
object verreden naar de gewenste positie, waarbij de wielen van het
opgeheven object niet werkzaam zijn. Het nadeel van de bekende inrich-
tingen is, dat deze een hefinrichting met een relatief grote slag moe-
ten hebben om de te verplaatsen objecten los te tillen van de onder-
grond. Verder dient het hefmechanisme relatief krachtig te zijn uitge-
voerd voor het geheel optillen van de zware objecten.

Het is een doel van de onderhavige uitvinding te voorzien in een
hefinrichting waarmee relatief zware objecten op eenvoudige wijze
kunnen worden verplaatst. Het is een verder doel van de uitvinding te
voorzien in een hefinrichting die relatief klein is, makkelijk kan
worden bediend, en waarmee relatief zware objecten met geringe inspan-
ning op geruisloze wijze kunnen worden getransporteerd.

Een verrijdbare hefinrichting volgens de uitvinding heeft hiertoe
als kenmerk, dat de hefinrichting omvat:

- een over een rijvlak verrijdbaar onderstel met twee aandrijf-
wielen en een stuurwiel,

- een stuurstang, scharnierbaar verbonden met het onderstel,
omvattende een dwars op een uiteinde van de stuurstang geplaatste
handgreep voor bediening en besturing van de hefinrichting door een
achter de inrichting lopende bestuurder,

- een elektrische aandrijving voor rotatie van de aandrijfwielen,
die bedienbaar is vanaf de handgreep,

- een heforgaan dat zich op een afstand van tussen 5 cm en 50 cm
van het rijvlak bevindt, met ten minste é&én klauwvormig element omvat-
tende een hefvlak, een dwars op het hefvlak geplaatst trekvlak en een

duwvlak voor aangrijpen op een te verrijden object, waarbij het hefor-
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gaan in een dwars op het rijvlak gelegen hoogterichting verplaatsbaar
is over een afstand tussen 10 cm en 50 cm.

Door de relatief kleine slag van het heforgaan kunnen de delen
van het te verplaatsen object die nabij het heforgaan zijn gelegen
over een relatief kleine afstand worden opgetild, terwijl het wiel of
de wielen van het object, die op afstand van het heforgaan zijn gele-
gen, met de ondergrond in aanraking blijven. Op deze wijze komt het te
verplaatsen object enerzijds te rusten op é&én of meer van zijn eigen
wielen, en anderzijds op de stuurbare hef- en trekinrichting waardoor
het object op eenvoudige wijze kan worden verplaatst en in een gewens-
te positie worden gemanoeuvreerd. Het te verplaatsen object kan bij-
voorbeeld worden gevormd door een ziekenhuisbed dat op vier wielen is
geplaatst. Dergelijke bedden zijn zwaar en in het algemeen moeilijk te
manoeuvreren, ondanks het feit dat de bedden zijn voorzien van zwenk-
wielen. Door gebruik van de hefinrichting volgens de uitvinding worden
twee wielen van het bed van de ondergrond opgeheven en daardoor buiten
werking gesteld. Hierdoor is het bed op eenvoudige wijze te verplaat-
sen door het over zijn achterwielen voort te bewegen en kan het zonder
onnodige inspanning in de juiste positie worden gemanoeuvreerd. Door
toepassing van de hefinrichting volgens de uitvinding, zouden per
ziekenhuisbed twee wielen kunnen vervallen.

De inrichting volgens de uitvinding is eveneens geschikt wvoor
verplaatsing van andere objecten dan bedden, zoals bijvoorbeeld con-
tainers, omvattende twee of meer wielen.

De uitvinding heeft tevens betrekking op een hefinrichting van de
bovengenocemde soort, waarbij het heforgaan is uitgevoerd als een kop-
pelingselement en een hulpstuk dat zonder gereedschap losneembaar met
het koppelingselement is verbonden. Het koppelingselement kan bijvoor-
beeld een of meer pennen omvatten waarover het hulpstuk, zoals bij-
voorbeeld een klauwvormig orgaan of een anderszins gevormd steunele-
ment dat is voorzien van bijpassende bussen, kan worden geschoven.

De uitvinding heeft verder tevens betrekking op een verrijdbare
hefinrichting voor verplaatsing van een op een stoel gezeten persoon,
met het kenmerk, dat de inrichting omvat:

- een over een rijvlak verrijdbaar onderstel met twee aandrijf-
wielen en een stuurwiel,

- een stuurstang, scharnierbaar verbonden met het onderstel,

omvattende een dwars op een uiteinde van de stuurstang geplaatste
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handgreep voor bediening en besturing van de hef- en trekinrichting
door een achter de inrichting lopende bestuurder,

- een elektrische aandrijving voor rotatie van de aandrijfwielen,
die kan worden bediend vanaf de handgreep,

- een heforgaan dat zich op een afstand van tussen 20 cm en 50 cm
van het rijvlak bevindt, omvattende twee parallel aan het rijvlak
gelegen armen die zich boven het onderstel uitstrekken voor aanérijpen
op een zitting van een stoel.

De verrijdbare hefinrichting volgens de uitvinding kan onder een
stoel worden gereden, waarna het heforgaan in aangrijping op de onder-
zijde van de zitting wordt gebracht. De stoel wordt een aantal centi-
meters van de ondergrond opgeheven, waarna de stoel en de daarop geze-
ten persoon op eenvoudige wijze kunnen worden verplaatst. Het hefor-
gaan is bij voorkeur voorzien van een treeplank voor ondersteuning van
de voeten van een op de opgeheven stoel gezeten persoon. Hierdoor
wordt voorkomen dat bij verplaatsing van de persoon de voeten in con-
tact komen met de ondergrond, en kan bij een kleine slag van het
heforgaan de persoon worden verplaatst.

Bij voorkeur omvat de hef- en trekinrichting volgens de uitvin-
ding een drietal wielen, waarbij het stuurwiel is gelegen op een mid-
delloodlijn van de as van de aandrijfwielen. Door zijwaartse beweging
van de stuurstang kan het stuurwiel worden bediend. Op deze wijze kan
een zeer kleine draaicirkel van de inrichting worden verkregen. Bij
voorkeur is het stuurwiel zwenkbaar verbonden met het onderstel en is
de stuurstang stijf met het onderstel verbonden.

In een verdere uitvoeringsvorm van de verrijdbare hefinrichting
volgens de uitvinding, is de verticale arm van de hefinrichting ver-
bonden met twee parallelle aandrijfarmen waarvan een bovenste aan-
drijfarm scharnierend is verbonden met een horizontaal verplaatsbaar
aandrijfelement. Een tweede uiteinde van de onderste aandrijfarm is
scharnierend verbonden met het onderstel van de hefinrichting. Op deze
wijze wordt een compacte en efficiénte hefinrichting verkregen met een
relatief kleine slag.

Bij voorkeur omvat de hefinrichting een schakelaar voor onderbre-
king van de aandrijving van de aandrijfwielen. De schakelaar wordt
bediend wanneer de stuurarm zich in een uiterste verticale stand be-
vindt. De stuurarm is verbonden met het onderstel via een verend ele-

ment, dat deze in de verticale positie trekt zodra de stuurstang wordt
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verder kan de handgreep van de stuurstang een nabij het midden
van de handgreep gelegen drukschakelaar omvatten. Het kan voorkomen
dat bij verrijding van de hefinrichting, de stuurstang onder het mid-
del van de bestuurder klem komt te zitten en niet meer in de verticale
stand kan worden gebracht en dus niet meer uit te schakelen valt. Door
de drukschakelaar op de handgreep van de stuurstang wordt deAhefin-
richting in dit geval direct gedeactiveerd. Bij voorkeur zijn zowel de
aandrijving van de wielen, als de aandrijving van het heforgaan elek-
trisch uitgevoerd, en is de inrichting voorzien van een oplaadbare
batterij, bij voorkeur 4 oplaadbare batterijen.

In een verdere uitvoeringsvorm van een verrijdbare hefinrichting
volgens de uitvinding zijn een aantal hulpstukken voorzien die kunnen
worden bevestigd aan het heforgaan voor aangrijping op verschillende
objecten. Hierbij is geen gereedschap nodig ter verbinding wvan de
hulpstukken. Door het gebruik van de hulpstukken kan met een enkele
hefinrichting volgens de uitvinding een groot aantal verschillende
objecten worden verplaatst, zoals verrijdbare bedden, verrijdbare
containers, voedselwagens, orderwagens in magazijnen, sterilisatiewa-
gens, stoelen, verrijdbare pallets en dergelijke. Door toepassing van
een hulpstuk met een steunwiel, kunnen ook objecten die zelf geen
wielen omvatten worden verreden.

Enkele uitvoeringsvormen van een hefinrichting volgens de uitvin-
ding zullen nader worden toegelicht aan de hand van bijgevoegde teke-
ning. In de tekening toont:

Figuur 1 een zij-aanzicht van een hefinrichting volgens de uit-
vinding bij verplaatsing van een ziekenhuisbed,

Figuur 2 een zij-aanzicht van een hefinrichting volgens de uit-
vinding,

Figuur 3 een bovenaanzicht van de hefinrichting van figuur 2,

Figuur 4 een zijaanzicht van een hefinrichting omvattende een
heforgaan voor het oplichten van een op een stoel gezeten persoon,

Figuren 5 en 6 een uitvoeringsvorm van een hulpstuk dat zonder
gereedschap op het heforgaan van een hefinrichting volgens de uitvin-
ding te bevestigen is voor aanpassing van de inrichting aan verschil-
lende geometrieén van te verplaatsen objecten, en

Figuur 7 een hulpstuk met een extra steunwiel.

Figuur 1 toont een verrijdbare hefinrichting 1 omvattende een
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onderstel 3 met een tweetal aandrijfwielen 4 en een stuurwiel 6. Een
stuurstang 7 is verbonden met het onderstel 3 en omvat een handgreep
11. Aan de voorzijde van de hefinrichting 1 bevindt zich een heforgaan
13 met bijvoorbeeld een klauwvormig element 14. Het klauwvormig ele-
ment 14 kan in aanraking worden gebracht met bijvoorbeeld het onder-
stel van een ziekenhuisbed 2, dat op wielen 17, 17' is geplaatst.
Zzoals getoond in figuur 2, omvat het heforgaan 13 een hefvlak 55, een
trekvlak 16 en een duwvlak 18. Het heforgaan 13 kan door bediening van
de handgreep 11 op en neer worden bewogen. In een laagste stand van
het heforgaan 13, waarbij dit zich op een afstand van ongeveer mini-
maal 5 cm van het rijvlak 9 bevindt, wordt de hefinrichting 1 onder
het frame van het bed 2 geplaatst. Vervolgens wordt het hefvlak 15 in
aanraking gebracht met het frame van het bed 2 en wordt het frame
enkele centimeters van de grond getild. Hierdoor komen de voorwielen
17' los van het rijvlak 9, terwijl de achterwielen 17 op het rijvlak
blijven rusten. Door bediening van de handgreep 11 door een bestuurder
10, worden de wielen van de hefinrichting elektrisch aangedreven in
voor- of achterwaartse richting. Hierbij komt het duwvlak 18 of het
trekvlak 16 in aanraking met het frame van het bed 2 en wordt dit bed
eenvoudig stuurbaar in voor- of achterwaartse richting over het rij-
vlak 9 verplaatst. De benodigde krachtsinspanning van de bestuurder 10
is hierbij beperkt tot besturing van het voortgetrokken bed, hetgeen
kan plaatsvinden door zijwaartse beweging van de stuurstang 7.

Wanneer het bed 2 op de gewenste positie is gearriveerd, wordt
het heforgaan 13 in neerwaartse richting bewogen zodat het frame van
het bed vrijkomt van het klauwvormig element 14. Vervolgens wordt de
hefinrichting onder het bed vandaan gereden. Een uitvoeringsvorm van
de hefinrichting 1 is ongeveer 70 cm lang, 40 cm breed (de breedte-
richting staat loodrecht op het vlak van de tekening van figuur 1) en
heeft een maximale hoogte van ongeveer 30 cm. De slag van het hefor-
gaan 13 bedraagt in een voorkeursuitvoeringsvorm ongeveer 11,5 cm. De
aandrijfwielen 4 van de hefinrichting 1 worden aangedreven door een
tweetal elektromotoren, die worden gevoed door een in de hefinrichting
opgenomen accu met acculader. Een maximale snelheid kan worden bereikt
van ongeveer 5 km per uur, bij een maximale trekkracht van ongeveer
750 kg.

In plaats van een klauwvormig element 14, kan het heforgaan 13

eveneens bijvoorbeeld een tweetal verticale pennen omvatten met een
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rechthoekige, ronde of veelhoekige doorsnede. Met deze pennen kunnen
verschillende hulpstukken worden verbonden die zijn voorzien van om de
pennen passende bussen, die op eenvoudige wijze op de pennen kunnen
worden geschoven.

Bij voorkeur wordt eveneens het heforgaan 13 aangedreven door een
elektrisch gestuurde aandrijfeenheid waarmee een last tot 400 kg kan
worden opgeheven over een bereik tussen 10 cm en 50 cm. In veellgeval-
len kunnen de op wielen geplaatste objecten die dienen te worden ver-
reden reeds bij een verplaatsing van enkele centimeters van het hefor-
gaan 13 worden verplaatst.

Figuur 2 toont een zij-aanzicht van een uitvoeringsvorm van de
hefinrichting volgens de uitvinding. Hierin is de stuurstang 7 in
verkorte versie weergegeven. De hefinrichting 1 omvat twee aandrijf-
wielen 4 die roteerbaar zijn om een loodrecht op het vlak van tekening
gelegen as 26 die roteerbaar is opgehangen in een lager 19. Op de
middelloodlijn van de as 26 is een stuurwiel 6 gelegen. Het stuurwiel
6 is rond een verticale as roteerbaar verbonden met het onderstel 3 en
kan worden bediend door het bewegen van stuurstang 7 in een richting
die loodrecht ligt op het vlak van tekening van figuur 2. Elk van de
wielen 4 en 5 wordt aangedreven door een elektromotor 36, 36'. De
motoren 36, 36' worden gevormd door 24 V gelijkstroommotoren die trap-
loos regelbaar de hefinrichting met een maximale snelheid van 5 km/h
voortbewegen. Iedere motor 36, 36' is uitgerust met een planetaire
vertraging, zodat voor het manoeuvreren van de hefinrichting door de
bestuurder een lage-snelheidsbereik kan worden ingesteld en voor het
verplaatsen van de hefinrichting het hoge-snelheidsbereik kan worden
ingesteld.

De motoren 36, 36' worden gevoed door een accuset 45. De accuset
45 omvat vier 12 V accu's die 18 A-uren leveren. Door rotatie van een
handgreep 11 door de bestuurder in een richting van de bestuurder af,
of naar de bestuurder toe, drijven motoren 36, 36' de wielen 4 en 5 in
een voor- of achterwaartse rijrichting over het loopvlak 9.

Het klauwvormig element 14 van het heforgaan 13 omvat een verti-
cale arm 31 die in twee scharnierpunten 34, 34' met een bovenste aan-
drijfarm 33 en een onderste aandrijfarm 32 is verbonden. In plaats van
met een klauwvormig element 14, kan het heforgaan 13 zijn uitgevoerd
als één of meer afgeplatte verticale kokers waarover een afzonderlijk

hulpstuk, zoals een klauwvormig element kan worden geplaatst. Dit is
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schematisch weergegeven in figuur 6.

Een uniteinde van de bovenste aandrijfarm 33 is scharnierend ver-
bonden in een scharnierpunt 30' met elektrische hefmotor 40. De onder-
ste aandrijfarm 32 is verbonden met het onderstel 3 in scharnierpunt
30. Door het uitschuiven van een stang 46, wordt het klauwvormig ele-
ment 14 in neerwaartse richting bewogen tot een positie die is weerge-
geven met een stippellijn. Een achterzijde van de hefmotor 40 is ver-
bonden in een scharnierpunt 47 zodat bij het uitschuiven van de arm 46
de positie van de hefmotor kan variéren. Op deze wijze kan met een
relatief kleine horizontale slag van de hefmotor 40 een krachtige
verticale hefbeweging worden verkregen. Een geschikte hefmotor 40
wordt gevormd door een 24 V gelijkstroommotor met permanente magneet,
zoals geproduceerd door LINAK, onder typenummer Model LAZ28.

De stuurstang 7 is met een uiteinde verbonden met een gasveer 38
zodat de stuurstang door de gasveer in een verticale positie wordt
getrokken. Hierbij bedient de stuurstang 7 een schakelaar 37, die de
stroomtoevoer naar de motoren 36, 36' onderbreekt. Hierdoor kan de
hefinrichting 1 na het loslaten van de stuurstang 7 door een bestuur-
der, zich niet zelfstandig verplaatsen.

Aan de handgreep 11 van de stuurstang 7 bevindt zich een bedie-
ningsconsole 8. Op deze console zijn bedieningstoetsen voor verplaat-
sing van het heforgaan 13 opgenomen. Aan een bestuurderszijde van de
bedieningsconsole 8 is een drukschakelaar 39 opgenomen, die zich langs
nagenoeg de gehele, dwars op het vlak van tekening gelegen breedte van
de bedieningsconsole 8 (ca. 20 cm) uitstrekt. Indrukken van de druk-
schakelaar 39 onderbreekt de stroomtoevoer van de accu 45 naar de
motoren 36, 36'. Hierdoor wordt voorkomen dat bij achterwaartse bewe-
ging van de hefinrichting 1, de bestuurder wordt ingeklemd door de
stuurstang 7 van de rijdende hefinrichting.

De hefinrichting 1 is afgedekt door een kunststof beschermkap 20,
bijvoorbeeld een kap uit ABS-APDF-materiaal.

Figuur 3 toont een bovenaanzicht van de hefinrichting 1 van fi-
guur 2. De motoren 36, 36' zijn via een ketting verbonden met de as
26. Aan weerszijden van de hefmotor 40 zijn een acculader 29 en een
besturingskast 49 opgenomen. De besturingskast 49 omvat een 24 V elek-
tronische spanningsregeling, een 30 A thermische zekering voor iedere
motor 36, 36' en een 5 A thermische zekering voor de hefmotor 40.

In figuur 4 is een verrijdbare hefinrichting weergegeven waarbij
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in de klauwvormige organen 14 van het heforgaan 13 een losneembaar
hulpstuk 52 is geplaatst. Het hulpstuk 52 omvat twee parallelle armen
54, waarvan in het zijaanzicht van figuur 4 slechts één arm zichtbaar
is die in aanraking kunnen worden gebracht met een onderzijde van een
stoel. Op deze wijze kunnen een stoel en de daarop gezeten persoon van
de grond worden opgetild en worden vervoerd. Hierbij kunnen de voeten
van de op de stoel gezeten persoon steunen op de treeplank 25 van het
hulpstuk 42.

Figuren 5 en 6 tonen een los hulpstuk 52 dat een aantal verschil-
lende vormen kan hebben, voor bevestiging aan het heforgaan 13, zonder
dat daarbij gereedschap is benodigd. Door toepassing van hulpstukken
zoals getoond in figuren 5 en 6, kan de hefinrichting worden aangepast
aan verschillende geometrieén van te verplaatsen objecten, waarbij de
objecten rolcontainers, voedingswagens, linnenwagens, vuilcontainers,
sterilisatiewagens, orderwagens in magazijnen etc. kunnen omvatten.

Figuur 7 toont een hulpstuk 52 dat een uitschuifbaar steunwiel 55
omvat. Het steunwiel 55 staat toe dat relatief zware objecten worden
vervoerd op een tweetal armen 54, waarvan in het zijaanzicht van fi-
guur 7 slechts één arm zichtbaar is, welke objecten geen wielen omvat-
ten die permanent met een dergelijk object zijn verbonden. Het steun-
wiel 55 vormt een loopwiel voor de objecten en voorkomt dat de hefin-
richting bij het opheffen en verrijden van de objecten voorover Kkan-
telt. Zoals getoond in figuur 7 is het wiel 55 opgehangen in een bus
56 en kan daarin in verticale richting verschuiven. Een staalkabel 58
is bevestigd aan een bovenzijde van de wielophanging 57 en valt in een
zich langs de gehele lengte van de bus 56 uitstrekkende verticale
sleuf.

De kabel 58 wordt via een voering 61 geleid naar een beugel 59
die met een voorkant van het onderstel 3 is bevestigd. Het kabeluit-
einde 60 is bevestigd aan de armen 54. Bij opheffing van het hulpstuk
52 door het heforgaan 13, wordt de kabel 58 aangespannen, en wordt het
steunwiel 55 tegen het rijvliak 9 gedrukt. Hierdoor kunnen relatief
zware objecten met een langere arm ten opzichte van het heforgaan 13

worden opgeheven en verplaatst.
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nclusi

1. Verrijdbare hefinrichting (1) voor verplaatsing van op wielen
verrijdbare objecten (2), met het kenmerk, dat de inrichting omvat:

- een over een rijvlak verrijdbaar onderstel (3) met twee aan-
drijfwielen (4, 5) en een stuurwiel (6),

- een stuurstang (7)., scharnierbaar verbonden met het onderstel
(3), omvattende een dwars op een uiteinde van de stuurstang (7) ge-
plaatste handgreep (11) voor bediening en besturing van de hefinrich-
ting door een achter de inrichting lopende bestuurder,

- een elektrische aandrijving (36, 36') voor rotatie van de aan-
drijfwielen (4, 5), die bedienbaar is vanaf de handgreep (11),

- een heforgaan (13) dat zich op een afstand van tussen 5 cm éen
50 cm van het rijvlak (9) bevindt, met ten minste één klauwvormig
element (14) omvattende een hefvlak (15), een dwars op het hefvlak
geplaatst trekvlak (16) en een duwvlak (18) voor aangrijpen op een te
verrijden object, waarbij het heforgaan (13) in een dwars op het rij-
vlak gelegen hoogterichting verplaatsbaar is over een afstand tussen

10 cm en 50 cm.

2. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens conclusie 1, met het
kenmerk, dat de inrichting ten minste een hulpstuk (52) omvat dat
zonder gereedschap, losneembaar aan het heforgaan (13) bevestigbaar

is, voor opheffing van verschillende objecten.

3. Verrijdbare hefinrichting (1) voor verplaatsing van op wielen
verrijdbare objecten (2), met het kenmerk, dat de inrichting omvat:

- een over een rijvlak verrijdbaar onderstel (3) met twee aan-
drijfwielen (4, 5) en een stuurwiel (6),

- een stuurstang (7), scharnierbaar verbonden met het onderstel
(3), omvattende een dwars op een uiteinde van de stuurstang (7) ge-
plaatste handgreep (11) voor bediening en besturing van de hefinrich-
ting door een achter de inrichting lopende bestuurder,

- een elektrische aandrijving (36, 36') voor rotatie van de aan-
drijfwielen (4, 5), die bedienbaar is vanaf de handgreep (11),

- een heforgaan (13) dat zich op een afstand van tussen 5 cm en
50 cm van het rijvlak (9) bevindt, waarbij het heforgaan een vast met

de hefinrichting verbonden koppelingselement omvat en een van het
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koppelingselement losneembaar hulpstuk (52) dat =zonder gereedschap
losneembaar met het koppelingselement kan worden gekoppeld voor ophef-

fing van verschillende objecten.

4. Verrijdbare hefinrichting (1) voor verplaatsing van een op een
stoel gezeten persoon, met het kenmerk, dat de inrichting omvat:

- een over een rijvlak verrijdbaar onderstel (3) met twee aan-
drijfwielen (4, 5) en een stuurwiel (6),

- een stuurstang (7), scharnierbaar verbonden met het onderstel
(3), omvattende een dwars op een uiteinde van de stuurstang (7) ge-
plaatste handgreep (11) voor bediening en besturing van de hefinrich-
ting door een achter de inrichting lopende bestuurder,

- een elektrische aandrijving (36, 36') voor rotatie van de aan-
drijfwielen (4, 5), die kan worden bediend vanaf de handgreep,

- een heforgaan (13) dat zich op een afstand van tussen 20 cm en
50 cm van het rijvlak (9) bevindt, omvattende twee parallel aan het
rijvlak 99) gelegen armen (54) die zich boven het onderstel uitstrek-

ken voor aangrijpen op een zitting van een stoel.

5. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens conclusie 4, met het
kenmerk, dat het heforgaan (13) is voorzien van een treeplank (25)
voor ondersteuning van de voeten van een op een opgeheven stoel geze-

ten persoon.

6. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één der voorgaande con-

clusies, met het kenmerk, dat de hefinrichting drie wielen (4, 5, 6)

omvat, waarbij het stuurwiel (6) is gelegen op een middelloodlijn van
de assen (26) van de aandrijfwielen (4, 5), roteerbaar is rond een
dwars op het rijvlak gelegen as en kan worden gezwenkt door zijwaartse

beweging van de stuurstang (7).

7. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één der voorgaande con-
clusies, met het kenmerk, dat de hefinrichting ten minste één vertica-
le arm (31) omvat die aan een uiteinde is voorzien van een klauwvormig
element (14) omvattende een hefvlak (15), een dwars op het hefvlak
geplaatst trekvlak (16) en een duwvlak (18) voor aangrijpen op een te

verrijden object.
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8. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één der voorgaande con-
clusies, met het kenmerk, dat de verticale arm (31) is verbonden met
twee parallelle aandrijfarmen (32, 33), die elk met een eerste uitein-
de in een scharnierpunt (34, 34'), gelegen op de verticale arm (31),
met de verticale arm zijn verbonden, waarbij een tweede uiteinde van
de bovenste aandrijfarm (33) scharnierend is verbonden met een -hori-
zontaal verplaatsbaar aandrijfelement (40, 46), en waarbij een tweede
uiteinde van de onderste aandrijfarm (32) scharnierend is verbonden

met het onderstel (3).

9. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één van de voorgaande
conclusies, met het kenmerk, dat de inrichting een schakelaar (37)
omvat voor onderbreking van de aandrijving van de aandrijfwielen (4,
5), en waarbij de stuurarm (7) via een verend element (39) is verbon-
den met het onderstel (3) zodat in losgelaten toestand, de stuurarm
(7) zich in een nagenoeg verticale stand bevindt en de schakelaar (37)

bedient.

10. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één van de voorgaande
conclusies, met het kenmerk, dat de handgreep (11) een nabij het mid-
den van de handgreep gelegen drukschakelaar (39) omvat voor het onder-
breken van de aandrijving van de aandrijfwielen bij aanraken van het

lichaam van de bestuurder.
11. Verrijdbare hefinrichting (1) volgens één van de voorgaande

conclusies, met het kenmerk, dat de hefinrichting is verbonden met een
elektrische hefmotor (40).
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