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Wynalazek dotyczy urzadzenia do impulsowe-

80 przenoszenia liczb z mechanicznej lub elek-

tromechanicznej maszyny do liczenia lub ksie-
gowania do elektronicznego urzadzenia reje-
strowego i odwrotnie. Przy wspélipracy me-
chanicznej maszyny do ksiegowania z elektro-
nowsg maszyng do liczenia jest wymagane aby
liczby zadane lub wyliczone w maszynie do
ksiegowania byly przeniesione jako czynniki

- do elektronowego urzadzenia mnozeniowego.

Liczba zarejestrowana przez odpowiednie usta-
wienie katowe ko6l licznikowych lub zebatek
w maszynie do ksiegowania powinna byé prze-
tworzona na impulsy, ktére wchodzg do elek-
tronowego lub magnetycznego rejestru maszy-
ny mnozeniowej i zostaja tam zarejestrowane
az do wykonania mnozenia. Nastepnie po do-
konaniu mnozenia iloczyn powinien byé prze-
niesiony do maszyny do ksiegowania dla dal-
szego ' opracowania lub wydrukowania, przy

czym liczba wyrazona przez okreSlong liczhe.
impulséw powinna by¢ znowu przetworzona na
odpowiednie potozenie katowe ko6t licznikowych
lub zebatek.

Znane urzgdzenia tego rodzaju sg zaopatrzone
w nadajnik impulséw, ktéry przy przenoszeniu
liczby do elektronowego urzgdzenia rejestro-
wego wytwarza pewng liczbe impulséw, od-
powiadajgcg danej liczbie, ktoére przechodza
przewodami do rejestru elektronowego i prze-
1gczajag go dalej w spos6b impulsowy. Odbie-
ranie liczby z rejestru elektronowego odbywa
sie¢ w ten sposéb, ze z tego samego lub innego
nadajnika impulséw wchodzi do rejestru elek-
tronowego liczba impulséw odpowiadajgca da-
nej liczbie podstawowej, ktéry to rejestr zo-
staje przylaczony dalej poza liczbe zarejestro-
wana, przekraczajagc swoja pojemno$é liczenia
lub rejestrowania. Rejestr elektronowy jest
wykonany tak, Ze przy przekroczeniu pojem-



noécl nadaJe impuls przenjesienia, ktéry sluzy
do elektromagnetycznego uruchomienia narzg-
déw ryglujacych bieg czlonéw liczacych, np.

zebatek w maszynie do ksiegowania. Czlony .

liczace nastawiaja si¢ w.ten spos6b na liczbe,
ktéra stanowi dopelnienie przenoszonej liczby
-do zastosowanej liczby podstawowej i ktora
po odpowiednim przetworzeniu zostaie :zareje-
strowana w wartoéci rzeczywistej..

Nadajniki impulséw skladaja si¢ badz z ukla-
dow lampowych, ktére sa wykonane. tak, ze
wytwarzajg samoczynnie wybieralng liczbe im-
pulséw, badZ z mechanicznie uruchamianych
stykéw, przy czym zamkniecie stykéw, np.
w maszynie do ksiegowania, odbywa sie za

pomoca zebatek stuzacych do przenpszenia liczb -

lub tez za pomocg sprzgzonych z nimi czionow.
W tym drugim wykonaniu zebatki posiadaja
zeby stykowe, ktoére przy przesuniec.u odpo-
wiadajagcym przenoszonej liczbie dotykajg spre-
zynek. stykowych, tak iz zostaje wytworzona
liczba - impulséw odpowiadajgca przenoszonej
liczbie, albo przy pelnym przesuwie zebatek
liczba impulséw, odpowiadajaca przyjetej licz-
bie podstawowej. Narzady blokujace zebatek,
uruchamiane przez impulsy przeniesienia pod-
czas przenoszenia liczby z elektronowego urza-
dzenia rejestrowego do maszyny do ksiegowa-
nia, sa wykonane jako- diwignie lub suwaki,

ktore sg polaczone bezposrednio z kotwiczkami

elektromagnesow i stanowig zderzaki dla wy-
" suwajacych sie zebatek.

Wady wymienionych urzadzen wynikaja stad
ze elektronowe nadajniki impulséw wymagaja
wiegkszego nakladu S$rodkéw, a w przypadku
mechanicznie uruchamianych stykéw wystepuja
przy laczeniu drzenia, ktére powoduja niekon-
‘trolowane wytwarzanie impulséw wielkiej cze-
stotliwosei i tym samym sfalszowanie przeno-
szonej liczby. ‘Poza tym jest niekorzystne, ze
‘narzady ryglujace polgczone z kotwiczkami
-elektromagneséw stuzg bezposrednio jako zde-
‘rzaki dla zebatek, gdyz z tego wzgledu musza
Ab)I'é wykonane statecznie i dlatego nie pozwa-
-laja' na szybki ruch w potoienie zaryglowania
‘przy normalnym uzyciu sity, na skutek wiek-
‘szej ‘bezwladno$ci masy. ’

Wynalazek ma na celu wykonanie urzadze-
‘nia, ktére unika powyzszych wad i za pomoca
-ktérego bez duzego nakladu jest mozliwe nie-
~zawodne przenoszenie ljczby z maszyny do
-liczenia i ksiegowania do elektronicznego urza-
dzenija. rejestrowego. Wedlug wynalazku osigga
sie¢ to w ten sposéb, ze do kazdej zebatki, po-
-ruszajgcej sie. odpowiednio do danej liczby

podczas jednego cyklu przeniesienia nalezy kul-
ka stykowa, umieszczona w izolowanej klatce
pomiedzy sprezynkami stykowymi i zgbami sty-
kowymi zebatek, przy czym z obu stron zeba-
tek sa umocowane wystajace poza zeby sty-
kowe pitytki izolacyjne do prowadzenia kulek
stykowych. Poza tym jest przewidziana sprze-
gajaca zapadkowa pednia do opdznionego wzgle-
dem ruchu tarczy sterujacej generatora impul-
sé6w napedu wycinkéw, nalezagcych do poszcze-
gbélnych miejsc liczby i zaopatrzonych w uze-
bienie zapadkowe i uzebienie normalne, przy
czym- kota zebate wchodzgce w normalne zaze-
bienie i zaopatrzone w keciuki sa osadzone od-
chylnie co umozliwia zazebienie z zebatkami.
Inng cech3y znamienng wynalazku sg zerowe -
narzady zderzakowe ktoére po przechyleniu koét
zebatych do zazebienia sie z zebatkami lezg -
w zasiegu kciukéw i podczas przesuwu zeba-

. tek oddziatywujg na nie hamujgco, odpowiednio

do’ nastawionej liczby stan&wiac przy tym zde-'
rzak dla kciukéw zebatek.

Na rysunku i w dalszym opisie przedstawiono
przyklad wykonania urzadzenia wedlug wyna-
lazku. '

Fig. 1 przedstawia -schematycznie maszyne
do ksiegowania z urzadzeniem do przenoszenia
liczby do elektronowego urzadzenia rejestro-

- wego. Fig. 2 przedstawia przekréj tej maszyny

wzdluz-linii 2 — 2 na fig. 1, fig. 3 — prze-
kréj wzdtuz linii 3 — 3, na fig. 2, fig. 4 —
widok patrzac w - kierunku B, fig. 5 — prze-
kréj wzdituz linii 5 — 5, na fig. 2, fig. 6 —
widok patrzac w kierunku C na fig. 2 flg 7
— przekréj wzdtuz linii 7 — 7 na fig. 2, fig. 8
— schemat urzadzenia przenoszacego z przy-
laczeniem do elektronowego urzadzenia mno-. -
zeniowego, fig. 9 — schemat blokowy rejestru
elektronowego (rejestru. mnoznych i‘ mnozni-
kow), fig. 10 — schemat ukladu spustowego
i fig. 11 — schemat blokowy rejestru elektro-
nowego (rejestru iloczynow).

Urzadzenie przedstawione dla przykladu stu-
zy do przenoszenia liczb miedzy inechaniczna
maszyng do ksiegowania i elektronowg maszy-
na do liczenia. Obydwie maszyny pracujg wed-
tug systemu dziesietnego, jednak przedmiot wy-
nalazku nie ogranicza sie do tego systemu licz-
bowego.

Maszyna do ksiegowania 106 (fig. 1) zwyklej
konstrukeji zawiera zruchomg karetks -do papie-
ru 107, klawiature 109 z przesuwanymi podluz-
nie zebatkami 88, odpowiadajacymi poszczegbl-
nym miejscom wartoéci liczbowej, zebatki po-
laczone z liczydlami 108 -oraz z narzadem ste-




rowania funkcyjnego 112 i z urzadzeniem dru-
‘kujacym 110, .oraz ostong 111 pod zebatkami 88
umieszczong w tylnej cze$ci maszyny. W oslo-
nie 111 (fig. 2), ktéra sklada sie ze S$cianek
-bocznych 113 i szczebli 114, jest osadzona of 115
(fig. 3 i 4), ktéra podtrzymuje wahliwie ram-
ke 4 z klatkg kulkowa 1, wykonang z mate-
rialu izolacyjnego. Klatka kulkowa posiada
otwory, w ktorych nad sprezynkami stykowy-
mi 3 sg umieszczone kulki stykowe 2, odpo-
wiadajace poszczegbélnym zebatkom 88. W ram-
ce 4 osadzone sg krazki 5, toczace sie z do-
ciskiem po krzywce 14. Krzywka 14 jest umo-
cowana na wale 13, osadzonym w oslonie 111.
Jest ona wykonana tak, iz z chwila przekrece-
nia nastepuje przechylenie ramki 4, przy czym
kulki stykowe dostajg sie w zasieg zebow
stykowych 6, znajdujgcych sie na zebatkach 84.
‘Dwie plytki izolacyjne 7, umocowane z obu
stron zebatek 88 i wystajace poza zeby sty-
kowe 6, stuzg do prowadzenia kulek styko-
wych 2 gdy znajdujg si¢ one w zasiegu ze-
béw stykowych 6, a zebatki 88 wykonywuja
ruch podiuzny podczas cyklu przenpszenia. Po-
niewaz zebatki sg przylaczone za pomoca giet-
kich kabli do potencjalu zerowego, a sprezynki
stykowe 3, o czym jeszcze bedzie mowa nizej,
sg przylaczone do poszczegblnych przewodoéw
do przenoszenia impulséw, wiec przy kazdym
krotkotrwalym zetknieciu zeba stykowego 6
zebatki 88 z odpowiednig kulky stykowa 2
-zostaje wytworzony impuls odpowiadajacy war-
‘tosci ,,jeden” i stuzgcy do przeniesienia tej
warto$ci z maszyny do ksiegowania do elek-
tronowego urzadzenia rejestrowego. W lewej
goérnej czesci ostony 111 znajduje sie mecha-
nizm sterujacy do przechylenia ramki 4. Gdy
ma byé przeniesiona liczba z maszyny do ksie-
gowania do urzadzenia rejestrowego -elektro-
‘nowej maszyny do liczenia, to ramka 4 z klatka
kulkowg 1 zostaje przechylona na skutek prze-
krecenia krzywki w ten sposob, iz kulki styko-
we dojda do zasiegu zebbéw stykowych 6.

W tym celu na tgczniku 8 jest umocowany

przechylnie czlon 10 potgczony z napedem ma-
szyny do-ksiggowania i poruszany w kierunku
strzatki tylko wtedy, gdy zebatki 88 po nacis-
nieciu liczby na klawiaturze 109 zostaja usta-
wione odpowiednio do tej liczby, przy czym
powinno nastgpi¢é wydrukowanie. Czlon 10 zo-
.staje przechylony przez lacznik 116 za pomoca
ramienia 9, osadzonego na wale funkcyjnym 119,
tak iz powierzchnia czotowa 117 wechodzi do
zasiegu trzpienia 11, ktéry jest umieszczony
na ramieniu 12, osadzonym na wale 13. Diwig-

nia 15, ktéra na poczatku zabiegu ksiegowania
zostaje przechylona -w- kierunku strzalki -przez
naped maszyny do ksiegowania, jest polgczona
trzpieniem 17 z narzadem ryglujacym 16, po-
siadajgcym otwoér podtuzny 118, do ktdrego
wchodzi trzpien 11. Narzad ryglujacy 16 stuzy
do ryglowania obrotu walu 13 i tym samym

‘do ryglowania przechylenia kulek stykoWych 2

W strefe zasiggu zebéw stykowych 6. Na po-
czatku zabiegu ksiegowania trzpieh 11 zostaje:
zwolniony przez przechylenie dzwigni 12 w kie-
runku strzalki przez narzad ryglujacy 16; tak
iz po ukoficzeniu posuwu zebatek 88 moze na-
stapi¢ przekrecenie walu 13 na skutek ruchu
lgcznika 8 po narzadzie 10, przy czym kulki
stykowe 2 zostajg przechylone w polozenie
stykowe. Podczas wstecznego biegu zebatek 88
zostajg wystane do przewodéw impulsy, kt6-
rych liczba odpowiada liczbom, na jakie zosta-
1y nastawione poszczegélne zebatki.

Do napedu ruchéw sterowania, wymaganych
do przenoszenia, jest przewidziany osadzony
w ostonie 111 wat 18 (fig. 5), na ktérym jest
osadzona tarcza napedowa 61. Na tarczy nape-
dowej 61 jest osadzona dzialajagca w kierunku
promieniowym zapadka 32 (fig. 7), ktéra zaze-
bia si¢ z kolem zebatym 60, osadzonym na
wale wydrazonym i napedzanym przez narzad
maszyny do ksiegowania za posrednictwem koél-
ka zebatego 63 (fig. 2). Eacznik 53, osadzony
przechylnie na trzpieniu 120 jest dociskany
sprezyng 121 do kotwiczki 122 elektromagnesu
54. Katownik 123 na laczniku 53 utrzymuje
W polozeniu spoczynkowym zapadke 52 poza
polozeniem zazebiania sie z kolem zebatym 60
i nie pozwala na obracanie sie tego kotla
w kierunku wskazéwek zegara. Dziwignia 57,
ktéra swym wystepem 124 opiera sie na katow-
niku 123, posiada wykonany z izolacyjnego ‘ma-
terialu trzpiet 56 wchodzacy pomiedzy - dwie
sprezynki stykowe stykéw 67 i utrzymujacy
go w polozeniu otwartym w stanie spoczynko-
wym. Poza tym na diwigni 57 jest osadzony
przegubowo czilon posredni 58, w'spéldzialajacy
z zapadka ryglujaca 59. Z chyilg wzbudzenia
elektromagnesu 1gcznik 53 przechyla sie na
skutek przyciaggniecia kotwiczki 122, tak iz
zapadka 52 zostaje uwolniona od katownika 123
i zaczepia kolo zebate 60. Jednocze$nie zostaje
réwniez zwolniony wystep 124 dzwigni . 57,
wskutek czego zostaje ona przechylona w kie-

- runku odwrotnym do wskazéwek zegara, przy

czym styk 55 zostaje zwarty a zapadka 59
wchodzi swym wystepem 125 w zasieg trzpie-
nia 126, umieszczonego na tarczy ’napedow'ej‘ 61.



Gdy tarcza napedowa, napedzana przez koto
.zebate 60, wykona obrét, to trzpien 126 wbiega
na wystep 125, wskutek czego zapadka 59 zo-
staje przechylona w kierunku wskazéwek ze-
.gara, a styk 67 zostaje znowu otwarty za pos-
-rednictwem czlona posredniego 58 i dZwigni 57.

Na wale 18 znajduje si¢ krzywka 48, ktoéra
'za posrednictwem Ilacznika 51 (fig. 6).otwiera
i zamyka styk 43. Poza tym na wale 18 jest
umieszczona tarcza sterujgca 47, ktéra posiada
na swoim obwodzie zgby 105, rozmieszczone
z okre§long podziatka. Diwignia katowa 49,
. przylaczona do potencjalu zerowego i dajgca
podczas przechylenia styk za pomocs sprezynki
stykowej 44 regulowanej Srubkag 128, wystaje
wystepem 104 w strefe zasiegu zebow 105.
Korba 46 umocowana na wale 18 dziata jako
narzad napedowy dla sprzegajacej pedni za-
padkowej, ktéra stuzy do napedu wycinkéw 35
osadzonych na wale 40. Sprzegajaca pednia
zapadkowa jest umieszczona z lewej strony
oslony 111 i sklada si¢ z wahacza 98, czlonéw
sprzegajacych 97, 99, 101 i 103, wahaczy 100
i 102, narzadu napedowego 45, korby 46 i osto-
ny 111, dzialajacej jako narzad nieruchomy.
Poszczegbdlne czlony sg polaczone ze sobg prze-
_gubami, przy czym korba 46 jest polaczona
przegubowo z.czionem sprzegajgcym 97, a na-

rzad napedowy 45, osadzony. na wale 40, jest -

_polaczony przegubowo z czlonem sprzegajacym
103.- Dlugosci czlonéw s3 dobrane tak, ze wal
napedzany 40 podczas obrotu watu 18, wyko-
nuje'ruch wahaliwy. Wat 40 w potozeniu skraj-
nym, znajdujgcym si¢ na poczatku ruchu obro-
towego, pozostaje w polozeniu spoczynkowym,
" w ciggu obrotu o okreslony kat watu 18.
. Na wale 40 s3 osadzone wycinki 35 prowa-
dzone przez grzebienie 33 i 30 i zabezpieczane
przed przekreceniem na wale (fig. 7). W wy-
cigciu wycinkéw 35 jest umieszczona sprezy-
na 36, ktéra za pomoca popychaczy 37 weciska
tarcze 38 do rowka Kklinowego 144 watu 40.
Tarcza 30 i popychacz 37 sg prowadzone przy
tym przez piericienie pokrywkowe 39, przy-
mocowane z obu stron wycinkéw 35. Wycinki
35 posiadaja uzebienie zapadkowe 94 oraz uze-
bienie normalne 65. Z uzgebieniem tym wsp61-
dzialaja w potozeniu spoczynkowym kota ze-
bate 28, odpowiadajace kotom licznikowym sto-
sowanym w maszynach do liczenia. Posiadaja
~one dziesig¢ zeb6w oraz keciuk 90 i podobnie
jak wycinki 35 sa przydzielone do poszczeg6l-
nych zebatek 88. Kola zebate 28 s3 osadzone
obrotowo na osi 27, osadzonej wahliwie w ob-

sadach 25. Przechylenie k61 zebatych 28 odby-
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wa sie za pomoca pedni krzywkowej. Krzyw-
ka 19, -osadzona na wale 18, podczas obrotu
walu 18 porusza za poSrednictwem krazka 20
dzwignie 21 oraz czlon 22 diwigien 23, ktbére sa
osadzone na osi 41 z obu stron ostony 111

‘(fig. 2) i posiadajg krzywki sterujgce 69. Krzyw-

ki sterujgce 69 wspédldziataja z krazkami 24,
osadzonymi na obsadach 25. W diwigniach 23
wykonane s wyciecia 129, do ktérych wchodzi
trzpien 32 czlona zapadkowego 31, dociskanego
przymusowo do dzwigni 23. Gdy wal 18 wy-
kona obr6t nastepuje na skutek przechylenia
diwigni 23 ruch wychylenia ko6t zebatych 28,
czemu odpowiada przebieg krzywki sterujg-
cej 69, przy czym te kota zebate zostaja wy-
prowadzone ze wspoéldzialania z wycinkami 35
a zazebione z zebatkami 88. Zderzaki zerowe 29,
osadzone na osi 26 i przydzielone do poszcze-
gélnych kol zebatych 28, stanowia zderzak dla
kciukéw 90 przy przekreceniu kot zebatych na
skutek posuwu zgbatek 88. Zderzaki zerowe 29
sg dociskane za pomoca sprezyn Srubowych 132

- do grzebienia 30. Ponizej wycinkéw 35 sa

umieszczone przesuwnie w kierunku podluinym
suwaki ryglujgce 42, ktére sg prowadzone za
pomoca grzebienia 34 i ptytki 133, bedac przy-
dzielone do poszczegblnych wycinkéw 35.
W ostonie 111 sg umieszczone elektromagnesy
76 — 87, posiadajgce wahliwe kotwiczki 93,
na ktérych sa umieszczone czlony posrednie 95,
wykonane z materialu niemagnetycznego. Czlo-
ny posrednie 95 wchodza pod katownik 91 -tarcz
ryglujacych 42, przy czym do kazdej tarczy
ryglujacej 42 jest przydzielony elektromagnes
76 — 87. Podczas wzbudzenia jednego z elek-
tromagnesé6w 76 — 87 zostaje przesunigty na
skutek przeciagnieclia kotwiczki 93 odpowiedni
suwak ryglujacy 42 w gore, przy czym wcho-
dzi on do uzebienia zapadkowego 94 odpo-
wiedniego wycinka 35, nie pozwalajgc' na ruch
przechylenia jaki wykonuje wat 40 . podczas
obrotu watu 18. Kulka 38 zostaje przy tym
wypchnieta z rowka klinowego 144 walu 40,
a wycinek 35 zostaje obr6cony wzgledem wa-
tu 40. Podczas wstecznego obrotu watu 40
w polozenie wyjSciowe przekrecone wycinki
zostaja oparte na grzebieniu i w ten sposéb
zostaja cofniete w polozenie spoczynkowe.

Na schemacie wedlug fig. 8 uwidocznione jest
wspotdzialanie urzadzenia przenoszacego z elek-
tronowa maszyna do liczenia. Elektronoewa ma-
szyna do liczenia sklada sie z mnozeniowej
czeci sterujacej MS, rejestru mnoinych MD
i rejestru mnoznikéw MK oraz rejestru iloczy-
néw MP. Kazdy z rejestréw sklada si¢ z pew-

——
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pujacego po tym wstecznego biegu zebatek 88,
‘kazda z wysunietych zebatek 88 wytwarza
_sze$¢ impulséw, ktére biegng do rejestru mnoz-
- nych MD, gdyz przez styki al — a3 oraz bl —
4»b3> sg przylaezone odpowiednie sprezynki sty-
kowe .3 .do przewodéw impulsowych 148 — 153.
Gdy zebatki 88 osiagng potozenie wyjsciowe,
to diwignia 15 zostaje przechylona w poloze-
nie spoczynkowe, wsxutek czezo za posreznic-
twem czlonéw 16, 11, 12 i 13 zostaje obrécona
wstecz krzywka 14, tak iz ramka 4 wraca w po-
_ lozenie spoczynkowe. Z- chwilg ukonczenia bie-

gu maszyny karetka do ksiegowania 107 prze- -

biega do nastepnej rubryki, przy czym znowu
narzad sterujacy 112 przechyla wat funkcyj-
ny 119 w polozenie B dla przeniesienia dru-
giego czynnika. Oproécz tego réwniez i styk 68
w tej rubryce zostaje zamkniety przez narzady
zwigzane z narzgdem sterujgcym 112, wskutek
czego przekazniki A i B zostajg wzbudzone,
a styki al — a3 i bl — b3 zostaja przelaczone.
W ten sposéb sprezynki stykowe 3 zostajg
polaczone z rejestrem mnozinikéw MK przez
przewody imrpulsowe 154 — 159. Po wycisnieciu
~liczby . mnoznika na klawiaturze 109 zostaje
przeniesiony mnoznik do rejestru mnoznikowe-
go MK elektronowej maszyny do liczenia w spo-
s6b podobny jak mnozna. Rejestr' iloczynowy
MP jest oddzielony od przewodéw impulso-

wych 148 — 159 przez otwarte styki 165, tak

iz impulsy wytworzone przez zebatki 88 nie
dzialaja na niego. W ‘ten sposdb przenoszenie
czynnikéw do maszyny do ksiegowania zosta-
to zakonczone. Rejestr mnoznych zachowuje

liczbe 6666 a rejestr mnoznikéw — liczbe 77.

. Podczas przeskoku karetki do ksiegowania 107
do nastepnej rubryki zostaje zamkniety styk 62,

ktéry jest polaczony przewodami 169 z mnoze- -

niowym narzadem sterujgecym MS, tak iz zo-
staje nadany impuls startowy dla rozpoczecia
mnozenia. Po -ukoficzeniu mnozenia, ktére jak
wiadomo w elektronowych maszynach do li-
czenia odbywa sie w ciagu kilku - milisekund,
mnozeniowy narzad sterujagcy MS wzbudza
poprzez przewody 167 i 168 - elektromagnes
sprzegajacy .54, wskutek czego zostaje rozpo-

czety proces przenoszenia iloczynéw do maszy- -

ny do ksiegowania 106. Wskutek przyciggania
kotwiczki 122 i zwolnienia zapadki 52 wal 18

zostaje sprzezony z kolem zebatym 60, a diwig-'

~nia 57 zamyka styk 67, wlaczony w obwod
silnika maszyny do ksiegowania. Jednocze$nie
narzad sterujacy 112 maszyny do ksiegowania
przechyla wat funkcyjny 119 w potozenie C.
Przy przesunieciu tgcznika 8 narzad 10. trafia

poza trzpieniem 11 w préznie i ramka 4 pozo-
staje w potozeniu. spoczynkowym. Wskutek
rozpoczynajgcegp sie teraz biegu maszyny wat
18 zostaje wprawiony w ruch obrotowy. Na
poczatku tego ruchu obrotowego zostaje zam-

‘knigty styk 43 za pomocg tgcznika 51, uru-

chamianego krzywka 48. Dzieki temu zostajg
wzbudzone przekazniki C i D, a styki cl1 — c6
i d1 — d6 zostaja zamkniete, tak iz przewody
impulsowe 148 — 159 zostaja zlgczone na sty-
ku 44. Jednocze nie ze wzbudzeniem wycinkéw
sprzegajacych 54 zostaly zamkniete lub prze-
taczone za pomoca mnozeniowego czlonu ste-
rujgcego MS styki 165 i 166 w rejestrze iloczy-
ncwym MP (fig: 11), ktéry w ten sposdb zostat
przygotowany do nadania liczby. Podczas dal-
szego obrotu watu 18 rozpoczyna pracg cCzuj-
nikowy generator impulsowy, a mianowicie
styk 44 jest otwierany i zamykany przez tarcze
sterujagca 47 i dzwignie 49. Impulsy wytworzone
wskutek tego poprzez przewody impulsowe
w rejestrze iloczynowym MP przelgczajg dalej
liczniki tego rejestru, ktory zachowuje jako
wynik mnozenia liczbe 513 282. Liczniki wszyst-
kich miejsc liczby s3 przy tym laczone réw-
nolegle dalej. A wiec np. na skutek impulsu
wytworzonego przez nadajnik impulsowy 47,
49; 44 rejestr iloczynowy MP zostaJe przetaczo-
ny na liczbe 624 393 itd.

Gdy wal 18 obrécit sie na tyle, zZe zostal
wytworzony pierwszy impuls, to wal 40 nape-
dzany sprzegajaca pednig zapadkowsg 45, 46,
98 — 103 rozpoczyna ruch wychylenia w kie-
runku wskazéwek zegara. Ten ruch wychylenia
trwa dopdty, dopdki dziwignia 49 nie urucho-
mi dziesie¢ razy styku 44 za pomocg uzebie-
nia 105, skladajacego sie z dziesieciu zebdw,
tak iz wytworzy si¢ dziesie¢ impulséw. Przy
drugim impulsie liczniki rejestru iloczynowe-
go MP zostaja przelgczone na liczbe 735403,
przy czym licznik miejsca dziesietnego 10! na-
daje impuls przeniesienia, ktéry przechodzi
przez styk 166 do ukladu spustowego 164, na-
lezacego do tego licznika i przelgczy go.
W stanie przetgczonym zostaje wzbudzony
elektromagnes 77, wilgczony przewodem 171 do
obwodu anodowego ukladu lampowego B, obec-
nie przewodzacego, wskutek czego odpowiedni -
narzad ryglujacy 42 zostaje przesuniety w goére.
Narzad ryglujacy 42 wchodzi przy tym do uze-
bienia 94. i nie pozwala na wychylanie wy-
cinka 35, przydzielonego do zebatki 88, prze-
widzianej dla miejsca dziesietnego 10!. Ponie-
waz wycinki 35 opdzZniajg sie w  stosunku do
obrotu tarczy sterujacej 47 podczas swego prze-




chylenia i to ze zwloka odpowiadajaca czasowi

taczenia elementéw elektronowych plus czas
przyciggania elektromagneséw 76 — 87, pod-
niesiony narzad ryglujacy 42 chwyta drugi zab
uzebienia 44, wskutek czego kolo zebate 28,
przydzielone do wycinka 35, powstrzymanego
od wychylenia i zazebienia z nim, zostaje
przekrecone o dwa zgby w kierunku odwrot-
nym do wskazéwek zegara, co odpowiada war-
tosci katowej liczby 2.

W podobny sposob - zostajg zaryglowane po-
zostate wycinki 35 podczas dalszego wytwarza-
nia impulséw przez uruchomienie styku 44,
podczas przechylenia wycinkéw, gdy do liczni-
kéw rejestru iloczynowego MP dojdzie tyle
impulséw, Ze przez ich impulsy przeniesienia
i poprzez uklad spustowy 164 oraz przewody
161 — 172 zostajg wzbudzone elektromagnesy
76 — 87. Gdy styk 44 wytworzy dziesie¢ impul-
siw, to rrzechylenie wycinkéw 35 zcstaje vkon-
czone. Za pomocyg wycinkéw 35 zaryglowanych
podczas tego przechylenia zostaly obrécone kota
zebate 28 na tyle, ze ich polozenie kgtowe od-
pow.ada dcpeln eniu dziesigtnemu i‘oczynu po-
dlegijagcego przeniesieniu. Kcla zebate, odpo-
w.adajace miejscom dziesigtnym 10° — 105, s3
w ten srosOb nastawione na liczbz 597 828.

Wat 18 zostal tymczasem przekrecony na tyle,
zZe za pomocy krzywki 19 (fig. 7) zostala prze-
chylona . dZwignia- 23 za pomoca diwigni 21
i czlona 22, przy czym za pcmocg krzywki
sterujagcej 69 zostaje przechylona obsada 25,
tak iz kola zebate 28 zostaja wylaczone z wy-
cinkéw 35 i wlaczone na zebatki 88. Podczas
przesuwu zebatek 88 w kierunku strzalki, co
"nastepuje obecnie, kota zebate 28 zostajg obré6-
cone délej w kierunku odwrotnym do wska-
z6wek zegara, dopéki kciuki 90 nie zetkng sig
ze zderzakami zerowymi 29, wskutek czego ruch
zgbatek 88 zostaje wstrzymany. Zderzaki ze-
‘rowe 29 s umieszczone tak, iz nie pozwalajg
na obrét kota zebatego 28, obrdconego o jeden
zab, a pozwalaja na obrét o dziewieé zebdw.
Kola zebate 28, nastawione przez wycinki 35
na okre§lone wartosci katowe, mogg byé jesz-
cze tylko obrdécone o kat brakujgcy do pelnego
obrotu, odpowiadajacy dopelnianiu dziesietne-
‘mu nastawionej liczby. Zebatki 88, wychodzace
podczas swego przesuwu z polozenia zerowego,
ustawiajg sie w ten spos6b na dopelnienie
dziesietne liczby nastawionej na ko'ach ze-
batych, tak iz ich ustawienie znaczeniowe po
ukonczeniu przesuwu odpowiada- iloczynowi
mnozenia. Podczas wysuwania zebatek 88 od-
bywa si¢ za posSrednictwem sprzegajacej pedni

zapadkowej 45, 46, 98 — 103 cofanie watu 40,
przy czym wycinki 35 wracaja znowu w po-
lozenie spoczynkowe. Na krétko przed ’ odbi-
ciem iloczynu przez mechanizm drukujgcy 110
o5 41 z diwigniami 23 zostaje cofnieta przez
dzwignie 70 w polozenie spoczynkowe wskutek
przesuniecia laczmka 8 zaczepionego na trzpie-
niu 71, wskutek czego kola zebate 28 zn6w za-
zebiajg si¢ z wycinkami 35. Wraz z gaszeniem
rejestru MD, MK, MP w elektronowej maszy-
nie do liczenia dla przyjecia’ dalszych liczb,
zostaja znowu przelgczone uklady spustowe 164
z powrotem w polozenie spoczynkowe, tak iz
elektromagnesy 76 — 87 . zostaja zwolnione,
a czlony ryglujgce 42 wracaja w polozenie Spo-
czynkowe. W ostatniej cze$ci obrotu walu 18
trzpien 126 wbiega na grzbiet wystepu 125,
wskutek czego 1acznik 53 zostaje uwolniony
od wystepu 124 przechylonej diwigni 57, tak
iz moze ona przej$é w polozenie spoczynkowe,
gdzie stanowi zderzak dla zapadki 52 i wy-
prowadza ja z zazebienia z kolem zebatym 60.
Jednoczeénie trzpiefi 56 otwiera styk 68, ktéry
odigcza silnik napedowy maszyny do k51qgo-
wania.

W ten sposéb przeniesienie iloczynu do ma-
szyny do ksiegowania zostzlo ukoriczone, a urzag-
dzenie zajmuje znowu polozenie spoczynkowe,

‘gotowe do dalszych przemesmﬁ

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenia do przenoszenia liczb z maszy-
ny ksiggujacej do elektronicznego urzadze-
nia rejestrowego, ze stosowanymi Zazwy-
czaj w maszynach do ksiegowania czlona-
mi liczagcymi, wykonanymi jako zebatki,
ktore podczas przenoszenia liczby do uze-
bienia rejestrowego podczas swego prze-
suwu uruchamiaja styki, wytwarzajace im-
pulsy, a przy przenoszeniu liczby do ma-
szyny do ksiegowania za pomoca Srodkéw
elektromechanicznych zostaja zatrzymane
W swym ‘ruchu, odpowiadajgcym przeno-
szonej liczbie, przy czym: zastosowane s3
przelagczane dalej impulsowe  liczniki elek-
-tronowe, z ktérych sa odbierane liczby
w ten spos6b, iz do licznikéw wchodzg
impulsy z generatora impulséw, wskutek
czego przy  przekroczeniu ich pojemnosci
liczbowej  nadajag one impuls przeniesienia,
stuzagcy do uruchomienia narzadéw elek-
tromechanicznych, znamienne tym, ze do
kazdej zebatki (88) jest przydzielona kulka
stykowa (2) w izolacyjnej klatce kulkowej
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