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Opis wynalazku

Wynalazek dotyczy obrotowego mechanizmu uwalniajgcego, ktéry umozliwia wystrzeliwanie
amunicji pod réznym katem, ktéra jest uzywana jako $rodek obronny przeciwko naprowadzanym poci-
skom rakietowym.

Obecnie, co najmniej dwa elektroniczne uktady bojowe sg zapewnione w pojazdach powietrz-
nych, takich jak samoloty lub $§migtowce, do ochrony przed pociskami rakietowymi naprowadzanymi
radarem i cieptem. Obronny uktad uwalniajgcy jest uzyty jako wspomniany elektroniczny uktad bojowy,
w ktérym sg umieszczone wkiady z dipolami odbijajgcymi lub flarg. Obronne ukfady uwalniajgce sg
montowane na pojazdach powietrznych. Te urzadzenia uwalniajgce sg zdolne do uwalniania w r6znych
kierunkach przez zmiane kgtéw azymutu i podniesienia. Ponadto ciezar tych obiektéw montowanych
na pojazdach powietrznych jest istotny, poniewaz ciezar catkowity pojazdu powietrznego jest parame-
trem krytycznym dla osiggoéw lotu. W tym kontek$cie, im mniejszy ciezar catkowity, tym mniejsze koszty
i wieksze osiggi/wydajnos¢ lotu.

W tureckim dokumencie modelu uzytkowego TR200708404, ktéry jest zawarty w znanym stanie
techniki, ujawniono obronne obrotowe urzadzenie uwalniajgce, objete zakresem elektronicznych ukta-
doéw bojowych, do obrony $migtowca przed naprowadzanymi pociskami rakietowymi na wiroptatowych
platformach latajgcych. Wtym dokumencie Sruba mocujgca jest zabezpieczona wzdtuz osi azymutainej.
Z drugiej strony, w tym dokumencie mechanizm regulujgcy kat podniesienia i elementy, do ktérych me-
chanizm jest przymocowany, znaczgco zwiekszajg ciezar urzadzenia uwalniajgcego. Wptywa to nega-
tywnie na osiggi lotu i nie rozwigzuje powyzszych probleméw.

Dzieki obrotowemu mechanizmowi uwalniajgcemu wedtug niniejszego wynalazku, zapewniono
obrotowy mechanizm uwalniajacy, ktéry zapewnia Izejsze obrotowe urzadzenie uwalniajgce. Wynalaz-
kiem zapewniono zwiekszenie 0siggdéw i wydajnosci platformy, w ktérej uzyto tego mechanizmu.

Kolejnym celem wynalazku jest zapewnienie wydajniejszego, praktycznego i niezawodnego spo-
sobu regulowania katéw obrotowego urzgdzenia uwalniajgcego.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy zrealizowany do osiggniecia tego celu wynalazku i zdefinio-
wany w pierwszym zastrzezeniu patentowym i zaleznych od niego zastrzezeniach patentowych, zawiera
korpus; pierwszg ptyte, ktéra jest umieszczona na korpusie i umozliwia przymocowanie korpusu do podfoza;
drugg ptyte, ktéra jest umieszczona na pierwszej ptycie, obrotowg wzdtuz ptaszczyzny prawie réwnole-
gtej do podtoza i umozliwiajgca regulacje kata azymutu urzadzenia uwalniajgcego; co najmniej jeden
element no$ny, przymocowany do drugiej ptyty i petnigcy funkcje nosng podczas regulacji kata podnie-
sienia urzadzenia uwalniajgcego; uchwyt, umieszczony na elemencie nosSnym; element faczacy, ktory
faczy uchwyt z elementem noSnym i umozliwia obrét uchwytu podczas regulacji kata podniesienia urzg-
dzenia uwalniajgcego; i komore, umieszczong na uchwycie, w ktérej sg umieszczone dipole odbijajgce
i/lub flara do uwalniania.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy wedtug wynalazku zawiera element blokujacy, ktéry umozliwia
unieruchomienie uchwytu pod obliczonym wczes$niej kgtem podniesienia przez uzytkownika, podczas
regulacji kata podniesienia urzadzenia uwalniajgcego, przy czym jeden koniec elementu blokujgcego
jest przymocowany do elementu no$nego, a jego drugi koniec jest przymocowany do uchwytu.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele otworéw,
ktére sg umieszczone na elemencie nosnym i/lub uchwycie i umozliwiajg przyjecie przez urzadzenie
uwalniajgce ustalonych potozen pod réznymi katami podniesienia, gdy element blokujacy jest przymo-
cowany indywidualnie do kazdego z otwordw przez uzytkownika, podczas regulacji kgta podniesienia
urzadzenia uwalniajgcego.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera otwor, ktéry jest
wykonany wzdtuz elementu no$nego i/lub uchwytu i jest umieszczony do utworzenia kanatu.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele wystepow,
ktére sg umieszczone tak, ze wystajg na zewnatrz przez element blokujgcy i/lub uchwyt i umozliwiajg
unieruchomienie urzadzenia uwalniajgcego pod réznymi katami podniesienia, gdy element blokujacy
jest przymocowany indywidualnie do kazdego z wystepoéw przez uzytkownika, podczas regulacji kata
podniesienia urzadzenia uwalniajgcego.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera otwor, ktéry jest
wykonany na elemencie blokujgcym i umozliwia potgczenie elementu blokujgcego z elementem noSnym
i/lub uchwytem w spos6b umozliwiajgcy potgczenie i roztgczenie.
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W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera otwor, ktéry jest
wykonany wzdtuz elementu blokujgcego i jest umieszczony do utworzenia kanatu.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wystep, ktory
jest umieszczony tak, ze wystaje na zewnatrz z elementu blokujgcego i umozliwia potagczenie elementu
blokujgcego z elementem nosnym i/lub uchwytem w sposéb umozliwiajgcy potgczenie i roztgczenie.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele otworéw,
ktére sg umieszczone na elemencie nosnym i/lub uchwycie w réznych kierunkach.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele otworéw,
ktére sg umieszczone na elemencie nosnym i uchwycie symetrycznie wzgledem siebie.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele wystepow,
ktére sg umieszczone na elemencie nosnym i/lub uchwycie w réznych kierunkach.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wiele wystepow,
ktére sg umieszczone na elemencie nosnym i uchwycie symetrycznie wzgledem siebie.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera przedtuzenie,
ktére rozcigga sie na zewnatrz z uchwytu do zapewniania potgczenia pomiedzy elementem blokujgcym
a uchwytem i wiele otwordw, ktére sg umieszczone na tym przedtuzeniu i sg zdolne do uzyskania tego
potgczenia.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera wystep, ktory
umozliwia potgczenie uchwytu z elementem noSnym w sposéb umozliwiajgcy potgczenie i roztgczenie
bez ograniczania obrotu uchwytu.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera co najmniej je-
den kotnierz, ktéry jest umieszczony na pierwszej ptycie do umozliwienia obrotu drugiej ptyty jedynie
w ptaszczyznie rownolegtej do podioza.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy zawiera komore, w kté-
rej sg umieszczone wktady (dipole odbijajgce/flara) stosowane do mylenia naprowadzanych pociskow
rakietowych.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy zrealizowany do osiggniecia celu wynalazku zilustrowano
na dotaczonych figurach rysunku, na ktérych:

Na figurze 1 przedstawiono widok perspektywiczny obrotowego mechanizmu uwalniajgcego.

Na figurze 2 przedstawiono widok z boku obrotowego mechanizmu uwalniajgcego.

Na figurze 3 przedstawiono widok z boku obrotowego mechanizmu uwalniajgcego.

Na figurze 4 przedstawiono widok kotnierza zapewnionego w obrotowym mechanizmie uwalniajgcym.

Wszystkie elementy zilustrowane na figurach majg przydzielony odno$nik numeryczny, a nazwy
odpowiadajgce tym odno$nikom wymieniono ponizej:

1. Obrotowy mechanizm uwalniajgcy

2. Korpus

3. Pierwsza piyta

4. Druga ptyta

5. Element no$ny

6. Uchwyt
7. Elementtgczacy
8. Komora
9. Element blokujgcy

10. Otwoér

11. Wystep

12. Przedtuzenie

13. Kotnierz

Z. Podtoze

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera korpus (2); pierwszg ptyte (3), ktéra jest umiesz-
czona na korpusie (2) i utrzymuje korpus (2) na podtozu (Z) przez kontakt z podtozem (Z); drugg
plyte (4), ktéra jest umieszczona na pierwszej ptycie (3) w sposob obrotowy wzdtuz ptaszczyzny prawie
réwnolegtej do podtoza (Z); co najmniej jeden element no$ny (5), umieszczony na drugiej ptycie (4)
i wystajgcy na zewnatrz z drugiej ptyty (4); uchwyt (6), umieszczony na elemencie nosnym (5); element
taczacy (7), ktory taczy uchwyt (6) z elementem nosnym (5) tak, ze uchwyt (6) obraca sie wokét osi,
z ktérg jest potgczony; i komore (8), umieszczong na uchwycie (6), w ktérej sg umieszczone dipole
odbijajgce i/lub flara do uwalniania (figura 1).



4 PL 245811 B1

Obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) wedtug wynalazku zawiera element blokujgcy (9), kté-
rego jeden koniec jest przymocowany do elementu nosnego (5), a drugi koniec jest przymocowany
do uchwytu (6), do umozliwienia utrzymania uchwytu (6) w ustalonym przez uzytkownika potozeniu
(figura 1).

Druga ptyta (4) jest umieszczona na pierwszej ptycie (3), tak ze obraca sie wokét swojej osi wzdtuz
ptaszczyzny réwnolegtej do podtoza (Z). Dzieki temu ruchowi obrotowemu, obrotowy mechanizm uwal-
niajgcy (1) jest zdolny do ruchu w kierunku znanym jako kgt azymutu. Element no$ny (5) jest umiesz-
czony na drugiej ptycie (4). Uchwyt (6) jest umieszczony na elemencie nosnym (5), przy czym uchwyt (6)
utrzymuje komore (8), w ktorej sg umieszczone dipole odbijajgce i/lub flara do uwolnienia. Element ta-
czacy (7) jest zapewniony pomiedzy elementem nosnym (5) a uchwytem (6) tak, ze uchwyt (6) jest
zdolny do obrotu wokét osi, z ktdrg jest potgczony. Dzieki temu ruchowi obrotowemu, obrotowy mechanizm
uwalniajacy (1) jest zdolny do ruchu w kierunku znanym jako kgt podniesienia. Przez przymocowanie
pierwszej ptyty (3), umieszczonej na korpusie (2), do podtoza (Z), obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1)
jest przymocowany do pojazdu, w ktérym jest uzyty.

Jeden koniec elementu blokujgcego (9) jest przymocowany do elementu no$nego (5), a jego drugi
koniec jest przymocowany do uchwytu (6). Zatem, ruch uchwytu (6), ktéry jest obrotowy wokoét osi,
Z ktérg jest potaczony, jest ograniczony i jest umozliwione unieruchomienie przez uzytkownika obrotowego
mechanizmu uwalniajgcego (1) pod ustalonym katem podniesienia. Ponadto w ten sposéb mozliwe jest
zmniejszenie ciezaru obrotowego mechanizmu uwalniajgcego poprzez uzycie elementu blokuja-
cego (9), w poréwnaniu ze znanym stanem techniki.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera wiele otwo-
réw (10), ktére sg umieszczone na elemencie nosnym (5) i/lub uchwycie (6), przy czym jest umozliwione
ustawienie uchwytu (6) w ré6znych potozeniach zgodnie z otworem (10), do ktérego zostat przymoco-
wany przez uzytkownika element blokujgcy (9). Zatem, jest umozliwione przymocowanie elementu blo-
kujgcego (9) do elementu nosnego (5) i/lub uchwytu (6) tak, ze obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1)
jest unieruchomiony przez uzytkownika pod ustalonym kgtem podniesienia (figura 2).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) zawiera otwor (10),
rozciggajacy sie wzdtuz catej dtugosci elementu nosnego (5) i/lub uchwytu (6). Zatem, zmiana potozenia
elementu blokujgcego (9) na elemencie noSnym (5) i uchwycie (6) jest praktyczna (figura 3).

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera wiele wyste-
péw (11), ktére sg umieszczone tak, ze wystajg na zewnagtrz przez element blokujacy (5) i/lub
uchwyt (6), przy czym jest umozliwione ustawienie uchwytu (6) w réznych potozeniach zgodnie z wy-
stepem (11), do ktérego zostat przymocowany przez uzytkownika element blokujgcy (9). Zatem, jest
umozliwione przymocowanie elementu blokujgcego (9) do elementu nosnego (5) i/lub uchwytu (6) tak,
ze obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) jest ustawiony przez uzytkownika pod ustalonym katem pod-
niesienia (figura 1).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) zawiera otwor (10),
ktory jest umieszczony na elemencie blokujgcym (9) i umozliwia potgczenie elementu blokujgcego (9)
z elementem no$nym (5) i/lub uchwytem (6) w sposdb roztgczalny. Zatem, jest umozliwione przymoco-
wanie elementu blokujgcego (9) do otworu (10) w pozadanym miejscu mocowania oraz usuniecie ele-
mentu blokujgcego (9) z otworu (10), do ktérego jest przymocowany, do przymocowania do innego
otworu (10).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) zawiera otwor (10),
rozciggajacy sie wzdtuz catej dtugosci elementu nodnego (9). Zatem, zmiana potozenia elementu blo-
kujgcego (9) na elemencie noSnym (5) i uchwycie (6) jest praktyczna.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) zawiera wystep (11),
ktory jest umieszczony tak, ze wystaje na zewnatrz przez element blokujgcy (9) i umozliwia potgczenie
elementu blokujgcego (9) z elementem no$nym (5) i/lub uchwytem (6) w sposéb rozigczalny. Zatem,
jest umozliwione przymocowanie elementu blokujgcego (9) do otworu (10) w pozgdanym miejscu mo-
cowania oraz usuniecie elementu blokujgcego (9), w przypadku zmiany, do przymocowania do innego
otworu (10).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera wiele otwo-
réw (10), ktére sg umieszczone na elemencie nosnym (5) i/lub uchwycie (6) tak, ze nie sg w tym samym
kierunku. Zatem, uzytkownik skutecznie reguluje kat podniesienia, pod ktérym jest pozadane przez uzyt-
kownika utrzymanie obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) oraz uzytkownik jest zdolny do utrzy-
mania obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) w tym potozeniu.
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W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) zawiera wiele otwo-
réw (10), ktére sg umieszczone w symetrii lustrzanej na elemencie noSnym (5) i uchwycie (6). Zatem,
uzytkownik skutecznie reguluje kat podniesienia, pod ktérym jest pozgdane przez uzytkownika utrzy-
manie obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) oraz uzytkownik jest zdolny do utrzymania obroto-
wego mechanizmu uwalniajgcego (1) w tym potozeniu.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera wiele wyste-
péw (11), ktére sg umieszczone na elemencie nosSnym (5) i/lub uchwycie (6) tak, ze nie sg w tym samym
kierunku. Zatem, uzytkownik skutecznie reguluje kat podniesienia, pod ktérym jest pozadane przez uzyt-
kownika utrzymanie obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) oraz uzytkownik jest zdolny do utrzy-
mania obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) w tym potozeniu.

W przykfadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera wiele wyste-
péw (11), ktére sg umieszczone w symetrii lustrzanej na elemencie nosnym (5) i uchwycie (6). Zatem,
uzytkownik skutecznie reguluje kat podniesienia, pod ktérym jest pozgdane przez uzytkownika utrzy-
manie obrotowego mechanizmu uwalniajgcego (1) oraz uzytkownik jest zdolny do utrzymania obroto-
wego mechanizmu uwalniajgcego (1) w tym potozeniu.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera przedtu-
zenie (12), ktére jest umieszczone tak, ze wystaje na zewnatrz przez uchwyt (6) i umozliwia przymocowanie
elementu blokujgcego (9) do uchwytu (6) i wiele otworéw, ktére sg umieszczone na przedtuzeniu (12). Za-
tem, mocowanie elementu blokujgcego (9) do uchwytu (6) i zmiana potozenia uchwytu (6) sg praktyczne.

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera przedtuze-
nie (12), ktére umozliwia potgczenie uchwytu (6) z elementem noSnym (5) w spos6b obrotowy i roztg-
czalny. Zatem, mocowanie uchwytu (6) do elementu nosnego (5) jest praktyczne (figura 1).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera co najmnie;j
jeden kotnierz (13), ktdry jest umieszczony na pierwszej ptycie (3) i ogranicza drugg ptyte (4) tak, ze
moze sie obracac jedynie w ptaszczyznie rownolegtej do poditoza (Z). Zatem, ruch drugiej ptyty (4) jest
ograniczony i druga ptyta (4) moze sie obracaé jedynie w kierunku obrotu. Umozliwia to ruch obrotowego
mechanizmu uwalniajgcego (1) w kierunku azymutalnym, dzieki drugiej ptycie (4), gdy obrotowy mecha-
nizm uwalniajgcy (1) pozostaje na miejscu (figura 4).

W przyktadzie wykonania wynalazku, obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawiera komore (8),
w ktorej sg umieszczone wkiady (dipole odbijajgce/flara) uzyte w wiroptatowych pojazdach powietrznych
jako Srodek obronny przeciwko naprowadzanym pociskom rakietowym. Zatem, obrotowy mechanizm
uwalniajgcy (1) umozliwia jego uzycie jako $rodka obronnego przeciwko naprowadzanym pociskom ra-
kietowym w wiroptatowych pojazdach powietrznych.

Zastrzezenia patentowe

1. Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) zawierajgcy korpus (2); pierwszg ptyte (3), ktéra jest
umieszczona na korpusie (2) i utrzymuje korpus (2) na podtozu (Z) przez kontakt z podto-
zem (2); drugq ptyte (4), ktéra jest umieszczona na pierwszej ptycie (3) w sposdb obrotowy
wzdtuz ptaszczyzny prawie réwnolegtej do podtoza (Z); co najmniej jeden element nosny (5),
umieszczony na drugiej ptycie (4) i wystajgcy na zewnatrz z drugiej ptyty (4); uchwyt (6),
umieszczony na elemencie nosnym (5); element tgczacy (7), ktéry taczy uchwyt (6) z elemen-
tem noSnym (5) tak, ze uchwyt (6) obraca sie wokot osi, z ktérg jest potgczony; i komore (8),
umieszczong na uchwycie (6), w ktérej sg umieszczone dipole odbijajgce iflub flara do uwalniania;
znamienny tym, ze zawiera element blokujgcy (9), ktérego jeden koniec jest przymocowany
do elementu nos$nego (5), a drugi koniec jest przymocowany do uchwytu (6), do umozliwienia
utrzymania uchwytu (6) w ustalonym przez uzytkownika potozeniu.

2. Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera wiele
otworéw (10), ktére sg umieszczone na elemencie nosnym (5) i/lub uchwycie (6), przy czym
jest umozliwione ustawienie uchwytu (6) w réznych potozeniach zgodnie z otworem (10),
do ktérego zostat przymocowany przez uzytkownika element blokujgcy (9).

3. Obrotowy mechanizm uwalniajacy (1) wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze otwér (10) roz-
cigga sie wzdtuz catej dtugosci elementu no$nego (5) i/lub uchwytu (6).
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Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug dowolnego z poprzedzajgcych zastrz., zna-
mienny tym, ze zawiera wiele wystepoéw (11), ktére sg umieszczone tak, ze wystajg na ze-
wnatrz przez element blokujacy (5) i/lub uchwyt (6), przy czym jest umozliwione ustawienie
uchwytu (6) w réznych potozeniach zgodnie z wystepem (11), do ktdérego zostat przymoco-
wany przez uzytkownika element blokujgcy (9).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. od 2 do 4, znamienny tym, ze zawiera
otwér (10), ktéry jest umieszczony na elemencie blokujgcym (9) i umozliwia potgczenie ele-
mentu blokujgcego (9) z elementem no$nym (5) i/lub uchwytem (6) w sposéb roztgczainy.
Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 2 albo 5, znamienny tym, ze otw6r (10)
rozcigga sie wzdtuz catej dtugosci elementu blokujgcego (9).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 4 albo 6, znamienny tym, ze zawiera
wystep (11), ktdry jest umieszczony tak, ze wystaje na zewnatrz przez element blokujacy (9)
i umozliwia potgczenie elementu blokujgcego (9) z elementem noSnym (5) i/lub uchwytem (6)
w sposéb roztgczalny.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 2 albo 7, znamienny tym, ze zawiera
wiele otwordw (10), ktére sg umieszczone na elemencie nosnym (5) i/lub uchwycie (6) tak, ze
nie sg w tym samym kierunku.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 2 albo 8, znamienny tym, ze zawiera
wiele otworéw (10), ktére sg umieszczone w symetrii lustrzanej na elemencie nosnym (5)
i uchwycie (6).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 4 albo 9, znamienny tym, ze zawiera
wiele wystepdéw (11), ktére sg umieszczone na elemencie nosnym (5) i/lub uchwycie (6) tak,
ze nie sg w tym samym kierunku.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 4 albo 10, znamienny tym, ze zawiera
wiele wystepow (11), ktére sg umieszczone w symetrii lustrzanej na elemencie nosnym (5)
i uchwycie (6).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. od 2 do 11, znamienny tym, ze zawiera
przediuzenie (12), ktére jest umieszczone tak, ze wystaje na zewnatrz przez uchwyt (6)
i umozliwia przymocowanie elementu blokujgcego (9) do uchwytu (6) i wiele otworéw, ktére
Sg umieszczone na przedtuzeniu (12).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug zastrz. 12, znamienny tym, ze zawiera prze-
dtuzenie (12), ktére umozliwia potgczenie uchwytu (6) z elementem nosnym (5) w sposéb
obrotowy i roztgczalny.

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug dowolnego z poprzedzajgcych zastrz., zna-
mienny tym, ze zawiera co najmniej jeden kotnierz (13), ktéry jest umieszczony na pierwszej
ptycie (3) i ogranicza drugg ptyte (4) tak, ze moze sie obracaé jedynie w ptaszczyznie rowno-
legtej do podfoza (Z).

Obrotowy mechanizm uwalniajgcy (1) wedtug dowolnego z poprzedzajgcych zastrz., zna-
mienny tym, ze zawiera komore (8), w ktérej sg umieszczone wktady (dipole odbijajgce/flara),
stosowane w wiroptatowych pojazdach powietrznych jako $rodek obronny przeciwko napro-
wadzanym pociskom rakietowym.
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Rysunki

Figura 2
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Figura 4



