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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie, stu-

zgce do mierzenia nachylenia dowolnej ptasz-
czyzny w stosunku do poziomu i do pionu.
Stosowane dotychczas mierzenie lub spraw-
dzanie nachylenia plaszczyzn za pomocag po-
ziomnicy nie daje zadowalajacych wynikéw,
poniewaz poziomnica umozliwia tylko wskaza-
nie, czy plaszczyzna, ktérej nachylenie nalezy
ustalié, jest pozioma lub pionowa. Przyczyna
tego jest fakt, ze wskazujace cze$ci poziomnicy
lub jej szczeglly, stuzgce do odczytu pomiaru,
stanowig znaki orientacyjne, wyryte na rurce,
w ktérej porusza sie pecherzyk powietrza, lub

na iciankach obudowy rurki i umozliwiaja tyl-

ko ustalenie, na podstawie polozenia pecherzy-
ka powietrza miedzy znakami' wskaZnikowymi,
czy plaszczyzna jest polozona w poziomie lub
w pionie czy tez nie. Natomiast przesuniecia
pecherzyka powietrza poza wspomniane znaki

dajg jedynie bardzo niedokiadne wskazanie .

stopnia nachylenia plaszczyzny.
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Odczyt nachylenia plaszezyzny jest dokony-
wany réwniez za pomocg pionu, jednak spo-
s6b fen jest takze niedokladny i bardzo cza-
sochlonny, ze wzgledu na konieczng starannosé
postepowania, w celu otrzymania choéby przy-
blizonej warto§ci nachylenia, a ponadto unie-
mozliwia zwiekszenie dokladnosci odczytu mie-
rzonego odchylenia katowego.

Urzadzenie wedlug wynalazku wumozliwia -
szybkie i dokladne okre§lenie za pomocg bez-
posSredniego odczytu kata nachylenia plaszczy-
zny w stosunku do poziomu lub do pionu z zg-
dang dokladnoscig. Urzadzenie to ‘sklada sie
z korpusu, do ktérego prostopadle -przymoco-
wana jest o§ lub watek. Wok6t osi porusza sie
ruchem wahadlowym ciezarek, polaczony z nig
za poérednictwem sztywnego drazka. Do draz-
ka przymocowana jest cze$é, ktoéra przy nachy-
leniu podstawy w stosunku do poziomu lub
pionu obraca si¢ naokolo wyobrazalnej osi, ré-
wnoleglej do osi, wokolo ktérej porusza sig



wahadlo, utworzone przez drazek wraz z przy-
mocowanym do niego ciezarkiem i utrzymujgce
polozenie pilonowe dzieki dzialaniu sily przy-
ciagania ziemskiego. Ruch tej czeSci zostaje
nastepnie przeniesiony oraz ewentualnie wzmo-
cniony przy zastosowaniu jednej ze znanych
metod: mechanicznej, hydraulicznej, termody-
namig:mej, elektronicznej itp. na skalowang
tarcze, obracajacg sie w stosunku do nierucho-
mego wskaznika lub na wskazéwke porusza-
jaca sie po nieruchomej skali.

. Gdy korpus urzadzenia zmienia swoje na-
chylenie w stosunku do poziomu lub pionuy,
woéwezas linia prosta, laczgea jakikolwiek punkt
lezacy na korpusie i punkt, bedacy rzutem osi
obrotu ukladu wahadtowego (linia ta tworzy
pewien kat poczatkowy z linig pionowa, prze-
cinajagca wyZej wspomniang o§ obrotu i prze-
chodzaca przez $§rodek cigikoéci ciezarka, sta-
nowigcego cze$§¢é wahadla) wulega nachyleniu
pod pewnym katem w stosunku do swojego
poloZenia pierwotnego.

Jezeli punkt na podstawie zostanie obrany
w ten sposéb, aby wspomniany wyzej kat po-
czatkowy byl réwny zeru oraz jezeli za po-
czatkowe polozenie wyzej opisanej linii prostej
uwazane bedzie polozenie, odpowiadajgce po-
'zyeji poziomej lub pionowej korpusu lub linii
odniesienia na podstawie urzadzenia, to w przy-
padku, gdy podstawa ta zostanie nachylona
pod pewnym katem do poziomu lub do pionu,
omawiana linia prosta odchyli sie o identycz-
ny kat w stosunku do kierunku pionowego,
. okre§lonego przez wahadlo.

Jezeli z kolei wyzej opisanemu polozeniu

poczatkowemu bedzie odpowiadal punkt zero-

wy skali tarczy, to po doprowadzeniu ptaszczy-
zny lub linii odniesienia na korpusie urzadze-
nia do polozenia zgodnego z pozycja plaszczy-
zny, ktérej nachylenie jest przedmiotem pomia-
ru, wielko$§¢é kata nachylenia mozna bedzie
bezposrednio odczyta¢ na skali tarczy.

Jezeli urzadzenie wedlug wynalazku zostanie
zastosowane na przykitad do teodolitu, w.ukta-
dzie pojedynczym albo w potgczeniu z dru-
gim urzadzeniem prostopadiym do pierwszego,
to umozliwi ono latwe i szybkie spoziomowanie
instrumentu.

Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia
réwniez szybkie i dokladne okreélenie linii naj-
wigkszego nachylenia plaszczyzny i wartosé
tego nachylenia. Mianowicie, jezeli podstawa
urzadzenia wedlug wynalazku zostanie umiesz-
czona na badanej ptaszczyznie i bedzie po niej
poruszana, to polozenie podstawy, przy ktérym
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wskazania s3 najwicksze, odpowiadaé bedzie
linii najwiekszego nachylenia badanej plasz-
czyzny. Podobnie mozna latwo okreflié zgadane
nachylenie plaszczyzny przez nastawienie od-
powiedniego kata na skali i takie nachylenie
podstawy urzadzenia, aby odczytaé na tarczy
warto$é zadanego nachylenia. Linia odniesie-
nia lub podstawa (ktéra w polozeniu poczat-
kowym odpowiada polozeniu poziomemu lub
pionowemu) okre§li woéwczas potozenie plasz-
czyzny o zadanym nachyleniu.

Na rysunku fig. 1 przedstawia urzadzenie do
mierzenia nachylenia ptaszczyzny w stosunku
do poziomu i pionu, z przeniesieniem ruchu
wahadla na wskazéwke za pomoca ciegna, fig.
2 — odmiane urzgdzenia, w ktérym ruch wa-
hadia jest przenoszony na wskazéwke za po-
mocg diwigni, fig. 3 — inng odmiane urzadze-
nia, w ktéorym o§ wahadla jest linia wyobra-
zalng, a ruch obrotowy jest wykonywany przez
utozyskowany pierScien kotowy, i wreszcie
fig. 4 — jeszcze inng odmiane urzadzenia,
w ktérym ruch wahadla jest przenoszony na
wskazéwke za pomocg ukladu ko6t zegbatych.

Korpus 1 urzadzenia (fig. 1) jest zamocowa-
ny na podstawie 2 tak, Ze powierzchnia robo-
cza 3 podstawy lub linia odniesienia 3’ jest
réwnolegla do plaszczyzny 4, ktérej nachylenie
jest przedmiotem pomiaru. Urzadzenie sklada
sie z umieszczonego na drazku 11 ciezarka 5,
obracajacego sie ruchem wahadiowym naokoto

‘osi 6, prostopadtej do korpusu 1. Sztywny drg-

zek 11 z przymocowanym do niego ciezarkiem
5 jest polaczony z bebnem 7, z ktérego ruch
jest przenoszony za pomoca ciegna napedowe-
go 8 na skalowang tarcze 9. Staly znak wskaz-
nikowy 10 umozliwia odczytywanie odchylenia
katowego, wykonanego przez ciezarek 5, réw-

-nego katowi nachylenia plaszczyzny 4.

W rozwiagzaniu konstrukcyjnym urzadzenia,
uwidocznionym na fig. 2 na drazku 11, na kt6-
rym zamocowany jest ciezarek 5, znajduje sie
kolek 12, poruszajacy sie w widelkowym za-
konczeniu diwigni 13, osadzonej obrotowo na
osi 14, zamocowanej w korpusie 1. Ruch cie-
zarka 5 powoduje obrét diwigni 13 naokolo
osi 14, za pomoca kotka 12, a roéwnocze$nie
drugie widelkowate zakonhczenie 15 dZwigni
przenosi ten ruch za pomoca kotka na wska-
zébwke 17. Wskazéwka 17 obraca sie naokoto
osi 18 wskazujgc wielkosé kata nachylenia na
skali 19.

" Fig. 3 przedstawia odmiane urzadzenia we-
diug wynalazku, podobng do urzadzenia uwi-
docznionego na fig. 1, jednak tym sie od niej



réznigca, Zze walek' 6 jest w niej zastgpiony
przez piersciei 20, przymocowany do korpusu
1. PierSciefi 21 polaczony z ciezarkiem 5 wa-
hadla obraca sie naokolo pier§cienia 20 na to-
zysku kulkowym. Na fig. 4 uwidoczniona jest

jeszeze inna odmiana urzadzenia wedlug wy-

nalazku, podobna do urzadzenia przedstawio-
nego na fig. 1, jednakze tym si¢ od niej réi-

nigca, Ze bgben 7 jest w niej zastapiony przez

koto zebate 22, przenoszace ruch na kolo ze-
bate 23, ktére obraca sie na watku 24. Koto
zgbate 25, stanowigce jedna calo§¢é z kolem
zebatym 23, przenosi z kolei ruch na kolo ze-
bate 26, zaklinowane na wspllnej osi z tarcza
z podziatkg 9.

Opisane rozwigzania kon.strukcyme urzadzen
wedlug wynalazku sg podane wylacznie jako
przyklady, utatwiajace wyjasnienie jego istoty

i nie ograniczajg innych jego mozliwych postaci,

a w szczegllno$ci rozwigzan z mechanicznym
przeniesieniem ruchu wahadla za pomoca prze-
kladni zebatych, tancuchowych i innych lub
za pomocg innych metod przeniesienia i am-
plifikacji wskazan na przyklad hydraulicznych,
termodynamicznych lub elektronicznych.

Zastrzezenia patentowe

posiadajace korpus, do ktérego prostopadle
przymocowana jest of, naokolo ktérej obraca
si¢ ruchem wahadlowym ciezarek, potaczony
Z osig za pomocy sztywnego drazka, znamien-
ne tym, ze do sztywnego drazka (1I) jest
przymocowany beben (7) lub dzwignia (13)
albo pierSciefi (21) lub tez kolo zebate (22),
ktére przy nachyleniu korpusu (I) w stosun-
ku do poziomu lub pionu, opracaja si¢ na-
okolo wyobrazalnej osi, réwnoleglej do osi
wahadla, utworzonego przez ciezarek (5),
przymocowany do sztywnego drazka (11)
i utrzymujacego sie w pozycji pionowej,
przenoszac réwnocze$nie ten ruch z prze-
tozeniem lub bez przetozenia na tarcze (9)
z podzialka, obracajgca sie w stosunku do
nieruchomego wskaznika (10) lub na wska-
zéwke (17), poruszajaca si¢ po nieruchomej
skali (19).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posiada cigegno (8) otaczajgce beben (7)
i stuzgce do przenoszenia ruchu ciezarka
(5 na uklad wskazujacy (9, 10 lub 17, 19).

Manuel Monteiro de Aguiar

1. Urzadzenie do mierzenia nachylenia plasz- Zastgpca: inZz. Zbigniew Kaminski,
czyzny w stosunku do poziomu i do pionu, rzecznik patentowy
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