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Dispositif de sécurité pour ascenseur avec microprocesseur.

@ La présente invention conceme un dispositif de sécu-
rité pour asccenseur, autonome, indépendant du secteur,
fonctionnant sur batteries avec chargeur incorporé.

En cas d’arrét entre deux étages, ce dispositif raméne la
cabine a I'étage et ouvre les portes pour libérer les passa-
gers.

A la pointe de la technologie, il est entierement piloté par
un systéme a microprocesseur.

Le calculateur fixe automatiquement sans aucun réglage,
grace a un programme écrit en language machine, le point
de fonctionnement optimal du moteur du treuil de 'ascen-
seur.

Il transmet un signal électrique 2 un interface de puis-
sance qui alimente le moteur de treuil, apres avoir choisi le
sens le plus favorable en fonction du contre-poids.

Le dispositif, grdce a son programme résidant en mé-
moire, poursuit la manceuvre, raméne la cabine a l'étage
par détection de position, puis ouvre les portes pou libérer
les passagers.

Le but de cet appareil est de pouvoir équiper le ascen-
seurs existants ou a installer, en vue d’assurer un compléte
sécurité aux passagers.
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La présente invention est relative & un dispositif
de sécourité susceptible d'équiper tout type d'ascenseurs.

En cas d'incident, coupure générale du secteur,
coupure de l'alimentation du tableau de Manoeuvre, ou
coupure de l'alimentation du frein, 1'ascenseur peut se
trouver bloqué entre deux étages.

Afin d'étre 1libérés, les usagers doivent alors
utiliser une sonnerie ou un interphone pour prévenir les
gardiens, les ascenseuristes ou les pompiers.

Ces interventions n'étant pas immédiates , il est
donc fréequent que les usagers restent bloqués dans
l'ascenseur pendant des durées plus ou moins longues,
pouvant atteindre plusieurs heures, voire méme la journée
dans certaines proprietés.

La présente invention protége les usagers contre
ce type de panne. Le dispositif SECA est automatique et
entiérement autonome.

Il raméne la cabine d'ascenseur & 1l'étage en
choisissant le sens de marche le plus favorable vis a vis du
contre-poids.

A la pointe de la technologie, il est entiérement
géré par systéme 3 microprocesseurs, ce qui le rend tres
fiable. Il est alimenté par des batteries de 12 Volts
maintenues en charge par le moyen d'un "Chargeur d'accus",
via le secteur.

Il rentre en service dés la détection d'un défaut
issu de l'armoire de contrdle des ascenseuristes.

Le calculateur fixe automatiquement, sans aucun
réglage, le point de fonctionnement optimal pour
1 'ascenseur.

Il s'adapte au type de moteur et génére le signal
électrique nécessaire & la manoeuvre du treuil, ramene la
cabine & l'étage par détection de position, puis ouvre les
portes afin de libérer les occupants.

Par des méthodes de conversion numériques et
analogiques, le microprocesseur contrdle les signaux issus
des interfaces, en ~ vue de stabiliser le point de
fonctionnement.
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Le multiplexage des informations initialise le
microprocesseur dans son mode de fonctionnement.

Grdce & un jeu de relais, le SECA s'isole du
systéme normal de marche de 1l'ascenseur. Il intervient
pendant un temps donné, réglable en fonction de la distance
& parcourir entre 2 niveaux. Le temps d'ouverture des portes
peut &étre fixé au choix de l'utilisateur, suivant le type
d'ascenseur emplové.

LLe calculateur protege le systéme contre les
défauts issus du treuil, du moteur de porte ou du frein.

De plus, SECA dispose d'un synthétiseur de
fréquences vocales qui contient en mémoire un message
numérique informant les occupants de la mise en marche du
systéme de sécurité, dés la détection d'un défaut.

Un contrdleur de niveau de charge des batteries
permettra de prévenir & distance, grdce & un émetteur HF,
les gardiens du batiment de la dégradation des
accunulateurs.

Notre coffret comprend un systéme de relayage afin

de se substituer au tableau de manoeuvre classique de

l'ascenseur, et ainsi alimenter le moteur principal du
treuil, le frein et le moteur des ports.

Un détecteur de defaut (3) déclenche le
calculateur (1) suivant la position de la cabine (4) et
transmet ses signaux a une interface de puissance (5).

Aprés avoir choisi le sens de marche 1le plus

favorable vis & vis du contre-poids, le calculateur (&
alimente le moteur du treuil, améne la cabine & 1l'etage
grice au détecteur (4) , puis alimente le moteur opérateur

des portes pour les ouvrir.

Lors du déplacement de 1la cabine en manoeuvre
secours, un message numérique par synthése vocale (9)
avertit les utilisateurs de la mise en marche du dispositif.

Un détecteur de niveau des charges des batteries
(11) permet de contrdler la qualité des accumulateurs (8)
En dessous d'un seuil, il déclenche un émetteur H.F. (12)
afin de transmettre un signal d'alarme & un récepteur (13)
gsitué dans les locaux des gardiens.

Un contrdle permanent de puissance (7) au niveau
des alimentations (6) permet d'ajuster les signaux entre
deux seuils prealablement calculés par le microprocesseur.
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REVENDICATIONS

1 - Dispositif de sécurité se caractérisant par un coffret
avec des batteries (8) en annexe,maintenues en charge par un
chargeur d'accus (10) situé dans la machinerie de
1 'ascenseur. Il intervient lors d'un défaut de 1’
alimentation, en alimentant le treuil, le frein et le moteur
de porte.

2 =~ Dispositif de sécurité suivant la revendication 1,
caractérisé par un microprocesseur qui gére de facgon
autonome toutes les informations.

3 - Dispositif de sécurité suivant 1la revendication 2,
caractérisé en ce que le microprocesseur (1) intervient lors
de la détection d'un défaut (3) issu du tableau de contrdle
(2.

4, =~ Dispositif de sécurité suivant la revendication 2
caracteéerise en ce que le microprocesseur calcule
automatiquement, sans aucun réglage, le point de
fonctionnement optimal pour 1l'asscenseur.

5 - Dispositif suivant la revendication 2, caractérisé en ce
que le microprocesseur (1) transmet ses informations aux
interfaces (5) suivant la position de la cabine (4).

6 - Dispositif de sécurité suivant 1la revendication 4,
caractérisé en ce que les interfaces de puissance (5)
assurent l'alimentation du treuil, du frein et du moteur de
porte (6).

7 - Dispositif de sécurité suivant 1la revendication 65,
caractérisé en ce qu'un détecteur de défaut au niveau des
alimentations (6) permette l'arret total du systeme (1).

8 - Dispositif de sécurité selon 1la revendication 1,
caracterisé en ce qu'il est assujetti & un détecteur de
niveau de charge de batteries (11) qui, lors de 1la
dégradation des accumulateurs, prévient par émetteur H.F.
(12) le gardien du batiment, grdce & un récepteur H.F. (13).

9 - Digpositif de sécurité selon la revendication 1,
caractérise en ce qu'il est assujetti a un synthétiseur de
fréquences vocales (9) délivrant un message numérique aux
occupants dans la cabine, afin de les prévenir de la mise en
marche du systéme.
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10 - Dispositif de sécurité selon 1la revendication 1,
caractérisé en ce qu'il est assujetti au tableau de
manoeuvre des ascenseuristes, en vue de prendre un certain
nombre d'informations, dont les sécurités.
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