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Zariadenie na obojstranné presivenie sochorov

1

Predmetom vyndlezu je zariadenie na obojsiranné presivanie sochorov a rdznych

huthjch profilov z dopravnika ns ro¥ty v hutnych prevéddzkach.

Doteraz sa pouZivaji na bodny presun sochorov rdzne pdkové prekladsde alebo
vledniky. Vidy pre jeden smer presunu sochora sa pouZiva jeden prekladad alebo Jjeden
vlednik. Pre obojstranné preéﬁvanie gochorov je nutny pravy a Tavy preklada¥ alebo

vlednik, o je investiéné, kon&trukdne arpriestorové nérodné, Zarisdenie byva zloZitd

a ndrodné pre ddrZbu a opravy.

Uvedené nevfhody odstrafuje zariadenie na obojstranné presivanie sochrov pozosté-
vajice z prisunového dopravaika sochorqv a z obojstranného vlednika, ulofeného kolmo na
os tohoto prisunového dopr%vnika podla vynélggu, ktorého podstatou je, Ze obojstranny
Qleénik tvoreny vozikmi presivateInfmi . ne obéGStrany prisunového dop:avnika Je usporisda«

ny v rodtniciach, pri¥om keZdy vozik m& vo svojom telesé dapove uloéepy’jgdnostranne
sklopny lavy palec a pravy palec. Iavy a pravy palec sd vodi osi prisunového dopravnika
symetricky zrkadlove umiestnené.

2ariadenie na obojstranré presivanie sochorov je jednoduché tym, %e pre obe
funkcie pou¥fva jeden vlednik., Tymto rieSenin sa usetri druhy vleénik. Zariadenie

s mendim podtom mechanizmov a ovlddacich prvkov je Iah¥ie, ale hlavne spolahlivej¥ie
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a menej nérodné na obsluhu, ddribu a opravy.

Na vykresoch je zndzorneny priklad zariadenis na obojstranné prestivenie sochorov
podlas vynélezu, kde na obr.l je znézorneni pddorys zariadenia. S{pky znézorﬁujﬁ smer
pohybu sochorov. Na obr.2 je zndzorneny rez rovinou A-A z obr.l. Sipky znézorﬁujﬁ smer
presunu sochorov. Na obr. 3,4,5,6 si schématicky zndzornené funk¥né polohy vozika, kde

slabou &iarou a 3rafami je zndzornenf presivany sochor.

Zariadenie na obojstranné presivanie sochorov pozostdva z prisunového dopravnika 1,
na kt:;ého konei je umiestnend pevnd nardfka 2. RovnobeZne. s prisunovym dopravnikom 1 o
usporiadany odsunovy dopravnik 3. Medzi tymito dopravaikmi 1, 3 kolmo na ich osi sd
uloZené Styri rostnice 4, tvoriace vedenia vle¥nikov. V priklade si znﬁzornené tri
vledniky a to: prvy obojstrannf vlednik, druhf a tret{ viednik. ‘

Prvy - obojstrenny vlednik je tvoreny Styrmi voz{kmi 5, ktoré sd retezami € spojené
prostrednictvom retazovych kolies s hriadelou 7 pohonu. Pohon u tohoto vlednika je 811
zdtaZi zdvojeny a pozostdva z prevodovky 8y brzdy 3 a elektromotora 10, Napinasnie retaze
6 sa robi pomocou napinacej kladky 11. ﬁlohou'tohoto vlednike Je sochor 12 privezeny
dopravnikom 1 presunit vpravo alebo vlavo. Tito dlohu zabezpeduju voziky 5, presivateIné
na obe strany prisunového dopravnika l. Ka¥dy vozik 5 mé v svojom telese dapove uloZeny
Jednostranne sklopny Iavy palec 13 a pravy palec 14. Lavy palec 13 je sklopnf len proti
smeru pohjbu hodinovych ruéiéiek /pri pohlade v smere pohybu dopravy sochora ;g/ a pravy
palec 14 je sklopny len v smere pohybu hodinovyich rusiliek, lavy palec 13 a pravy palec
14 sd vodi ose prisunového dopravnika 1 symetricky zrkadlove umiestnené. Vozik 5 mé po

strandch Styri kladky 15, ktorymi sa pohybuje vo vedeniach rostnic 4 ns obe strany.

Druhy vlednik je tvoreny tie? Styrmi vozikmi ‘16 8 jednym palcom 17, ktoré ad

H["‘

retazmi 6 spojené prostrednictvom retazovych kolies & hriadelou 18 pohonu. Pohon u tohoto
druhého vlednika je jednoduchy, tvﬁreh& prevodovkou 19, brzdou 20 a elektromotorom 21.
Napinenie retaze 6 u druhého vlednika sa pravddza nepinacou klsdkou 22, lohou druhého
vle&niks je presun ddvky sochorov vytvorﬁnej obojstrannym vlednikom a dévkovanie pe

jednom sochore,

Troti vlednik je tvoreny tieZ Styrmi vozikmi 22 s Jednym palcom 24, ktoré s retazam-
6 spojené prostrednictvom retazovich kolies s hriadeTou 25 pohonu. Pohon u tohoto tretieho
vlednika je Jednoduchy, tvoreny prevodovkou 26, brzdou 27 a slektromotorm28. Napinanie

retaze 6 u tretieho vlednike sa robi napinacou klsdkou gg,ﬁlohou tretieho vlednika je

presun ddvkovaného sochora druhym vlednikom do osi odsunového dopravnika 3.

Zariadenie pracuje takto. Sochory 12 sl po jednom privezené prisunovym dopravnikom
1 v smere Zipky a¥ dorazia na nardZku 2. PodTa re¥imu price sochor 12 mdZe byt presunuty

vlavo v smere fipky a, alebo vpravo v smere Sipky k.



Pri presune sochora 12 vlavo je &innost nasledovnd. Po doraze sochora 12 ns naréfku
2 ea zapni elektromotory 10 tak, Ze hriadel 7 sa tod{i v smere pohybu hodinovfch rudidiek
~ /obr.2/. Tym sa voziky 5 presdivajd zo zdkladnej polohy naznadenej ne obr. 3 vprevo do
polohy naznalenej ns obr. 4. Pri tomto pohybe sa lavé palce 13 opri o sochor 12, a kede
v tomto smere si lavé palce 13 sklopnéf sklopia 82 a pbdlezﬁ pod. sochorom 12. Akondhle
Tavé palce 13 opustia sochor 12, vréfia sa polohou taZiske spat do zvislej polohy.
V tejto polohe, naznafenej na obr.4, si elektromotory 10 zestavené a reverzované. T¥m
sa voziky 5 prééﬁvajd sprava do lava, do polohy Aaznaéenej ne obr.5. Pri tomto pohybe ss
lavé palce 13 oprd o sochor 12, a ked%e v tomto smere sd Tavé palce 13 pevné, dochddza
k presunu sochora 12 z prisuného dopravanika 1 na rodtnice 4. V tejto polohe neznelenej
na obr. 5 si elektromotory 10 zastavené a reverzované. Tym sa naskoniec voziky 5 presiveji
z-Iava do zdkladnej polohy naznalenej na obr.6. Cyklus je tfm ukondeny. Opakovanim tohoto
preéﬁvania vytvdra se na rodtniciach 4 vIavo postupne ddvke sochorov 12, ktord sa

odtransportuje %eriavom.

Pri presune sochora 12 vpravo je &innost nasledoﬁné. Po doraze sochora 12 na
nardfku 2 _sa zapni elektromotory 10 tak, Ze hriadel 7 sa to¥f v smere proti pohybu
hodinovych rugidiek /obr.2/, Tym sa voziky 5 presivajdi zo zékladnej polohy naznadenej
na obr. 3 vlavo do polohy naznaenej na obr. 5. Pri tomto pohybe sa pravé pslce 14 opri
o sochor 12, a kedZe v tomto smere si prevé palce 14 sklopené, sklopie sa a podlezid pod
sochorom 12. Akondhle pravé palce 14 opustia sochor'lg, vrdtia sa polohou ta¥iska spit
do zvislej polohy. V tejto polohe naznaéenej na obr. 5, si elektromotory 10 zastavend
a reverzované., Tym sa voziky 2 presuvaju zlava do prava do polohy naznadenej na obr.4.

. Pri tomto pohybe sa pravé palce 14 oprd o sochor 12, & ke&ze v tomto smere si prevé
palce 14 pevné, dochddza k presunu gochora 12 z prlsunoveho dopravnike 1 na roStnice 4,
V tejto polohe naznalenej na obr. 4 su elektromotory 10 zastavend a reverzované. Tym

sa voziky 5 presivaji sprava do zdkladnej polohy naznalenej na obr. 6., Cyklus je tym
ukonéeny. Sochor 12 v obr. 4,5,6 pre tento re¥im préce nie je naznadeny. Opskovenim
tohoto presivania sa vytvdra na ro¥tniciach 4 vpfaﬁo postupne ddvka sochorov 12, ktord
sa &éiej odsunie druhym vlednikom prostrednictvom vozikov 16 s pelcsmi 17 a elektromo-
torom 21 dobrava a% na sklz 30 rodtnic 4, kde aazdévky.sochorov uvoIlni jeden sochor 12,
Tento oddeleny sochor 12 sa presiva do .osi odsunového dopravnika 3 pomocou tretieho
vlednika prostrednictvom vozikov 23 & palcemi 24 a elektromotorom 28. Odsunovym doprav-

nikom 3 je potom wochor 12 odtrensportovany k dal¥iemu sprecovaniu v smere Sipky.



PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na obojstranné presivanie sochorov, pozostdvajice z prisunového
dopravnike sochorov a z obojstranného vle&n{ka uloZeného kolmo na os tohoto prisunového
dopravnika, vyznaSujice sa t¥m, %e obojstrannf vlednik, tvoreny vozikmi /5/,
prestivatelnfmi na obe strany prfsunového dopravnika /1/ Je usporiadany v. ro¥tniciach /4/,
pridom kaZdy vozik /5/ mé vo svojom telese Sapove ulofeny Jednostranne sklopny lavy
palec /13/ a pravy palec /14/ tak, %e Tavy palec /13/ a pravy palec /14/ si vodi osi
prisunového dopravnika /1/ symetricky zrkadlbve umiestnené..
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