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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest glowica wieloramienna do jednoczesnej obstugi wielu potgczen
gwintowych, o regulowanym rozstawie ramion roboczych.

Z dokumentu patentowego CN105729367B znana jest glowica wieloramienna umozliwiajgca jed-
noczesny montaz lub demontaz Srub mocujgcych koto pojazdu. Urzagdzenie skfada sie z napedzanego
kluczem centralnego kotfa zebatego, posrednich két zebatych, roboczych két zebatych z gniazdami, ze-
stawu dzwigni két posrednich, zestaw dzwigni kot roboczych oraz elementu regulujgcego w postaci kota
zebatego, ktérego 0$ obrotu znajduje sie na dzwigni tgczacej koto posrednie z pierécieniem zestawu
dzwigni ko6t posrednich. Element regulujgcy zazebiony jest z pierScieniem dzwigni k6t roboczych. Potg-
czenie kazdego kota roboczego z pierscieniem zestawu k6t roboczych za pomocg tulei teleskopowej
powoduje, ze obrét elementu regulujgcego wywotuje zmiane kata pomiedzy zestawem dzwigni két po-
Srednich a zestawem dzwigni két roboczych, w wyniku czego zmienia sie odlegto$¢ két roboczych od
kota centralnego. Niedogodnoscig rozwigzania znanego ze stanu techniki jest to, ze dokrecenie do
konca jednej Sruby, zatrzymuje prace catego klucza, co powoduje konieczno$é recznego dokrecenia
pozostatych Srub, a pojawienie sie momentu obrotowego o duzej warto$ci moze doprowadzié¢ do uszko-
dzenia samego urzgdzenia lub obstugiwanego potgczenia gwintowego. Dodatkowo, mechanizm zmiany
rozstawu ramion sktada sie z wielu elementdw oraz nie pozwala na doktadne wstepne nastawienie roz-
stawu ramion gtowicy zgodnie z zadanym rozstawem $rub i wymaga dokonywania korekty rozstawu
podczas nasuwania ramion gfowicy na Sruby kofa.

Powyzsze problemy rozwigzuje gtowica wieloramienna do jednoczesnej obstugi wielu potgczen
gwintowych, o regulowanym rozstawie ramion roboczych, charakteryzujgca sie tym, ze centralne koto
zebate, umieszczone na wale |, zazebione jest z rdwnomiernie rozmieszczonymi wokét niego kotami
zebatymi I, ktére kazde umieszczone jest na odpowiadajgcym mu wale I, na ktérym, za kotem zebatym
I1, umieszczono koto zebate Il zazebione z kotem zebatym ramienia roboczego umieszczonym na wale
ramienia roboczego, ktéry potgczono za pomocg sprzegta z watem wyjsciowym.

Korzystnie sprzegto tagczgce wat ramienia z watem wyj$ciowym jest sprzegtem ktowym.

Korzystnie kazde ramie robocze potgczone jest z pierScieniem nastawczym, ktérego o$ obrotu
pokrywa sie z osig obrotu watu |, osobnym popychaczem.

Korzystnie popychacz wykonany jest z ptaskownika i potgczony jest z pierScieniem nastawczym
i ramieniem roboczym za pomocg potgczen Srubowych umozliwiajgcych obrét.

Korzystnie na pierécieniu nastawczym umieszczona jest podziatka, a na korpusie gtowicy umiesz-
czony jest znacznik.

Umieszczenie sprzegta w kazdym ramieniu roboczym zapobiega zatrzymaniu catego mechani-
zmu w przypadku zatrzymania jednej z koncéwek, zabezpiecza przed uszkodzeniem potaczenia gwin-
towego obstugiwanego kota w wyniku dziatania momentu obrotowego o duzej wartoSci oraz chroni me-
chanizm gtowicy przed uszkodzeniem.

Potgczenie popychaczem kazdego ramienia gtowicy z pierscieniem nastawczym, za pomocg po-
taczen Srubowych z mozliwoscig obrotu, pozwala na ptynng i szybkg zmiane rozstawu ramion gtowicy,
poprzez obrét pierscienia nastawczego wokét osi obrotu watu |, ktéry wymusza przemieszczenie kaz-
dego ramienia gtowicy o jednakowy kat.

W celu doktadnego nastawienia ramion gtowicy na wymagany rozstaw obstugiwanego potaczenia
gwintowego, na pierécieniu umieszczona zostata podziatka, a na korpusie gtowicy korespondujgcy z nig
znacznik.

Wynalazek zostat przedstawiony na figurach oraz w przyktadzie wykonania. Na fig. 1 przedsta-
wiono przekréj anatomiczny gtowicy ukazujgcy mechanizm przeniesienia napedu. Na fig. 2 przedsta-
wiono mechanizm zmiennego rozstawu elementéw wykonawczych, tj. pierscienia nastawczego i popy-
chaczy, wraz z podziatkg na pierscieniu nastawczym i znacznikiem na korpusie gtowicy.

Gtowica wieloramienna wedtug wynalazku posiada tyle ramion roboczych, ile potgczen gwinto-
wych ma by¢ za jej pomoca obstuzonych. W przyktadzie wykonania zostata przedstawiona konstrukcja
gtowicy o czterech ramionach roboczych.

W korpusie 22 gtowicy wieloramiennej, tozyska 20 i 21 utrzymujg wat | 18 z kotem zebatym | 17.
Na wychodzgcym na zewnatrz gtowicy czole watu | 18, znajduje sie gniazdo ksztattowe 19 umozliwia-
jgce dotgczenie do glowicy zrédta napedu na przyktad w postaci klucza recznego, pneumatycznego lub
elektrycznego. Koto zebate | 17 zazebione jest z symetrycznie rozmieszczonymi wokét niego czterema
kotami zebatymi Il 14, z ktérych kazde umieszczone jest na odpowiadajgcym mu wale Il 16. Kazdy
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z watéw Il 16 jest zamocowany na dwoch parach tozysk 13 i 15 oraz 11 i 23, przy czym tozyska 11i 23
sg osadzone na czopie kota zebatego Il 12. W czesci watu 16 || pomiedzy tozyskami 11 i 23, wykonany
jest wielowypust, na ktérym osadzone jest koto zebate Il 12. Z kotem zebatym IIl 12 wspéipracuje koto
zebate ramienia roboczego 24 osadzone na wale ramienia roboczego 2 pofgczeniem wielowypusto-
wym.

Wat ramienia roboczego 2 utozyskowany w fozyskach 1 i 3, zostat zintegrowany z cztonem czyn-
nym sprzegfa 4 ktowego. Czton czynny sprzegta 4 wprawia w ruch czton bierny sprzegta 5 dociskany
sprezyng 6. Czion bierny 5 sprzegta 4 umieszczony jest na wale wyjSciowym 9 poprzez pofaczenie
wielowypustowe z mozliwym przesunieciem osiowym wzgledem watu.

Wat wyjéciowy 9 osadzony jest w tozysku 8. Docisk sprzegta 4 sprezyng 6 jest mozliwy dzieki
zastosowaniu fozyska wzdtuznego 7 opierajgcego sie o nakretke tulei sprzegta 28, ktéra osadzona jest
wraz z nakretkg kontrujgcg 27 na tulei sprzegta 26, ktora jest potgczona z cztonem czynnym sprzegta 4
Srubami 25. Tak skonstruowany mechanizm przekazuje naped na zakonczenie ksztattowe 29, stano-
wigce integralng cze$¢ watu wyjsciowego 9. Na zakonczeniu ksztattowym 29, bedgcym elementem wy-
konawczym, docelowo umieszcza sie nasadke z odpowiednim rozmiarem dopasowanym do tba $ruby
lub nakretki, umozliwiajgc w ten sposob obstuge potgczenia gwintowego.

Plynne przystosowanie gtowicy do ré6znych rozstawoéw potaczen gwintowych jest realizowane za
pomoca czterech popychaczy 34, przytagczonych potgczeniami Srubowymi 35 i 36, z mozliwoscig obrotu,
z jednej strony do kazdego z ramion roboczych 10, a z drugiej do pierscienia nastawczego 30, wyposa-
zonego w dzwigni 33. Poruszenie dzwignig 33 powoduje obrot pierécienia nastawczego 30 wzgledem
korpusu 22, co wprawia w ruch popychacze 34, ktére z kolei powodujg obroét wszystkich czterech ramion
roboczych 10 o jednakowy kat. Obré6t ramion roboczych 10 skutkuje ptynng zmiang $rednicy okregu, na
ktérym sg rozmieszczone elementy wykonawcze dostosowujgc glowice do wymaganego rozstawu po-
faczen gwintowych. Osiagniecie rozstawu elementéw wykonawczych tozsamego z wystepujacymi
w danej branzy, przyktadowo motoryzacyjnej, rozstawami Srub lub nakretek, sygnalizuje pokrycie sie
naciecia podziatki 32 z nacieciem znacznika 31. Osig obrotu ramienia roboczego 10 jest oS watu Il 16.

Wynalazek mozna zastosowac w branzy motoryzacyjnej, np. w zaktadach wulkanizacyjnych lub
mechaniki pojazdowej, zwtaszcza do montazu lub demontazu Srub mocujgcych koto pojazdu. Korzysta-
jac z urzadzenia wedtug wynalazku w tatwy sposéb mozna dopasowaé gtowice do pracy z zgdanym
rozstawem $rub mocujgcych, adekwatnym do aktualnie obstugiwanego kotfa. Stosujac urzgadzenie we-
dtug wynalazku proces dokrecenia jednoczes$nie wszystkich Srub mocujgcych nie jest przerywany
w momencie, gdy jedna z dokrecanych Srub przestanie sie obracac, a jest kontynuowany do momentu,
az zostang dokrecone wszystkie Sruby.

Wykaz oznaczen:

1 —fozysko

2 — wat ramienia roboczego
3 —tozysko

4 - sprzegto

5 — czton bierny sprzegta

6 — sprezyna

7 — tozysko wzdtuzne

8 — tozysko

9 — wat wyjs$ciowy
10 — ramie robocze

11 - fozysko

12 — koto zebate Il

13 - fozysko

14 — koto zebate Il

15 - fozysko

16 —wat |

17 — koto zebate |

18 — wat |

19 — gniazdo ksztattowe
20 - fozysko

21 - fozysko
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22 - korpus

23 - fozysko

24 - koto zebate ramienia roboczego
25 - Sruba

26 - tuleja sprzegta

27 - nakretka kontrujgca

28 — nakretka tulei sprzegta

29 - zakonczenie ksztattowe

30 - pierScien nastawczy

31 — znacznik

32 - podziatka

33 — dzwignia

34 — popychacz

35 — potaczenie Srubowe z mozliwoscig obrotu
36 — potaczenie Srubowe z mozliwoscig obrotu

w N

Zastrzezenia patentowe

. Gtowica wieloramienna do jednoczesnej obstugi wielu potagczen gwintowych, o regulowanym

rozstawie ramion roboczych, znamienna tym, ze koto zebate (17), umieszczone na wale |
(18), zazebione jest z rébwnomiernie rozmieszczonymi wok6t niego kotami zebatymi Il (14),
ktére kazde umieszczone jest na odpowiadajgcym mu wale Il (16), na ktérym, za kotem zeba-
tym 1l (14), umieszczono koto zebate 1l (12) zazebione z kotem zebatym ramienia roboczego
(24) umieszczonym na wale ramienia roboczego (2), ktéry potgczono za pomocg sprzegta (4)
z watem wyj$ciowym (9).

Gfowica wedtug zastrzezenia 1, znamienna tym, ze sprzegto (4) jest sprzegtem kfowym.
Gfowica wedtug zastrzezenia 1 albo 2, znamienna tym, ze kazde ramie robocze (10) pota-
czone jest z pierscieniem nastawczym (30), ktérego 0$ obrotu pokrywa sie z osig obrotu watu |
(18), osobnym popychaczem (34).

Gfowica wedtug zastrzezenia 3, znamienna tym, ze popychacz (34) wykonany z ptaskownika
potagczony jest z pierScieniem nastawczym (30) i ramieniem roboczym (10) za pomocg potg-
czen Srubowych (35) i (36) z mozliwoscig obrotu.

Gtowica wedtug zastrzezenia 3 albo 4, znamienna tym, ze na pierScieniu nastawczym (30)
umieszczona jest podziatka (32), a na korpusie (22) umieszczony jest znacznik (31).
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Fig. 1
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Fig. 2
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