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Ferrodynamiczny ustréj pomiarowy o dwoch obwodach
magnetycznych
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Przedmiotem wynalazku jest ferrodynamiczny
ustrdj pomiarowy o dwéch obwodach magnetycz-
nych znajdujacy zastosowanie szczegdlnie w mier-
nikach mocy. Moze on réwniez znaleZé zastosowa-
nie w miernikach napiecia i pradu przemiennego
jak i w budowie miernik6w wielko$ci zamienial-
nych na stosunek pradéw przemiennych jak np.
przesuniecia fazowe, czestotliwo§é lub opornosé
zespolona.

Znane mierniki mocy sieci trzy — oraz cztero-
przewodowej majg z reguly wbudowane ustroje po-
miarowe o dwéch obwodach magnetycznych. W za-
lezno$ci od rodzaju miernika rézny jest uklad bu-
dowy tych obwodéw. I tak w miernikach o kwad-
ratowej S$cianie czolowej obudowy z osig. obrotu
organu ruchomego w poblizu naroznika, obwody
magnetyczne ustawiane sg wzgledem tejze osi je-
den nad drugim. Przy takim rozwigzaniu wustréj
pomiarowy odznacza sie stosunkowo duzg wysoko-
Scig i w zwigzku z tym nie znajduje zastosowania
w miernikach profilowych to jest posiadajacych
miedzy innymi prostokatng Sciane czolowa obudo-
wy.

W miernikach profilowych stosuje sie zatem ust-
roje pomiarowe o dwoéch ocbwodach magnetycznych

- ustawionych obok siebie. Takie znane rozwigzanie

przedstawia fig 1. W kazdym obwodzie cewka
magnesujgca 1 otacza biegun 2, ktéry ze zworg 3

tworzy szczeline roboczg 4. W szczelinie tej poru-

sza sie bok cewki ruchomej 5 otaczajgcej zwore.
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Cewka ruchoma jednego obwodu polgczona jest
sztywno. z cewka drugiego opwodu przy pomocy
lekkich lacznikéw 6 osadzonych na wspélnej osi. .

Elementy ferromagnetyczne jednego obwodu
magnetycznego tworza drogi magnetyczne dla
dwéch strumieni magnetycznych wywolanych dzia-
laniem cewki magnetycznej. Drogi te zaznaczone
sg linia przerywana. W rozwigzaniu tym wystepuje
plaszczyzna symetrii obu obwodéw magnetycznych
oznaczona na rysunku linig A—A. W. tym przy+
padku plaszczyzna symetri rodziela zwore na dwie
czeSci o réznym Kkierunku przeplywu ' strumienia
magnetycznego. Druga plaszczyzna -symetrii B—B
rozdziela oba obwody magnetyczne miernika.

Przeciecie obu plaszczyzn symetrii wyznacza po-
lozenie osi obrotu organu ruchomego, ktéra w tym
przypadku znajduje si¢ w geometrycznym Srodku
zewnetrznego obrysu obu obwodéw magnetycznych.
Stad uklad ten nie nadaje sie do zastosowania
w mierniku o kwadratowej $cianie czolowej obu-
dowy, w ktérym o§ organu ruchomego powinna
by¢é umiejscowiona w poblizu naroznika.

Celem wynalazku jest opracowanie rozwigzania
ustroju pomiarowego o -dwéch .obwodach magne-
tycznych nadajgcego sie¢ do zastosowania zaréwno
w miernikach profilowych jak i w miernikaeh
o kwadratowej S$cianie czolowej obudowy 2z osig
obrotu wskazéwki w pobliZzu naroznika.

W ferrodynamicznym ustroju pomiarowym wed-
lug wynalazku, w kazdym z dwu obowodéw mag-
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netycznych szczeline robocza tworzy para nab1e-
gunnikow, przy czym nabiegunniki wewnetrzne,
miedzy ktérymi umieszczona jest 0§ obrotu organu
~ruchomego, majq ksztalt zbliZony do sierpa i two-
rza pierScien rozdzielony dwoma przeciwlegle po-
lozonymi szczelinami, z ktérych jedng stanowig

umieszczone obok siebie przedluzenia nabiegun-

nikéw wewnetrznych. Stosune odleglosm osi. ob-
rotu organu ruchomsg,o pd‘g fzchqlka kata pro-
stego opisanego na obrys1e nabxegunmkow Zew-
netrznych do odleglosci osi obrotu od zewnetrzne-

go boku-cewki "nie przekracza 2,5 a tworzaca or-_

gan ruchomy cewka jest wygieta badz dwie cewki
sa ustawione w ksztalcie litery V tworzac kat
w granicach 150° — 1702, ktérego ramiona zwréco-
ne sg w strone wierzchotkéw nabiegunnikow.

Uformowanie -obwodéw magnetycznyéh zg-c_)dnie

z wynalazkiem umozliwia usytuowanie osi organu
ruchomego w poblwu naroznika obudowy kwad-

ratoweJ przy ]ednoczesnym datychcza;owym sto-

sowaniu ustroju pormarowego w m1ermkach pro--

filowych. Ponadto ksztalt obwodow magnetycznych
zabezpiecza malg mdukcy]nosc Wlasna, cewki ru-
chomego organu, co ulatwia -kompensacje bledu
katowego w miernikach mocy.

-Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-
sunku, na ktorym fig. -
pomiarowego, przy czym odpowiednie ..czeSci
tak samo oznakowane jak na fig. 1.

Jak przedstawia fig. 2 rysunku kazdy obwod
magnetyczny sklada sie z cewki magnesujgcej 1
zamocowanej na zworze 3, do ktorej przytwierdzo-
ne sg dalsze elementy tworzgce obwoéd magnetycz-
ny w postaci nabiegunnika zewnetrznego 7 oraz
nabiegunnika wewnetrznego 8, ktére tworza ksztalt
szczeliny roboczej 4. Nabiegunniki sg dodatkowo
usztyv&nione Iacznikiem 9 wykonanym z niemag-
netyé;nego materialu np. mosigdzu. Lacznik jest
przynitowany lub przyklejony do nabiegunnikéw.
Zabezpiecza on stalo$§¢é i powtarzalnosé roboczej
szczeliny w procesie wykonawczym ustroju po-
miarowego.

Miedzy symetrycznie zbudowanymi obwodami
magnetycznymj umieszczona jest 0§ organu rucho-
imego wykonanego w postaci dwéch cewek 5 i 5.
Ramiona lqcznika 6 s3 wygiete, co zabezpiecza
miedzy obu cewkami utworzenie kata 155°, ktérego
ramiona sg skierowane ku wierzchotkom nabiegun-
nikéw.
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Podczas montazu ustroju pomiarowego po przyt-
wierdzeniu elementéw jednego obwodu magnetycz-
nego umieszcza sie organ ruchomy w lozyskach
wprowadzajgc jedng z cewek do szczeliny ‘robo-
czeJ 4 az do wykonanego w tym celu wyc1ec13 10

W nabiegunmkach wewnetrznych 8. Przy takim
i potozeniu Jjednej

cewki druga cewka “umozliwia
zamontowanie elementéw drugié‘go‘w‘obwodu mag-
netycznego. Nastepnie doprowadza SJQ ~cewki do
polozenia roboczedo Jakle ﬂzajrnuja‘ na prze:lstaww—
nym rysunku. .

Zastrzezenia patervl,‘p_qwe

1. Ferrodynamiczny ustréj pomiarowy o dwoéch
obwodach magnetycznych ustawionych obok” siebie
i rozdzielonych szczeling powietrzng, ze wspdlnym .
organem ruchomym w postaci jednej badz dwéch
cewek, ktorych boki umieszczone w szczelinach
roboczych obu obwodow magnetycznyeh zwigzane
sg lgcznikiem osadzonym na wspdlnej osi i ulozys-
kowaniu, znamienny. tym, ze w kazdym z dwu ob-
wHdow magnetycznych szezeline roboczg (1) two-
rzy. para . nableffunmkow , 8), .przy czym nable—
gunniki weWthrzne (8), miedzy ktérymi- Umiesz-
czona jest o$ obrotu organu ruchomego, a nalezace
do réznych obwodéw magnetycznych fnaja' ksztalt
zblizony do sierpa.i tworzg pierScien rozdzielony
dwoma przec_@wlégle polozonymi szczelinami (11,

. 12) z ktérych-jedng (12) stanowig umieszczone obok
" siebie
. hych (8)

przedlu‘zema nabiegunnikéw  wewnetrz-
2. Ferrodynamiczny = ustréj pomiarowy wedlug
zastrz. 1, znamienny tym, Zze stosunek odlegltosci
osi obrotu organu ruchomego od wierzcholka kata

prostego opisanego na obrysiernabiegunnikéw  zew-

netrznych (7)- do- odlegolosci osi obrotu od zew-
-netrznego boku cewki (5) badz (5) nie przekracza

2,5.

3. Ferrodynamiczny ustréj pomiarowy wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienny tym, Ze tworzaca organ
ruchomy cewka jest wygieta badz dwie cewki (5,
5) sa ustawione w ksztalcie litery V tworzac ‘kat
w granicach 150° — 170°, przy czym ramiona jego
zwrbdoone sg w strone wierzcholka nabiegunnikéw.

4. Ferrodynamiczny ustréj pomiarowy. wedlug
zastrz. 1 3, znamienny tym, zZe nabiegunniki
zewnetrzny (7) ‘i wewnetrzny (8) kazdego z obwo-
dow magnetycznych oddzielnie, sg zespolone lacz-
nikiem (9) z niemagnetycznego materialu.
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