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DESCRIZIONE:

E' una macchina capace di creare Energia maggiore di

guanto si spende per produrla, costituita nelle par-

essenziali di un Corpo principale produttore d'Ener-

gia e Organi secondaridi: Trazione, Alimentazione,

Accumulo, Conversione, Distribuzione e Scarico. Carat

terizzata dal fatto che nel movimento angolare alter+

nato, in settore prestabilito, di pild Bracci di Leva

ad arco, vincolati al rispettivo Fulcro, in rapporti

dimensiconali, aperture e movimenti angolari dettati

da vincoli di rendimenti e funzioni specifiche, con-

trapposti in posizione tangente tra loro e a Organi

Agenti e Reagenti di: Sollecitazione, Accumulo, Pro-

duzione e Conversione dell'Energia. Nella sollecita-

zione e conseguente movimento angolare di gquesti, si

generano dei differenti scorrimenti tangenziali e po-

tenziali, con conseguente prodotto Energia Maggiore
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di quanto si spende per produrla. L'Energia prodotta,

parte va ad alimentare un nuovo ciclo di produzione,

la rimanenza va all'utilizzo.—-—==——————mmememme————e

-I1 principio fisico su cui si basa non ha precedent]

rimane confermata sia dagli studi teorici che dalle

esperienze pratiche condotte in anni di sperimentazi-

one e ricerca cul fanno riferimento le diverse solu-

zioni tecniche riportate sulle relative tavole di di-

segni e descritte alle paygline successive.-——==m=—-=

-I1 campo d'applicazione é& dove necessita una produ-

zione d'Energia, quindi abbraccia tutti i1 settori del-

le attivita umane, pertanto di indiscussa utilica.--

_1.0 stato della tecnica in guesto settore & altamen-

te negativo in guanto basato su sistemi di trasforma-

zione e di reazioni Chimiche e Fisiche-Nucleari, che

oltre a inguinare in modo irreversibile 1'ambiente,

produconc rendimenti molto aldisotto della quantita

utilizzata per produrla, con costi economici elevati

e rischi di sopravvivenza generale su tutta la terra.

Altri sistemi d'Energia prodotta da fonti naturali,

non hanno molto successo, in guanto i mezzi tec¢nici

disponibili non consentono di ottenere quantitd tali

da compensare anche in minima parte il fabbisogno.--

-Scopo di gquesta macchina € quello di ottenere Ener-

jia pulita, a basso costo economico e in guantitd il-

limitata. La possibilitd che questi risultati sono otk




e r————




-limitata, la possibilita che gquesti risultati sono

ottenibili, risultera piu evidente dalla descrizione

delle caratteristiche principali del trovato ogetto

dell'invenzione.—————————— - ——mm

-Macchina Hydro-Meccanica a Forze contrapposte con Ge-

nerazione d'Energia, tipo: JSH, composta da un Corpo

principale produttore d'Energia e Organi secondari di

Trazione, Alimentazione, Conversione, Accumulo, Con-

trollo, Utilizzo. Il Corpo principale produttore di

Energia é composto di una parte superiore costituita

da una Corona d'accumulc A e un Corpo inferiore B, fis-

sati tra loro, entrambi suddivisi in tre settori di

lavoro simili, comunicanti tra loro,. in cui lavorano

in ognuno uguali componenti Agenti e Reagenti produt-

tori d'Energia. All'interno di ogni settore di lavorc

¢ sulla Corona d'accumulo A, sul cbrrispondente eccen-—

trico dell'Albero con eccentrici, montato in asse a

questa su Cuscinettli a rotolamento, & vincolato un

Pressore circolare (Ruota), agente nel rotolamento con

la superfice radiale, alternativamente, al piano di

riscontro dell'estremitd longitudinale di due Segmen—

ti di Leva ad arco posti in posizione tangente, opposq

ti tra loro, componenti a due Segmenti di Leva retti-

linei fissati alle estremita longitudinali di questi

in posizione tangente: di due Bracci di Leva fissati




tra loro nel punto d'intersezione angolare, formanti

unico corpo,dove sono vincolati a un Fulcro fissato

in posizione trasversale in corrispondenza dell'asse

verticale, su questa Corona A, coﬁtrapposti alternati-

vamente, in posizione tangente, con i rimanenti due

Segmenti di Leva rettilinei: dalle estremita longitu-

dinali, a due Corpi elastici (Molle) fungenti alterng-

tivamente d'accumulatori d'Energia e invertitori di

potenza; con la superfice longitudinale di riscontro

inferiore, alle estremitad longitudinali di due Segmen-

ti di Leva, componenti ognunc insieme a un altro Seg+

mento di Leva rettilinec fissati all'estremita longi-

tudinali di questi: due Bracci di Leva pressori, vint

colati nel punto d'intersezione angolare, ognuno a’

un Fulcro, fissati in posizione trasversale sul Corpo

contenitore del Corpo inferiore B. Sullo stesso Cor-

po, paralleli a gquesti, in corrispondeza mediana, sot

no fissati altri due Fuleri, su cui: su uno & vincola-

to un Braccio di Leva d'accumulo e produzione , com-

posto da quattro Segmenti di Leva ad arco e uno retti-

lineo, fissati tra loro da un'estremitd longitudinale

nel punto d'intersezione angolare, formando unico cox-

po con gquattro angoli al vertice tra i Segmenti di Le-

va ad arco, con quello rettilineo in asse verticale.

Questo Braccio di Leva & vincolato nel punto d'inters







~gezione—angolare—al-suddetto Fulcro—e contrapposto

mediante Rotelle pressori con le estremita longitudi-

nali del Segmento di Leva rettilineo, alternativamen-

te, al Piano di riscontro di un Organc pressore inven-

titore, contrapposto in asse a due Corpi elastici di

accumulo (molle); con i rimanenti due Segmenti di Le-

+

va ad arco, sono contrapposti ai piani longitudinali

di due segmenti di Leva di compressione. Questi Brac-

ci di Leva sono formati ognuno di due Segmenti di Le-

va rettilinei e fissati tra loro, fondendo due Segmen-

di Leva in uno comune, formando un unico corpo con_tre

aperture angolari al vertice, vincolati nel punto_di

intexrsezione angolare e contrapposto con il Segmento

di Leva comune, mediante Rotella pressore, alternati-~

vamente a due Stantuffil convertitori posti in asse .

tra.loro , vincolati agli estremi longitudinali con

tirante di pompaggio per autocalimentazione e accoppi-

-]
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iti in stretta tolleranza radiale ognuno—_con—il—x

pettivo cilindro, ricavati su un Corpo distributore e

collegati mediante circuito controllato da Valvole uni-

direzionali specifiche, a organi di Alimentazione e Ag-

¢umulo. Entrambi i circuiti sono ricavati sul Corpo

distributore e collegati mediante Circuiti esterni: qu-

gllo di Alimentazione al Serbatoio fluido, con Organo

di filtraggio e possibile collegamento intermedio a




e

Pompa di alimentazione ausiliaria; guello di Erogazify

-

(6)

one colleyato con 1'Accumulatore: un Circuito é col-

legato con il Motore trainante fissato sulla Corona

d'accumulo, un'altro é collegato con l'utilizzo. En-

trambi sono collegati con Organi'di controllo pressij

one e portata. I1 Circuito di scarico del Motore tra

¥
inante é colleyato mediante circuito esterno, alla C

rona A, il .fluido scaricato all'interno di questa,

passa nel Corpo inferiore B e da questa mediante cir

cuito esterno fissato alla base di questo, passa al

serbatolo fluido. In questi fasi di passagglio, tutti

i componenti in movimento, del Corpo principale; vent

gono lubrificati. In ogni settore di lavoro, il Pres;

sore circolare vincolato sull'eccentrico dell'Albero

con eccentrico, nella fase di lavoro e conseguente mg

vimento angolare, trasmette alternativamente ai Seg-

menti di Leva contrapposti, del Braccio di Leva agen-

te: uno spostamento e una pressione di intensitd vari

abile. Questo spostamento e questa pressione,alterna-

tivamente vengono trasmessi ai Bracci di Leva presso-

ri contrapposti, da questi, ai Bracci di Leva di pro-

|[duzione, che a loro volta la trasmettono ai Corpi els

S—

tici accumulatori e ai Segmenti di Leva tangenti del

Bracclo di Leva di compressione, a intensita variabi-

le, relativa all'angolo dei Segmenti di Leva contrap-







-posti, dalla distanza tra i punti di vincolo e quel-

lo di riscontro, dall'apertura angolare tra i Segmen-

ti di Leva, dal movimento angolare di ogni singolo

Braccio di Leva e dal punto di contrapposizione di gu-

esti:atirelativi organi agenti e reagenti. Tutto ques|-

to € stato precalcolato in modo che la sommatoria dell-

ie pressioni agenti, nelle diverse fasi di compressi-

pne, movimenti angolari e scorrimenti tangenziali dei

Begmenti contrapposti, e scarico del Corpo elastico

d'Accumulo, trasmessa agli Stantuffi convertitori, rij-

sulti pressoché unitaria, ampliata d'intensita in re-

lazione ai vincoli di rendimento e progetto. La curval

tura, le misure, i rapporti'longitudinali, le'apértu~

re e movimenti angolari di ogni singolo Segmento di

Leva, sono determinate da vincoli di rendimenti e funf

zioni specifiche. La differenza di potenziale positi-

va, tra la forza agente e quella reagente, si genera

dai movimenti angolari, scorrimenti tangenziali, rap-

porti longitudinali, aperture angolari e punto di con

trapposizione del Segmenti di Leva, con valoré unita-

rio per ogni singolo movimento, tra la forza agente e

reagente di valore positivo, in relazione ai singoli

Bracci di Leva contrapposti, con conseguente Lavoro

prodotto nell'unita di tempo, quindi Energia, maggio-

re di gquanto si spende per produrla. Questa Energia




?nodotta+tnaaiormata e accumulata, controllata nella

pressione e portata, parte va ad alimentare il ciclo

continuo di produzione, gquella eccedente va all'uti-

I risultati raggiunti, risulterannc maggiormente cons

fermati dalla descrizione dettagliata di una forma di

esecuzione e possibili varianti, preferita ma non es+

clusiva di guesta invenzione ogetto della domanda di

brevetto, illustrata a titolo indicativo ma non limi+

tativo nei disegni che evidenziano l'esempio di ese-

cuzione e possibili varianti tipo.=--=————————ceoe——

-Le tavole n° 1,2,3,riportate, rappresentanc in scal

ridotta le sezioni seceondo le linee A-A e B-B e la vi

ta frontale posteriore C, del Coxpo principale di unal

esecuzione tipo: JHS. La tavola n°® 4, rappresenta in

modo schematico i circuiti del sistema di funzionamen

to tipo:Ap e possibili varianti tipo: Cp, Bp, Dp, di

produzione, Accumulo, distribuzione e conversione del

l"Energia,.————==m--m e

Macchina Hydro-Meccanica a Forze contrapposte, con

Generazione d'Energia, costituita da un Corpo princi-

pale tipo: JHS, produttore d'Energia, composto da: Co

rona A e Corpo inferiore B, con basi tangenti d'accop

piamento e Guarnizioni di serraggio (7) tra le facce

gontrapposte, fissati tra loro mediante Viti (8), sud







-divisi in Corpi contenitori (1,2,3,4,5,6, con Coper-

i

(9)

chio d'ispezione (9) sul Corpo inferiore B e Coperchi

o]

di supporto (10), sulla Corona d'accumulo A, accoppi-

ati tra loro, con Guarnizioni di serraggio (11,12,)

tra le facce di accoppiamento e fissati mediante Vitil

13) racchiudendo tre spazi interni, a,b,c, relativi

Rl proprio settore di lavoro, in cul lavorano i com-

ponenti agenti e reagenti di questa macchina. In po-

sizione assiale esterna, i1l Coperchio di supporto (10

porta la sede d'accoppiamento e fissaggio di un Moto-

re trainante, e in asse opposta, sul Corpo contenito-

re della Corona d'accumulo A, é ricavata una sede per

1'accoppiamento e fissaggio di una Pompa di alimenta-

zione ausiliaria (P); in posizione d'asse, opposti tr

loro: sul Corpo contenitore (3) del settore ¢, e su

quello del settore a, sono ricavate le sedi dove sono

alloggiate le Guarnizioni radiali paraolio (14) e sull

lo stessco asse, su tutti i tre conteniteori (1,2,3) dil

questa Corona, sono ricavate le sedi per Cuscinetti s

rotolamento (15), su cui su ogni settore lavorano i

componentli agenti, costituiti da: Albero con eccentril

co, formato da due Mozzi (16,17), con sedi eccentrich)

e

d'accoppliamento e fissaggio del Perno (s), formante

con guesto unico corpo; sull'estremita assiali di og-

nuno di guesti alberi. sono ricavate rispettivamente




: sugli estremi assialli esterni, le sedi di vincolo

per un Motore trainante (M) e per una Pompa di alimen-

tazione ausiliaria (P); all'interno, in asse tra loro

alternativamente, sono ricavate una sede e un Perno

accoppiate in asse tra loro, con calettature radiali

alternate, vincolati a una distanza angolare tra le

sedi eccentriche, di: 360°/3, corrispondenti ognuno

al propric settore di lavoro a,b,c,. In posizione in-

termedia, su ogni Pernc (s) dell'eccentrico, &€ vinco-

lato su Cuscinetti a rotolamento (18), un Pressore ci

r.-.

colare (19), contrapposto alternativamente in fase 4l

lavoro, con la superfice radiale, a due Piani di ris-

contro (20,21) fissati in posizione tangente sull'es-

tremita longitudinale di due Segmenti di Leva: L1,L3,

i un Braccio di Leva pressore tipo: Y, composto di

due Segmenti di Leva ad arco L1,L3 e due Segmenti di

&

Leva rettilinei: L2,L4, fissati tra loro da un'estre-

mitd longitudinale, sullo stesso piano, formando quat

tro angoli al vertice: L1,L2=L3,L4= 25°.71% ; L1,L3=

1159758" ; L2,L4=193°.00" ; con curvatura dei Segmen+

ti di Leva ad arco L1,L3, precalcolata, corrisponden-

te ognune a due Segmenti di Leva rettilinei di misural

longitudinale unitaria e apertura angolare al vertice

41:141°.50" . Questo Braccio di Leva tipo: Y, é vinco

iato nel punto d'intersezione angolare. tra i Segmen-
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~ti di Leva componenti: L1,L2,L3,L4, mediante Cuscineg

-— (

t-

11)

ti a rotolamento (22), a un Fulcro (23), fissato in

posizione trasversale e mediana,; in corrispondenza de

1-

1'asse verticale. Contrapposto alternativamente con 1

=]

estremita longitudinali dei Segmenti di Leva: L2,L4,

mediante Rotelle pressori (24), ognuno al Piano di ril

S—

contro di due Pressori invertitori (25), contrapposti

con il piano assiale opposto, ognunc a un Corpo elas-

tico (Molla:!26), fungente alternativamente di accumu-

latori d'Energia meccanica e invertitori di potenza,

contrapposti dall'estremita assiale opposta: aila ba-

se assiale del relativo Cilindro guida (g), ricavati

in posizione tangente, in asse di coppia parallela tr

a

1oro, su ogni Corpo contenitore dei settori di Lavora

a,b,c; su cui su ognuno, dall'estremita assiale & fis

sata una bussola guida (27), del relativo Pressore in

vertitore (25). Sulla base tangenziale di questi Seg-

menti di Leva L2,1L4, sono fissati i Piani di riscontr

o

(28), su cui agiscono in rotolamento delle Rotelle pr

es—

sori (29), vincolata ognuna sull'estremita longitudi-—

nale del rispettivo Segmento di Leva L5,L7, su Perni

(30) di due Bracci di Leva pressori tipo: S, contrap-

posti.e scorrevoli in fase di lavoro su gquesti. Com-

posto ognuno di un Segmento di Leva ad arco: L5,L7,

con curvatura corrispondente a due segmentl rettiline




fissati tra loro, di misura longitudinale unitaria e

apertura angolare al vertice di: 128°.42% e un segmen-

to di Leva rettilineo L6,L8, fissato all'estremita lgn-

gitudinale formante un angolo al vertice: L5,L6=L7,L8=

25°.71" ; entrambi sono vincolati nel punto di interf-

sezione angolare, in posizione angolare di inizio la-

vord. dei Segmenti di Leva pressori: L6,L8=13°.00" ;

rispetto all'asse orizzontale: al rispettivo Fulcro

(31,32), fissati in posizione d'asse paralleli al:-Full=

cro fissato sulla Corona A, nelle rispettive sedi dei

Corpi contenitori (4,5,6) del Corpo inferiore B, dove

paralleli d'asse a questi in posizione mediana sono

Fissati altri due Fulcri (33,34), su cui sono vincolal

te nel punto di intersezione angolare dei Segmenti di

]

Leva componenti: un Braccio di Leva tipo: H, d'accumu

lo e produzione & uno tipo: W, di compressione e lavo

ro; il tipo: H vincolato sul primo Fulcro, & composto

[=]

Ja quattro Segmenti di Leva ad arco: d'accumulo L9,L1

1i produzione L11,L12 e rettilineo L13, d'accumulo in-

. vertitore; con curvatura dei Segmenti di Leva ad arco

corrispondenti a due Seymenti di Leva rettilinei fis-

sati tra loro da un'estremitad longitudinale, in rap-

porto longitudinale di 1/1 e apertura angolare al ver

tice per 1 Segmenti di Leva ad arco: L9,L10=128°_71"

per i Segmenti di Leva L11,L12=1358°.7]1" ; questi_Seg=
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—menti—di—leva—compenentis+ 9,101 2 L1 5—Ssono—

fissati tra loro da un"estremitd longitudinale forman-

| ’dﬂ {(13)

-

do un unico corpo, con quattro angoli al vertice tra

i Segmenti di Leva ad arco: L9,L10=1152.58" ., 19 111z

77°.42" ; 110,L12=77°-42" ; 111,112=89°.58" ; & con

gquello rettilineo posto in asse verticale, vincolato

nel punto d'intersezione angolare di questi Segmenti

di Leva componenti del suddetto Fulcro di vincolo {(33)

e contrapposto con guesti, mediante Rotelle Presseori

(37) vincolate ognuna al rispettivo Perno (38) fissa-

,“i

ti suil'estremita longitudinale dei suddetti Segmenti

di Leva contrapposti e scorrevoli in fase di lavoro

con i Segmenti di Leva ad arco L9,L10, ai Piani di ris-

ceontro (35) fissatl sul piani longitudinali tangenti

dei Segmenti di Leva L6,L8, dei Bracci di Leva tipo:

S; con il Seymento di Leva rettilineo L13, mediante

Rotella pressore (39) vincolata al relativo Perno (40)

AN

fissato sull'estremita longitudinale di questo, & con-

trapposto alternativamente ai Piani di riscontro di

due Organi Pressori invertitori (41) posti in posizi;

one assiale opposta tra loro, contrapposti con la ba-

se assiale interna, ognuno a un Corpo elastico (Molla)

43,44) che fungono alternativamente d'Accumulatori

d'Energia lMeccanica e invertitori di potenza. posti

con larga tolleranza radiale guida esterna, nella se-




P

x

- (14)

“de di questi e con guella interna ognuno nel rispet-

tivo Perno guida (42), fissati in asse opposti tra 1d

ro, su cui sulla base interna sono contrapposti su og

nuno il Corpo elastico (Molla), e fissatl in asse trs

loro in posizione ortogonale rispetto all'asse dei Fu

11—

cri di vinceclo dei Bracci di Leva, sui piani lateralid

di ogni contenitore (4,5,6) del Corpo inferiore B a

una distanza mediana di ognli singolo settore di Lavo+

ro: a,b,c. Con i rimanenti due Segmenti di Leva ad aj

co: L1l, Li2, sono contrapposti ai Piani di riscontrg

(45,46) fissati sul Piani longitudinali tangenti, di

due Segmenti di Leva rettilinei: L14,L15 di un Brac-

cio di Leva di Compressione e Lavoro tipo: W, forma-

to di due Sagmenti di Leva rettilinei L1i4,L15 descrit

te e due , fusi in uno comune Ll1é6, fissati tra loro

da un'estremitd longitudinale formando un unico cor-

lpo con tre angoli al vertice: L14,L16=L15,L16= 99°.32

____; L14,L15= 161°.36"% vincolato nel punto d'inter-

sezione angolare al suddetto Fulcro di vincolo (34)

e contrapposto con il Segmento di Leva comune L16,; mg

diante Rotella pressore (47), vincolata sull'estremi-

td longitudinale di questo al relativo Perno (48) e

contrapposto alternativamente a due Stantuffi conver-

titori (50) posti in asse tra loro in posizione tan-

gente del suddetto segmento di Leva contrapposto, e
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vincolatl agli estremi longitudinall mediante sporgemn-—

za radiale (r) a un tirante di pompaggio (47) per au-

toalimentazione e accoppiati in stretta tolleranza ra-

diale, ognuno con il relativec Cilindro (¢) ricavati

su un Corpo distributore (d) e collegati mediante cir-

cuiti di Alimentazione A ed Erogazione (E) controllati

nel flusso di Fluido in fase di lavoro, da specifiche

Valvole unidirezionali fissati in asse al relativo

circuito su ogni Corpo distributore {(d) xicavati in

unico corpo con il relativo Corpo contenitore (4,5,6),

con Guarnizione di serraggio (48) nel collegamento

tra i singoli circuiti dei distributori e su cui me-

T

diante sedi di raccordo ottenuti sul Corpo contenitos

fa-

re {(6) del settore di lavoro (¢); su cui sono fissat:

i relativi circuiti esterni, collegano: quello di Ali-

mentazione, con il Serbatoio fluido (S} e Organo di

filtraggio (f), con possibile collegamento intermedio

con Pompa di alimentazione ausiliaria (P) fissata sul-

la Corona A; quello di Erogazione, controllato da po

Ul
|

sibile Valvola unidirezionale supplementare (v), al-

1'Accumulatore di Energia idraulica (Q); da questo:

un Circuito e collegato c¢on il Motore trainante (M),

nentre un'altro &€ collegata con 1'utilizzo;: entrambi

i Circuiti sono collegati con gli corgani di controllo

portata(p), di massima pressione e portata (c), Orgaj




T+ (16)

- , i ) . . . . _X
di controllo pressione (e). 11 Clrcuito di scarico (%)

Hel Motore trainante é collegato mediante circuito

estzrno alla Corona . d'accumulo A, scaricando il flui-r

dc in un circuito interno di lubrificazione (L), colg

legato con tutti i Fulcri di vincolo di questa e del

Corpo inferiore B,dei:.componenti 1ij :movimento, scariv

cando infine liberamente in questo corpo B, dove me-

diante circuitc esterno (s), che collega questo al

Serbatoio, viene scaricato in guest'ultimo. L'Energia

accumulata, controllata nella pressione e portata.

parte va ad alimentare il ciclo continuo di produzio-

ne, la parte eccedente va all‘utilizzo, con possibili-

td di essere trasformata in altro tipo di Energia, se-

condo le necessita di utilizzo e progetto.--—-—------

In fase di Lavoro, il movimento angolare e gli scor-

rimenti tangenziali dei Bracci di Leva tipo: Y,S,H,W,

sono determinate dal movimento angolare del Pressore

circolare per il Braccio di Leva tipo Y e dalle: nmisuy-

re, rapporti longitudinali, aperture, movimenti ango-

lari e punto di contrapposizione tra i Segmenti di Le-

va contrapposti, per i Bracci di Leva tipo: S,H e W,

essi sono: per il tipo Y,S,H, il movimento angolare

di inizio e fine Lavoroc & di: 13°.00"; e va dall'asse

orizzontale da: 0°.00" a meno 13°.00"; per il tipo W,

il movimento angolare di inizio e fine lavoro & di:
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18°.64" . & y3 dailasse orizzontale da 0°.00" a menos:

18°.64" - I rapporti longitudinali, con linea ideale

rettilinea, dal punto di vincelo, per i Segmenti di

lLeva: L1/L2=L3/L4=L5/L6=L7/L8= ; tra i Segmenti di

Leva: L9/L10=L11/L12=1/1; tra i Segmenti di Leva:l&/

L14=116/1.15=1.28. Gli scorrimenti tangenziali tra 1

Segmenti di Leva: L5 su L2=L7 su L4=L9 su L6=L1l]l su

L8=2.76 ; 110 su L14=L12 su L15= 3.06 . La curvatura

dei Segmenti di Leva ad arco é determinata dal calco-

|10 trigonometrico della composizione di un arco forma-

to da due Segmenti di Leva fissati tra loro da un'esH

tremitd longitudinale, in rapporto longitudinale di

1/1 e ,apertura angolare di: 128°.71"; queste misure

longitudinalili scono determinate dal calcolo secondo 13

regola delila spirale logaritmica che da una serie 4i

valori di misure longitudinali in pogressione geomet-

rica e aritmetica tra loro in cui la somma-tra-un va-

lore e quello precedente:da il valore successivo e il

rapporto tra questoc e quello precedente é..di circa:

1.61 . Le misure longitudinali e relative aperture an

golari, determinano gli scorrimenti tangenziali tra

i Segmenti di Leva contrapposti tra lore, il valore

dié rendimento unitario per singolo Braccioc di Leva,

quello di pressione e portata.-Cueste misure e rapporn

ti longitudinall, aperture e movimenti angolari tra




i segmenti di Leva di ogni singolo Braccio di Leva,

sono dettate e determinate da vincoli di massimo ren-

dimento unitario; esse possono variare in pild o meno

rimando nell'ambito di rendimenti, secondo esigenze

di progetto.---—--—------—-— e

-La tavola n°® 4, rappresenta in modo schematico un

esempio di funzionamento tipo: Ap e tre possibili va-

rappresenta un esempio di funzionamento tipo idrauli-

rianti tipo: Cp, Dp, Bp. Il particeclare schematico Ap

co dei componenti esterni al Corpo principale tipo:

JHS., Un Circuito di alimentazione Y, fissato alla Pom

pa di alimentazione P é collegata con il Serbatoio

fluido terminante al suo interno collegato all'estre-

mitd longitudinale con Organo di filtraggio (f), men-

tre un Organo di controllo livello fluido (i) é fis-

sato sul Serbatoio (8). Il Circuito di Erogazione (z

€ collegato con l'Accumulatore d'Energia Idraulica (g

)

controllato da Valvola unidirezionale (u); a questo

sonoc collegati altri due Circuiti: un Circuito (K),cg

legato con il Motore trainante (M), che alimenta il

ciclo continue di produzione, scaricandolo mediante

circuito secondario (x) nel Corpo principale JHS; il

Circuito (h), collegato con il Motore Idraulico (E)

di utilizzo dell'Energia, con Circuito di scarico 82

collegato con il Serbatoio S. Entrambi i Circuiti K e
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h, sono controllati da Valvcola di massima pressione

e portata C, scaricando il Fluido in esubero nel Ser-

batoio S, mediante Circuite di scarico S1. —-——————-—

~I1 particolare schematico Cp, rappresenta un secondg

esempio tipo di funzionamento idraulico dei Componen-

ti esterni al Corpo principale JHS. Mantiene le stes-

se caratteristiche funzionali del particolare schema-

tico Ap, varia:inell‘eliminazione della Pompa di ali-

mentazione (P), con attacco diretto del Circuito di

Alimentazione Y, alla Corona centrale A.-—=—-———---

-Il particolare schematico Dp, rappresenta un terzo

esempio di funzionamento Idraulico-Elettrico dei como

ponenti esterni al Corpo principale: JHS, mediante

circuito (v), alimenta un Motore Idraulico (M), che

aziona un Generatore elettrico, trasformando 1'Energi

a

idraulica in Elettrica. Questa Energia, tramite cir-

cuito (9), viene trasportata a un accumulatore elet-

trico (A}, e mediante un Circuito (K), parte alimentas

il Motore trainante (M), la rimanenza mediante circul

to d, va all'utilizzo. ~==—=—=——cm

-I1 particolare schematico Bp, rappresenta un guarto

esempio tipo di funzionamento elettro-idraulico del

particolare schematico Bp, varia nell'aggiunta.di una

Pompa idraulica P; fissata in asse alla Corona A.--

-I1 trovato cosl concepito é suscettibile di numeroseg




modifiche e varianti tutti rientranti nell'ambito del

-

»
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concetto inventiveo, incltre tutti i dettagli tecnici

sono sostituiblli con altri tecnicamente equivalenti

-~
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~RIVENDICAZIONI-

1) -~Macchina Hydro-Meccanica a Forze Contrapposte, .

con Generazione 4'Energia, costituita da un Corpo pri

n-

cipale tipo: JHS, produttore d'Energia, composto da:

Corona d'accumulo A e Corpo inferiore B, con basi tan-

genti d'accoppiaménto e guarnizioni di serraggio tra

le facce contrapposte, fissati tra loro mediante Viti

suddivisi in Corpi contenitori con Coperchio d'ispezil

one sul Corpo inferiore B e Coperchio di supporto,

sulla Corona d'accumulo A, accoppiati tra loro, con

Guarnizioni di serraggio tra le facce d‘accoppiamente

@ fissati mediante Viti, racchiudendo tre spazi inter

ni: a,b,c, relativi al proprio settore di lavoro, in

cui lavorano i componenti agenti e reagenti di gues-—

ta macchina. In posizione assiale esterna, il Coper-

chio di supporto, porta la sede di accoppiamento e fi

S—

sagglo di un Motore trainante, € in asse opposta, sul

Corpo contenitore della Corona d'accumuio A, é rica-

vata una sede per l'accoppiamento e fissaggio di una

Pompa di alimentazione ausiliaria ; in posizione d'as

se, opposti tra lorc: sul Corpo contenitore del set-

tore ¢ e su quello del settore a, sono ricavate le se

di dove sono alloggiate le Guarnizioni radiali parao-

lio e sullo stesso asse, su tutti i tre contenitori

di guesta Corona A, sono ricavate le sedi per Cusci-




~netti a rotolamento, su cui su ogni settore lavorang

i componenti agenti, costituiti da: Albero con eccen-

trico, formato da due Mozzi con sedi eccentriche di

accoppiamento e fissaggio di un Perno,, formante con

gquesto unico corpo; sull'estremitd assiali di ognuno

di questi Alberi, sono ricavate rispettivamente: sug-

1li estremi assiali esterni, le sedi di vincolo per un

Motore trainante e per una Pompa di alimentazione au-

siliaria: ali'interno, in asse tra loro,; alternativa-

mente, sono ricavate una sede e un Perno accoppiate

in asse tra loro, con calettature radiali alternate,

vincolati a una distanza angolare tra le sedi assiali

eccentriche, di: 360/3, corrispondenti ognunc al pro+

prio settore di lavoro: a,b.c,. In posizione interme+

dia, su ogni Perno dell'eccentrico, é vincolato su

Cuscinetti a rotolamento, un Pressore circolare, con-

trapposto alternativamente in fase di lavoro, con la

superfice radiale a due Piani di riscontro fissati irn

posizione tangente sull'estremitad longitudinale di dy

e

Segmenti di Leva: L1,L3, di un Braccio di Leva pres-—

sore tipo: Y, composto da due Bracci di Leva tipo: &

formati da due Segmenti di Leva ad arco L1,13 e due

Segmenti di Leva rettilinei: L2,L4, fissati tra loro

da un'estremita longitudinale, sullo stesso piano, fg

r_

mando quattro angoli al vertice: L1,L2=L3,L4=25°.71"
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L1,L3=115°.58" . 15 p4= 193°.00". o6 curvatura dei

joosi

Segmentl di Leva ad arco L1,L3, precalcolata, corris-

pondente ognuno a due Segmenti di Leva rettilinei di

misura longitudinale unitaria e apertura angolare al

vertice di: 128°.71". Questo Braccio di Leva tipo: Y,

& vincolato nel punto d'intersezione angolare, tra i

Segmenti di Leva componenti: Li,L2,L3,L4, mediante

Cuscinetti a rotolamento, a un Fulcro fissato in po-

sizione trasversale e mediana, in corrispondenza del-

l'asse verticale. Contrapposto alternativamente con

le estremita longitudinali dei Segmenti di Leva: L2,

L4, mediante Rotelle pressori, al Piani di riscontro

di due Pressori invertitori contrapposti con il pia-+

no assiale opposto, oynuno a un Corpo elastico (Mol-

la), che fungeno alternativamente da accumulatori di

Energia meccanica e invertitori di potenza, contrap-

posti dall'estremita assiale opposta: alla base assi+

ale del relativo Cilindro guida (g), ricavati in po-

sizione tangente, in asse di coppia parallela tra los

ro, su oyni Corpo contenitore dei settori di lavoro

a,b,c, e su cui su ognuno, dall‘estremita assiale &

fissata una bussocla guida del relativo Pressore inver

titore. Sulla base tangenziale di guesti Segmenti di
/

questi Segmenti di Leva L2,L4, scno fissati i Piani

di riscontro. su cul a¢giscono in rotolamento delle
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Rotelle Rotelle préssori, vincolate ognuna sull'estre-

mitd longitudinale del rispettivo Segmento di Leva

L5,L7, di due Bracci di Leva Pressori tipo: 8, su Per-

ni fissati a guesti, contrapposti e scorrevoli alter-

nativamente in fase di lavoro. Questi bracci di Leva

tipo: 8, sono composti ognuno di 'un Segmento di Leva

ad arco: L5.L7, con curvatura corrispondente a due

Segmenti di Leva rettilinei fissati tra loro, di mi-

sura longitudinale unitaria e apertura angolare al ver-

tice di: 128°.71" ; e un Segmento di Leva rettilineo

L6,L8, fissato all'estremita longitudinale formante

un angolo al vertice: L5,L5=L7,L8= 77°.00" ; entram-

bi sono vinceolati nel punto di intersezione angolare

in posizione angolara di inizio lavoro dei Segmenti

di Leva Pressori: L6,L8=13°.00"; rispetto all'asse

orizzontale, al rispettivo Fulcro, fissati in posizit

one d'asse paralleli al Fulcro fissato sulla Corona

d'accumulo A, nelle rispettive sedi dei Corpi conte-

nitori del Corpo inferiore B, dove paralleli d'asse

a guesti, in posizione mediana sono fissati altri due

1A

Fulcri. su cui scono vincolate nel punto di intersezi;

one angoiare del Segmenti di Leva componenti: un Bra

i
|

cio di Leva tipo: H, di accumulo e produzione e uno

tipo: W, di compressione e lavoro; il tipo H vincolat

to sul primo Fulcro, é composto da quattro Segmentil
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di Leva ad arco: di accumulo L9,L10, di produzione

L11,L12 e rettilineo L13 d'accumulo invertitore; con

curvatura dei Segmenti di Leva ad arco corrispondentl

a due Segmenti di Leva rettilinei fissatili tra loro da

un'estremita longitudinale, in rapporto longitudinale

tra loro di 1/1 e apertura angolare al vertice per

i Segmenti di Leva ad arco: L9,L10=128°.71" ; per i

Sequwenti di Leva L11,L12=128°.71" ; guesti segmenti

di Leva componenti: L9,L10,L21,L12,L13, sono fissati

tra loro da un'estremitd longitudinale formando un

unico corpo, con quattro angoli al vertice tra i Segr

-

menti di Leva ad arco: L9.L10= j3g50 ggn; L9,L11=77°.

42" ;L10,Li2= 77°.42" ; 111,112~ 89°.58" ; e con gu~

ello rettiiineo posto in asse verticale; vincolato

nel punto d'intersezione angolare di questi Segmenti

di Leva componenti del suddetto Fulcro di vincolo e

contrapposto con questi. mediante Rotelle pressori,

vincolate al rispettivo Perno fissato sull'estremita

longitudinale di ogni Segmento di Leva, contrapposti

e scorrevoli in fase di lavoro: con i Segmenti di Le-

va ad arco L9,L10, ai Piani di riscontro fissati sui

.

piani longitudinali tangenti dei Segmenti di_lLeva L&

L8 dei Bracci di Leva tipo: S; con il Segmento di Le-

va rettilineo L13, mediante Rotella pressore vincola-

ta al relativo Perno fissato sull'estremita longitu-
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—dinale di guesto, e contrapposto alternativamente af

Piani di riscontro di due Organi pressori invertitori

in asse in posizione assiale opposta tra loro, con rg-

lativa base assiale interna, ognuno a un Corpo elas-

tico (Molla)} che fungono alternativamente d'accumulasy

tori d'Energia meccanica e invertitori di potenza,

posti con larga tolleranza radiale guida esterna, nej-

la sede di questi e con guella interna ognuno nel ris-

pettivo Perno guida. fissati in asse opposti tra lo-

ro, dove sulla base interna sono contrapposti su og-

nuno un Corpo elastico (molla), e £fissatl in coppia

tra loro, in posizione ortogonale rispetto all'asse

dei Fulcri di wvincolo dei Bracci di Leva, sulle fac-

ce laterali della base di ogni contenitore del Corpo

inferiore B a una distanza mediana di ogni singolo

settore di lavoro a,b,c. Con i rimanenti due Segmenti

di Leva ad arco: L1l1,L12, sono contrapposti ai Piani

di riscontro fissati sui piani longitudinali tangenti

di due Segmenti di Leva rettilinei: L14,L15 d1 un Brac-

cio di Leva di Compressicne e lavoro tipo W, formato

di due Segmenti di Leva rettilinei Ll14,Ll15 descritte

e due fusi in uno comune: L16; fissati tra loroc da

un'estremita longitudinale formando un unico corpo

con tre angoli al vertice: L14,L15=L15,L16=99°.32":

W

L14,L15=161°. 36" ; vincolato nel punto diinterseziong
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angolare al suddetto Fulcro di vincolo_e contrappostc

(27)

con il Segmento di Leva comune, mediante Rotella pres-

sore vincolata sull'estremita longitudinale di questd

al relativo Perno e contrapposto alternativamente a

due Stantuffi convertitori, posti in asse tra loro in

posizione tangente del suddetto Segmento di Leva con-

trapposto, e vincolati agli estremi longitudinali me-

diante sporgenza radiale (r) a un Tirante di pompag-

gio per autoalimentazione e accoppiati in stretta toll

leranza radiale, ognuno con il relativo Cilindro ri-

cavati su un Corpo distributorzs e.collegati mediante

circuiti di Alimentazione ed Ercogazione controlliati

nel flusso del Fluido in fase di lavoro, da specifich

e

Valvole unidirezionalil fissati in asse al relativo

circuito su ogni Corpo distributore, ricavate in uni-

CO corpo con il relativo Corpo contenitore, con guar-

nizione di serraggio nel collegamento tra i singoli

rircuiti dei distributori e su cul mediante sedi di

raccordo ottenuti sul Corpo contenitore del settore

di Lavoro c, su cui sono fissati i relativi circuiti

esterni, collegano: quello di Alimentazione, con il

Serbatoio fluidec s e Organc di filtraggio £, con pos-

sibile collegamento intermedio con Pompa di alimenta-

zione ausiliaria fissata sulla Corona d accumulo A;

guello di erogazione, controllato da possibile Valvo-




~la unidirezionale supplementare v, va all'Accumula-

tore di Energia idraulica Q; da questo un circuito é

collegato con il Motore trainante M, mentre un'altro

e collegato con l'utilizzo; entrambi i1 Circuiti sono
9

collegati con organi di controllio portata p, di mas-

sima pressione e portata ¢, organo di controllo pres-

sione e. Il Circuito di scarico x del Motore trainan-

te & collegato mediante Circuito esterno alla Corona

d'accumulo A, scaricando il Fluido in un circuito in-

terno di lubrificazione L, collegato con tutti i Ful-

cri di vincolo di guesta e del Corpo inferiore B dei

componenti in movimento, scaricando infine liberamen-—

te in questo Corpo B, dove mediante Circuito esterno

5, che collega questo al Serbatolo, viene scaricato

— ]

in guest'ultime. L'Energia accumulata, controllata

nella pressione e portata, parte va ad alimentare il

~riclo continuo di produzione, la parte eccedente va

| et anee]
e it

all'utilizzo, con possibilita di essere trasformata

in altro tipo di Energia, secondo le necessita di util-

lizzo e progetto,——=—————"————— - - —

2} Come da rivendicazioni 1, in cui: nel Braccio di

Leva tipo: Y, i Segmenti di Leva ad arco L1,L3, pos-

sano essere sostituiti con simili Segmenti di Leva

formati ognunc da due Segmenti di Leva rettilinei fig-

sati tra loro da un'estremita longitudinale con aper-
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3) Come da rivendicazioni da 1 a 2, in cuil: nei BracH

ci di Leva tipo: Y, i Segmenti di Leva ad arco: Ll1,L3,

pur mantenendo invariati i punti di contrapposizione

con il Pressore circolare, possa:n.a2ssere rovesciata 14

osizione dell’arco formando i seguenti angoli al vern-
1Y g g

tice: L1,L3=0°.00"; L1,L2=83°.50" . 13, 14=83°.50"

4) Come da rivendicazioni da 1 a 3, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipo: Y, 1 Segmenti di Leva ad arco L1,L3,

poSsano essere sostituiti con simili Segmenti di Leva

formati ognuno da un Segmento di Leva rettilineo, fig-

sati nel punto d'intersezione angolare e con i Segmen-

ti di Leva L2,L4, con apertura angolare al vertice:

L1,L3=064°.42"; 11,1.2=L3.0L4=51°.29" . ____________

5) Come da rivendicazioni da 1 a 4, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipo: Y, Pur mantenendo. invariata la posi-

zione di vincolo e contrapposizione, i Segmenti di Le-

va ad arco: L1,L3; possano assumere forme geometriche

razionali o irrazionali.—--—-—————c—mmme e

6) Come da rivendicazioni da 1 a 5, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipo:Y, i segmenti di Leva compongenti: LI,

LZz,L3,L4, possano variare tra loro i rapporti di misy-

ra longitudinale, secondo esigenze di progetto.----

7) Come da rivendicazioni da 1 a 6, in cui: nei Brac-

ci di Leva tipo: y. le aperture angolari al vertiqe




tra i Segmenti di Leva componenti, possanoc variare sg-

e
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condo esigenze di progetto.------—m——-——-—memmem————— o

3) Come da rivendicazionli da 1 a 7, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipo:Y, pur mantenendo invariati i punti

di contrapposizione e gquelli di vincolo, i Segmenti

di Leva ad arco possano essere sostituiti con Tre Seg-

menti di Leva retitilinei fissati tra loro da un'estre-

mita longitudinale, tipo Y, formanti tre angoli al

vertice: L1,L3=102°.58" . 11, allasse verticale=128°

71", L3, all'asse verticale=128°,71" ; con segmento

di Leva comune fissato dall'estremitd longitudinale

in asse verticale, al punto di vinceolo e intersezione

angolare del rimanenti due Segmenti di Leva componenti,

9) Come da rivendicazioni da 1 a 8, in cui: nei Brac-

ci di Leva tipo: ¥, i Seymenti ai Leva rettilinei: L2,

L4, possano variare 1'angolo di contrapposizione e qu-

indi l'apertura angolare, seccondo esigenze di progetto.

10) Come da rivendicazioni da 1 a 9, in cui: nei Brac-

ci di Leva tipo: ¥, i Segmenti di Leva rettilinei: Lz,

L4, possano variare il punto di contrapposizione di

inizio e fine lavoro, secondo esi¢genze di prodetto.

11) Come da rivendicazioni da 1 a 10, in cuis: nei Brac-

ci di Leva ad arco tipo: S, 1 seymenti di Leva ad ar-

co L5=L7, pur mantenendo invariato il punto di contra

posizione, possa essere rovesciato di 180° la posizio-
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~ne della curvatura, con conseguente variazione della

Lar
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apertura anyolare al vertice tra 1 Segmenti di Leva:

L5, L6=L7,L8= 25°.71" §o—e—mm e

12) Come da rivendicazioni da 1 a 11, in cui: nei Brg

c-—

ci di Leva tipo: S. 1 Segmenti di Leva ad arco L5,L7,

pOossano essere sostituiti con simili Segmenti di Leva

formati ognuno da due Segmenti di Leva rettilinei fig

sati tra loro da un'estremita longitudinale, con apexy

13}Come dawrivendicazioni da 1 a 12, in cui: nei Bracd

ci di Leva tipo: S, i segmenti di Leva ad arco L5,L7)|

possano essere sostitulti con simili Segmenti di Leva

formati ognuno da un Segmento di Leva rettilineo fis-

sato nel punto diintersezione angolare con il relativy

o)

Segmento di Leva componente: L6=L8, con apertura an-

golare al vertice: L5,L6=L7,L8= 51°.29" ; e apertura

250-7_1"

angolare di inizio lavoro dall'asse verticale: L5=L7=

c-

14) Come da rivendicazioni da 1 a 13, in cui: nei Bra

ci di Leva tipo: S, i segmenti di Leva ad arco L5,L7,

pur mantenendo invariata 1'apertura angolare al ver-

tice e 11 punto di contrapposizione, possano assumerd

forme geometriche razionali o irrazionali,—--——————-

15) Come da rivendicazioni da 1 a 14, in cui: nel Brd

c_

N

cio di Leva tipo: 8, 1 Segmenti di Leva componentis




L5,L6=L7,L8, possano variare tra loro i rapporti di

‘;78)(32)-“

misura longitudinali, secondo esigenze di progetto.

16) Come da rivendicazioni da 1 a 15, in cui: nei Brgc-

ci di Leva ad arco tipo: S, i Segmenti di Leva ad ar-

co componenti: LS5,L6=L7,L8, possano variare 1'apertuy

angolare al vertice, secondo esigenze di progetto,

i C—

17} Come da rivendicazioni da 1 a 16, in cul: nel Brg

ci di Leva ad arco tipo: S, i Segmenti rettilinei Lé6=

L8, possano cambiare 1l'angolo tra l'asse orizzontale

e gquello di contrapposizione, secondo esigenze di

progetto,————————-—-mm—m—m e

18) Come da riwvendicazioni da 1 a 17, in cui: nei Bra

\ C—

ci di Leva tipo: H, i segmenti di Leva ad arco: L9.L]

pur mantenendo invari:ato il punto di contrapposizione

-

possa essere rovesciato di 180° la posizione della

curvatura, con conseguente variazione dell'apertura

angolare al vertice tra i Segmenti di Leva: L9,Llil=

ig°.00"; L9,L10=L11,L12=135°.21" ;e

19) Come da rivendicazioni da 1 a 18, in cui: nei

Bracci di Leva tipo: H, i1 Segmenti di Leva ad arco:

—hen

LIl ,L12, pur mantenendo invariato il punto di contrag

posizione, possa essere rovesciata di 180°, la posi-

zione dellia curvatura, con consequente varzazione del

1*apertura angolare al vertice tra i Segmenti di Le-

va: L11,112=0°.00"; Lil,L9=1512,L10= 147°,.79" . —==—m
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20) Come da rivendicazioni da 1 a 19, in cui: nel Bragc

%(33)

o

cio di Leva tipo: H, i segmenti di Leva L9,L11, posso-

no essere sostituiti con simili Segmenti di Leva for-

mati ognuno da due Segmenti di Leva rettilinei, fissal-

ti tra loro da un'estremita longitudinale, con apertu

ra angolére al vertice di: 128°,7]1".—-——w-mommmo—o—————

?1) Come da rivendicazioni da 1 a 20,.in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva L10,L12,

pOssanc essere sostituiltl con simili Segmenti di Lewval

formati ognuno da due Segmenti di Leva rettilinei fis|

sati nel punto d'intersezione angolare con i relativil

Segmenti di Leva componenti, con apertura angolare al

vertice: L9,L11=128°.71" ; e apertura angolare di ini|-

zio lavoro, dall'asse verticale di: 5]1°,29" j=———-——

22) Come da rivendicazioni da 1 a 21, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva L10,L12,

possono essere sostituiti con simili Segmenti di Leval

rettilinei fissati tra loro da un'estremita longitudil-

nale, con apertura angolare al vertice di:128°_ 71" .

?3)Come da rivendicazioni da 1 a 21, in cui: nel Brac

cio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva L10,L12, pos-

Sano essere sostitulti con Segmenti di Leva simili, for-

1

nati ognuno da un Segmento di Leva rettilineo,fissati

nel punto d'intersezione angolare con i relativi Seg-

menti di Leva componenti., con apertura angolare al ve

-

-




/a&‘; (34)

‘1-'ir-p + L10,L3 9:128'3.71": e_apertura .:a_n_g_g,]_,avrn Qi inj-—

zio lavoro, dall'asse verticale di:51°.29" ,————-—-

24) Come da rivendicazioni da 1 a 23, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H; 1 segmenti di Leva ad arco:

L9,Lil; L10,L12, pur mantenendo invariata l'apertura

angolare al vertice e il punto di contrapposizione,

possano assumere forme geometriche razionali o irra-

zionali,.—-—+-———+- e -

25)Come da rivendicazioni da 1 a 24, in cui: nel Brad

cio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva componenti:

L9,L10,L1:;L12,L13, possano variare tra loro i rappoy

ti longitudinali, secondo esigenze di progetto.----

26)Come da rivendicazioni da 1 a 25, in cui:i nel Brac

cio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva ad arco L9.L]

L,10,L12; L11,L12; L9,L10, liapertura angolare al ver-

tice e conseguente punto di contrapposizione di ini-

zio lavoro di ogni singolo Segmento di Leva: possa va

riare secondo esigenze dl progetto.=-—-——=—=--rmm————-

27) Come da rivendicazioni da 1 a 26, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, il Segmento di Leva rettili-

neo: L13, possa essere sdoppiato in due Segmenti di

di Leva con apertura angolare al Vertice di 13° (tre-

dici gradi) e conseguente punto di contrapposizione

di inizio e fine lavoro che va da : 0°.00" a 13°.00" ]

28) Come da rivendicazioni da 1 _a 2%, in cui: nel
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Braccio di Leva tipo:H, il rapporto longitudinale tr3d

(35)

il segmento di Leva L13 e i rimanenti Segmenti di Le-

va componenti: L9,Li0,L11,L12. possa variare secondo

esigenze di progetto.—-————-——=s—meommmmmmm e e

29)Come da rivendicazioni da 1 a 27, in cui: nel Brag

cio di Leva tipo: H, il Segmento di Leva rettilineo

L13, possa essere sdoppiato, con apertura angolare al

vertice tra guesti due Segmenti di Leva, secondo esi-

genze di progetto.--—————— -

30jCome da rivendicazioni da 1 a 29, in cui: nel Bracd-

cio di Leva tipo: H, i segmenti di Leva ad arco: LS,

L11,5L10,L12, possanoc cambiare 1'angolo di contrappo-

sizione di inizio e fine lavoro dall'asse verticale,

secondo esigenze di progetto.,-———————-—mwo————o—————

31)Come da rivendicazioni da 1 a 30, in cui: nel Brag-

cio di Leva tipo: W, i1 Segmenti di Leva rettilinei:

L14. L15, possano cambiare l'angolo di contrapposizi-

one dall'asse orizzontale, secondo esigenze di proget

to.

32) Come da rivendicazioni da 1 a 31, in cui: nel

Braccio di lLeva tipo: W, i Segmesnti di Leva rettili-

nei: L14,L15, possano cambiare l'angolo di inizio la-

voro, secondo esigenze di progetto,-—---——-—==--—---—-

33) Come da rivendicazioni da 1 a 32, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: W, i rapporti longitudinali tra

1 Segmenti 41 Leva componenti: L16/L15=1.16/L14, pos-




-sano variare secondo esigenze di proyetto.--------

34) Come da rivendicazioni da 1 a 33, in.cui,: nel

Braccio di Leva tipo: W, possa essere sdoppiato in

due Bracci di Leva tipo:V, formati ognuno da due Segi

menti di Leva vincolato al relativo fulcro, nel punto

d'intersezione angolare tra i due Segmenti di Leva

componenti, questo per consentire una maggiore varia

-

bilitd della distanza di contrapposizione a guella di

vincolo al relativo Fulcro,.--=-=-——————=--ccce—————=

35)Come da rivendicazioni da 1 a 34, in cui: nel Brag-

cio di Leva tipo: W, 11 Segymento di Leva: L1l6. possa

essere sdoppiato in due Segmenti di Leva, con apertu-

ra anygolare al vertice tra loro, secondo esidgenze di

progetto.——=——————mcmr e

536) Come da rivendicazioni da 1 a 35, in cui: tra i

Bracci di Leva tipo: H e W, la distanza dall'asse di

vincolo e quella di contrapposizione tra i Segmenti

di Leva contrapposti: L10 su Ll14 e L12 su L15, possa

variare secondo esigenze di progetto.-—-—-—————————-

37) Come da rivendicazioni da 1 a 36. in cui: tra i

Braccli di Leva tipo: 5 e H, la distanza dall'asse di

vincolo a quello di contrapposizione, tra : Segmenti

di Leva contrapposti: L9 su L6 e L11 su L8,-possa va-

riare secondo esigenze di progetto.--—--—-——-—=——~-w=-

38) Come da rivendicazioni da 1 a 37, in cui: tra i







39) Come da rivendicazioni da 1 a 38, in cui: tra i

Bracci di Leva tipo: Y e S, i rapporti longitudinali

tra 1 segmenti di Leva contrappesti: L5 su L2 e L7 su

.4, pud variare secondo esigenze di progetto,=—-—--—-

40} Come da rivendicazioni da 1 a 39, in culi: Tra 1

Bracci di Leva tipo: S e H, 1 rapporti longitudinali

tra 1 segmenti 4l Leva contrapposti: L9 su L6 & Lil

su L8, possano variare secondo esigenze di progetto.

41) Come da rivendicazioni da 1 a 40, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, i1 rapporti longitudinalil trg

i Segmenti di Leva ad arco componenti: L9,L11/L10,L12Z.

possano variare secondo esigenze di progetto.------

42) Come da rivendicazioni da 1 a 41, in cui: tra i

Bracci di Leva tipo: H e W, 1 rapporti longitudinali

tra i1 Segmentl di Leva contrapposti: L10 sU Lid4 e L1Z

su L15, possano variare secondo esigenze di progettol

43) Come da rivendicazioni da 1 a 42, in cui: nei

Bracci di Leva tipo: Y,S.H, i Segmenti di Leva ad ar-

co, pur mantenendo invariata la Corda tra punto di

vincolo e contrapposizione, possa variare il raggio.

di curvatura, secondo esigenze di progetto,—-————---

44) Come da rivendicazioni da 1 a 43, in cui: nei

Bracci di Leva tipo: ¥,S5,H, 1 Segmenti di Leva ad ar-

co con curvatura dell'arco calcolata secondo la com-

posizione di due Segmenti di Leva rettilinei fissati
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tra loro da un'estremitd longitudinale con relativa

apertura angolare al vertice, in rapporto longitudi-

nale tra loro di : 1l/1, questo rapporto possa essere

cambiato in 1/1.61.-——e— o __

45) Come da rivendicazioni da 1 a 44, in cui: nei Brac-

¢l di Leva tipo: Y,5,H, i Segmenti di Leva ad arco

co curvatura dell'arco calcolata secondo la composi-

zione di due Segmenti di Leva rettilinei fissati tra

loro da un'estremita longitudinale con relativa aperfy
g

tura angolare al vertice,in rapporto longitudinale

tra loro di 1/1,; guesto rapporto possa essere cambiarg

to secondo esigenze di progetto.-—-—----———----—————==

46) Ceome da rivendicazioni da 1 a 45, in cui: nella

Corona d'accumulo A, i Corpi elastici (molle) fongeni

ti d'Accumulatori d'Energia meccan.ica, relativi Seg-

menti di Leva contrapposti e componenti sedi e funzirf

onamento: possano essere eliminati, sumentando in_rap=

porto l'angolo di contrapposizione dei Segmenti di Lg-

va tangenti: L4,L6, del Braccio di Leva tipo: Y, cal-

colato in modo da tenere costante in fase di lavoro,

il valore tra forza agente e reagente e tradurre in

portata quello che con i Corpi elastici era in pressione.

47} Come da rivendicazioni da 1 a 46, in cui: nel Cor-

po inferiore B, i Corpi elastici (Molle) fungenti da

Accumulatori d'Energia Meccanica, relativi Segmenti
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di Leva contrappostc e relativi componenti di funzi-

onamento, possanco essere eliminati, aumentando in rap

porto 1l'angolo di contrapposizione dei Segmenti &i Le

va tangenti: L6,L8 dei Bracci di Leva tipo: S e dei

Bracci di Leva tipo: W, L14,L15, calcolato in modo da

mantenere costante in fase di lavoro, il valore tra

forza agente @ reagente, per tradurre in portata que

lo che con i Corpi elastici (molle) era tradotto in

PSS 10N ..~ ~m~ — T e e e e —————————————

48) Come da rivendicazioni da 1 a 47.in cui: nel Brac

cio di Leva tipo: W, ii Segmento di Leva L16, pur man

tenendo invariato l'angolo di contrapposizione con i

relativi Stantuffi contrapposti, possa variare 1'an-

;olo'della posizione di Lavoro da 0°.00"™ a 360°, se-

condo esigenze di progetto.-—-———-mmremSemm—m——mm e —

19) Come da rivendicazioni da 1 a 48, in cui: nej Bra

cio di Leva tipo: H, il Segmento di Leva rettilineo

L.13, possa varlare ia posizione di lavoro e contrap-

posizione di 180°.00".—————— e

50) Come da rivendicazioni da 1 a 49, in cui: nel Braf

¢io di Leva tipo: H. il Segymento di Leva rettilineo

13, possa essere sdoppiato e variare la posizione di

lavoroc e contrapposizione. con un Segmento Gi Leva di

pi 90°.00" 2 con l'altro di meno 90°.00" rispettiva

mente con l'asse longitudinale di ognuno corrisponden




-te al relativo segmento tangente: L13 o Ll4.------

51)Come da rivendicazioni da 1 a 50, in cui: nel Brac-

cio di Leva tipoﬁ W, il Segmento di Leva L16, pur man

tenendo invariato l'angoleo di contrapposizione, pos-

sa essere ribaltata e cambiata la posizione di lavorg

di.}80°.00%,. in asse verticale,-—————-——-——————cc-mo

52) Come da rivendicazioni da 1 a 51, in cui: nel Bra3

C-

cio di Leva tipo: W, il Segmento di Leva L16; possa

essere sdoppiatb e contrapposto al relativo Stantuffg

con angolo di contrapposizione di inizio lavoro, ris-

petto all'asse orizzontale di vincolo di: 38°.71".-

53) Come da rivendicazioni da 1 a 52, in cui: gquale

soluzione tecnica tipo:JSHW, nel Braccio di Leva tipg

W, il Segmento di Leva L1l6, possa essere sdopplato in

due Seguent. di Leva e contrapposti al relativo Stan-

tuffo con angolo di contrapposizione di inizio lavord

rispetto all'asse orizzontale di:38e.71" ; e tra 11l

Corpo di contrapposizione di ognuno di questi e il re

lativo Stantuffo convertitore, possa essere interpos-

to un Braccio di Leva rettilineo, vincolato al relati

vo Fulcro in asse verticale: con angolo di contrappo-

sizione di inizio lavoro di: 0°.00" rispetto all'as-

se verticaie e verso di rotaziocone uguale a quello del

Segmento di Leva contrapposto e scorrevole sul piano

longitudinale di questo contrapposto dall'estremita




e




iongitudinale libera, mediante Rotella pressore, al

relativo Stantuffo convertitore.-——————=-c—c—m—————-

54)YCome da rivendicazioni da 1 a 53, in cui: nel Brad

cio di Leva tipo: H, il Seymento di Leva L13, pur man

tenendo invariata l'apertura angolare, ossa essere
P g

»

¥

sdoppiato in due Segmenti di Leva, con apertura ango-

lare al vertice di 13°,00".,-—————————————oo————

55) Come da rivendicazioni da 1 a 54, in cui: guale

soluzicone tecnica tipo: JHSC, il Braccio di Leva tipd

W, possa essere eliminato,

contrapponendo direttamen-

te i segmenti di Leva L10,L12. ognuno al relativo Stsa

n-—

tuffo convertitore, posti in asse verticale e aumencs

n-

do 1'intensita di ogni corpo elastico su cui agisce i

1

Segmento di Leva Ll3, in modo di avere in ogni fase

di movimento angolare: tra forza agente e reagente,un

andamento pressoché unitario.Con conseguente modifica

nei dettagli tecnici: del Corpo distributore e vinco-

Lo unitario dei Tiranti di pompaggio tra Segmento di

leva e relativo Stantuffo convertitore,—-—==-————ew--

56)Come da rivendicazioni da 1 a 55, in cui: gquale so

luzione tecnica tipo: JS2S: la curvatura dei Secmentil

di Leva L11,L12, possa essere ribaltata di 180°, con

angolo al vertice L11,;L12=90°.00", con conseguente an

yolo di inizio lavoro spostato di 90°, in asse orizzon-

tale e Braccio di Leva tipo: W: sdoppiato in due Brag




-ci i1 Leva . foruato o.nuno da un Segmenco di Leva s

tilineo vincolato da un'estremita longitudinale al ra

lativo Fulcro, con angolo di inizio lavoro in assa ve

r—

ticaie di G°.00" e rotazione in Fase di lavoro. oppos

ta a quella del relativo Seymento di Leva contrappost

sulla suparfice longitudinale; contrapposti dall'estn

a-

mita opposta a quella di vincolo mediante Rotella prg

sore. ogynuno al reiativo Stantuififo convertitore posti

in posizione tangente in asse orizzontale.-=-—--—-—---

B7) Come da rivendicazioni da 1 a 535, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: YSw, ne. Bracci di Leva tipo:

H e W, i Sagmenti d. Lava: L1li L14=1.12,L15, pur man-

tenendd invariato tra loro l'angolo di contrapposizio

ne, possa essera riba.tata di 180°.00", la posizione

8L contrapposizione e lavoro del Segmento di Leva L14

L15,L16. dei Braccio di Leva tipo: W e L11,L12,del

Braccio di Leva tipo: H, con conseguente spostamento

sullo stesso asse: del Fulcro di vincolo del Braccio

3. Leva tipo: VW e del Corpo distributore.--———------ _

58 )Come da rivendicazioni da 1 a 57, in cui: guale soF

iuzione tecnica tipo: YHK, nel Braccio di Leva tipo: H

1 Segmenti di Leva: L11,L12, possano invertire la po-

sizione di contrapposizione e lavoro e l'angolo di cur-

¥

racura. con consaguenta modifica tecnica del Braccio..

¢

1i Leva tipo:VW. sdopplate in aue Braccl di Leva com-
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(43)

-posti ognuno da un Segmento di Leva vincolato al re-

lativo Fulcro di vincolo in posizione opposta a quel-

io dell'angolo di rotazione in fase di lavoro del re-

lativo Segmento di Leva contrapposto e contrapposto

dall'estremita longitudinale opposta, mediante Rotel-

la pressore, al relativo Stantuffo convertitore; spos-

tati in asse verticale insieme al relativi Cilindri

del Corpo distributori, ribaltati di 180°.00" in asse

orizzontale tra loro.—-—————————— e

59)Come- da rivendicazioni da 1 a 58, in cui: quale so-

luzione tecnica tipo: JHJ, nei Bracci di Leva tipo:§,

i Segmenti di Leva componenti: L5,L6=L7,L8, possano

essere fusi in unico Segmento di Leva rettilineo, con

apertura angolare al vertice: L5,L6=L7,L8=0°.00" e

vincolati oygynuno al relativo Fulcro, con angolo di

contrapposizione e inizic lavoro di 13°.00" e fine la-

voro di 0°.00", contrapposti con le estremita longi-

tudinali mediante Rotella pressore; ai piani tangenti

dei relativi piani di riscontro L2,L4 e mediante i pi-

ani longitudinali opposti, ognuno all'estremita lon-

gitudinale dei Segmenti di Leva contrapposti: L9;L11

del Braccio di Leva tipo: H.—-—————————————————————

60) Come da rivendicazioni da 1 a 59, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: JWS, il Braccio di Leva tipo:

W, possa essere eliminato; il Braccio di Leva tipo:




H possano essere eliminati i Segmenti di Leva L10,L1l

(44)

e sostituiti da due Segmenti di Leva rettilinei:L10,I

11

con apertura angolare al vertice: L10,L11=13°.00" e

con 1 Segmentil di Leva componenti 1]l Braccio di Levas:

L9,L13=111,L13=57°.92¥; 19,L10=L11,L12115°.58". Con

conseguente ribaltamento di 180° degli Stantuffi con+

vertitori e relativi Cilindri ricavati sul Corpo dis-

tributore in asse tra 10ro,—=————————me————m—oo—a——

61) Come da rivendicazioni da 1 a 60, in cui: gquale

soluzione tecnica tipo: JYS, 1l Braccio di Leva tipo:

W, possa essere eliminato; nel Braccio di Leva tipo:

H, i Seymenti di Leva ad arco L10,L12, possano essere

sostituiti da unico Segmento di Leva rettilineo: L,

in asse verticale prolungato del Segmento di Leva :

L.13, formanti due angoli al vertice con i Segmenti di

leva ad arco L9,L=L11,L=231°.16". con conseguente ri-

baltamento di 180° degli Stantuffi convertitori e re-

lativi cilindri ricavati sul Corpo distributore in asg

se tra loro.——————— e

62) Come da rivendicazioni da 1 a 6l, in cui: guale

soluzione tecnica tipo: ¥YWS. il Braccio di Leva tipo:

W possa essere eliminato; nel Braccio di Leva tipo: H

possano essere eliminati i Segmenti di Leva L10,Li1,

sostituito da un Segmento di Leva rettilineo: 'L _in. as;

e verticale al Segmento di Leva 113, formante con gus

)]
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-esto unico corpo, con aperture angolari al verticé

aﬂp

(45)

con i Segmenti di Leva ad arco componenti:L9,;L=L,L1C=s

=57°.92"; con Braccio di Leva L contrapposo alternatil

vamente ali relativi Stantuffl convertitori in asse tx

a

loro e modifica nei dettagli tecnici del Corpo B.--

63) Come da rivendicazioni da 1 a 62, in cui: i setto

-ri &1 lavoro: a,b,c, possano variare da 1 a n, con

relativi alberi con eccentrico, vincolati tra loro in

posizione angolare di lavoro suddivisi a una distanza

angolare di 360°/n.-—===---mmmmmm e

54) Come da rivendicazioni da 1 a 63, in cui: i1 nu-

mero -dei giri del Motore trainante possa essere stabil

lito secondo esigenze di progetto.--——————-——-—-—-———-—

55) Come da rivendicazioni da 1 a 64, in cui: guesta

Macchina possa funzionare con sistema di autoalimen-

tazione coma descritto. o alimentata da fonte esternas

66) Come da rivendicazioni da l.a 65. in cui: gquesta

macchina sia utilizzata per orodurre Energia e per tu

t-

ti gli usi specifici conssntite dalie norme vigenti

-11 trovato cosl concepito é suscettibile di numerose

modifiche & varianti, tutti rientranti nell ambito dd

l .

concetto inventivo. inoltre tutti i1 dettagli tecnici

sono sostituibili con altri tecnicamente equivalenti.

s
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