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RIASSUNTO
I1 veicolo con dispositivo automatico per il prelievg
e la restituzione nglla posizione di prelievo di conte-
nitori di raccolta per materiali allé rinfusa, in parti-
colare immondizie, e per il.ribaltamento degli stessi en
tro il cassone di detto veicolo attraverso una apertura
di carico superiore trasversalmente disposta rispetto al
l'asse di detto veicolo ed in prossimitd di una estremi-
ta dei cassone stesso e essenzialmente caratterizzato dg
fatto di prevedere una gru a bracci snodati centralmente
montata rispetto zl1l'asse longitudinale di detto veicolqg

in prossimita di detta apertura di carico, mezzi atti a
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I
determinare la rotazione di detta gru nonché mezzi assod
ciat; al braccio snodato estremo della stessa grﬁ atti
ad.agganciare nel senso della lunghezza detti contenito-
ri di raccolta ed a deterﬁinarne il ribaltamento guando

portati in posizione sovrastante detta apertura di carig

DESCRIZIONE

Il presente brevetto per invenzione industriale con-
cerne un veicolo con dispositivo automatico per il pre-
lievo € la restituzione nella posizione di prelievo di

contenitori di raccolta per materiale alla rinfusa, in

particolare immondizie, e per il ribaltamento degli steg

si entro il cassone di detto veiﬁolo.

Nel éampo della nettezza urbéna vi & continua tenden-
za a provvedere mézzi azionabili da un solo operatore e
si & gia provveduto a produrre veicoli-dotati di cassoni
costipatori provvisti di aperﬁura‘superiore per il cari+
co dall'alﬁo. L'operazioné di presa dei contenitore di
raccolta avviene attualmente mediante impiegb di una op;
portuna gru che aggancia il‘contenitore roveschndolo in
corrispondenza di detta apertura. Mezzi spingitori, pre-
visti nell'interno del cassone, provvedpno a cosfipare
1'immondizia coéi aa sfruttare al massimo le capacita dj
trasporto del veicolo,

Le soluzioni fino ad oggi proposte prevedono il mon-

taggio della gru sul fronte del veicolo o lateralmente

O.



3.

allo stesso con inconvenientli di diversa natura. ‘%g‘ O
Nel caso di gru prevista sul fronte del veicolo & ne-
cessario, per 1l prelievo del contenitore, posizionare
il veicolo con il muso ri?oltoversq il contenitore steg-
5o il che comporta particolari manovre non fattibili nel
caso di normali strade cittadine. Préscindendo dall'in-
conveniente citato, il prelievo frontale presenta il van-
taggio di consentire il sollevamento del contenitore nel]
senso della sua 1uﬁghezza e di ridurre; conseguentements,
lallarghezéa dell'apertura sqperiore del cassone di rac-
colta a vantaggio del maggior spazio di carico nel cassg
ne stesso.
Nel caso di gru previsto lateralmente si ha il vantég-
gio di un agevole uso nelle strade cittadine a doppio sen-
so, mentre & teoricamente impossibilé e_tecnicamente di-
sagevole 1'impiego in strade a senso unico dove i conte-

nitori di raccolta, per ragioni di spazio e di viabilital,

possono essere posizionati sul lato sinistro rispetto ali
la direzione di marcia, situazione non infrequente nei
centri storici-dei grossi agglomerati urbani. Altro in-
conveniente importante e il fatto che ljasse mag@iore dell
contenitore da prelevare e svuotafe'é parallelo all'asse
del veicolo per cui l'apertura superiore di ricevimento

del cassone deve necessariamente presentare una larghez-

[l

za di dimensioni notevoli, almeno pari alla lunghezza de
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contenitore, ad evidente discapito della portata utile
del veicolo.

Scopo della preéente invenzione consiste ﬁel provve-.
dere un veicolo, 1in partiéolare per la raccolta‘di immon
diéie, che presenti i véntaggi dei convenzionali veicoli
del tipo eliminandone pero gli inconvenienti.

Pit in particolare, lo scopo principale della presen-
te invenzione consiste nel provvedere un veicolo provvi;

sto di dispositivo automatico per il prelievo e la resti

tuzione del contenitore di raccolta sia cheiquesto sia

posizionato sul lato destro che sinistro del veicolo stesso.

Altro scopo consiste nel prov&edere un veiﬁolo con di
spositive automatico di prelievo e di restituzione cosi
conformato da conéentire il ribaltamento. del contenitore
di raccolta trasversalmente all'asse del veicolo cosi da
mantenere ridotta al massimo l'aperturarsuperiore del
cassone.

Questi ed altri séopi del trovato risulteranno.eviden
ti alle persone esperte nell'arte dalia lettura della de
scrizione e delle rivendicazioni che seguono.

Il veicolo con dispositivo auﬁomaticg per il prelievo
e-la restituzione nella posizione di prelievo di conteni
tori di raccolta per materiali alla rinfusa, in partico-
lare

-immondizie, e per il ribaltamento degli stessi entr

il cassone di detto veicolo attraverso una apertura di




1
carico superiore trasversalmente disposta rispetto al-
1'asse di detto veicolo ed in prossimita di una estremitd
del cassone stesso, secondo il trovato, & essenzialmente
caratterizzato dal fatto ai prevedere una gru a bracci
snodati centralmente montata rispetto all'asse iongitudi
nale di detto veicolo in prossimité,di detta apertura di
carico, mezzi atti a determinare la rotazione di detta
gru nonché mezzi associati al braccio snodato estremo
della stessa gru atti ad agganciare_nel senso della lun-
ghezza detti contenitori di raccolta ed a determinarne
il ribaltamento quando portati in posizione sovrastante
detta apertura di cafico.

Il veicolo, secondo il trovato, & illustrato - a solg
titolo esemplificativo ma non limitativo - nelle figure
delle allegate tavole di disegno, dove:

La figura 1 illustra schematicamente, in diverse posi
zioni operative, il dispositivo automatico di prelievo g
restitugione di un céntenitore di raccoita montato su un
autocarro per la raccolta di rifiuti urbani;

lLa figura 2 & una vista prospettica e particolareggig-
ta della forcella di presa; e . o

La figura 3 & un particolare del dispositivo di aggan-
cio del contenitore di raccolta.

Con riferimento alle citate figure, con 1 e genericat

mente indicato 1l dispositivo montato immediatamente dig=-




tro alla cabina di guida 2 di un autocarro ed intérpoSto
fra questa ed il cassone di raccolta 3, superiormente
provvisto di una apertura di carico 4 disposta trasver-
salmente al cassone 3.

Sul telaio 5 dell'autocarro, in posizione centrale, &
montata uﬁa ralla 6 comandata a ruotare nei due sensi da
un gruppo moto-riduttore 7. la ralla 6 porta una gru a
bracci .snodati éostituita da un primo elemento‘di colon=-
|na 8, da un secondo elemento di colomma 9 e da un terzo
elemento -di colonna ~10,

Il primo elemento 8 & costituito da una forcella ed &

fulcrato in 11 sulla ralla 6 ed é controllato in_inclina
zione da una coppia di cilindri oleodinaﬁici a doppio eff
fetto 12 fulcrati in 13 sulla ralla 6 ed in 14 sull'ele-
mento 8, Sull'elemento 8, opposto al punto di fulcro 11,
e fulcrato in 15 il secondo elemento 9. Una coppia di.ci-
lindri-oleodinamici a doppio effetto 16, fulcrati in 17
sulla ralla & ed in 18 suli'elemento 9, controllano il mp-
vimento di rotazione del secondo elemento 9.

Entro e lungo il secondo elemento 9 scorre telescopi-
camente il terzo elemento di colonna 10 a ﬁezzo &#i un
cilindro oleodinamico non illustrato. lLa parte terminale
9' dell'elemento 9 a partire dal fulcro 15 presenta una

lunghezza sostanzialmente uguale alla lunghezza del primpo

elemento di colonna 8.




Sull'estremita libera del terzo elemento 10 & monta-
ta la forcella di presalvera e propria; indicata generi-
"camente con 19 ed illustrata in particolare nella figu-
ra 2.

La forcella di presa 19 & costituita da una barra ci-
lindrica 20, trasversale all'elemento 10, portante su
ciaséuna estremita un braccio 21 incernierato in 22 sul-
la barra 20.'Ciaséun braccio 21 porta all'estremita un
-dispositivo di aggancio e blocco 23 di conformazione vas
riabile a seconda*AQI.sistgma di aggancio previsto sul
contenitore 24 (figure i e 3).

la rotazione assiale della bérra 20 & comandata da
una coppia di cilindri oleodinamici a doppio effetto. 25
portati dall'elemento 10 ed aventi il relativo stelo 26
%uicrato in 27 su una leva ércuata 28 fplcrafa in 29 sul
l'estremité dell'elemento 10. I cilindri 25 sono contro]
lati da un pendolo oleodinamico 30 portato dalla barra
20.

Su ciascuna estremitad della barra 20, in prossimita

delle cerniere 22, e nontato solidale un cilindro oleod}l

namico 31 avente lo stelo 32 imperniatq in 33 su? relati

vo braccio 21.

I1 dispositivo di aggancio e blocco 23 di ciascun brac

cio- 21 & controllato dallo stelo 34 di un cilindro oleod

dinamico a doppio effetto 35 solidale al braccio 21. .

..........



Il dispositivo di aggancio e blocco 23 illustrato nel-

la figura 3 & adatto per contenitori 24 convenzionalmen-
' te dotati di flangia 36 formante una parte ripiegata 37
entro cul si impegna una barte arrbtondata 23" del dispg
sitivo di aggancio e blocco 23,

Con rifefimento alle Qarie posizioni illustrate nellg
figura 1 il funzionamento & il seguente:
1'autocarro viene posizionato in prossimiti del conteni-
tore 24 ed un sistema televisivo a cifcuito chiuso (non
illustrato) consente all'operatore di dirigere la manoviy
di aggancio sia che il contenitorg si trovi sul lato si-
nistro oppure destro del Veicold. L'orientamento destro
o sinistro del dispositivo 1 & comandato dal motoriduttd
re < coﬁ elementi di colonna 8 e 9 in posizione vertica-
le e con elemento 10 in posizione rientrata.

11 distendimento dégli elementi di colonna 8, 9 e 10
avvicina lé forcella di presa 19 al contenitore 24 con
bracci 21 divaricati. Completata la fase di avvicinamen-
to, ilcilindri 31 determinano la chiusura dei bracci 21
ed il contemporaneo impegno del dispositivq 23 con la
parte ripiegata 37 della flangia 36. Tefminata ¥@ fése d
aggancio (posizione A, figura 1), il rientro del terzo
elemento 10 porta il contenitore, 1eggermen£ersollevato
dal suolo, nella ﬁosizione B di figura 1..Da11a posizio«

ne B, la rotazione (freccia F) dell'elemento 9 e la rota

a
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la disposizione pressoché in asse degli elementi 8 e 9,

come illustrato nella posizione C di figura 1. La rota-
zione (freccia F") del primo elemento 8 porta il compleg
so nella posizione D, e cioé in posizione verticale., Du
rante il passaggio nelle varie posizidni, il contenitore

24 & mantenuto costantemente disposto verticalmente per

intervento del pendolo oleedinamico 30 che comanda, secgndo

necessita, i cilindri 25.
- Nella posizione D il contenitore 24 e ancora paralled

lo all'asse dell'autozarro. Ruotando la ralla 6 (frecciag

H) si dispone la forcella 19 in posizione trasversale al-

l'autocarro e quindi il contenitore 24, grazie alla cald

colata lunghezza dei bracci 21, in posizioné sovrastante
1'apertura di carico ;.
Per lo svuotaﬁento del contenitore 24 si agisce suliq
coppia di cilindri 25 determinando la rotazione assiale
della barra 20 (il pendolo oleodinamico 30 & in queéta
fase-esclusa) con conseguente riBaltamento'del conteni-
tore stesso e caduta per gravita delle immondizie entro
rl'apertura di carico 4. Opportunirmezzig non ill@strati,
non consentono al contenitore 24 di staccarsi dal dispod
sitivo di aggancio e blocco 23, tali mezzi non essendo

stati qui illustrati in quanto dipendenti dal tipo di

contenitore utilizzato e dalla conformazione delie relas
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tive flange 36.

Le fasl della manovra di aggancio possono essere me-

morizzate per comsentire l'automatica restituzione, do-

‘po lo svuotamento, nella posizione di prelievo del con-

tenitore 24, cid potendo essere realizzato mediante op-

portuno micro-processore non costituente parte della pre

sente invenzione,.

RIVENDICAZIONI

1) Veicolo con dispositivo automatico per il prelie-
vo e la restituziome nella posizione di prelievo di cond
tenitori di raccolta per materiali alla rinfusa, in par-
ticolare immondizie, e per il riﬁaltamento degli stessi
entro 1l cassone di detto veicolo attraverso una apertu-
ra di carico superiore trasversalmente dispdsta rispettd
all'asse di detto veicolo ed in prossimitd di una estre-
mita del casséne stesso, caratterizzato dal fattordi pré
vedere una gru a bracci snodati centralmente mdntata ri-
spetto all'asse longitudinale di detto veicolo in prossi
mita di detta apertura di carico, mezzi atti a determi-
nare la rotazionme di detta gru nonché mezzl associati al
braccio snodato estremo della stessa gru atti.aanggan-
ciare nél-seﬁso della lunghezzé detti contenitori di rag
colta ed a determinarne il ribaltamento quandé portati j
posizione sovrastante detta apertura di éarico.

2) Veicolo, di cui alla riv. 1, caratterizzato dal f£3

k] \ 5
B %
Neg s Ov/
N e G
\__‘1‘ Bno_u

- e

n

f -



mento a barra ruotabile intorno al suo asse e trasversal

_blocco'portato dall'estremita libera di ciascun braccio,

to che detta gru a bracci snodati compfende un primo e-
lemento di colonna montato su una ralla portata dall'in-
telaiatura del veicolo, un secondo elemento di colénna
fulcrato sull'estremita libera di det;o primo elemeﬁto
entro cui & comandato a spostarsi télescopicamente un
terzo elemento di colonna portante all'estremitad libera
detti mezzi di aggancio dei contenitori.

3) Veicolo, di cui alla riv. 2, caratterizzato dal fg
to che detti mezzi di aggancio cémprendono una forcella

presa e mezzi associati a detta forcella per l'aggancio

del contenitore su punti di questo longitudinalmente dijﬂ~

sposti,
4) -Veicolo, di cui alla riv. 3, caratterizzato dal

fatto che detta forcella di presa & costituita da un ele

mente disposta rispetto a detto terzo elemento da una cg
pia di bracci divaricabili ciascuno disposto su una estn

mitd di detta barra e da un dispositivo di aggancio e

5) Veicolo, di cui alla riv. 4, caratterizzato dal
fatto di prevedere un dispo§itivo per i} continué¢ con-
trollo di detta barra.per il mantenimento in posizione
verticale del contenitore durante le fasi di aggancio e
di sollevamento dello stesso.

6) Veicolo, di cui alla riv. 5, caratterizzato dal

t=-
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fatto che detto dispositivo per il continuo controlloe di
detta barra & vantaggiosamente costituito da un pendolo

oleodinamico.
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