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Wynalazek dotyczy mechanizmu obrotowego
do lokomotyw czlonowych i innych pojazdéw
podobnych, posiadajgcych zlacza przegubowe.

Dos$wiadczenia wykazaly, ze przy lokomoty-
wach czlonowych i podobnych pojazdach taki
mechanizm obrotowy wykazywat trudno$ci
zwiazane z kompensacjg luzu wskutek zuzycia.
Celem wynalazku jest usuniecie i przezwycigze-
mnie tych trudnosci..

' Chege im zaradzi¢ zaopatrywano mechanizm
obrotowy w wymienna cze§é najszybciej zuzy-
wajgca sie, nastawiang za pomocg klina dzia-
lajgcego pod katem prostym do osi mechanizmu.

Okazalo sie jednak w praktyce, ze w lokomo-

tywach czlonowych i podobnych pojazdach urzg-

‘dzenia dotychczasowe sg trudne w obstudze,

albowiem muszg by¢ one z natury rzeczy umie-
szczone w trudno dostepnym miejscu, a co wie-

cej wymagajg zastosowania znacznych sit zew-

netrznych przewaznie w postaci sily dodatkowej
lokomotywy w celu wzajemnego przesuniecia
czesci trzpieniowej i obrgczkowej w odpowied-
nig pozycje, umozliwiajagcg skompensowanie
luzéw za pomocg nastawionych klinéw.

Wynalazek niniejszy usuwa te niedogodnosc,
umozliwiajgc tatwe nastawienie i obsluge me-
chanizmu z miejsca tatwo dostepnego przez
uruchamianie go za pomoca duzej przekladni
mechanicznej, ktéra zwieksza tak dalece utrzy-

‘many w normalnych granicach wysitek fizyczny



Opisana powysej kohatrukéja moze byé row-
nie dobrze zastosowana przy lokomotywach
" cztonowych lub podobnych pojazdach, niezalez-
nie od tego, cZy cze$é trzpieniowa urmnieszczona
jest ponad czefcig obraczkows czy tez odwrot-
nie. )

Zastrzezenia patentowe )

1. Mechanizm obrotowy do lokomotyw cziono-
wych i podebnych pojazdéw, posiadajgcych
wymienng i nastawng cze$é zuzywajaca sie,
znamienny tym, ze cze$é ta jest nastawiana
%z miejs¢ oddalonyeh od mechanizmu obro-
towego, jakotez wustalana w nastawmnym
polozeniu.

2. Mechanizm obrotowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze cze$¢ ta moze byé ustalona
w swym polozeniu za pomocg klinéw me-
chanizmem uruchamiajgcym, przy czym kli-
ny moga byé uzyte zar6wno do nastawienia
czebci podlegajgcej zuzyciu w celu kompen-

~sacji skutkéw zuZycia, jak i do unieruchp-
mienia jej w hastawionym polozeniu. -~

3. Mechénizm obrotowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienhy tym, Ze posiada ezeSé trzpieniowa (1)
i obrgczkowa (2, 3) z ktérych cze$é obraczko-
wa posiada hastawhy czeSé (3) szybko
zusrywajgea &i¢, stykajaca sie z czecia
trzpieniowa, ktéra moZe byé nastawiana za
pomocg klina (5), majacego nachylona po-
wierzchnie wspélpracujaca z takaz powierzch-
niag nastawnej czeéci, przy czym klin ten
jest recznie uruchamiany za pomocg 0dpo=
wiedniego mechanizmu zwiekszajgcegd Site
dzialajaca.

4, Mechanizm obrotowy wedlug zastrz. 3, zna=
mienny tym, ze klin (4) aruchamiany jest
recznie za pomoca odpowiddniego mecha=
nizmu zwiekszajacego sile dzialajjea.

5. Mechanizm obrotowy wedlug Z2astrz. 1—4,
znamienny tym, ze kliny hastawne (5) &g
osadzone przesuwnie réwholegle do osi me-
chanizmu.

6. Mechanizm obrotowy, wedlug zastrz. 1-—4,

znamienny tym, ze kliny nastawme sg osa-
dzone przesuwnie pod katem prostym do
osi mechanizmu albo w jakimkolwiek innym

- odpowiednim Kkierunku.

Mechanizm obrotowy wedhug zastrz, 3—§,
znamienny tym, ze posiada przekladnig ze-
bata (np. 9, 8, 6b) do przesuwania klinéw
nastawnych w linii réwnoleglej do osi rhe-
chanizmu w celu dokonama potrzebnégo
nastawienia.

8.- Mechanizm obrotowy wedlug zastrz. 7, zna-

10.

11.

12,

mienny tym, 2e do uruchamiania kliné6w
posiada sworznie (6) zaopatrzene w gwint
(6b), przy czym urzadzenie 'w frodzaju na-
kretki (8) uruchamiane jest przez bbrét
watka napedowego (9a), z ktérym zazebia
sie nakretky tak, iz nastawiania mozna do-
konywaé z miejsca tatwo dostepnego, edda-
lonego od mechanizmu obrotowego.
Mechanizm: obrotowy wedlug zastrz. 7 lub 8,
znamienny tym, e walek napedowy (9a)
' zaopatrzeny jest w §limak (9), ktéry zazebia
sig¢ nagwintowaniem érubowym na obwodzie
nakretki (8).

Odmiana mechanizmu obrotowego wediug
zastrz. 7 lub 8, znamienna tym, ze watek
napedzajacy (%a) zaopatrzony jest w stoz-
kowe kélcta zebate (15), ktére zazebiajg sie
z zebami stozkowymi sworznia (6).
Mechatiizm obiotowy wedtug zastrz. 7, zna-
mienny tym, Zze sworznie (6) uruchamiajgce
kliny zaopatrzone sg w makretki (8) posia-
dajgee nagwintowanie $rubowe, wspoéipra-
fujaee Z uszebishiem walka napedowego (9a)
24 pomoeq kold zebatego.

Meechanlzm obrétowy wedlug zastrz. 7, zna-
mienny tym, z& kliny (5) sa uruchamiane
za pomota zébatki i kélka zebatego albo
jakiejkolwiek innej odpowiedniej prze-
kladni.

Beyer, Peacock & Company
Limited
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obstugujycego, te praciwyeieda on bez trudnodei

tarcie przeciwstawiajace sie przesuwaniu obu

czeSci mechanizmu, powstajace z obcigzenia pio-
nowego tych powierzchni bez wzgledu na to,
czy lokomotywa czlonowa lub inny pojazd pra-
cuje czy znajduje sie¢ w spoczynku.

Dzieki zastosowaniu duzej przektadni meéha-
nicznej uzyskuje sie nastawienie mechanikmu
z jaknajmniejszym wysitkiem ze strony obslug'u'-
jacego. Odpada wigc potrzeba stosowania du-
zych sit zewneh’z.nych niezbedhych przy do-
tychczasowych konstrukeéjach do hastawiania
mechanizméw obrotowych lokomotyw czlono-

wych i pOJazdéw podobnych oraz do ustalenia : ;
"W .prowadnicy 7a bokryw 7b, umieszczonych

zuzywajacej si€ tzeSci w hastawionym potoze~
niu.

Zgodnie z wynalazkiem stosuje si¢ na przy-
- klad kliny, umieszczone réwnolegle albo prosto-
padle do osi mechanizmu obroiowego lub w ja-
kimkolwiek innym polozeniu odpowiednim do
kompensacil luzéw wskutek zuzycia nastawnej
cze$ci, ktéra moze byé umieszczona na zewnetrz-
nym albo wewnetrznym kofitu trzpienia lub
w jakimkolwiek innym dogodnym polozeniu.

Kliny tego rodzaju moga byé uruchomiohe
za pomocg wrzecion i nakretek nastawnych,
przy czym zewnetrzny obwéd nakretek moze
mieé naciete zeby §rubowe, proste stokkowe albo
tez zgby majace jakikolwiek inny ksztait.

Nakretki nastawne muszg byé obracane jed-
noczenie zia pomotq odpowledniej przekladni
zebatej oraz drazkéw lub w inny sposéb z od-
powiedniego, latwo dostepnego miejsca. Me-
chanizm napedowy powinien byé zWymiarowa-
ny tak, aby zapewniat uzyskame dostateczme
wielkiej przektadni. . :

Przy innym wykonaniu kliny mogq by¢ do-
ciggane za pomoca zebatki i kétka zebatego
-albo jakiegokolwiek innego urzadzenia mecha-
nicznego.

Na rysunku przedstawiono kilka przykladéw
rozwigzania mechanizmu wedlug wynalazku,
na ktérym fig, 1 przedstawla przekréj pionowy
mechénizmu obrotowégo; fig. 2 — przekrdj pio-
nowy wzdtuz linil A—=A na fig. 1, fig. 3 == prze-
_ kr6) poziomy wzdiuz linii B=-B na fig. 1; fig. 4
== rzut poziomy wedtug fig. 2, fig. b i 6 przed~
stawiajq widok z boku i 2 géry odmiany me=
chanizmu, a fig. 7 i 8 = przekréj piohowy i wi-
dok boczny dalszej odmiany mechanizmu.

Cyfra 1 oznacza cze$é irzpieniowg mechaniz-
mu obrotowego, a 2 1 3 czesé obraczkowa obej-
mujgea czes¢ wewnetrzng, w ktérej 3 jest na-
stawnym blokiem mzywa;qcym sie. Szczelma
2& pomiedzy obu czefelami dozwala ma przesu-
niecie ich celem kompensacji zuZycia.

Nastawny blok 3 umieszczony jest w kadiu-
bie 4 konstrukcjl ramowej, a jego plasz-
czyzna 3b jest nachylona. W bocznym rozsze-
rzehiu 4a kadluba 4 umieszczony jest nastawny
klin 5, posiadajacy nachylong plaszczyzne 5a,
dﬁpowiadajaca i wspoétpracujgca z nachylong
plérzczyzng 3b nastawnej czeSci 3. Sworznie 6
uflichamiajate klin przechodza luzno w goére
poprzez otwory w klinie 5, a lby 6a stanowia
podpore dla klina 5. Podpérka 7 umieszczona
jest pod lbami 6a sworzni. Sworznie 6 prze-
.Ghodia przex tuleje lozyskowe 4b, umieszczone
w wystepach 4c §¢ianki poziomej 4d konstrukcji
ramowej. GOrna ¢ze$é sworznia osadzona jest

w goérnej S$ciance kadluba. Sworznie 6 maja
w swej Srodkowej czeSci gwint 6b i wkrecone
sa w nakretki 8 umieszczone pomiedzy dolng
powierzchnia pokrywy 7b, a wystepem 4c wy-
stajacym ponad pozioma Scianke 4d konstru.kc,u
ramowej. .

Przy urzadzeniu przedstawionym na fig. 1—4
obwéd nekretek 8 zaopatrzony jest w zeby $ru-
bowe, zazebiajace sie¢ z §limakiem napedowym
9 zaklinhowahym na waltku 9a osadzonym w lo-
zysku 10 w konstrukeji ramowej i w tozysku 11
wystepu 4e wystajacym poza konstrukcje ramo-
wa. Zewhetrzny koniec walka 9a zaopatrzony
jest w kélko reczne 12 umieszczone tak, aby
mozna dogodnie nim obracaé. Przy obracaniu
koétka 12 $limaki napedowe 9 powodujg obrét

: nakretek 8, kibre wepdipracujae z gwintem 6b,

pb’Wodu]a, poosiowe przesuniecie sie¢ sworzni 6,
uruchamiajaeych kliny 5. Kliny 5 wspélpracujg
z nastawna czeScia 3 i powoduja przesuniecie
jej w 2qdanym stophiu w celu skompensowania
luzu wskutek zuzycia pomiedzy czeScig we-
wnétrzng a zewhétrzng.

Rozumie sie samo przez sie, ze inne rozwig-
zanie napedu, powodujgcego réwnoczesnosé
przesuwahia sie sworzni 6 uruthamiajgeyeh kli-
ny, moze byé rowniez zastosowane, I tak np.
na fig. 5 i 6 przedstawiono 8poséb takiego rez-
wigzania, wedlug ktérego koltka sebate 13 zaze-
biaja sie z uz¢bionymi hakretkami 8, przy ¢zym
kélkd 13 napedmane sg koélkiern reeznym - 14.
W konstrukeji wedtug fig. 7 i 8 élimaki nape-
dowe 9 zastgpiono zebatymi kolami stozkewy-
mi 15, zaklinowanymi na watku 8a i zazebiajq-
cymi sie z zgbami stozkowymi 16 na sworzniach
6 uruchamiajacych kliny. w obu przypadkach
sworznie 6 muszg byé osadzone przesuwme po-
osiowo, a stesunek przekladni meeham@zhe;
musi byé¢ dobrany tak, aby przez reczne uru-
chomienie mo2ha bylo przezwyecletyé wazystkie
powstajace o6pory.
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