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(54)实用新型名称

一种饲料混合装置

(57)摘要

本实用新型涉及饲料混合机械技术领域，具

体涉及一种饲料混合装置，包括罐体、罐体的顶

端安装的罐盖、罐盖上方设置的电机、电机上设

置的转杆以及转杆上设置的搅拌叶片，电机和罐

体之间设置有转向机构，转向机构包括连接电机

和罐体的支撑壳、支撑壳内安装的支撑轴、支撑

轴上通过轴承套装的第一锥齿轮以及第一锥齿

轮的两侧分别啮合的第二锥齿轮和第三锥齿轮，

第二锥齿轮固定套装在转杆上，第三锥齿轮内固

定套装有转筒，转筒活动套装在转杆上，转筒的

底部安装有转架，转架上倾斜安装有椭圆结构的

搅拌环。本实用新型提供一种方便翻动、搅拌饲

料原料，具有反向搅拌饲料功能，便于将饲料原

向腔体的顶端以及底端推动的饲料混合装置。
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1.一种饲料混合装置，包括罐体（1）、罐体（1）的顶端安装的罐盖（2）、罐盖（2）上方设置

的电机（3）、电机（3）上设置的转杆（4）以及转杆（4）上设置的搅拌叶片（5），其特征在于：所

述的电机（3）和罐体（1）之间设置有转向机构，所述的转向机构包括连接电机（3）和罐体（1）

的支撑壳（6）、支撑壳（6）内安装的支撑轴（7）、支撑轴（7）上通过轴承套装的第一锥齿轮（8）

以及第一锥齿轮（8）的两侧分别啮合的第二锥齿轮（9）和第三锥齿轮（10），第二锥齿轮（9）

固定套装在转杆（4）上，第三锥齿轮（10）内固定套装有转筒（11），转筒（11）活动套装在转杆

（4）上，转筒（11）的底部安装有转架（12），转架（12）上倾斜安装有椭圆结构的搅拌环（13），

搅拌环（13）、转架（12）和搅拌叶片（5）分别设置在罐体（1）内，搅拌环（13）与罐体（1）的内壁

相接触。

2.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的罐盖（2）的一侧分别设置

有料位传感器（14）和若干个进料管（15），进料管（15）上安装有第一电磁阀（16），进料管

（15）通过第一电磁阀（16）与罐体（1）相连通，罐盖（2）的另一侧开设有操作槽，该操作槽内

套装有操作板（17），操作板（17）与罐体（1）相接触，操作板（17）的一侧铰接在罐盖（2）上，操

作板（17）的另一侧的顶面安装有手柄（18）。

3.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的罐体（1）的底端连通有出

料管（19），出料管（19）的两侧分别安装有第二电磁阀（20），出料管（19）的顶部套装有搅拌

板（21），搅拌板（21）的顶部安装在转架（12）上，搅拌板（21）的底部与出料管（19）的顶部的

第二电磁阀（20）相接触。

4.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的支撑壳（6）的顶端和电机

（3）的输出端分别安装有第一法兰盘（22），支撑壳（6）和电机（3）通过第一法兰盘（22）相连

接，支撑壳（6）的底部安装有第二法兰盘（23），支撑壳（6）通过第二法兰盘（23）安装在罐盖

（2）上，所述的支撑轴（7）水平安装在支撑壳（6）的内壁上。

5.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的转架（12）采用口字型结

构，转架（12）的顶部安装有转座（24），转座（24）的顶端通过螺栓固定有转盖（25），转盖（25）

固定套装在转筒（11）的底部，转座（24）活动套装在转杆（4）上。

6.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的搅拌叶片（5）上安装有套

筒（26），套筒（26）通过螺钉夹紧套装在转杆（4）上。

7.根据权利要求1所述的饲料混合装置，其特征在于：所述的罐体（1）上套装有支撑环

（27），支撑环（27）的上方沿其圆周方向均匀设置有若干个支座（28），若干个支座（28）的一

侧安装在罐体（1）的外壁上，支座（28）的底部安装有弹性材料制成的缓冲垫（29），支座（28）

通过缓冲垫（29）安装在支撑环（27）上，支撑环（27）的下方沿其圆周方向均匀安装有若干个

支撑腿（30）。
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一种饲料混合装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及饲料混合机械技术领域，具体涉及一种饲料混合装置。

背景技术

[0002] 饲料是用于养殖动物的综合性食品，一般而言，饲料主要指的农业或牧业用于喂

养动物的食物。饲料主要包括大豆、豆粕、玉米、鱼粉、氨基酸、杂粕、乳清粉、油脂、肉骨粉、

谷物以及饲料添加剂等多种饲料原料，这些原料在饲料的生产过程中，需要根据动物品种

的差异和饲养营养需求的不同，进行不同的调配，从而确保动物能够采食到均衡的营养供

给。为此饲料混合不均匀会影响饲料产品的质量，影响动物的生长性能，还有可能带来经济

损失。因此饲料的混合是整个饲料生产的关键环节，饲料的混合也将直接影响饲料产品的

质量，为此饲料混合均匀度是反映饲料加工质量的重要指标。

[0003] 影响饲料混合均匀度的因素来自多个方面，主要有混合机类型、混合时间、装载系

数和饲料原料性质等，其中饲料的混合机类型主要有鼓式混合机和双螺旋混合机。鼓式混

合机主体为一个鼓形的混合室，室内正中横向有一轴穿过，轴的两侧各有若干根桨叶，混合

饲料时，在电动机的带动下，鼓形混合机机内的桨叶围绕轴进行水平回转，使饲料原料在翻

动、搅拌的过程中混合均匀。而双螺旋混合机的转轴上安装有两个旋向相反的螺带，该螺带

的半径小、宽度大，当轴转动时，由于两螺带旋转方向相反，将饲料原料向两端推动，即带动

饲料原料向腔体的顶端或底端移动，使其饲料原料的颗粒之间出现相互渗透、换位，从而达

到混合饲料的目的。

[0004] 相较鼓式混合机和双螺旋混合机来说，鼓式混合机通过桨叶围绕轴进行水平回

转，带动饲料原料进行翻动、搅拌，而双螺旋混合机的运转过程是将饲料原料向腔体的顶端

或底端推动，使其饲料原料的颗粒之间相互渗透、换位。由此可见，使用鼓式混合机时，由于

桨叶围绕轴进行水平回转，饲料原料难以沿着竖直方向进行搅拌，使其竖直方向的搅拌效

果较差，反之，使用双螺旋混合机时，虽然解决了竖直方向的搅拌效果较差的问题，但双螺

旋混合机水平方向的混合效果却不够理想。另外，混合的饲料的过程中，饲料原料容易贴敷

于腔体，贴敷的饲料原料难以刮除，因而不利于饲料混合作业的开展。因此，对了饲料搅拌

的混合装置来说，在搅拌混合工序仍具备可改进空间，以提高饲料的搅拌效率，进而提高饲

料的品质，使其生产饲料满足市场的需求。

发明内容

[0005] 针对现有技术的不足，本实用新型提供一种方便翻动、搅拌饲料原料，具有反向搅

拌饲料功能，便于将饲料原向腔体的顶端以及底端推动，方便刮除腔体上贴敷的饲料原料

的饲料混合装置，用于克服现有技术中缺陷。

[0006] 本实用新型采用的技术方案为：一种饲料混合装置，包括罐体、罐体的顶端安装的

罐盖、罐盖上方设置的电机、电机上设置的转杆以及转杆上设置的搅拌叶片，所述的电机和

罐体之间设置有转向机构，所述的转向机构包括连接电机和罐体的支撑壳、支撑壳内安装
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的支撑轴、支撑轴上通过轴承套装的第一锥齿轮以及第一锥齿轮的两侧分别啮合的第二锥

齿轮和第三锥齿轮，第二锥齿轮固定套装在转杆上，第三锥齿轮内固定套装有转筒，转筒活

动套装在转杆上，转筒的底部安装有转架，转架上倾斜安装有椭圆结构的搅拌环，搅拌环、

转架和搅拌叶片分别设置在罐体内，搅拌环与罐体的内壁相接触。

[0007] 优选的，所述的罐盖的一侧分别设置有料位传感器和若干个进料管，进料管上安

装有第一电磁阀，进料管通过第一电磁阀与罐体相连通，罐盖的另一侧开设有操作槽，该操

作槽内套装有操作板，操作板与罐体相接触，操作板的一侧铰接在罐盖上，操作板的另一侧

的顶面安装有手柄。

[0008] 优选的，所述的罐体的底端连通有出料管，出料管的两侧分别安装有第二电磁阀，

出料管的顶部套装有搅拌板，搅拌板的顶部安装在转架上，搅拌板的底部与出料管的顶部

的第二电磁阀相接触。

[0009] 优选的，所述的支撑壳的顶端和电机的输出端分别安装有第一法兰盘，支撑壳和

电机通过第一法兰盘相连接，支撑壳的底部安装有第二法兰盘，支撑壳通过第二法兰盘安

装在罐盖上，所述的支撑轴水平安装在支撑壳的内壁上。

[0010] 优选的，所述的转架采用口字型结构，转架的顶部安装有转座，转座的顶端通过螺

栓固定有转盖，转盖固定套装在转筒的底部，转座活动套装在转杆上。

[0011] 优选的，所述的搅拌叶片上安装有套筒，套筒通过螺钉夹紧套装在转杆上。

[0012] 优选的，所述的罐体上套装有支撑环，支撑环的上方沿其圆周方向均匀设置有若

干个支座，若干个支座的一侧安装在罐体的外壁上，支座的底部安装有弹性材料制成的缓

冲垫，支座通过缓冲垫安装在支撑环上，支撑环的下方沿其圆周方向均匀安装有若干个支

撑腿。

[0013] 本实用新型有益效果是：首先，本实用新型通过控制电机运转，带动转杆和搅拌叶

片回转，从而带动罐体内的饲料原料进行翻动、搅拌，并通过转向机构进行传动，带动转架

和搅拌环进行反向回转，使得转架和搅拌环带动罐体内的饲料原料反向搅拌，由于饲料原

料承载双方向的搅拌，进而形成剪切混合，从而提高饲料的混合效果，而且由于通过搅拌环

倾斜设置，搅拌环的一侧推动罐体内的饲料向上运动，搅拌环的另一侧推动罐体内的饲料

原料向下运动，从而带动饲料原料进行上下混合，进一步提高饲料的混合效果，并且由于搅

拌环与罐体的内壁相接触，搅拌环反向回转的过程中，方便刮下吸附罐体的内壁的饲料原

料，以满足饲料生产的需要。

[0014] 其次，本实用新型通过设置的料位传感器反馈的料位距离信息，方便掌握罐体内

料位信息，通过对第一电磁阀进行控制，便于对若干个进料管的进料流量进行控制，从而方

便控制饲料的混合配比进行控制，通过设置的操作板和手柄，方便对罐体进行开启或关闭

操作，从而方便对本实用新型进行维护或清理操作，并通过设置的第二电磁阀，方便对罐体

的排料进行控制，通过转架上安装搅拌板，对出料管顶部的饲料原料进行搅拌，从而更进一

步提高了本实用新型的混合效果。

[0015] 再次，本实用新型通过设置的第一法兰盘，方便支撑壳和电机进行连接，通过设置

的第二法兰盘，方便将支撑壳安装在罐盖上，以方便对电机进行装卸出啦，并通过转架采用

口字型结构，通过转架的两侧、转架的底部和转架的顶部反向回转，以便于带动饲料进行混

合，通过设置的转座和转盖，以方便对转架进行装卸处理。
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[0016] 另外，  本实用新型通过设置的套筒，从而根据饲料混合要求，方便对搅拌叶片的

固定位置进行调整，并通过设置的支座、支撑环和支撑腿，对罐体进行支撑，借助缓冲垫对

本实用新型的搅拌过程中产生的振动进行缓冲，从而确保搅拌的稳定性。

附图说明

[0017] 图1为本实用新型的立体示意图。

[0018] 图2为本实用新型的结构示意图。

[0019] 图3为图2中A处的放大示意图。

[0020] 图4为本实用新型中电机、第二锥齿轮、转杆和搅拌叶片的组装示意图。

[0021] 图5为本实用新型中第三锥齿轮、转筒、转架和搅拌环的组装示意图。

具体实施方式

[0022] 如图1至5所示，一种饲料混合装置，包括罐体1、罐体1的顶端安装的罐盖2、罐盖2

上方设置的电机3、电机3上设置的转杆4以及转杆4上设置的搅拌叶片5，所述的电机3和罐

体1之间设置有转向机构，所述的转向机构包括连接电机3和罐体1的支撑壳6、支撑壳6内安

装的支撑轴7、支撑轴7上通过轴承套装的第一锥齿轮8以及第一锥齿轮8的两侧分别啮合的

第二锥齿轮9和第三锥齿轮10，第二锥齿轮9固定套装在转杆4上，第三锥齿轮10内固定套装

有转筒11，转筒11活动套装在转杆4上，转筒11的底部安装有转架12，转架12上倾斜安装有

椭圆结构的搅拌环13，搅拌环13、转架12和搅拌叶片5分别设置在罐体1内，搅拌环13与罐体

1的内壁相接触，通过电机3带动转杆4回转，带动搅拌叶片5搅拌罐体1内的饲料原料，并通

过转向机构进行传动，带动转架12和搅拌环13进行反向回转，使得转架12和搅拌环13带动

罐体1内的饲料原料反向搅拌，由于饲料原料承载双方向的搅拌，进而形成剪切混合，从而

提升饲料的混合效果，而且搅拌环13反向回转的过程中，由于通过搅拌环13倾斜设置，使其

罐体1内的饲料原料受到搅拌环13推动，即搅拌环13的一侧推动罐体1内的饲料原料向上运

动，搅拌环13的另一侧推动罐体1内的饲料原料向下运动，从而带动饲料原料进行上下混

合，从而进一步提高饲料的混合效果，并且由于搅拌环13与罐体1的内壁相接触，搅拌环13

反向回转的过程中，方便刮下吸附罐体1的内壁的饲料原料，以满足饲料生产的需要。

[0023] 所述的罐盖2的一侧分别设置有料位传感器14和若干个进料管15，进料管15上安

装有第一电磁阀16，进料管15通过第一电磁阀16与罐体1相连通，进一步来说，料位传感器

14的检测端朝向罐体1，通过料位传感器14反馈的距离信息，方便掌握罐体1内料位信息，并

通过对第一电磁阀16进行控制，便于对若干个进料管15的进料流量进行控制，从而方便控

制饲料的混合配比进行控制，罐盖2的另一侧开设有操作槽，该操作槽内套装有操作板17，

操作板17与罐体1相接触，操作板17的一侧铰接在罐盖2上，操作板17的另一侧的顶面安装

有手柄18，通过握住手柄18，方便打开或关闭操作板17，从而方便对本实用新型进行维护或

清理操作。

[0024] 所述的罐体1的底端连通有出料管19，出料管19的两侧分别安装有第二电磁阀20，

从而方便对罐体1的排料进行控制，出料管19的顶部套装有搅拌板21，搅拌板21的顶部安装

在转架12上，搅拌板21的底部与出料管19的顶部的第二电磁阀20相接触，通过转架12带动

搅拌板21 ,以方便带动出料管19顶部的饲料原料进行搅拌，更进一步提高了本实用新型的
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混合效果。

[0025] 所述的支撑壳6的顶端和电机3的输出端分别安装有第一法兰盘22，支撑壳6和电

机3通过第一法兰盘22相连接，支撑壳6的底部安装有第二法兰盘23，支撑壳6通过第二法兰

盘23安装在罐盖2上，从而方便对电机3或支撑壳6进行装卸处理，所述的支撑轴7水平安装

在支撑壳6的内壁上，以方便转向机构的运转。

[0026] 所述的转架12采用口字型结构，通过转架12的两侧、转架12的底部和转架12的顶

部反向回转，以便于带动饲料原料进行混合，转架12的顶部安装有转座24，转座24的顶端通

过螺栓固定有转盖25，转盖25固定套装在转筒11的底部，转座24活动套装在转杆4上，以方

便对转架12进行装卸处理。

[0027] 所述的搅拌叶片5上安装有套筒26，套筒26通过螺钉夹紧套装在转杆4上，从而通

过调节套筒26夹紧位置，方便对搅拌叶片5的固定位置进行调整。

[0028] 所述的罐体1上套装有支撑环27，支撑环27的上方沿其圆周方向均匀设置有若干

个支座28，若干个支座28的一侧安装在罐体1的外壁上，支座28的底部安装有弹性材料制成

的缓冲垫29，支座28通过缓冲垫29安装在支撑环27上，支撑环27的下方沿其圆周方向均匀

安装有若干个支撑腿30，从而便于对罐体1进行支撑，借助缓冲垫29对本实用新型的搅拌过

程中产生的振动进行缓冲，从而避免振动传递。

[0029] 在本产品投入使用之前，应当完成产品的安装，如图1至5所示，具体流程如下：

[0030] 首先，将转筒11安装在支撑壳6上，使得第三锥齿轮10与第一锥齿轮8相啮合，并借

助第二法兰盘23，将支撑壳6安装在罐盖2上。使用螺栓将转座24安装到转盖25上，使得转架

12和搅拌环13与转筒11相连接，从而方便转筒11带动转架12和搅拌环13进行转动，从而完

成转筒11、转架12和搅拌环13的安装。

[0031] 然后，将转杆4活动套装在转筒11、转座24和转盖25内，将套筒26从转杆4的底端穿

进而套装在转杆4上，并使用螺栓将安装有搅拌叶片5的套筒26固定在转杆4上。并使其第二

锥齿轮9与第一锥齿轮8相啮合，将转杆4的顶部安装到电机3的驱动端上，借助第一法兰盘

22，将电机3安装到支撑壳6上，从而方便电机3带动转杆4旋转，从而完成电机3、转杆4和搅

拌叶片5的安装。

[0032] 再然后，借助吊具对罐体1悬挂进行调节，使得罐体1套装在支撑环27内，并将若干

个支座28均匀安装在罐体1的外表上，通过缓冲垫29，将支座28安装到罐体1上，以完成本产

品的安装。

[0033] 最后，对本产品进行调试运行，具体操作如下，启动电机3进行运行，观察转杆4和

搅拌叶片5的回转情况，并观察转架12和搅拌环13的翻转情况，从而判断本产品的运行情

况。

[0034] 当完成上述所有操作后，即判断本产品为满足使用的合格产品，具体饲料混合使

用时，为了方便饲料原料的传递和饲料混合的输送，将本产品运输到生产现在后，利用管道

将若干个进料管15均分别与上源的若干个饲料原料输送装置进行连接，且使得出料管19通

过管道与下源的饲料加工设备进行连接，从而确保饲料加工的连续性。

[0035] 本实用新型通过提供一种方便翻动、搅拌饲料原料，具有反向搅拌饲料功能，便于

将饲料原向腔体的顶端以及底端推动，方便刮除腔体上贴敷的饲料原料的饲料混合装置，

使得本实用新型具有广泛的市场前景。
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[0036] 以上所述之实施例，只是本实用新型的较佳实施例而已，并非限制本实用新型的

实施范围，故凡依本实用新型专利范围所述的构造、特征及原理所做的等效变化或修饰，均

应包括于本实用新型申请专利范围内。
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图 1
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图 2
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图 3
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图 4

说　明　书　附　图 4/5 页

11

CN 220657128 U

11



图 5

说　明　书　附　图 5/5 页

12

CN 220657128 U

12


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007

	DRA
	DRA00008
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012


