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【手続補正書】
【提出日】平成30年9月25日(2018.9.25)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　血液試料中の血球を分類する方法であって、
　前記試料が画像取込装置の視野を流れるときに、前記画像取込装置で前記試料の一連の
フレームを取込むこと、
　各フレームをオブジェクトおよびバックグラウンドにセグメント化すること、
　前記フレームの少なくとも一部にわたって各セグメント化オブジェクトを追跡すること
、
　各追跡されたオブジェクトおよび前記フレームの少なくとも一部の各々についての分類
結果を得るために、前記フレームの少なくとも一部の各々における前記追跡されたオブジ
ェクトを分類すること、および
　各追跡されたオブジェクトを複数のオブジェクトの種類のうちの１つとして分類するた
めに、前記フレームの前記少なくとも一部の各々から得られた個々の分類結果に基づいて
、各追跡されたオブジェクトの全体的な分類結果を計算することであって前記オブジェク
トの種類は１つ以上の細胞の種類を含む計算すること
　を含む方法。
【請求項２】
　全体的な分類結果を計算することが、フレームにわたる前記個々の分類結果の平均値を
求めること、または中央値を計算することを含む請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　全体的な分類結果を計算することが、各オブジェクトの前記フレームの少なくとも一部
から計算された個々の一連の分類結果に、１つ以上のルールを適用することを含む請求項
１または請求項２に記載の方法。
【請求項４】
　各追跡されたオブジェクトおよび前記フレームの少なくとも一部の各々の前記分類結果
が、前記オブジェクトの種類の各々に属する個々の可能性を示す請求項１～３のいずれか
一項に記載の方法。
【請求項５】
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　前記複数のオブジェクトの種類のうちのあるオブジェクトの種類が非等方性の特徴を有
し、前記フレームの少なくとも一部の予め設定された数で当該のオブジェクトの種類に属
する当該の追跡されたオブジェクトの分類結果が閾値を超えるか、前記フレームの少なく
とも一部の間で当該のオブジェクトの種類に属する当該の追跡されたオブジェクトの分類
結果の変化が閾値を超える場合に、当該のオブジェクトの種類に追跡されたオブジェクト
を割り当てることを含む請求項４に記載の方法。
【請求項６】
　前記１つまたは複数の細胞の種類のうちのいずれか１つとして分類されたオブジェクト
数から、各々の細胞の種類として分類されたオブジェクト数の個々の割合を計算すること
を含む請求項１～５のいずれか一項に記載の方法。
【請求項７】
　前記１つまたは複数の細胞の種類のいずれか１つのオブジェクトの数を推定すること、
および前記１つまたは複数の細胞の種類のうちのいずれか１つのオブジェクトの推定数お
よび前記個々の割合に基づいて、前記１つまたは複数の細胞の種類の各々のオブジェクト
数を計算することを含む請求項６に記載の方法。
【請求項８】
　個数を推定することが、各フレームの前記１つまたは複数の細胞の種類のいずれかのオ
ブジェクトを特定すること、
　前記一連のフレームの複数のフレームを選択して各選択されたフレームの特定されたオ
ブジェクトのフレーム細胞数を判定すること、および
　前記判定されたフレーム細胞数を組み合わせて前記１つまたは複数の細胞の種類のいず
れか１つのオブジェクトの推定数を計算すること
　を含む請求項７に記載の方法。
【請求項９】
　前記判定されたフレーム細胞数を結合することが、前記判定されたフレーム細胞数に分
布関数を適合させ、前記適合された分布に基づいて推定細胞数を計算することを含む請求
項８に記載の方法。
【請求項１０】
　フレームが、１つまたは複数のフレームにおける細胞速度の推定に基づいて選択される
請求項８に記載の方法。
【請求項１１】
　前記１つまたは複数の細胞の種類が、白血球または白血球の種類である請求項１～１０
のいずれか一項に記載の方法。
【請求項１２】
　前記１つまたは複数の細胞の種類が、好中球、好塩基球、好酸球、リンパ球、および単
球のうちの１つまたは複数を含む請求項１１に記載の方法。
【請求項１３】
　視野を有する画像取込装置と、画像プロセッサとを備える、血液試料中の細胞数を推定
するためのシステムであって、前記画像プロセッサは、
　前記試料が前記画像取込装置の視野を流れるときに、前記画像取込装置で前記試料の一
連のフレームを取込み、
　各フレームをオブジェクトおよびバックグラウンドにセグメント化し、
　前記フレームの少なくとも一部にわたって各セグメント化オブジェクトを追跡し、
　各追跡されたオブジェクトおよび前記フレームの少なくとも一部の各々についての分類
結果を得るために、前記フレームの少なくとも一部の各々における前記追跡されたオブジ
ェクトを分類し、
　各追跡されたオブジェクトを複数のオブジェクトの種類のうちの１つとして分類するた
めに、フレームの前記少なくとも一部の各々から得られた個々の分類結果に基づいて、各
追跡されたオブジェクトの全体的な分類結果を計算するように構成され、
　前記オブジェクトの種類は１つ以上の細胞の種類を含む、
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　システム。
【請求項１４】
　全体的な分類結果を計算することが、フレームにわたる前記個々の分類結果の平均値を
求めること、または中央値を計算することを含む請求項１３に記載のシステム。
【請求項１５】
　全体的な分類結果を計算することが、各オブジェクトの前記フレームの少なくとも一部
から計算された個々の一連の分類結果に、１つ以上のルールを適用することを含む請求項
１３または請求項１４に記載のシステム。
【請求項１６】
　各追跡されたオブジェクトおよび前記フレームの少なくとも一部の各々の前記分類結果
が、前記オブジェクトの種類の各々に属する個々の可能性を示す請求項１３～１５のいず
れか一項に記載のシステム。
【請求項１７】
　前記複数のオブジェクトの種類のうちのあるオブジェクトの種類が非等方性の特徴を有
し、前記画像プロセッサが、前記フレームの少なくとも一部の予め設定された数で当該の
オブジェクトの種類に属する当該の追跡されたオブジェクトの分類結果が閾値を超えるか
、または前記フレームの少なくとも一部の間で当該のオブジェクトの種類に属する当該の
追跡されたオブジェクトの分類結果の変化が閾値を超える場合に、当該のオブジェクトの
種類に追跡されたオブジェクトを割り当てるように構成された請求項１６に記載のシステ
ム。
【請求項１８】
　前記プロセッサが、前記１つまたは複数の細胞の種類のうちのいずれか１つとして分類
されたオブジェクト数から、各細胞の種類として分類された前記オブジェクト数の個々の
割合を計算するように構成される請求項１３～１７のいずれか一項に記載のシステム。
【請求項１９】
　前記プロセッサが、前記１つまたは複数の細胞の種類のうちのいずれか１つのオブジェ
クトの数を推定し、前記１つまたは複数の細胞の種類のうちいずれか１つのオブジェクト
の推定数および前記個々の割合に基づいて、前記１つまたは複数の細胞の種類の各々のオ
ブジェクト数を計算するように構成されている請求項１８に記載のシステム。
【請求項２０】
　個数を推定することが、各フレームの前記１つまたは複数の細胞の種類のいずれかのオ
ブジェクトを特定すること、
　前記一連のフレームの複数のフレームを選択して各選択されたフレームの特定したオブ
ジェクトのフレーム細胞数を判定すること、および
　前記判定されたフレーム細胞数を組み合わせて前記１つまたは複数の細胞の種類のいず
れか１つのオブジェクトの推定数を計算すること
　を含む請求項１９に記載のシステム。
【請求項２１】
　前記１つまたは複数の細胞の種類が、白血球または白血球の種類である請求項１３～２
０のいずれか一項に記載のシステム。
【請求項２２】
　前記１つまたは複数の細胞の種類が、好中球、好塩基球、好酸球、リンパ球、および単
球のうちの１つまたは複数を含む請求項２１に記載のシステム。
【請求項２３】
　推定細胞数および前記視野に関連する流量に基づいて、体積当たりの個数を計算するこ
とを含む請求項１～１２のいずれか一項に記載の方法。
【請求項２４】
　流れの障害物が存在する前記視野内の閉塞した領域を検出することと、前記閉塞した領
域に関連する体積のために前記視野に関連付けられた閉塞していない体積を補正すること
によって、前記流量を判定することとを含む請求項２３に記載の方法。
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【請求項２５】
　閉塞した領域を検出することが、前記視野を候補領域に分割することと、当該の候補領
域内の前記一連のフレームにわたって閾値量未満の細胞が特定された場合、候補領域を閉
塞した領域としてマークすることとを含む請求項２４に記載の方法。
【請求項２６】
　前記画像プロセッサが、推定細胞数および前記視野に関連する流量に基づいて、体積当
たりの個数を計算するよう構成されている請求項１３～２２のいずれか一項に記載のシス
テム。
【請求項２７】
　前記画像プロセッサが、流れの障害物が存在する前記視野内の閉塞した領域を検出する
ことと、前記閉塞した領域に関連する体積のために前記視野に関連付けられた閉塞してい
ない体積を補正することとによって、前記流量を判定するように構成される請求項２６に
記載のシステム。
【請求項２８】
　閉塞した領域を検出することが、前記視野を候補領域に分割することと、当該の候補領
域内の前記一連のフレームにわたって閾値量未満の細胞が特定された場合、候補領域を閉
塞した領域としてマークすることとを含む請求項２７に記載のシステム。
【請求項２９】
　プロセッサで実行するときに、請求項１～１２、２３～２５のいずれか一項に記載の方
法を実装する、コード化された命令を含むコンピュータプログラム製品。
【請求項３０】
　請求項２９に記載のコンピュータプログラム製品を含むコンピュータ可読記憶媒体。
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