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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Kapselspender, ein System umfassend einen Kapselspender, und eine Getrankezube-
reitungsmaschine umfassend einen Kapselspender.

[0002] Die Zubereitung von Getranken mit Kapseln bietet einem Konsumenten eine Vielzahl von Vorteilen. Durch eine mit
einem Getrankesubstanz gefiillt Kapsel kann einem Nutzer eine schnelle und zudem vorbereitungs- und reinigungsarme
Moglichkeit Getranke zuzubereiten zur Verfiigung gestellt werden. Zudem ist die Zubereitung von Getranken mit Kapseln
ohne Vorkenntnisse und bei konstanter Qualitat und Quantitat des Getranks fir einen Konsumenten mdglich.

[0003] Der Begriff Getranke umfasst in diesem Zusammenhang insbesondere Kaffee, Tee, Milch, heisse oder kalte Scho-
koladengetranke, Suppen und/oder Flussignahrungsmittel.

[0004] Im Stand der Technik sind verschiedene Vorrichtungen zum Zuflihren von Kapseln zu einer Getrankezubereitungs-
maschine bekannt, so zeigt beispielsweise die WO 2019/219523 A1 einen Getrankeportionenspender mit einem Portio-
nierband zur Aufnahme von Getrénkevorlauferportionen. Der Aufbau ist jedoch kompliziert, erfordert vordefinierte Ausrich-
tungen der Kapseln, und funktioniert lediglich durch aktive Translationsbewegung der Kapseln durch das Portionierband.

[0005] Die EP 2 817 333 A1 offenbart eine Kapselzuflhrvorrichtung zur Herstellung von Brihgetranken. Die Kapselzu-
fuhrvorrichtung basiert jedoch ebenfalls auf einem komplizierten Aufbau, vordefinierten Ausrichtungen der Kapseln, und
einer Ausfihrung der Kapseln durch Mittel fUr Translationsbewegungen.

[0006] Die Zufihrungen von Kapseln im Stand der Technik sind oftmals kompliziert und stérungsanfallig. Zudem mangelt
es vielmals an einer einfachen, intuitiven und schnellen Benutzungsweise fiir die Zufuhrung von Kapseln in eine Getran-
kezubereitungsmaschine. Oftmals ist zudem ein hoher Kraftaufwand notwendig zum Ausfuhren der Kapseln notwendig.

[0007] Ausserdem sind oftmals das Aufflllen und/oder die sukzessive Abgabe einer Vielzahl von Kapseln, insbesondere
rotationssymmetrischen Kapseln, aus einem Kapselspender kompliziert und nicht nutzerfreundlich. Insbesondere missen
die Kapseln oftmals ausgerichtet werden, um eine bestimmte rdumliche Orientierung im Kapselspender einzunehmen.

[0008] Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, diese und andere Nachteile des Standes der Technik zu Gberwin-
den. Insbesondere soll eine einfache und kostenginstige Abgabe von Kapseln erméglicht werden.

[0009] Diese Aufgabe wird durch die in den unabhangigen Anspriichen definierten Vorrichtungen gelést. Weitere Ausfiih-
rungsformen ergeben sich aus den abhangigen Anspriichen.

[0010] Ein erfindungsgemasser Kapselspender zur Aufnahme und Abgabe von im Wesentlichen rotationssymmetrischen
Kapseln in einer Betriebslage umfasst ein Aufnahmeelement und ein Bewegungselement. Das Aufnahmeelement definiert
einen Aufnahmebereich fiir die Kapseln. Der Kapselspender weist zudem einen Abgabebereich, zur Abgabe einer Kapsel
auf. Durch eine Relativbewegung zwischen Aufnahmeelement und Bewegungselement ist eine Kapsel vom Aufnahmebe-
reich in den Abgabebereich bewegbar und die Kapsel aus dem Abgabebereich ausfiihrbar. Wenigstens die Bewegung
der Kapsel in den Abgabebereich oder die Bewegung der Kapsel zum Ausfiihren aus dem Abgabebereich umfasst eine
Rotation der Kapsel um eine ihrer Symmetrieachsen.

[0011] Die Betriebslage des Kapselspenders ist definiert durch seine Lage bei bestimmungsgemassem Gebrauch. Vor-
zugsweise wird der Kapselspender auf einer im Wesentlichen horizontalen Standflache, insbesondere eines Anschluss-
bereichs einer Getrankezubereitungsmaschine angeordnet.

[0012] Der Begriff Kapsel umfasst Kapseln mit einer zumindest teilweise rotationssymmetrischen geometrischen Form,
insbesondere eines Konus, eines Zylinders, eines Ellipsoids und vor allem einer Kugel.

[0013] Der Begriff Kapsel umfasst zudem jegliche Form von vorportionierten Getrankezutaten oder Getrankebestandteile.
Die Kapsel kann zudem eine sauerstoffdichte und aromadichte Umhillung umfassen, die Getrankezutaten und Getran-
kebestandteile vor dem Gebrauch umschliesst, insbesondere Schutzschichten und/oder Verpackungen aus Kunststoff,
organischen Polymeren, insbesondere Polyolefin oder Polyethylen, biologisch abbaubaren organischen Polymeren, und/
oder Metallen wie beispielsweise Aluminium.

[0014] Eine im Wesentlichen rotationssymmetrische und rotierbare Kapsel bietet den Vorteil eines optimierten Fullvolu-
mens bei minimaler Oberflache, insbesondere flr kugelférmige Kapseln. Das Ausfiihren der Kapsel durch eine Rollbewe-
gung wird vereinfacht.

[0015] Die Kapsel ist entlang mindestens einer Achse, vorzugsweise zwei unterschiedlichen Achsen, im Wesentlichen
rotationssymmetrisch. Eine vollstandig rotationssymmetrische Kapsel ist vorteilhaft, da die Kapsel somit nicht rAumlich
im Kapselspender ausgerichtet werden muss. Somit kann die Komplexitat und die Grésse des Kapselspenders optimiert
werden.

[0016] Der Begriff Aufnahmebereich ist definiert durch einen Bereich zum Aufnehmen der Kapseln, wie etwa eine um-
schlossene Kammer, eine Schale, oder ein Schienensystem.

[0017] Das Aufnahmeelement und/oder das Bewegungselement kdnnen zumindest ein Kontaktelement, vorzugsweise
eine Trennwand, umfassen, welches zumindest eine Kapsel beim Ausfihren der Relativbewegung kontaktiert. Dieses
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Kontaktelement kann durch die Relativbewegung, die zumindest eine Kapsel durch die Rotationsbewegung um zumindest
eine der Symmetrieachsen der Kapsel in den Abgabebereich oder aus dem Abgabebereich heraus bewegen.

[0018] Das Aufnahmeelement oder das Bewegungselement kann derart geformt sein, dass mindestens eine Kapsel durch
die Form des Aufnahmeelements oder des Bewegungselements zuriickgehalten wird, wenn sich die Kapsel im Aufnah-
mebereich oder optional im Abgabebereich befindet.

[0019] Der Abgabebereich kann einen Offnungsmechanismus umfassen, der einen geschlossenen Zustand zum Zur{ick-
halten einer Kapsel im Abgabebereich und einen offenen Zustand zum Ausfiihren von einer Kapsel aus dem Abgabe-
bereich umfasst. Dies bietet den Vorteil, dass durch wiederholte Relativbewegung die gewlinschte Kapsel ausgewahlt
werden kann und erst durch das Betétigen des Offnungsmechanismus eine Kapsel aus dem Abgabebereich ausgefiihrt
werden kann.

[0020] Vorzugsweise wirkt die Relativbewegung nicht entgegen die auf die Kapseln wirkende Schwerkraft. Die Kraft flr
die Relativbewegung lasst sich somit weiter reduzieren.

[0021] Wenn sich die Kapsel im Abgabebereich befindet, kann die Kapsel vorzugsweise allein durch Gravitationseinwir-
kung ausfuhrbar sein, ohne dass eine weitere Relativbewegung oder Betatigung notwendig ist.

[0022] Durch die Relativbewegung Uber eine insbesondere vorbestimmte Strecke kann vorzugsweise genau eine Kapsel
ausfuhrbar sein. Somit kénnen die Kapseln sukzessiv nacheinander durch wiederholte Relativbewegungen, jeweils Uber
die insbesondere vorbestimmte Strecke, durch den Abgabebereich ausfiihrbar sein.

[0023] Der Aufnahmebereich kann zumindest in einem Teilbereich oder vollstandig in der Betriebslage des Kapselspen-
ders zur Horizontalen geneigt sein.

[0024] Der Aufnahmebereich kann eine Grundflache aufweisen, die in der Betriebslage quer zur Bewegungsrichtung der
Relativbewegung zumindest in einem Teilbereich des Aufnahmeelements zur Horizontalen geneigt ist. Dies hat den Vorteil,
dass sich die Kapseln allein durch Schwerkraft in einem Bereich des Aufnahmebereichs anordnen.

[0025] Der Aufnahmebereich kann in der Betriebslage, optional vollstandig, in Richtung des Abgabebereichs geneigt sein.
Somit kann die fur die Relativbewegung benétigte Kraft weiter reduziert werden.

[0026] Das Aufnahmeelement kann derart geformt sein, dass es in der Betriebslage eine Vielzahl von Kapseln in einer
Ebene, die zur Horizontalen geneigt ist, aufnehmen kann. Eine solche Neigung ist vorteilhaft, da somit Kapseln, wenn sie
nicht zurickgehalten werden, automatisch dem Abgabebereich zugefihrt werden. Mindestens eine Kapsel kann durch
ein zuriickhaltendes Element, optional das Bewegungselement oder Aufnahmeelement, zuriickgehalten werden. Dies ist
vorteilhaft, da somit Kapseln automatisch durch die Schwerkraft, vorzugsweise in einer vordefinierten Reihenfolge, dem
Abgabebereich zufiihrbar sind, wenn ein zurlickhaltendes Element entfernt wird.

[0027] Das Aufnahmeelement kann derart geformt sein, dass es in der Betriebslage eine Vielzahl von Kapseln in einer
im Wesentlichen horizontalen Ebene aufnehmen kann. Eine solche Anordnung erméglicht eine kompakte Form des Kap-
selspenders und eine stabile Lagerung der Kapseln im Aufnahmebereich.

[0028] Der Abgabebereich kann zumindest teilweise geneigt sein, vorzugsweise in der Betriebslage quer zur Bewegungs-
richtung der Relativbewegung geneigt sein. Die Neigung des Abgabebereichs kann vorzugsweise ausreichend sein, um
eine Kapsel lediglich durch Gravitation aus dem Abgabebereich auszufihren. Ein solcher Abgabebereich bietet den Vor-
teil, dass kein zusatzlicher Ausfilhrmechanismus benétigt wird und somit der Kapselspender einfacher und kostenglnsti-
ger hergestellt werden kann.

[0029] Die Neigungen des Aufnahmebereichs und/oder des Abgabebereichs in der Betriebslage kbnnen mindestens 1,5°,
insbesondere mindestens 3°, insbesondere vorzugsweise mindestens 10°, relativ zu der Horizontalen betragen. Geringe
Neigungswinkel sind fertigungstechnisch vorteilhaft und fir zumindest teilweise rotationssymmetrische Kapseln trotzdem
zum Ausfiihren der Kapseln geeignet.

[0030] Der Abgabebereich kann starker oder schwécher geneigt sein als der Aufnahmebereich. Durch die Neigung kann
die Ausfuhr der Kapseln durch Schwerkraft optimiert werden.

[0031] Der Aufnahmebereich kann eine durchgangige Grundflache aufweisen oder eine Vielzahl von untereinander ver-
bundenen Teilbereichen aufweisen. Durch viele verbundene Teilbereiche, sodass ein Gitter oder ein Aufnahmebereich mit
Aussparungen gebildet wird, kann zusatzliches Material eingespart werden. Zudem k&énnen die Teilbereiche ungewollte
Bewegungen der Kapseln verhindern, indem sie die Kapseln etwa zwischen zwei Teilbereichen im Aufnahmebereich auf-
nehmen.

[0032] Der Aufnahmebereich zur Aufnahme der Kapseln kann komplementar zur Form einer Kapsel, insbesondere einer
Vielzahl von Kapseln, ausgebildet sein. Die komplementare Ausgestaltung kann sich in Bewegungsrichtung der Relativ-
bewegung erstrecken. Eine solche komplementare Ausgestaltung, beispielsweise eine Rille, kann die Rotation der Kap-
seln um eine ihrer Symmetrieachsen in eine Richtung vorgeben. Somit kann die benétigte Kraft fir die Relativbewegung
zusétzlich reduziert werden, da der Kraftverlust durch ungerichtete Bewegungen und/oder Reibung der Kapseln minimiert
wird.
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[0033] Die Kapseln sind vorzugsweise geordnet im Aufnahmebereich anordbar, sodass die Kapseln entlang einer vorbe-
stimmten Reihenfolge durch sukzessive Relativbewegungen aus dem Abgabebereich ausfihrbar sind.

[0034] Das Bewegungselement und das Aufnahmeelement kénnen miteinander verbunden oder verbindbar sein. Vor-
zugsweise kénnen alle Kapseln durch die Relativbewegung gleichzeitig bewegbar sein. Alle Kapseln kdnnen durch die
Relativbewegung relativ zum Abgabebereich bewegbar sein. Eine solche Anordnung hat den Vorteil, dass durch das Aus-
fuhren einer Kapsel durch eine Relativbewegung bereits weitere Kapseln ndher an den Abgabebereich gefuhrt werden
kdnnen. Durch sukzessive Relativbewegungen kénnen somit mehrere Kapseln der Reihe nach dem Abgabebereich zu-
gefihrt werden.

[0035] Das Bewegungselement kann die Relativbewegung zum Aufnahmeelement ausfuhren. Das Aufnahmeelement
kann unbeweglich angeordnet sein. Eine unbewegliche Anordnung des Aufnahmeelements hat den Vorteil, dass der Kap-
selspender stabil platzierbar ist und insbesondere stabil auf einer Getrankezubereitungsmaschine angeordnet werden
kann.

[0036] Die Relativbewegung kann eine Rotationsbewegung sein, sodass eine einzelne Kapsel nach der anderen aus dem
Abgabebereich ausfiihrbar ist. Eine Rotationsbewegung hat den Vorteil, dass der Kapselspender an einer Stelle platzierbar
ist, ohne dass Translationsbewegungen zum Ausfiihren der Kapseln notwendig sind. Ausserdem ist der Kapselspender in
einer urspringlichen Orientierung durch eine Vielzahl von gleichgerichteten Rotationsbewegungen vorzugsweise wieder in
die urspriingliche Orientierung Uberflhrbar. Die Rotationsbewegung erméglicht zudem eine platzsparende und optimierte
Dimensionierung des Kapselspenders.

[0037] Die Rotationsbewegung ist vorzugsweise eine Rotationsbewegung in eine gleichbleibende Rotationsrichtung. Eine
gleichbleibende Rotationsrichtung ist vorteilhaft, da die Benutzung flr einen Nutzer erleichtert wird.

[0038] Die Rotationsbewegung kann optional in zwei Rotationsrichtungen dem Abgabebereich Kapseln zufiihren. Dies
bietet den Vorteil, dass ein Nutzer verschiedene Kapselsorten in einem Kapselspender verwenden kann. Durch eine Ro-
tationsbewegung in eine erste Richtung kann eine erste Kapselsorte und durch eine Rotationsbewegung in eine andere
Richtung kann eine zweite Kapselsorte dem Abgabebereich zufiihrbar sein.

[0039] Der Abgabebereich kann einen Durchgang umfassen zum Ausfiihren der Kapsel aus dem Kapselspender.

[0040] Eine Drehachse der Rotationsbewegung kann im Wesentlichen durch einen Mittelbereich, insbesondere durch
den Schwerpunkt, des Kapselspenders verlaufen. Die Drehachse kann durch den Mittelbereich des Bewegungselements
und/oder Aufnahmeelements verlaufen. Eine solche Drehachse bietet den Vorteil, dass der Kapselspender platz- und
materialeffizient ausgebildet sein kann.

[0041] Die Drehachse kann in der Betriebslage vertikal durch den Kapselspender verlaufen. Eine vertikale Drehachse
ermoglicht eine einfache Bedienbarkeit und Anordnung des Kapselspenders.

[0042] Die Drehachse kann jedoch auch in der Betriebslage horizontal oder in einem beliebigen Winkel durch den Kap-
selspender verlaufen.

[0043] Der Kapselspender kann Sektionen umfassen, vorzugsweise Sektionen von Winkelbereichen, insbesondere vor-
zugsweise Sektionen von Winkelbereichen in einer horizontalen Ebene in der Betriebslage. Eine Sektion kann jeweils mit
zwei Trennelementen, vorzugsweise Trennwanden, einen Bereich, vorzugsweise ein zumindest teilweise prismenférmigen
Bereich, zur Aufnahme genau einer Kapsel eingrenzen. Bei einer horizontalen Drehachse sind die Sektionen in einer
vertikalen Ebene angeordnet.

[0044] Die Sektionen kénnen die Portionierung der Kapseln vereinfachen und eine klar erkenntliche Reihenfolge der
Kapseln definieren.

[0045] Die Sektionen kénnen von dem Bewegungselement, dem Aufnahmeelement oder beiden ausgebildet werden.

[0046] Das Aufnahmeelement und/oder das Bewegungselement kann nach der Relativbewegung lber die vorbestimmte
Strecke, vorzugsweise entlang genau einen Winkelbereich einer Sektion einrasten. Durch das Einrasten kann ein zumin-
dest leicht erhdhter Widerstand fiir eine erneute Relativbewegung erzeugt werden. Dieses Einrasten gibt einem Nutzer
eine haptische Rickmeldung, wenn die Relativbewegung die vorbestimmte Entfernung zum Ausflhren genau einer Kap-
sel erreicht hat.

[0047] Zum Einrasten kann das Auflageelement und/oder das Bewegungselement Aussparungen und/oder Vorspriinge
aufweisen. Die Aussparungen und Vorspriinge des Auflageelements und Bewegungselements kénnen komplementéar zu-
einander ausgebildet sein.

[0048] Alle Winkelbereiche der Sektionen kénnen eine einheitliche Grdsse aufweisen. Eine einheitliche Grosse bietet den
Vorteil, dass die Kapseln, welche normalerweise eine einheitliche Grésse aufweisen, in den Winkelbereichen gleichmassig
aufnehmbar sind.

[0049] Der Kapselspender kann ein Seitenwandelement umfassen, welches in der Betriebslage im Wesentlichen vertikal
ausgerichtet ist. Somit kénnen die Kapseln besonders stabil im Aufnahmebereich positioniert werden und zudem vor
Eingriff und Verschmutzung geschitzt werden.
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[0050] Optional ist das Seitenwandelement mit dem Aufnahmeelement verbunden oder verbindbar. Ein solches Seiten-
wandelement erméglicht eine kompakte Bauweise.

[0051] Das Seitenwandelement kann einen Teilbereich des Abgabebereichs, insbesondere den Durchgang des Abga-
bebereichs, umfassen. Ein solches Seitenwandelement ist vorteilhaft, da die Kapseln somit quer zur Richtung der Re-
lativbewegung durch das Seitenwandelement aus dem Kapselspender ausfuhrbar sind. Zudem schitzt der quer zur
Relativbewegung angeordnete Durchgang den Kapselspender vor eindringender Feuchtigkeit von einer Getrankezuberei-
tungsmaschine, die unterhalb des Kapselspenders anordbar ist.

[0052] Das Aufnahmeelement kann den Durchgang des Abgabebereichs umfassen. Ein Durchgang im Aufnahmeelement
ermoglicht einen kompakten Kapselspender und eine einfachere Ausfiihrung von Kapsein.

[0053] Der Durchgang kann auf die dreidimensionale Form der Kapsel angepasst sein. Die Kapsel kann lediglich in einer
bestimmten Ausrichtung ihrer dreidimensionalen Form durch den Durchgang ausfiihrbar sein. Dies bietet den Vorteil, dass
die Kapseln lediglich in der richtigen Orientierung ausfihrbar sind und ansonsten zuriickgehalten werden kénnen.

[0054] Der Abgabebereich kann in der Betriebslage im Wesentlichen einen horizontalen Durchgang oder einen vertikalen
Durchgang umfassen.

[0055] Ein horizontaler Durchgang kann im Zentrum des Kapselspenders in einer Betriebslage angeordnet sein. Eine
solche Anordnung bietet den Vorteil, dass die Kapseln leicht und zuverlassig aus dem Abgabebereich ausfihrbar sind.

[0056] Das Seitenwandelement kann eine durchgehende Wand sein, insbesondere eine in Umfangsrichtung, abgesehen
von einem optionalen Durchgang, geschlossene Wand.

[0057] Das Seitenwandelement kann eine Bewegung der Kapseln quer zu einer Bewegungsrichtung zum Abgabebereich
blockieren. Somit kann der Aufnahmebereich begrenzt werden und die Kapseln kénnen stabil gelagert werden.

[0058] Der Kapselspender kann einen Deckel umfassen der mit dem Bewegungselement oder dem Aufnahmeelement
verbunden oder verbindbar ist, sodass eine Relativbewegung des Deckels eine Relativbewegung des Bewegungselements
oder Aufnahmeelements bewirkt.

[0059] Der Deckel kann somit eine einfache Bedienbarkeit des Kapselspenders ermdglichen und zugleich einen Schutz
vor Staub gewahrleisten.

[0060] Der Deckel des Kapselspenders kann entfernbar sein, um den Kapselspender in der Betriebslage von oben mit
mindestens einer, vorzugsweise einer Vielzahl von Kapseln zu befillen. Ein solcher Deckel erméglicht ein erleichtertes
Aufflllen des Kapselspenders.

[0061] Der Deckel kann die Trennelemente der Sektionen umfassen. Somit kdnnen die Trennelemente mit dem Deckel
zusammen entfernt werden, sodass der Aufnahmebereich ohne Trennelemente beflllt werden kann. Nach dem Befillen
kann der Deckel erneut angebracht werden, sodass die Kapseln durch die Trennelemente in die Sektionen eingeteilt
werden.

[0062] Der Aufnahmebereich kann dazu ausgebildet sein die Kapseln in einem im Wesentlichen gleichen Abstand von-
einander anzuordnen, insbesondere in einem Bereich des Aufnahmeelements seitlich quer zur Richtung der Relativbe-
wegung. Dies bietet den Vorteil, dass die Kapseln leichter voneinander getrennt werden kénnen und die Kapseln leichter
nacheinander ausfihrbar sind.

[0063] Das Aufnahmeelement, insbesondere die Grundflache des Aufnahmeelements oder eine Grundflache des Bewe-
gungselements, kann eine zumindest teilweise oder vollstandig polygonale, ovale, oder runde Form aufweisen. Die Grund-
flache kann kreisrund sein.

[0064] Der Kapselspender kann zumindest teilweise die dreidimensionale Form eines Kreiszylinders, eines elliptischen
Zylinders, oder eines Prismas, insbesondere eines regularen Prismas, aufweisen. Eine solche dreidimensionale Form hat
den Vorteil, dass der Kapselspender kompakt und kostengunstig gefertigt werden kann.

[0065] Der Kapselspender kann ein Bedienelement umfassen, vorzugsweise mit einem Bedienmechanismus, zum Aus-
I6sen der Relativbewegung.

[0066] Ein solches Bedienelement kann einem Nutzer die Bedienung des Kapselspenders erleichtern und/oder anzeigen.

[0067] Das Bedienelement kann ein manuelles Bedienelement fir die manuelle Betétigung durch einen Nutzer sein. Das
manuelle Bedienelement kann einen manuellen Bedienmechanismus, insbesondere mit einem Griff, einem Hebel, oder
einer gummierten Flache, aufweisen.

[0068] Das manuelle Bedienelement kann unmittelbar materialverbunden oder zumindest verbindbar mit dem Bewe-
gungselement und/oder dem Aufnahmeelement sein. Eine Betatigung des Bedienelements kann somit unmittelbar die
Relativbewegung bewirken.

[0069] Alternativ kann der manuelle Bedienmechanismus eine Ubersetzung umfassen. Durch die Ubersetzung kann eine
Betatigung des Bedienelements eine kleinere oder gréssere Relativbewegung bewirken.
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[0070] Das Bedienelement kann maschineller Natur sein. Beim maschinellen Bedienelement handelt es sich somit ins-
besondere um einen Knopf, einen Schalter, oder einen Sensor, insbesondere einen kapazitiven Sensor.

[0071] Zumindest ein Teil des Kapselspenders, vorzugsweise der komplette Kapselspender, kann transparent oder semi-
transparent sein.

[0072] Ein transparenter oder semi-transparenter Kapselspender oder Teil des Kapselspenders erméglicht dem Nutzer
den Beflllungsstatus des Kapselspenders mit Kapseln schnell einsehen zu kénnen. Zudem kann ein Nutzer somit die
Sorte des mit der Kapsel zubereitbaren Getranks durch die Form, Farbe oder Markierung der Kapsel erkennen.

[0073] Das Aufnahmeelement kann mindestens ein Verbindungselement zum drehsicheren Verbinden mit einem Bewe-
gungselement eines anderen, zweiten Kapselspenders, und/oder mit einem Anschlussbereich einer Getrankezuberei-
tungsmaschine aufweisen.

[0074] Der Begriff drehsicher bedeutet, dass bei ordnungsgemasser Nutzung des Kapselspenders keine Drehung des
verbundenen Elements relativ zu dem Aufnahmeelement mdglich ist.

[0075] Das Verbindungselement kann in der Betriebslage auf einer Unterseite des Aufnahmeelements angeordnet sein.
Somit kann der Kapselspender besonders leicht angebracht werden. Besonders vorteilhaft ist eine Verbindung des Ver-
bindungselements, welche durch eine Schwerkrafteinwirkung in der Betriebslage zusatzlich verstarkt oder unterstitzt wird.

[0076] Das Bewegungselement und/oder der Anschlussbereich einer Getrankezubereitungsmaschine kdnnen ein kom-
plementares Verbindungselement zur Aufnahme des Verbindungselements des Aufnahmeelements aufweisen.

[0077] Das komplementare Verbindungselement kann in der Betriebslage auf der Oberseite des Bewegungselements
und/oder des Anschlussbereichs angeordnet sein.

[0078] Das Verbindungselement kann hervorstehende und/oder abgesenkte Verriegelungen, insbesondere Rastelemen-
te, umfassen. Ebenso kann es sich auch um seitlich vorstehende und/oder zurickstehende Verriegelungen handein.

[0079] Das komplementare Verbindungselement des Bewegungselements kann durch einen gerippten Griff ausgebildet
werden. Falls keine Verbindung durch den gerippten Griff ausgebildet wird, kann der gerippte Griff als Bedienelement
dienen. Somit kann der gerippte Griff des Bewegungselements sowohl als Verbindungselement, als auch als Bedienele-
ment dienen.

[0080] Die Verriegelungen des Verbindungselements und die Verriegelungen des komplementéaren Verbindungselements
kdnnen, vorzugsweise formschllissig, ineinandergreifen.

[0081] Das Verbindungselement, das komplementére Verbindungselement und/oder weitere Verbindungselemente kén-
nen einen teilweise oder vollstandig konischen, zylindrischen, prismenférmigen, oder oval zylindrischen abgesenkten oder
hervorstehenden Bereich umfassen.

[0082] Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein System, umfassend einen oben beschriebenen Kapselspender, und
mehrere Kapseln, wobei die Kapseln im Aufnahmebereich des Kapselspenders angeordnet sind. Die Kapseln sind vor-
zugsweise um mindestens eine, vorzugsweise zwei unterschiedliche, Achsen, im Wesentlichen rotationssymmetrisch. So-
mit kann ein Nutzer schnell und einfach einen leeren Kapselspender tauschen und/oder das Nachfillen einzelner Kapseln
vermeiden. Beispielsweise kdnnen bereits beflllte Kapselspender vermarktet werden.

[0083] Ein solches System kann in der Betriebslage vorzugsweise in oder an den Anschlussbereich einer Getrankezube-
reitungsmaschine betriebsbereit anbringbar sein. Dies bietet den Vorteil, dass die Kapseln vorzugsweise direkt aus dem
Kapselspender der Getrankezubereitungsmaschine zuflhrbar sind und der betriebsbedingte Aufwand minimiert wird.

[0084] Ein weiterer Aspekt der vorliegenden Erfindung betrifft ein System umfassend mindestens zwei Kapselspender
wie vorgehend beschrieben. Das System weist in der Betriebslage mindestens zwei, optional drei, vier, funf, oder mehr,
vertikal Ubereinander angeordnete Kapselspender auf, die I16sbar miteinander, vorzugsweise mit mindestens einem Ver-
bindungselement, verbunden sind. Ein solches modulares System bietet den Vorteil, dass mehrere Kapselspender parallel
betrieben werden kénnen. Somit kann die Kapazitat der Kapselmenge erhéht werden. Ausserdem kdnnen einem Nutzer
mehrere verschiedene Getrankesorten in den Kapselspendern gleichzeitig zur Verfiigung gestellt werden.

[0085] Eine Bewegung des Seitenwandelements und/oder Aufnahmeelements des oberen Kapselspenders in der Betrie-
bslage kann durch die Verbindungselemente an eine Relativbewegung des unteren Bewegungselements gekoppelt sein.

[0086] Eine Drehung des oberen Seitenwandelements und/oder oberen Aufnahmeelements des oberen Kapselspenders
kann somit eine Drehbewegung des unteren Bewegungselements bewirken. Durch die Bewegung des unteren Bewe-
gungselements kann somit der oberer Kapselspender mit bewegbar sein.

[0087] Eine Rotation des oberen Bewegungselements ist hingegen vorzugsweise durch die Verbindungselemente nicht
an andere Bestandteile des Systems gekoppelt. Somit ist das obere Bewegungselement separat bewegbar.

[0088] Ein weiterer Aspekt der vorliegenden Erfindung betrifft eine Getrankezubereitungsmaschine umfassend mindes-
tens einen der oben beschriebenen Kapselspender. Die Getrankezubereitungsmaschine weist einen Anschlussbereich,
insbesondere eine Aussparung, zum Anschluss des Kapselspenders, insbesondere fur die Aufnahme wenigstens eines
Teils eines Aufnahmeelements des Kapselspenders, auf.
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[0089] Der Anschlussbereich kann derart ausgestaltet sein, dass das Aufnahmeelement eines Kapselspenders drehsicher
anschliessbar ist.

[0090] Das Aufnahmeelement und/oder der Anschlussbereich kann durch eine korrespondierende Verriegelung drehsi-
cher sein.

Die korrespondierende Verriegelung kann mindestens einen hervorstehenden Zapfen oder eine Ausnehmung umfassen,
welche eine Drehung in Umfangsrichtung des Kapselspenders blockiert.

[0091] Das Aufnahmeelement kann alternativ oder zuséatzlich formschliissig, insbesondere drehsicher und/oder rutschsi-
cher, in eine Ausnehmung des Anschlussbereichs absenkbar sein.

[0092] Das Aufnahmeelement kann mit dem Anschlussbereich Uber ein magnetisches Verbindungselement Iésbar ver-
bindbar sein und insbesondere drehsicher und/oder rutschsicher verbindbar sein. Der Kapselspender kann auch eine
Ausnehmung und/oder ein magnetisches Verbindungselement umfassen.

[0093] Das Aufnahmeelement kann in der Betriebslage im Wesentlichen in vertikale Richtung auf die Getrankezuberei-
tungsmaschine in oder an den Anschlussbereich angebracht werden.

[0094] Die Getrankezubereitungsmaschine kann einen Eingabebereich zum Eingeben einer Kapsel zur Getrankezube-
reitung aufweisen.

[0095] Der Abgabebereich des Kapselspenders kann mit dem Eingabebereich der Getrankezubereitungsmaschine kor-
respondieren. Der Abgabebereich kann derart mit dem Eingabebereich korrespondieren, dass eine durch den Abgabe-
bereich abgefuhrte Kapsel vom Eingabebereich der Getrdnkezubereitungsmaschine direkt ohne Benutzerinteraktion auf-
genommen wird.

[0096] Der Begriff ,korrespondieren” betrifft somit die relative Ausrichtung und/oder Beabstandung des Abgabebereichs
des Kapselspenders zum Eingabebereich der Getrankezubereitungsmaschine.

[0097] Die Abgabebereiche mehrerer Kapselspender kénnen Ubereinander angeordnet oder anordbar sein.

[0098] Die Getrankezubereitungsmaschine oder der Kapselspender kann eine Fuhrvorrichtung umfassen. Die Fuhrvor-
richtung kann zwischen dem Abgabebereich und dem Eingabebereich angeordnet oder anordbar sein. Die Fihrvorrich-
tung kann insbesondere zumindest teilweise zu einer Horizontalen in einer Betriebslage der Getrankezubereitungsma-
schine geneigt sein, sodass eine aus dem Abgabebereich ausgefihrte Kapsel lediglich durch die eigene Gewichtskraft
dem Eingabebereich zuflhrbar ist.

[0099] Die Betriebslage der Getrankezubereitungsmaschine ist definiert durch eine Anbringung der Getrankezuberei-
tungsmaschine auf einer im wesentlichen horizontalen Standflache, sodass Kapseln aus einem Kapselspender dem Ein-
gabebereich betriebsgerecht zufiihrbar sind, vorzugsweise lediglich durch die eigene Gewichtskraft der Kapseln.

[0100] Die Fihrvorrichtung kann eine Leitbahn oder eine Leitstruktur umfassen.
[0101] Die Fihrvorrichtung kann zumindest teilweise trichterférmig, optional vollstandig trichterférmig, sein.

[0102] Unterhalb des Eingabebereichs der Getrankezubereitungsmaschine kann eine Bruheinheit, insbesondere umfas-
send eine Brilhkammer, angeordnet sein. Die Kapseln kdnnen somit vorteilhafterweise direkt durch das Ausfihren aus
dem Kapselspender der Briheinheit der Getrdnkezubereitungsmaschine zufiihrbar sein.

[0103] Der Eingabebereich der Getrdnkezubereitungsmaschine kann einen Zugang fiir Kapseln aufweisen, der nicht von
dem Kapselspender in der Betriebslage blockiert ist.

[0104] Somit kann ein Nutzer dem Eingabebereich alternativ oder zusétzlich manuell Kapseln zufihren, obwohl mindes-
tens ein Kapselspender in oder an dem Anschlussbereich angebracht ist.

[0105] Ein horizontaler Durchgang des Abgabebereichs in der Betriebslage des Kapselspenders kann zudem im Aufnah-
mebereich vertikal oberhalb des Eingabebereichs der Getrdnkezubereitungsmaschine angeordnet sein. Somit kdnnen die
Kapseln zuverlassig aus dem Abgabebereich in den Eingabebereich der Getrankezubereitungsmaschine zufihrbar sein
und zudem eine platzsparende Anordnung ermdéglicht werden.

[0106] Die Erfindung wird nun unter Bezugnahme auf bestimmte Ausfiihrungsformen und Figuren beschrieben, die Fol-
gendes zeigen:
Figur 1: eine perspektivische Explosionsdarstellung eines Kapselspenders mit Kapseln auf einer Kaffeemaschine,

Figuren 2A bis 2C: eine perspektivische Ansicht von oben, eine schrage Seitenansicht von unten, und eine Draufsicht
von unten des Bewegungselements,

Figuren 3A und 3B: eine perspektivische Ansicht von oben und eine schrage Seitenansicht von unten des Aufnahme-
elements,
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Figuren 4A und 4B: eine perspektivische Ansicht eines Systems umfassend zwei Ubereinander angeordneten Kapsel-
spender und eine Querschnittsansicht des Systems,

Figur 5: eine perspektivische Ansicht einer Kaffeemaschine mit einem Anschlussbereich ohne Kapselspender,

Figur 6: eine perspektivische Ansicht eines Systems umfassend zwei Ubereinander angeordneten Kapselspendern auf
der Kaffeemaschine,

Figur 7: einen Querschnitt des Systems und der Kaffeemaschine mit Kapseln in den Abgabebereichen,

Figuren 8A und 8B: eine perspektivische Ansicht einer ersten und zweiten alternativen Ausfihrungsform des Bewe-
gungselements,

Figuren 9A bis 9C: eine perspektivische Ansicht von oben, eine schrage Seitenansicht von unten, und eine Draufsicht
von oben einer ersten alternativen Ausfihrungsform des Aufnahmeelements,

Figuren 10A und 10B: eine perspektivische Ansicht von oben einer zweiten alternativen Ausfihrungsform des Aufnah-
meelements und eine Seitenansicht eines Kapselspenders umfassend das Aufnahmeelement gemass Fig. 10A und
ein Bewegungselement geméss Fig. 8B,

Figur 11: eine perspektivische Ansicht eines Systems umfassend zwei nebeneinander angeordnete Kapselspender
auf einer Kaffeemaschine,

Figuren 12A bis 12C: eine perspektivische Ansicht des Aufnahmeelements gemass Fig. 9C mit Standbeinen, eine Sei-
tenansicht und eine Seitenansicht im Querschnitt des Kapselspenders umfassend ein Aufnahmeelement geméss Fig.
12A und ein Bewegungselement gemass Fig. 8B.

[0107] Figur 1 zeigt eine Explosionsdarstellung eines mit Kapseln 8 gefillten Kapselspenders 101, der auf einer Kaffee-
maschine 201 angebracht ist. Der Kapselspender 101 ist in einer Betriebslage 10 auf der Kaffeemaschine 201 in einem
Anschlussbereich 9 der Kaffeemaschine 201 angebracht. In der Betriebslage 10 ist der Kapselspender 101 so ausgerich-
tet, dass alle Kapseln 8 sich in einer horizontalen Ebene befinden. Der obere Teil des Kapselspenders 101 wird von einem
Bewegungselement 2 gebildet und ein unterer Teil des Kapselspenders 101 wird von einem schalenférmigen Aufnahme-
element 3 gebildet. Das Bewegungselement 2 ist in einer angehobenen Position dargestellt. Das Bewegungselement
2 kann mit dem Aufnahmeelement 3 in der Betriebslage 10 verbunden werden, sodass das Bewegungselement 2 relativ
zum Aufnahmeelement 3 in zwei Drehrichtungen drehbar ist. Das Aufnahmeelement 3 umschliesst einen Aufnahmebe-
reich 31 in Umfangsrichtung mit einem Seitenwandelement 6, sodass die Kapseln 8 im Aufnahmebereich 31 gelagert
werden kénnen. Das Seitenwandelement 6 ist in der Betriebslage im Wesentlichen senkrecht ausgerichtet.

[0108] Das Bewegungselement 2 des Kapselspenders 101 ist materialverbunden mit einem Deckel 7, welcher einen
gerippten Griff 28 aufweist, der zugleich als ein Verbindungselement dient. Um den Griff 28 ist das Bewegungselement 2 in
einem im Wesentlichen torusférmigen Bereich 29 vertikal abgesenkt. Das Bewegungselement 2 weist zudem eine Vielzahl
von Sektionen auf, welche jeweils durch zwei Trennwande 23 prismenférmige Bereiche 22 zur Aufnahme von Kapseln
8 zusammen mit dem Seitenwandelement 6 umschliessen. Die Kapseln 8 sind in der Betriebslage 10 im Wesentlichen in
einer horizontalen Ebene im radial Ausseren Bereich des Kapselspenders 101 angeordnet. Die prismenférmigen Bereiche
22 sind zur Aufnahme von genau einer Kapsel 8 geformt.

[0109] Das Seitenwandelement 6 weist einen Durchgang 41 auf, der gross genug ist um eine Kapsel 8 auszufuhren,
die sich in einem Abgabebereich 4 befindet. Der Abgabebereich 4 des Kapselspenders 101 ist so angeordnet, dass
ausgeflhrte Kapseln 8 direkt Uber einen Trichter 51 einem Eingabebereich 5 der Kaffeemaschine 201 zugefihrt werden
kdnnen. Zudem weist der Abgabebereich 4 eine Neigung zum Eingabebereich 5 der Kaffeemaschine 201 auf, sodass
Kapseln 8 allein durch Schwerkraft aus dem Abgabebereich 4 ausgefiihrt werden kdnnen.

[0110] Durch Drehen des gerippten Griffs 28 fUr einen Nutzer kann das Bewegungselement 2 relativ zum starr auf der Kaf-
feemaschine 201 fixierten Aufnahmeelement 3 rotiert werden. Der gerippte Griff 28 kann also als Bedienelement 13 zum
Ausfihren der Relativbewegung durch einen Nutzer verwendet werden. Durch die Rotation des Bewegungselements
2 kénnen alle Kapseln 8 des Kapselspenders 101 in Umfangsrichtung des Kapselspenders 101 gerollt werden. Eine Re-
lativbewegung entspricht der Rotation des Bewegungselements 2 in Umfangsrichtung um die Strecke von der Lange einer
Sektion relativ zum Aufnahmeelement 3. Die Drehachse 12 verlauft vertikal durch den Schwerpunkt 121 des Bewegungs-
elements 2. Durch jede Relativbewegung kann somit eine einzelne Kapsel 8 dem Abgabebereich 4 zugefiihrt werden,
indem die Kapsel zu dem Abgabebereich rollt. Die Kapseln 8 in dieser Ausfihrung sind kugelférmig ausgebildet, sodass
die Kapseln 8 komplett rotationssymmetrisch sind. Es wéaren jedoch auch im Wesentlichen prismaférmige, zylinderférmige
oder torusférmige Kapseln 8 vorstellbar, welche sich zum Abgabebereich 4 durch Relativbewegungen rollen lassen.

[0111] Figuren 2A bis 2C zeigen eine schrage Seitenansicht von oben, eine schrige Seitenansicht von unten, und eine
Draufsicht von unten des Bewegungselements 2. Der gerippte Griff 28 des Deckels 7 in Fig. 2A kann als Bedienelements
13 und auch als Verbindungselement zum Iésbaren Verbinden von einem dariiber angeordneten Aufnahmeelement 3 ver-
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wendet werden (siehe Fig. 4A und 4B). Die Riffelungen des Griffs 28 dienen als eine korrespondierende Verriegelung
mit einem Verbindungselement des Aufnahmeelements 3. Wenn ein Aufnahmeelement 3 Gber den Griff 28 mit dem Be-
wegungselement 2 verbunden ist, sind das Bewegungselement 2 und das Aufnahmeelement 3 somit nur noch zusam-
men drehbar. Der Deckel 7 des Bewegungselements 2 weist in einem mittleren radialen Bereich eine in Umfangsrichtung
verlaufende Ausnehmung 29 auf. Somit bildet eine Oberseite des Bewegungselements 2 eine schisselférmige Form mit
einer Erhéhung im Zentrum, die den gerippten Griff 28 bildet. Der gerippte Griff 28 ist vertikal nur leicht erhdht gegentber
dem Randbereich des Bewegungselements 2, sodass das Bewegungselement 2 gut stapelbar ist (siehe Fig. 1) und eine
kompakte Bauweise des Kapselspenders 101 erméglicht wird. Ausserdem kann durch die Uberhdhung die Verbindung mit
einem darlber angeordneten Aufnahmeelement 3 sichergestellt werden. Ausserdem kann der Kapselspender 101 somit
nur geringfligig héher als die kugelférmigen Kapseln 8 sein, um Material zu sparen. Die Trennwénde 23 der Sektionen
des Bewegungselements 2 verlaufen geradlinig radial nach aussen in einer vertikalen Ebene, die durch den Schwerpunkt
121 des Bewegungselements 2 fihrt. Jeweils zwei Trennwande 23 umschliessen einen Bereich 22 einer Sektion.

[0112] In Fig. 2B ist ein Verbindungselement 27, welches auf der Unterseite des Bewegungselements 2 angebracht ist
zu sehen. Dieses hohlzylinderférmige Verbindungselement 27 ist I6sbar mit der Oberseite eines Aufnahmeelements ver-
bindbar, sodass das Bewegungselement 2 relativ zum Aufnahmeelement drehbar ist (siehe Fig. 4A und 4B). Das Verbin-
dungselement 27 ist in einem zentralen Bereich des Bewegungselements 2 angeordnet, sodass die einzelnen Sektionen
mit den jeweiligen Bereichen 22 in einer horizontalen Ebene um das Verbindungselement 27 angeordnet sind. Wie in Fig.
2C zu sehen ist, werden die einzelnen Sektionen 21 des Bewegungselements 2 durch die Trennwande 23 eingeteilt. Zu-
dem weisen die Trennwande 23 im radial Aussersten Bereich kleine Vorspriinge 232 auf, welche zu Einkerbungen 321 des
Aufnahmeelements 3 komplementéar ausgebildet sind (siehe Fig. 3A). Bei einer Relativbewegung in Form einer Drehung
des Bewegungselements 2 rasten diese Vorspringe 232 mit den Einkerbungen 321 des Aufnahmeelements 3 ein, sodass
ein erhéhter Widerstand fUr eine erneute Relativbewegung entsteht. Fig. 2C zeigt zudem, dass alle Sektionen 21 densel-
ben Winkelbereich 211 aufweisen, sodass genau eine Kapsel pro Bereich 22 aufgenommen werden kann. Fig. 2C zeigt,
dass der Bereich 22 radial nach aussen mit steigendem Abstand vom Schwerpunkt 121 des Bewegungselements 2 in
vertikaler Richtung breiter wird.

[0113] Figuren 3A und 3B zeigen eine schrige Seitenansicht von oben und eine schrage Seitenansicht von unten des
Aufnahmeelements 3. Das Aufnahmeelement 3 hat eine runde Grundflache 35 und umschliesst mit der Seitenwand 6 zy-
linderférmig den Aufnahmebereich 31 fur die Kapseln. Die Grundflache 35 ist radial nach aussen von einem Zentrum des
Aufnahmeelements 3 vertikal nach unten geneigt (siehe Fig. 4B). Auf einer Oberseite des Aufnahmeelements 3 ist ein
Verbindungselement 38 angeordnet, was eine drehbare Verbindung mit einem Bewegungselement 2 ermdglicht (siehe
Fig. 1). Das Verbindungselement 38 bildet eine zylinderférmige Erhéhung im Zentrum des Aufnahmebereichs 31 mit einem
hervorstehenden Bereich 371. Wie in Fig. 3B zu sehen ist, ist die zylinderférmige Erhdhung hohl, um Material zu sparen.
Der hervorstehende Bereich 371 ist in einem Winkelbereich eines Abgabebereichs 4 angeordnet, sodass der Nutzer den
Abgabebereich 4 mit einem Durchgang 41 leicht ausrichten kann. Auf einer Oberkannte der Seitenwand 6 sind zudem
Einkerbungen 321 in einer Distanz von benachbarten Sektionen zueinander angeordnet. Die Einkerbungen 321 kénnen
mit den Vorspriingen 232 des Bewegungselements 2 (siehe Fig. 2A und 2B) einen leichten Widerstand fir eine Relativ-
bewegung des Bewegungselements 2 nach jeder Strecke einer Sektion bilden. Somit kann ein Nutzer durch haptische
Ruckmeldung merken, dass um den Winkelbereich 211 (siehe Figur 2C) gedreht wurde und etwa eine Kapsel ausgefuhrt
wurde. Fig. 3B zeigt, dass mittig auf einer Unterseite des Aufnahmeelements 3 ein Verbindungselement 37 in Form ei-
ner zylinderférmigen Ausnehmung mit einer Verriegelung durch Rastelemente angeordnet ist. Das Verbindungselement
37 kann die Unterseite des Aufnahmeelements 3 mit einem komplementaren Verbindungselement auf der Oberseite ei-
nes Bewegungselements 2 Idsbar verbunden werden. Zudem weist das Aufnahmeelement 3 drei Ausnehmungen 322 im
radial usseren Bereich der Grundfldche 35 auf. Die Ausnehmungen 322 dienen zum drehsicheren Verbinden mit dem
Anschlusselement einer Kaffeemaschine (siehe Fig. 7). Der Anschlussbereich kann zu diesem Zweck komplementar aus-
gebildete Anschlusselemente aufweisen.

[0114] Figuren 4A und 4B zeigen eine schrige Seitenansicht eines Systems 401 bestehend aus zwei Ubereinander an-
geordneten Kapselspendern 1011, 1012 und eine Querschnittsansicht des Systems 401. Ebenso ersichtlich ist ein System
301 aus einem einzelnen Kapselspender 1012 und eine exemplarische Kapsel 8 in einer gestrichelten Darstellungsform,
um darzustellen, dass diese innerhalb des Kapselspenders 1012 angeordnet ist. Die Aufnahmeelemente 3 und Bewe-
gungselemente 2 der Kapselspender 1011, 1012 in Fig. 4A bestehen aus Polymethylmethacrylat, sodass sie im Wesent-
lichen transparent sind und somit fir einen Nutzer gut einsehbar. In einer anderen Ausfiihrungsform des Systems 301 mit
einem Kapselspender 1012, welcher bereits werkseitig mit Kapseln 8 beflllt wurde, kénnen glinstigere Werkstoffe wie
etwa Pappe oder ein diinnwandiger Kunststoff verwendet werden. Entsprechend kann das System 301 besonders giins-
tig hergestellt werden. Der obere Kapselspender 1011 bildet mit dem unteren Kapselspender 1012 ein zylinderférmiges
System 401. Die Seitenwande 61, 62 des zylinderférmigen Systems 401 formen eine durchgangige zylindrische Aussen-
flache. Die Kapselspender 1011, 1012 sind baugleich und sind somit als modulares System leicht miteinander I6sbar ver-
bindbar und kombinierbar. Die Kapsel 8 ist in einem Aufnahmebereich 31 (siehe Fig. 1 und Fig. 3) in den prismenférmigen
Bereichen 22 der Sektion angeordnet und durch die Trennwinde 23 und die Seitenwénde 61, 62 eingeschlossen. Der
prismenférmige Bereich 22 wurde mit einer gestrichelten Linie gekennzeichnet, um anzuzeigen, dass er sich im inneren
des Kapselspenders 1012 unter der Seitenwand 62 angeordnet ist. In dieser Ausfiihrungsform kann der Aufnahmebereich
jeweils neun Kapseln 8 in einer horizontalen Ebene aufnehmen. Eine Kapsel 8 in einem Abgabebereich 4 des Kapsels-
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penders 101 wirde nicht zurlickgehalten werden und aus dem Abgabebereich 4 ausgefiihrt werden. Deshalb erméglicht
ein solcher Kapselspender 101, dass sich jede Kapsel 8 in einem abgetrennten Bereich 22 befindet und der Kapselspen-
der 101 angehoben und/oder bewegt werden kann, ohne dass eine Kapsel 8 herausfallen kann. Fig. 4B zeigt, dass der
Aufnahmebereich des Aufnahmeelements 3 radial hach aussen von einer Drehachse 12 vertikal nach unten geneigt ist,
sodass die Kapseln 8 allein durch Schwerkraft in einem radial Ausseren Bereich des Kapselspenders 1012 angeordnet
sind. Die vertikale Drehachse 12 verlauft durch einen Schwerpunkt 121 der einzelnen Elemente 2, 3, 1011, 1012. Ein
Neigungswinkel 311 des Aufnahmebereichs betragt 15° relativ zu einer Horizontalen 11 in einer Betriebslage 10 des Kap-
selspenders 1011, 1012. Die Kapseln 8 werden jedoch von der Seitenwand 61, 82, ausser in dem Abgabebereich 4 mit
einem Durchgang 411, 412, daran gehindert aus dem Kapselspender 1012 ausgefuhrt zu werden. Das Aufnahmeelement
3 des unteren Kapselspenders 1012 ist durch drei Ausnehmungen 322 drehsicher und rutschsicher mit einem Anschluss-
bereich 9 (siehe Fig. 5) einer Kaffeemaschine verbindbar. Ein Bewegungselement 2 ist durch ein hohlzylinderférmiges
Verbindungselement 27 auf seiner Unterseite drehbar mit dem zylinderférmigen Verbindungselement 38 auf der Oberseite
des Aufnahmeelements 3 verbunden. Ein gerippter Griff 28 des unteren Kapselspenders 1012 ist mit einem Verbindungs-
element 37 auf der Unterseite des Aufnahmeelements 3 des oberen Kapselspenders 1011 drehsicher verbunden (siehe
Fig. 2A und 3B). Der gerippte Griff 28 ist von einem vertikal abgesenkten Bereich 29 des Bewegungselements 2 umge-
ben. Das Aufnahmeelement 3 des oberen Kapselspenders 1011 ist wiederum mit dem Bewegungselement 2 des oberen
Kapselspenders 1011 drehbar verbunden.

[0115] Der gerippte Griff 28 des oberen Kapselspenders 1011 kann als ein erstes Bedienelement 131 von einem Nutzer
gedreht werden, um das obere Bewegungselement 2 relativ zum Rest des Systems 401 um die vertikale Drehachse
12 zu drehen. Zudem kann der gerippte Griff 28 dazu genutzt werden das obere Bewegungselement 2, welches als eine
Art Deckel 7 zum Schutz von Staub dient, zu entfernen. Somit kann der Aufnahmebereich des oberen Kapselspenders
1011 leicht mit neuen Kapseln 8 befiillt werden. Durch eine Relativdrehung des oberen Bewegungselements 2 kénnen
somit die Kapseln 8 innerhalb des oberen Kapselspenders 1011 alle gleichzeitig relativ zu einem Abgabebereich 4 bewegt
werden und dem Abgabebereich 4 zugefuhrt werden. Die Kapseln 8 rollen durch ihre runde rotationssymmetrische Form
sehr leichtgangig durch die Relativdrehung des Bewegungselements 2.

[0116] Die Seitenwand 61 des oberen Kapselspenders 1011 kann zudem als ein zweites Bedienelement 132 dienen. Das
Seitenwandelement 61 kann eine Relativdrehung zu dem Aufnahmeelement 3 des unteren Kapselspenders 1012 durch
Betatigung durch einen Nutzer ausfihren. Das Seitenwandelement 61 ist ein materialverbundener Bestandteil des oberen
Aufnahmeelements 3. Das Seitenwandelement 61 ist zudem drehsicher mit dem Bewegungselement 2 des unteren Kap-
selspenders 1012 durch die Verbindungselemente 28, 27 verbunden. Eine Drehung des Seitenwandelements 61 fihrt so-
mit zu einer Drehung der Teile des Systems 401 relativ zum Aufnahmeelement 3 des unteren Kapselspenders 1012. Eine
Betatigung des zweiten Bedienelements 132 der Seitenwand 61 kann somit eine Relativdrehung des Bewegungselements
2 des unteren Kapselspenders 1012 bewirken. Durch diese Relativdrehung, die ebenfalls um die Drehachse 12 dreht, kann
eine Kapsel 8 aus dem Aufnahmebereich des unteren Kapselspenders 1011 dem Abgabebereich 4 zugefihrt werden.
Durch die Neigung des Abgabebereichs 4 wird die Kapsel 8 allein durch Schwerkraft aus dem Durchgang 412 des unteren
Kapselspenders 1012 ausgefiihrt, sobald die Kapsel 8 in den Abgabebereich 4 gerollt wurde. Das obere Seitenwandele-
ment 61 kann zudem zusammen mit dem unteren Bewegungselement 2 und dem oberen Kapselspender 1011 angehoben
werden, sodass dem Aufnahmebereich 31 des unteren Kapselspenders 1012 neue Kapseln 8 zugefiihrt werden kénnen.
Selbstverstandlich kdnnen der obere Kapselspender 1011 und das untere Bewegungselement 2 auch einzeln angehoben
werden. Die Bewegungselemente 2 des oberen Kapselspenders 1011 und unteren Kapselspenders 1012 kénnen in beide
Drehrichtungen um die Drehachse 12 gedreht werden. Somit kénnen etwa unterschiedliche Kapselsorten auf den jewei-
ligen Seiten angeordnet werden und in eine Drehrichtung die Kapsel 8 einer Kapselsorte aus den Kapselspendern 1011,
1012 ausfiihrbar sein und in die andere Drehrichtung die Kapsel 8 einer andere Kapselsorte ausfihrbar sein.

[0117] Figur 5 zeigt eine schrége Seitenansicht einer Kaffeemaschine 201. Auf der Kaffeemaschine 201 ist ein Anschluss-
bereich 9 angeordnet fir die Aufnahme eines vorhergehend beschriebenen Kapselspenders oder Systems umfassend
mindestens einen Kapselspender. Der Anschlussbereich 9 weist drei Anschlusselemente 91 in Form von hervorstehenden
Zapfen auf, sodass eine drehsichere Anbringung eines Kapselspenders gewahrleistet werden kann. Die Kaffeemaschine
201 weist einen Eingabebereich 5 der von einem Trichter 51 umgeben ist auf. Der Trichter 51 kann Kapseln, insbesondere
im Wesentlichen runde Kapseln, aus einem Kapselspender oder manuell zugefihrte Kapseln einer Briheinheit im Inneren
der Kaffeemaschine 201 zufiihren. Die Kaffeemaschine 201 weist zudem mehrere Knépfe 133 auf, die zum Bedienen der
Kaffeemaschine 201 und/oder eines Kapselspenders verwendet werden kdnnen. Die Kndpfe 133 kénnen insbesondere
zum Steuern der Relativbewegung des Kapselspenders vorgesehen sein.

[0118] Figur 6 zeigt eine schrige Seitenansicht eines Systems 401 bestehend aus zwei libereinander angeordneten Kap-
selspendern 1011, 1012 auf der Kaffeemaschine 201. Der untere Kapselspender 1012 ist als System 301 mit Kapseln
8 bestlckt. Fir bereits beschriebene strukturelle Merkmale und Funktionen wird auf die Beschreibung von Fig. 4A, Fig.
4B, und Fig. 5 verwiesen. Ein Durchgang 412 des unteren Kapselspenders 1012 und ein Durchgang 411 des oberen
Kapselspenders 1011 sind im Wesentlichen vertikal libereinander in der Betriebslage 10 des Systems 401 angeordnet.
Kapseln 8, die sich im unteren Abgabebereich 42 des unteren Kapselspenders 1012 befinden, rollen durch die Neigung
des Abgabebereichs in den Trichter 51 des Eingabebereichs 5 der Kaffeemaschine 201. Kapseln 8 die aus dem oberen
Abgabebereich 43 des oberen Kapselspenders 1011 ausgefihrt werden fallen in den Trichter 51 und werden ebenfalls
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dem Eingabebereich 5 der Kaffeemaschine 201 zugefiihrt. Der Eingabebereich 5 der Kaffeemaschine ist in der Betrie-
bslage der Kapselspender 1011, 1012 vertikal unterhalb der Durchginge 412, 411 der Seitenwandelemente 61, 62 an-
geordnet, sodass die Kapseln 8 allein durch Schwerkraft zuflihrbar sind. Ein Abstand und eine Neigung des Abgabebe-
reichs 43 und die Position des Eingabebereichs 5 sind aufeinander abgestimmt, sodass die Kapseln 8 zuverlassig durch
eine Relativdrehung des Bewegungselements 2 zum Aufnahmeelement 3 (siehe Fig. 3A und 3B) dem Eingabebereich
5 zufuhrbar sind. Das Aufnahmeelement 3 des unteren Kapselspenders 1012 ist drehsicher durch die Anschlusselemente
91 des Anschlussbereichs 9 (siehe Fig. 5) und den Ausnehmungen 322 des Aufnahmeelements 3 verbunden (siehe Fig.
3A und Fig. 3B).

[0119] Durch diese Anordnung ergibt sich ein freier Zugang zum Eingabebereich 5 ohne Behinderung durch die Kapsels-
pender 1011, 1012. Somit kann der Nutzer etwa manuell Kapseln 8 anderer Kapselsorten direkt zufihren. Zudem kann der
Nutzer die Kaffeemaschine 201 trotz leerer Kapselspender 1011, 1012 weiterhin betreiben, ohne dass die Kapselspender
1011, 1012 zwingend nachgefillt oder ausgetauscht werden muissten. Die Relativbewegungen der Kapselspender 1011,
1012 kénnen durch Bedienelemente in Form von Kndpfen 133 der Kaffeemaschine 201 automatisiert durch einen inter-
nen Motor mit einer Ubersetzung steuerbar sein. Alternativ kann der Deckel 7 als Bedienelement 131 zu der manuellen
Betatigung durch einen Nutzer dienen (siehe Fig. 4A und Fig. 4B).

[0120] Figur 7 zeigt einen Querschnitt des Systems 401 umfassend zwei Kapselspender 1011, 1012 mit jeweils einer
Kapsel 8 im Abgabebereich 42, 43 in einer Betriebslage 10 auf einer Kaffeemaschine 201. Fiir bereits beschriebene struk-
turelle Merkmale und Funktionen wird auf die Beschreibung zu Fig. 4A, Fig. 4B, Fig. 5, und Fig. 6 verwiesen. Die Kapseln
8 wurden durch eine Relativdrehung des oberen Bewegungselements 2 und unteren Bewegungselements 2 in die Abga-
bebereiche 42, 43 in Umfangsrichtung der Kapselspender 1011, 1012 gerollt. Ein Aufnahmeelement 3 des unteren Kap-
selspenders 1012 ist drehsicher mit dem Anschlussbereich 9 verbunden. Das Aufnahmeelement 3 des oberen Kapsels-
penders 1011 ist durch Drehung der Seitenwande 61, 62 durch drehsichere Verbindungselemente 27, 38 jedoch méglich
(siehe Fig. 4A und Fig. 4B). Die Relativbewegung kann durch den geriffelten Griff 28 als ein erstes Bedienelement 131, die
obere Seitenwand 61 als ein zweites Bedienelement 132, oder durch Kndpfe 133 betatigbar sein. Durch die Neigung des
Aufnahmebereichs 31 des Kapselspenders 1011, 1012 radial nach aussen kénnen die Kapseln 8 durch die Durchgange
411, 412 in den Seitenwénden 61, 62 rollen und dem Eingabebereich 5 Uber den Trichter 51 zugefiihrt werden.

[0121] Die Figuren 8A und 8B zeigen eine perspektivische Ansicht von einer ersten alternativen Ausfihrungsform des
Bewegungselements 2 und einer zweiten alternativen Ausfiihrungsform des Bewegungselements 2. Das Bewegungsele-
ment 2 in Fig. 8A und 8B bildet einen Deckel 7 fur das Aufnahmeelement 3 (siehe Fig. 9A bis 9C). Eine Unterseite 24 der
Bewegungselemente 2 bildet im Wesentlichen eine ebene Flache aus, die in der Mitte im Bereich ihres Schwerpunkis
121 eine zylindrische nach oben gerichtete Ausbuchtung 13 aufweist. Zudem weist die Unterseite 24 in Fig. 8A ein Kon-
taktelement 14 in Form einer gebogenen Trennwand auf. Die Unterseite in Fig. 8B weist hingegen zwei entgegengesetzt
angeordnete Kontaktelemente in Form von zwei gebogenen Trennwénden 141, 142 auf. Die Biegung der Trennwande
14, 141, 142 ist dabei zur Erhdhung einer Berthrungsflache zu den Kapseln geformt, damit diese zuverlassiger gefuhrt
werden kénnen. Die Trennwande 14, 141, 142 in Fig. 8A und 8B dienen dazu durch Rotation des Bewegungselements 2,
wenn es im Aufnahmeelement fixiert ist, die Kapseln 8 (siehe Fig. 1A) zu einem Abgabebereich zu bewegen. Durch zwei
separate Trennwande 141, 142 geméss Fig. 8B kénnen Kapseln in Abhangigkeit von der Drehrichtung des Bewegungs-
elements 2 aus zwei verschiedenen Bereichen (siehe Fig. 10A und Fig. 12A, 151 und 152) durch Kontaktierung mit den
Trennwanden 141, 142 zum Abgabebereich transportiert werden.

[0122] Die Ausbuchtung 13 in Fig. 8A und 8B bildet auf einer dem Betrachter abgewandten Seite 25 ein Bedienelement
13 (siehe Fig. 10B) aus, welches mit einem hervorstehenden Arm 251, der sich radial vom Bedienelement bis zu einem
Rand 241 des Bewegungselements 2 erstreckt materialverbunden ist. Der Rand 241 weist zudem in Umfangsrichtung des
Bewegungselements 2 eine Erhdhung 242 auf, die in die Seitenwinde des Aufnahmeelements einrasten kann, um das
Bewegungselement 2 relativ zu dem Aufnahmeelement drehbar zu fixieren. Die Erhéhung 242 bildet somit einen Verbin-
dungsbereich 27 zum Aufnahmeelement aus. Der obere Rand des Aufnahmeelements in Fig. 9A und 12A ist komplemen-
tar fur die Aufnahme dieses Verbindungsbereichs 27 geformt.

[0123] Die Figuren 9A bis 9C zeigen eine perspektivische Ansicht von oben und von unten sowie eine Draufsicht einer
ersten alternativen Ausfihrungsform des Aufnahmeelements 3. Das Aufnahmeelement 3 hat auf einer Oberseite 34, in
einem oberen Bereich einer zylindrischen Seitenwand 6, einen Rand 38, der als Verbindungselement zu einem Bewe-
gungselement dient. Eine Grundflache 35 des Aufnahmeelements 3 erstreckt sich orthogonal zu der Seitenwand 6 und
weist in der Mitte einen Durchgang 41 auf, durch den die Kapseln durch eine Relativbewegung des Bewegungselements
zum Aufnahmeelement 3 ausfihrbar sind. Die Grundflache 35 weist zudem eine Leitbahn 351 auf, die sich teilweise in
Umfangsrichtung erstreckt und zu dem Durchgang 41 fuhrt. In einem Anfangsbereich und einem Endbereich weist die
Leitbahn 351 jeweils eine Erhéhung 352, 353 auf, um die Kapseln zurlickzuhalten. Eine Breite 355 der Leitbahn 351 ist
dabei geringer als die Dimension der Kapsel, sodass die Kapseln in der Leitbahn 351 gehalten werden, ohne sich quer
zu der Leiterbahn 351 bewegen zu kénnen. Die Héhe der Leitbahn 351 ist deutlich geringer als die Dimensionen der
Kapseln, sodass diese materialsparend entlang der Leitbahn 351 geleitet werden kénnen. Zudem weist das Aufnahme-
element 3 einen Fuhrungsbereich 354 auf. Der Fihrungsbereich 354 dient dazu die Kapseln bei der Relativbewegung des
Bewegungselements zum Aufnahmeelement durch Trennwéande 14, 141, 142 (siehe Fig. 8A und 8B) Uber die rlickhaltende
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Erhéhung 352 zum Durchgang 41 zuverlassig zu fuhren. Die Kapseln rollen dabei entlang der Leitbahn 351, indem die
Kapseln durch die Trennwande des Bewegungselements geschoben werden (siehe Fig. 8A und Fig. 8B).

[0124] Eine Unterseite 33 des Aufnahmeelements 3 ist eben geformt und weist in der Mitte den Durchgang 41 zum
Ausfihren der Kapseln auf. Zudem wird der Durchgang 41 durch einen zylindrisch hervorstehenden Bereich umgeben,
der als Verbindungselement 37 mit einer Kaffeemaschine geformt ist.

[0125] Die Figuren 10A und 10B zeigen eine perspektivische Ansicht einer zweiten alternativen Ausfihrungsform des
Aufnahmeelements 3 und eine Seitenansicht eines Kapselspenders 101 umfassend ein Aufnahmeelement 3 nach Fig.
10A und ein Bewegungselement 2 geméss Fig. 8B.

[0126] Das Aufnahmeelement 3 in Fig. 10A hat auf einer Grundflache 35 zwei gebogene Leitbahnen 3511, 3512 in Form
einer Vertiefung 356. Die Leitbahnen 3511, 3512 weisen in dieser Ausfiihrungsform einen Boden auf, sodass eine Grund-
flache 35 des Aufnahmeelements bis auf einen Durchgang 41 in der Mitte geschlossen ist.

[0127] Die Vertiefungen 356 der Leitbahnen 3511, 3512 kénnen in einer weiteren Ausfihrungsform eine durchgehende
Offnung von der Oberseite zur Unterseite zusétzlich zu dem Durchgang 41 zum Ausfiihren der Kapseln in einer Mitte des
Aufnahmeelements 3 ausbilden. Eine Breite 357 der Vertiefung 356 ist in einer solchen Ausfiihrung jedoch geringer als
die Dimensionen der Kapseln, sodass die Kapseln lediglich auf der Leitbahn 351 gehalten werden kénnen.

[0128] In einem Anfangsbereich und einem Endbereich weisen die zwei Leitbahnen 3511, 3512 jeweils einen Ubergangs-
bereich 352, 353 zur Grundflache 35 auf, um die Kapseln zuriickzuhalten. Zudem weist das Aufnahmeelement 3 in Fig.
10A einen erhéhten Trennbereich 354 auf, sodass Kapseln der benachbarten Leitbahnen 3511, 3512 nicht zwischen den
Leitbahnen 3511, 3512 ausgetauscht werden kénnen oder dem Durchgang 41 in einer Bewegung quer zu den Leitbahnen
3511, 3512 zugefiihrt werden kénnen. In eine Richtung radial nach aussen des Aufnahmeelements 3 werden die Kapseln
hingegen durch eine Seitenwand 6 des Aufnahmeelements 3 zurlickgehalten. Eine solche Anordnung erméglicht etwa
einen Transport des Kapselspenders 101, ohne dass die Kapseln der Leitbahnen 3511, 3512 ausgetauscht oder ausge-
fuhrt werden. Die Kontaktelemente 14, 141, 142 (siehe Fig. 8A und 8B) des Bewegungselements 2 werden in dem Be-
reich zwischen den Leitbahnen 3511, 3512 bei dem Trennbereich 354 gemass Fig. 10A angeordnet. Mit einer manuellen
Betatigung des Bedienelements 13 durch Drehung des hervorstehenden Arms 251 des Bewegungselements 2 kann die
Relativbewegung des Bewegungselements zum Aufnahmeelement 3 ausgefuhrt werden.

[0129] Durch eine Relativbewegung entgegen dem Uhrzeigersinn in der Umfangsrichtung 15 kénnen Kapseln durch eine
Beruhrung mit dem ersten Kontaktelement 141 (siehe Fig. 8B) aus der ersten Leitbahn 3511 zum Durchgang 41 gerollt
und ausgefuhrt werden. Durch eine Relativbewegung im Uhrzeigersinn in einer Umfangsrichtung 15 des Aufnahmeele-
ments 2 kénnen Kapseln durch eine Berlihrung mit dem zweiten Kontakielement 142 (siehe Fig. 8B) aus der zweiten
Leitbahn 3512 zum Durchgang 41 gerollt und ausgefuhrt werden. Durch ein solches Aufnahmeelement 3 kénnen etwa
zwei verschiedene Kapselsorten von einem Nutzer mit einem Kapselspender gleichzeitig verwendet werden.

[0130] Die Figur 11 zeigt eine perspektivische Ansicht eines Systems 301 umfassend zwei nebeneinander angeordne-
te Kapselspender 1011, 1012 auf einer Kaffeemaschine 201. Die Kapselspender 1011, 1012 sind jeweils auf einem An-
schlussbereich 92, 93 der Kaffeemaschine 201 fixiert und weisen jeweils ein Bewegungselement 2 nach Fig. 8B und ein
Aufnahmeelement 3 nach Fig. 10A auf. Die Bewegungselemente 2 weisen jeweils ein Bedienelement 131, 132 auf, sodass
die Kapseln aus Durchgangen der Kapselspender in einen Eingabebereich der Kaffeemaschine 201 einfuhrbar sind (nicht
gezeigt in Fig. 11). Anschliessend kann ein Knopf 133 der Kaffeemaschine 201 betatigt werden, um ein Heissgetrank
zuzubereiten. In einem zusétzlichen Anschlussbereich 94 kénnen zumindest ein weiterer Kapselspender 1011, 1012 ge-
lagert werden oder optional mehrere Kapselspender 1011, 1012 stapelbar tibereinander gelagert werden.

[0131] Das System in Fig. 12A bis Fig. 12C zeigt eine weitere Ausfihrungsform eines Kapselspenders.

[0132] Die Figur 12A zeigt eine perspektivische Ansicht eines Aufnahmeelements 3 geméss Fig. 10A. Gleiche Bezugs-
zeichen bezeichnen gleiche Elemente wie in Fig. 10A. Das Aufnahmeelement 3 weist zusatzlich Abstandshalter, z.B. drei
Standbeine 358 auf, sodass ein Durchgang 41 erhéht angeordnet ist. Die Standbeine 358 kénnen zum Aufstellen des
Aufnahmeelements 3 auf einer Oberflache oder auf einem Anschlussbereich 92, 93 einer Kaffeemaschine (siehe Fig.
11) geeignet sein. Solche Standbeine 358 des Aufnahmeelements 2 haben den Vorteil, dass die Feuchtigkeit aus einem
Eingabebereich einer Kaffeemaschine nicht unmittelbar in den Kapselspender gelangen kann.

[0133] Figuren 12B bis 12C zeigen eine Seitenansicht des Aufnahmeelements 2 gemass Fig. 12A mit Standbeinen 358,
eine Seitenansicht im Querschnitt eines Kapselspenders 101 umfassend ein Aufnahmeelement 3 geméass Fig. 12A und
ein Bewegungselement 2 geméss Fig. 8B.

[0134] Das Bewegungselement 2 ist durch eine Erhéhung 242 an einem Rand 241 des Bewegungselements 2 an dem
Aufnahmeelement 3 angebracht, sodass es in Umfangsrichtung drehbar ist. In einem Aufnahmebereich 31 des Aufnah-
meelements 3 kénnen die Kapseln umschlossen von einer Seitenwand 6 des Aufnahmeelements 3 in einer Leitbahn
3511 und 3512 (siehe Fig. 12A) gelagert werden. Durch eine Betatigung eines Bedienelements 13 in Form eines zylin-
drischen Vorsprungs mit einem Arm 251 des Bewegungselements kann eine Drehung des Bewegungselements 2 zum
Aufnahmeelement 3 erzeugt werden. Die Kapseln sind durch die Drehung somit durch Berlihrung mit den Kontaktelemen-
ten 141, 142 entlang von Leitbahnen 3511 und 3512 mit Vertiefungen 356 zum Durchgang 41 rollbar. Somit kénnen die
Kapseln vorbei an einem Trennbereich 354 des Aufnahmeelements 3 aus dem Kapselspender 101 ausgefuhrt werden.
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Patentanspriiche

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Kapselspender (101) zur Aufnahme und Abgabe von im Wesentlichen rotationssymmetrischen Kapseln (8) in einer
Betriebslage (10), umfassend ein Aufnahmeelement (3) und ein Bewegungselement (2), wobei

das Aufnahmeelement (3) einen Aufnahmebereich (31) fiir die Kapseln (8) definiert, wobei

der Kapselspender (101) einen Abgabebereich (4), zur Abgabe einer Kapsel (8) aufweist, dadurch gekennzeichnet,
dass durch eine Relativbewegung zwischen Aufnahmeelement (3) und Bewegungselement (2) eine Kapsel (8) in
den Abgabebereich (4) bewegbar ist und wobei die Kapsel (8) aus dem Abgabebereich (4) ausflhrbar ist, wobei
wenigstens die Bewegung der Kapsel (8) in den Abgabebereich (4) oder die Bewegung zum Ausfuhren der Kapsel
(8) aus dem Abgabebereich (4) eine Rotation der Kapsel (8) um eine ihrer Symmetrieachsen umfasst.

Kapselspender (101) geméss Anspruch 1, wobei der Aufnahmebereich (31) zumindest in einem Teilbereich oder
vollstandig in der Betriebslage (10) des Kapselspenders (101) zur Horizontalen geneigt ist.

Kapselspender (101) geméss einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das Bewegungselement (2) und das
Aufnahmeelement (3) miteinander verbunden oder verbindbar sind, wobei durch die Relativbewegung vorzugsweise
alle Kapseln (8) relativ zu dem Abgabebereich bewegbar sind.

Kapselspender (101) gemass einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass die Relativbe-
wegung eine Rotationsbewegung ist, vorzugsweise in einer gleichbleibenden Rotationsrichtung, sodass eine einzelne
Kapsel (8) nach der anderen aus dem Abgabebereich (4) ausflhrbar ist.

Kapselspender (101) geméass einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Kapselspender (101) Sektionen (21)
umfasst, vorzugsweise Sektionen (21) von Winkelbereichen (211), insbesondere vorzugsweise Sektionen (21) von
Winkelbereichen (211) in einer horizontalen Ebene in der Betriebslage (10), wobei eine Sektion (21) jeweils mit zwei
Trennelementen, vorzugsweise Trennwanden (23), einen Bereich (231), vorzugsweise ein zumindest teilweise pris-
menférmigen Bereich (231), zur Aufnahme von genau einer Kapsel (8) eingrenzt.

Kapselspender (101) gemass einem der vorhergehenden Anspriche, wobei der Kapselspender (101) ein Seiten-
wandelement (6) umfasst, welches in der Betriebslage (10) im Wesentlichen vertikal ausgerichtet ist, und optional
mit dem Aufnahmeelement (3) verbunden oder verbindbar ist, wobei das Seitenwandelement (6) vorzugsweise einen
Teilbereich des Abgabebereichs (4) umfasst.

Kapselspender (101) geméss einem der vorhergehenden Anspriche, wobei der Kapselspender (101) einen Deckel
(7) umfasst, der mit dem Bewegungselement (2) oder dem Aufnahmeelement (3) verbunden oder verbindbar ist,
sodass eine Relativbewegung des Deckels (7) die Relativbewegung bewirkt.

Kapselspender (101) gemass einem der vorhergehenden Anspriche, wobei der Kapselspender (101) ein Bedienele-
ment (13) umfasst, vorzugsweise mit einem Bedienmechanismus, zum Ausldsen der Relativbewegung.

Kapselspender (101) gemass einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei zumindest ein Teil des Kapselspenders
(101), vorzugsweise der komplette Kapselspender (101), transparent oder semi-transparent ist.

Kapselspender (101) gemass einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Aufnahmeelement (3) mindestens
ein Verbindungselement (38) zum drehsicheren Verbinden mit einem Bewegungselement (2) eines anderen, zweiten
Kapselspenders (101) und/oder mit einem Anschlussbereich (9) einer Getrankezubereitungsmaschine (201) aufweist.

System (301) umfassend einen Kapselspender (101) geméass einem der vorhergehenden Anspriche und mehrere
Kapseln (8), wobei die Kapseln (8) im Aufnahmebereich (31) des Kapselspenders (101) angeordnet sind und um
mindestens eine, vorzugsweise zwei unterschiedliche, Achsen, im Wesentlichen rotationssymmetrisch sind.

System (401) umfassend mindestens zwei Kapselspender (101) geméass einem der Anspriche 1 bis 10, wobei das
System (401) in der Betriebslage (10) mindestens zwei vertikal Ubereinander angeordnete Kapselspender (101) auf-
weist, die I6sbar miteinander, vorzugsweise mit mindestens einem Verbindungselement (37), verbunden sind.

Getrankezubereitungsmaschine (201), umfassend mindestens einen Kapselspender (101) gemass einem der An-
spriche 1 bis 10, wobei die Getrdnkezubereitungsmaschine (201) einen Anschlussbereich (9), insbesondere eine
Aussparung und/oder ein magnetisches Verbindungselement, zum Anschluss des Kapselspenders (101), insbeson-
dere fUr die Aufnahme wenigstens eines Teils eines Aufnahmeelements (3) des Kapselspenders (101) aufweist.

Getrankezubereitungsmaschine (201) nach Anspruch 13, wobei die Getrinkezubereitungsmaschine (201) einen Ein-
gabebereich (5) zum Eingeben einer Kapsel (8) zur Getrankezubereitung aufweist, wobei der Abgabebereich (4) des
Kapselspenders (101) mit dem Eingabebereich (5) der Getrankezubereitungsmaschine (201) korrespondiert.

Getrankezubereitungsmaschine (201) nach den Ansprichen 13 bis 14, wobei die Getrinkezubereitungsmaschine
(201) oder der Kapselspender (101) eine Fuhrvorrichtung (51) umfasst und die Fihrvorrichtung (51) zwischen dem
Abgabebereich (4) und dem Eingabebereich (5) angeordnet oder anordbar ist, wobei

die Fuhrvorrichtung (51) insbesondere zumindest teilweise zu einer Horizontalen in einer Betriebslage der Getranke-
zubereitungsmaschine (201) geneigt ist, sodass eine aus dem Abgabebereich (4) ausgefihrte Kapsel (8) lediglich
durch die eigene Gewichtskraft dem Eingabebereich (5) zuflhrbar ist.
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AUF DEM GEBIET DES PATENTWESENS

BERICHT UBER DIE RECHERCHE INTERNATIONALER ART

KENNZEICHNUNG DER NATIONALEN ANMELDUNG | AKTENZEICHEN DES ANMELDERS ODER ANWALTS
PDELIOSOCH
Nalionales Aktenzeichen Anmeldedatum
9732022 18-08-2022
Anmeldeland Beanspruchies Prioritdtsdatum
CH
Anmelder (Name)
Delica AG
Datum des Antrags auf eine Recherche Nummer, die die internationale Recherchenbehdrde dem
Internationater Art Antrag auf eine Recherche internationaler Art zugeteilt hal
07-02-2023 SN82969

l. KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDS  (treffen mehrere Klassifikationssymbole zu, so sind alle anzugeben)

Nach der intemationalen Patenikiassifikation {IPC) oder sowoh! nach der nationalen Klassifikation als auch nach der IPC

Siehe Recherchenbericht

|l. RECHERCHIERTE SACHGEBIETE

Recherchierter Mindesiprifstolf

Klassifikationssystem Klassifikationssymbole

IPC Siehe Recherchenbericht

Recherchierte, nicht zum Mindestprifsioff gehdrende Verdfientlichungen, soweit diese unter die recherchierten Sachgehiete fallen

. U EINIGE ANSPRUCHE HABEN SICH ALS NICHT
RECHERCHIERBAR ERWIESEN (Bemerkungen aut Erganzungsbagen)

|V.I_| MANGELNDE EINHEITLICHKEIT DER ERFINDUNG (Bemerkungen auf Ergénzungsbogen)
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Nr. des Antrags auf Recherche

CH 9732022

A. KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDES
INV. A47J31/36

ADD.

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPK) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPK

8. RECHERCHIERTE SACHGEBIETE

A47J

Recherchierter Mindestprifstoff (Klassifikationssystem und Klassifikationssymbole )

Recherchierle, aber nicht zum Mindestpriifstoff gehdrende Verdifentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

EPO-Internal

Wihrend der internationalen Recherche konsultierle elekironische Datenbank {Name der Datenbank und evil. verwendete Suchbegriffe)

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE VEROFFENTLICHUNGEN

Kategorie® 1

[0087]; Abbildungen 9,12-14,19,22 *

Bezeichnung der Verdffentlichung, soweit ertarderfich unler Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.
X US 2021/076866 Al (ROMAND DAMIEN [FR] ET 1,2,4,
AL) 18. Mirz 2021 (2021-03-18) 7-9,11,
13-15
A * Absitze [0072], [0096] ~ [0101], 3,5,6,
[0129] - [0134]; Abbildungen 22-27 * 10,12
X,D US 2021/022543 Al (CHAPUIS VALENTIN [CH] 1-5,7-9,
ET AL) 28. Januar 2021 (2021-01-28) 11,13-15
in der Anmeldung erwdhnt
A * AbsiAtze [0059], [0079], [0081]1, 6,10,12

Weitere Verdifentiichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu
entnehmen

D] Siehe Anhang Patentfamilie

° Besondere Kalegorien von angegebenen Verdffentiichungen
"A" Veroffentlichung, die den aligemeinen Stand der Technik definient,
aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist
Alteres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem
Anmeldedatum verdffentlicht worden ist
Verdffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritdtsanspruch zwaifelhatt er-
scheinen zu lassen, oder durch die das Versffentiichungsdatum einer

g

=

soll, oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie

flihr
‘o \f;rg?fgr%]mct)mng, die sich auf eine miindliche Offenbarung,
eine Benuizung, eine Aussteliung oder andere MaBnahmen beziehl
"P" Verbifenilichung, die vor dem Anmeldedatum, aber nach
dem beanspruchten Prioritdtsdatum verdttentlicht worden ist

anderen im Recherchenbericht genannten Veroffentlichung belegt werden

“T* Spatere Verdfientlichung, die nach dem Anmeldedatum oder
dem Priorititsdatum veréffentlicht worden ist und mil der
Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Versténdnis des der
Erﬁnd_ung zugrundeliefqenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
Theorie angegeben is

"X" Versffentlichung von besonderer Bedeutung;; die beanspruchte Erfindung
kann aflein aufgrund dieser Verdffentiichung nicht als neu oder auf
erfinderischer Téligkeit beruhend betrachtet werden

*Y" Verdffentlichung von besonderer Bedeutung;; die beanspruchte Erfindung
kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet
werden, wenn die Verdffentlichung mit einer oder mehreren anderen
Verdtentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
diese Verbindung fir einen Fachmann naheliegend ist

"&" Verbffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des tatsachlichen Abschlusses der Recherche
internationaler Art

28. April 2023

Absendedatum des Berichts Uiber die Recherche
internationaler Art

Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehdrde
Europdisches Patentamt, P.B. 5818 Patentiaan 2
NL - 2280 HV Rijswiik
Tel. (+31-70) 340-2040,
Fax: (+31-70) 340-3016

Bevollmichtigter Bediensteter

Leblanc, Romain
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Angaben zu Verdffentlichungen, die zur selben Patentfamilie gehtren

Nr. des Antrags auf Recherche
CH 9732022

Im Recherchenbericht

Datum der

Mitglied(er) der

Datum der

angefiihrtes Patentdokument Veréffentlichung Patenifamilie Veréifentlichung
Us 2021076866 Al 18-~03-2021 AU 20183907%0 Al 07-05-2020
BR 112020010225 A2 10-11-2020
CA 3086622 al 27-06-2019
CN 111511257 A 07-08-2020
EP 3501346 Al 26-06~2019
EP 3727103 Al 28~10-2020
BS 2824508 T3 12-05-2021
JP 2021506416 A 22-02-2021
KR 20200097682 A 19-08-2020
PT 3501346 T 29-10-2020
RU 2020119060 A 09-12-2021
TW 201929751 A 01-08-2019
uUs 2021076866 Al 18-03-2021
WO 2019121832 Al 27-06~2019
UsS 2021022543 Al 28-01-2021 AR 114903 Al 28-10-2020
AU 2019271184 Al 22-10~-2020
CA 3099584 Al 21-11-2019
CN 112074880 A 11-12-2020
EP 3794565 Al 24-03-2021
JP 2021522937 A 02-09-2021
TW 2019246581 A 16-12-2019
us 2021022543 Al 28-01-2021
WO 2019219523 al 21-11-2019

Formblatt PCT/ISA/201 {Anhang Patentfamilie) (Januar 2004)

28




	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - CLAIMS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - SEARCH_REPORT
	Page 27 - SEARCH_REPORT
	Page 28 - SEARCH_REPORT

