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Zplosténi (13) ovladaciho konce Sroubu (8)
prechazi do jeho driku (15) klinovou &asti
(17), jejiz dhel je shodny s tGhlem kuiZelo-
vého rozsifeni (18) otvoru prstence (16)
axialniho loZiska (12) Sroubu (8) zvedaku,
priéemz kuZelové rozsireni (18) je vytvore-
no na vnéjsi strané prstence (16). Reseni
je vyuzZitelné u vsech druhG mechanickych
nizkovych zvedakl, zejména vsak, které jsou
uréeny pro automobily.
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Vyndlez se tykd mechanického niZkového zvediku, sestavajici
z patice a hlavice, opatrenymi vZdy dvéma otoéné usporddanymi ra-
meny, JjejichZ druhé konce 3jsou spolu navzidjem otoéné spojeny
prostrednictvim c&epl, kterymi prochdzi &roub, majici na svém
ovladacim konci vytvoreno zplosténi s otvorem pro kliku.

U - znamych mechanickych nuaZkovych zveddkt je ovladaci &ast
- 8roubu reSena nejéastéji tak, Ze na konec Sroubu je navaren
Sestihran nebo jiny dil, ktery slouZi jednak pro nasazeni kliky
a jednak Jjako opéra axidlniho loZiska Sroubu. Toto usporadani
ovlddaci C¢dsti Sroubu je nevyhodné z hlediska sloZitosti vyroby
a neni vhodné pro jeji mechanizaci a automatizaci.

Jind znama provedeni Sroubl mechanickych nuzZkovych zvedaku
se vyrdbéji ze zakladniho Sestihranného profilu. Tento profil se
po- vétsiné své délky opracuje a zachovan zlstavd pouze v ovladaci
¢asti Sroubu. To prindsSi zna¢ény odpad materidlu a vyroby je
neekonomicka.

U dalsich znamych provedeni Sroubl mechanickych nuZkovych
zveddku je jejich ovladaci konec vytvoren tvarfenim ze zakladniho
valcového profilu. Nejprve je vykovana dvoustupriovd priruba a po-
tom je jeji ¢ast s mensim prumérem rozlisovdna do zplosténi, kte-
ré po vytvoreni otvoru slouzZi k nasazeni kliky. Tento Sroub je
jiZz vhodny pro mechanizovanou a automatizovanou vyrobu, ale vy-
tvoreni ovladaci ¢asti Sroubu vyZaduje dvé operace - vykovani
dvoustupriové priruby a poté rozlisovdni jeji ¢asti s mens$im pru-

»

mérem do zplosténi.

Cilem vyndlezu je 2zjednodusit ovladaci &ast Sroubu mecha-
nickych nuZkovych zveddkl z hlediska konstrukéniho i vyrobniho,
pric¢emZ je zachovéna podminka mechanizace i automatizace vyroby.

Uvedeného. cile se dosahuje tim, 2Ze zplo&téni ovladaciho
konce Sroubu prechdzi do jeho dr¥iku klinovou ¢éasti, jejiZ udhel je
shodny s udhlem kuZelového rozs$ifeni otvoru prstence axidlniho lo-
Ziska Sroubu zveddku, pric¢emZ kuZelové rozsifeni je vytvoreno na
vnéjsi strané prstence.

Kromé vyhod plynoucich p¥imo z uvedeného cile vyndlezu je
Sroub, vcCetné ovladaciho konce, vyrobitelny s mensimi energe-
tickymi nadroky, mensSim pocétem tvarecich ndstroju a v kratsim éa-
se.

Priklad provedeni mechanického niZkového zveddku podle vyna-
lezu je znazornén na vykresu, kde obr. 1 predstavuje bo&ni pohled
na zvedak, obr. 2 ¢elni pohled na zveddk ze strany matice, obr
3 detail ovladaciho konce Sroubu v Fezu a obr. 4 éelni pohled na
ovladaci konec sSroubu.

Mechanicky nazkovy 2zveddk md hlavici 1, v niZ jsou pomoci
nytd 3 otoc¢né uloZena dvé horni ramena 4, a patici 2, v niZ jsou
pomoci nytd 3 otoc¢né uloZena dvé dolni ramena 5. Horni ramena
4 a dolni ramena 5 jsou spolu navzdjem na druhych koncich otocéné
spojena. Na jedné strané je to provedeno pomoci prvniho &epu 6,
ktery tvori zAroven matici pro Sroub 8. Na druhé strané je to
provedeno pomoci druhého éepu 7, ktery zaroven tvori radidlni lo-
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Zisko pro &roub 8. Sroub 8 je v radidlnim loZisku uloZen pro-
stfednictvim pouzdra 9 a vnitfni strany je axidlné zajistén pod-
loZkou 10 a trmenovym krouzZkem 11 usporadanym v obvodové drazZce
driku 15 Sroubu 8. Z vnéjSi strany dosedd na druhy ¢ep 7 axidlni
loZisko 12.

Zplosténi 13 sSroubu 8, které je vytvofeno jedinou lisovaci
operaci z konce dfiku 15 Sroubu 8, je opat¥eno otvorem 14 pro na-
- sazeni kliky zveddku. Zplosténi 13 prechdzi do d¥iku 15 sSroubu
8 klinovou c&éasti 17, kterd zasahuje 2z vnéjs$i strany do otvoru
v prstenci 16 axidlniho 1loZiska 12. Otvorem prochdzi drik 15
Sroubu 8. Otvor v prstenci 16 axidlniho loZiska 12 je ze strany
klinové casti 17 opatfena kuzZelovym rozsi¥enim 18, jehoZ dhel od-
povidd dhlu klinové c¢asti 17. ’

V prikladu provedeni 3jde o axidlni loZisko 12 valivé,
konkrétné kulickové. Valiva lozZiska se u mechanickych nazZkovych
zveddkl pouZivaji hlavné z duvodu mensi pot¥ebné ovlddaci sily na
Sroubu zveddku. MozZnd je vSsak i alternativa s kluznym axidlnim
loZiskem, u néhoZ prstenec 16 dosedd pr¥imo na oploseni druhého
éepu 7.

PFi ot&deni Sroubu 8 dochdzi podle smyslu otddeni bud k
p¥ibliZovdni prvniho éepu 6 a druhého Cepu 7 - zveddni - nebo k
jejich oddalovdni - spousténi. Sroub 8, otaddejici se v pouzdru
9 undsi pres klinovou ¢ast 17 a kuZelové rozsireni 18 otvoru
prstence 16 tento prstenec 1l6.

Mechanicky nlzZkovy zveddk podle vyndlezu Jje urcen zejména
pro zvedani a spousténi automobilu.

PATENTOVE NAROKY

Mechanicky nuzZkovy zveddk sestdvajici z patice a hlavice,
opatfenymi viZdy dvéma otocné usporddanymi rameny, jejichZ druhé
konce jsou spolu navzajem otoéné spojeny prostrednictvim &epu,
kterymi prochdzi Sroub, majici na svém ovladacim konci vytvoreno
zplosténi s otvorem pro kliku, vyznac¢ujici se tim, Ze zplosténi
/13/ ovladaciho konce Sroubu /8/ prechdzi do jeho d¥iku /15/ kli-
novou casti /17/, jejiZ dhel je shodny s dhlem kuZelového rozsi-
¥eni /18/ otvoru prstence /16/ axidlniho loZiska /12/ Sroubu /8/
zveddku, pric¢emZ KkuZelové rozsSireni /18/ je vytvoreno na vnéjsi
strané prstence /16/.

1 vykres
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