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Układ do kontroli parametrów przebiegu rozmagnesowującego
wytwarzanego przez zespół rozmagnesowania kineskopu

odbiornika telewizji kolorowej

2

Przedmiotem wynalazku jest układ do kontroli
parametrów przebiegu rozffiagfiesdWująćegó wy-
tWarzaneigó przez zespół różmaghe^Wańia kinesko¬
pu Odbiornika telewizji Kolorowej, Którymi są war¬
tość międżyszczytowa początkowa przebiegu i czas
zanikania przebiegu do określonej ód góry wartości.
Zespół róizmagaiesowania składający się ż cewki róż-
magnesowującej i układów lub elementów fośztał-
tawania przebiegu rozmagnesowującego ma za za¬
danie wytworzyć W określonym momencie, zwykle
tuż po włączeniu odbiornika, zanikający przemien¬
ny strumień magnetyczny w kineskopie. Osiąga się
to przez wytworzenie w cewce rozmagaesowującej
zanikającego przebiegu przemiennego, zwykle ńrm-
foidamego, którego istotnymi parametrami, które
tnuaaą być zachowane, są mirumałna pocaąltkowa
tottrto&ć międżyszczytowa przebiegu oraz czas zani¬
kania amplitudy przebiegu do określonej od góry
wartości.

Dotychczas znane są układy pomiarowe do kon¬
troli parametrów przebiegu i^o^nftfAgnesowującego
ZMz^rte ź kilku przyrządów pomiltfówy^h. Badany
*MPM roama#i^ow*nfa p&tstź&if jem prze* aruto-
tf*ńste*im#^ i wyłącznft: ggtttiw? do sieci. Na wyj-
śćiu 3rtitotraAsiorm^lora ddfąezdfcy jest także Wolto-
fcłieift cyfrowy napięcia zmiennego. Do zacisków
tfewki rozrtia^rtesowujĄ<iel żed^ólu rozmagnesowania
dołączony jest oscyloskop z pamięcią. Natychmiast
po #^eaeiłki zasilcie wyróżnikiem- sieciowym od-
cnyttfje się na oscyloskopie póćzątkóWą w&fbśfc iftię-

dzyszczytoWą napięcia na cewce, która powinna być
piiżykładowo nie mniejsza od 250 V. Po upływie
określonego czasu odczytuje się ponownie war¬
tość iniędzyszczyitową napięcia, która przykładowo

5 powinna być niniejsza od 2%V.
Wadą takiego układu jest ogromne obciążenie

obsługującego układ pracownika, który oprócz od¬
czytu napięcia w odpowiednich chwilach musi kon¬
trolować napijcie sieei. Pomiar jest subiektywna,

1° a jego dokładność zależy od obsługującego układ
pomiarowy.

Znane są układy do samoczynnej kontroli para¬
metrów przebiegów w podzespołach elektronicznych,
w których badany podzespół włączony jest między

*s komutatorem napięcia zasilającego, a blokiem po¬
miarowym i który zawiera układ pamięci cyf*ew£j
do pamiętania wyników pomiarów połączony z wyjś¬
ciem bloku pomiarowego oraz z sygnalizatorami wy¬
ników kontroli Układy te zawierają także blok ś4e-

20 rujący komutatorem napięcia zasilającego, pracą
bloku pomiarowego oraz układem pamięci cyfrowej.
Układy takie charakteryzują się prostą obsługą, Arta
dokładnością i t>foiektywnością pomiarów. u£ła#y
tego typu nie byty jednak stosowane do kontroli

*5 przebiegu rozmagnesowującego wytwarzanego przez
zespół rozmagnesowania kineskopu kolorowego.

Istotą wynalazku jest to, że do wejść bWal po~
miarowego doprowadzone jest oprócz napięcia
z wyjścia zespołu rozmagnesowania kineskopu także

*° napięcie zasilające, przy czym blok pomiarowy *Kł£-
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da się z dwóch układów dzielników napięcia połą¬
czonych szeregowo z co najmniej jednym prostowni¬
kiem napięcia zmiennego oraz układem komparato¬
rów napięcia, przy czym na wejściu układu kompa¬
ratorów napięcia doprowadzone są napięcia odpo¬
wiadające wartościom dolnym i górnym napięć
zmiennych mierzonych oraz doprowadzone jest na¬
pięcie odniesienia. Ponadto układ zawiera licznik
impulsów połączony z układem sterowania.

Układ według wynalazku charaikteryzuje się prostą
obsługą pozwalając na zmniejszenie pracochłonności
kontroli parametrów przebiegu rozmagnesowania,
dokładnością pomiarów zapewniając pomiary obiek¬
tywne oraz zabezpiecza przed porażeniem elektrycz¬
nym.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy¬
kładzie wykonania na rysunku, który przedstawia
schemat blokowy układu do kontroli parametrów
przebiegu rozmagnesowującego wytwarzanego przez
zespół rozmagnesowania kineskopu odbiornika tele¬
wizji kolorowej.

Badany zespół 1 włączony jest pomiędzy komuta¬
torem 2 napięcia zasilającego a blokiem pomiaro¬
wym I. Komutator napięcia zasilającego załącza na¬
pięcie 220 V o częstotliwości 50 Hz. Na wyjściu ko¬
mutatora układ posiada sygnalizator stanu pracy
komutatora, którym jest żarówka 21. Komutator 2
połączony jest bezpośrednio z blokiem pomiarowym
I. Blok pomiarowy I składa się z dwóch dzielników
napięcia 3 połączonych szeregowo z co najmniej
jednym prostownikiem napięcia zmiennego 4 oraz
układem komparatorów napięcia 5. Można tu za¬
stosować <łwa niezależne prostowoniki. Można jed¬
nak zastosować tylko jeden prostownik, ponieważ
zarówno przebieg rozmagnesowujący, jak i napięcie
zasilające mają jednakową częstotliwość 50 Hz,
a czas pomiaru przebiegu rozmagnesowującego trwa
bardzo krótko. W tym krótkim czasie można wyłą¬
czyć kontrolę napięcia zasilającego. Na wejście ukła¬
du komparatorów 5 doprowadzone są napięcia od¬
powiadające wartościom dolnym Ud i górnym Uc
napięć zmiennych do prostosowndika 4 oraz napięcie
jodndesdenia U0, zaś do wyjścia dołączony jest układ
pamięci cyfrowej 6 oraz sygnalizatory 22 wyników
kontroli parametrów przebiegu rozmagnesowujące¬
go oraz sygnalizatory 23 wyników kontroli napięcia
zasilającego. Komutator napięcia zasilającego 2,
blok pomiarowy I oraz układ pamięci cyfrowej 6
połączone są z układem sterowania 7, który połą¬
czony jest z licznikiem impulsów 8 o częstotliwości
50 Hz. Układ sterowania posiada przycisk START
i przycisk STOP. Ten drugi pozwala na natych¬
miastowe wyłączenie napięcia zasilającego, co jest
bardzo istotne w przypadku wadliwego montażu ba¬
danego zespołu. Między układem sterowania 7
a wyjściem prostownika napięcia zmiennego 4 włą¬
czony jest dodatkowo tablicowy woltomierz cyfro¬
wy 9.

Po podaniu sygnału START do bloku sterowania
7, do komutatora napięcia zasilającego 2 podany zo¬
staje sygnał włączania. Na wyjściu komutatora 2
pojawia się napięcie zasilające sygnalizowane przez
wskaźnik 21. Napięcie wyjściowe Ua z komutatora
2 i napięcie wyjściowe Uwy z zespołu rozmagneso¬
wania pobierane z zacisków cewki rozmagnesowu-

jącej zostają podane do wejść pomiarowych kluczo¬
wanych dzielników pomiarowych 3. Po zredukowa¬
niu w dzielnikach 3 napięcia te zostają wyprosto¬
wane w prostowniku 4. Z prostownika 4 napięcia są

5 podawane do układu komparatorów 5 i woltomierza
cyfrowego 9. Komparator 5 po porównaniu wartości
mierzonych z napięciem odniesienia U0 wysterowuje
odpowiednio układ pamięci cyfrowej 6, który jest
połączony z sygnalizatorami wyników kontroli

10 parametrów przebiegu rozmagnesowującego 22
i sygnalizatorami kontroli napięcia zasilającego 23.
W układzie komparatorów 5 napięcia są mierzone
w kolejności i w chwilach wymuszanych przez ze¬
spół sterowania 7 tak, że napięcie z wyjścia bada¬

li nego zespołu 1 jest mierzone w chwili po załączeniu
napięcia zasilającego oraz po określonym czasie, na¬
tomiast napięcie zasilające jest mierzone w pozo¬
stałych przedziałach czasu. Do układu komparato¬
rów podawane są napięcia odpowiadające wartoś-

n ciom górnym i wartościom dolnym założonych tole¬
rancji napięć mierzonych. Czas określający chwile
pomiarów wymuszanych przez zespół sterujący 7
mierzony jest przy pomocy licznika 8 impulsów od¬
niesienia o częstoliwości 50 Hz, połączonego z zespo-

25 łam sterującym 7. Praca licznika 8 zostaje zapocząt¬
kowana po podaniu sygnału START. Jednocześnie
wysterowany zostaje układ kluczowanych dzielni¬
ków 3 i podany zostaje sygnał sterujący do wolto¬
mierza 9 oraz sygnał sterujący do pamięci 6. Po

M osiągnięciu określonego stanu zliczenia, a więc po
określonym czasie, licznik 8 podaje impuls do blo¬
ku sterowania 7 w celu dokonania nowego pomiaru.

Jak wspomniano, pomiar napięcia sieci i jego
kontrola w układzie komparatorów 5 odbywa się w

u sposób ciągły z pominięciem chwili pomiaru wartości
międzyszczytowej przebiegu rozmagnesowania, który
ma miejsce w momencie początkowym, po zadziała¬
niu komutatora 2 i w chwili po określonym czasie
wyznaczonym przez licznik 8. Po dwóch takich po-

40 miarach przebiegu rozmagnesowania komtutator 2
zostaje wyłączony przez układ sterowania 7. Wyłą¬
czenie komutatora następuje także po podaniu syg¬
nału STOP do bloku sterowania 7.

45 Zastrzeżenie patentowe

Układ do kontroli parametrów przebiegu rozmag¬
nesowującego wytwarzanego przez zespół rozmagne¬
sowania kineskopu odbiornika telewizji kolorowej,

50 w którym badany zespół włączony jest między ko¬
mutatorem napięcia zasilającego a blokiem pomia¬
rowym i który zawiera ponadto układ pamięci cyf¬
rowej do pamiętania wyników pomiarów połączo¬
nych z wyjściem bloku pomiarowego oraz z sygnali-

55 zatorami wyników kontroli, blok sterowania steru¬
jący komutatorem napięcia zasilającego, działa¬
niem bloku pomiarowego oraz układem pamięci
cyfrowej, znamienny tym, że do wejść bloku pomia¬
rowego (I) doprowadzone jest oprócz napięcia (U*y)

60 z wyjścia badanego zespołu (1) napięcie zasilające
(Ui), przy czym blok pomiarowy (I) składa się
z dwóch układów dzielników napięcia (3) połączo¬
nych szeregowo z co najmniej jednym prostowni¬
kiem napięcia zmiennego (4) oraz układem kompara-

65 torów napięcia (5), przy czym na wejściu układu
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komparatorów napięcia (5) doprowadzane są napię¬
cia odpowiadające wartościom dolnym (Ud) i gór¬
nym (Ug) mierzonych napięć zmiennych oraz dopro¬

wadzone jest napięcie odniesienia (Uc), ponadto
układ do kontroli zawiera licznik impulsów (8) po¬
łączony do bloku sterowania (7).
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