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En hebjergningsmaskine, der er beregnet til skirlagning af foder, om-
fatter mindst et hevenderhjul (1), som er forsynet med redskabsholder-
arme (10), som er styret under arbejdet.

For at opnd en bedre ligevagt i kombinationerne bestdende af redskabs-
holderarmene (10) og de derpd fastgjorte arbejdsredskaber (11) med
henblik pid at formindske sliddet pa stottelejer samt mekanismer til
styring af armenes drejning, er den ydre del (17) af hver redskabshol-
derarm {10) forsat i forhold til den indre del (18) pd en sidan mide,
at massemidtpunktet (G) for enheden bestiende af dem ydre del (17) og
arbejdsredskaberne (11) er anbragt tilnarmelsesvis pd den tilsvarende
redskabsholderarms (10) drejningsakse (16).
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Den foreliggende opfindelse angdr en hgbjergningsmaskine, der navnlig
er beregnet til brug ved skirlzgning af foder, og som omfatter mindst
et hgvenderhjul, der roteres under arbejdet. Dette hgvenderhjul er
forsynet med redskabsholderarme, der er styret pd en sadan made, at de
for hver omdrejning drejer omkring deres respektive lengdeakse med
henblik pa at forskyde det sammenrevne foder.

Pi en kendt maskine af denne type er redskabsholderarmene tilnzrmel-
sesvis retlinede og omfatter nar ved deres ydre ender arbejdsredska-
ber. Disse er almindeligvis fremstillet i form af gafier, der er for-
synet med spiraler for at forgge deres fleksibilitet. Disse gafler er
i alt vaesentligt anbragt pid samme side i forhold til de Tangsgéende
drejningsakser for deres understgtningsarme. P& grund heraf optrader
der vasentlige ubalancer i omridet ved disse arme, ndr de under arbej-
det drejer omkring navnte drejningsakser. Disse ubalancer fremkalder
vibrationer i maskinen og en hurtig nedslidning af styrelejerne for
disse redskabsholderarme samt mekanismen, som styrer deres drejning.

DE patentskrift nr. 2.057.370 beskriver sdledes en hgbjergningsmaskine
omfattende de kendetegn, der fremgir af krav 1’s indledende del; de
forskudte redskabsholderarmes tyngdepunkt 1ligger udenfor disses om-
drejningsakse.

Det er formilet med den foreliggende opfindelse at forbedre arrange-
mentet, der udgeres af redskabsholderarmene og arbejdsredskaberne, for
at forgge disse maskiners palidelighed og for at opnd en bedre drift.

Med henblik herpd er maskinen ifglge opfindelsen i det vasentlige sar-
preget ved, at i det mindste den ydre del af hver arm, hvorpa arbejds-
redskaberne er fastgjort, er forsat i forhold til den indre del af
samme arm pd en siadan made, at massemidtpunktet for hver enhed, som
omfatter navnte ydre del og arbejdsredskaberne, er anbragt tilnzrmel-
sesvis p& drejningsaksen for den tilsvarende redskabsholderarm. Ved
hjelp af dette arrangement er enheden af elementer, som drejer omkring
redskabsholderarmenes lazngdeakser, i ligevegt. Sialedes vil driften af
maskinen ifglge opfindelsen vare meget mere regelmessig, og sliddet pad
redskabsholderarmenes lejer og pa mekanismen til styring af disse fo-
regar vasentligt Tangsommere.
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Andre sazrprzg og fordele ved maskinen ifglge opfindelsen vil fremga af

den narmere beskrivelse af en ikke-begransende udfgrelsesform, som

forklares under henvisning til den medfglgende tegning, hvor

fig. 1 viser et samlet billede af en maskine ifglge opfindelsen, og

fig. 2 et detailbillede, i forste¢rret midlestok, af en redskabshol-
derarm.

Saledes som vist i fig. 1, omfatter maskinen ifglge opfindelsen et hg-
venderhjul 1, der er fastgjort til den ene ende af en barebjzlke 2.
Den forreste ende af denne bjzlke 2 er forsynet med en trepunktstil-
koblingsbgjle 3 for tilkobling til en ikke vist drivtraktor. Hgvender-
hjulet 1 har et centralt hus 4 eller tilsvarende organ, gennem hvilket
der passerer en tilnermelsesvis lodret bazreaksel 5. Den nedre ende af
denne aksel er forbundet med et hjulszt 6, som ggr det muligt at for-
skyde maskinen over jorden under arbejdet.

Huset 4 udggres af en gvre fast del 7, som er forbundet med bzreakslen
5 og med bjzlken 2 samt en nedre bevegelig del 8. Den bevzgelige del
kan forskydes rotationsmessigt omkring bazreakslen 5. Under arbejdet
drives den i rotation i retning af en pil F ved hjelp af traktorens
kraftudtagsaksel. Med henblik herpda er denne aksel ved hjzlp af en
transmissionsaksel forbundet med en drivaksel, som er anbragt i huset
4’s faste del 7. Inden i denne faste del 7 omfatter nazvnte drivaksel
et tanddrev, som er i indgreb med en tandkrans, som er fast forbundet
med huset 4’s bevagelige del 8.

Den bevegelige del 8 er forsynet med flere lejer 9, hvori redskabshol-
derarme 10 er styret. Disse arme 10 kan vere tilvejebragt af et eller
flere stykker. De forlgber som radier udefter og omfatter nar ved de-
res ydre ender arbejdsredskaber 11. I den viste udfgrelsesform udggres
disse af rivegafler 12, der hver omfatter to grene, som er forsynet
med spiraler 13, samt en central bgjle 14 for fastgerelsen pid armene
10. Denne fastggrelse er sikret ved hjelp af bolte 15, som passerer
gennem bgjlen 14, og som passerer gennem redskabsholderarmene 10 (se
fig. 2). Hver arm 10 omfatter fordelagtigt fire gafler 12, som er an-
bragt side om side. Dette arrangement af gafler 12 ggr det muligt at
udskifte en hvilken som helst af disse, for eksempel i tilfelde af
brud af en af grenene, uden det er ngdvendigt at demontere den eller
de narliggende gafler.
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Den indre ende af hver redskabsholderarm 10 tranger ind i huset 4'’s
bevegelige del 8. Inden i dette omfatter den pd en i og for sig kendt
made en krumtap, der er forsynet med en styrerulle, der under arbejdet
forskydes i en fast styreknast. Denne knast er fastgjort pa hgvender-
hjulets bareaksel 5. Den omfatter en del, som er niveauforskudt pad en
sidan made, at styrerullerne forskydes i hgjden over en del af deres
bane. Under denne forskydning pavirker styrerullerne redskabsbarearme-

ne 10 ved hjelp af krumtappene.

Armene 10 er siledes styret under arbejdet pad en sidan mdde, at de ved
hver omdrejning kan dreje omkring deres respektive Tengdeakser 16 med
henblik pa at fgre deres redskaber 11 fra en tilnermelsesvis lodret
stilling til en tilnzrmelsesvis vandret stilling og omvendt. I den
tiTnermelsesvis lodrette stilling vil redskaberne 11 samle og lateralt
forskyde det foder, som befinder sig pa jorden. Derefter drejer de
opefter til den tilnzrmelsesvis vandrette stilling, og de friggr det
opsamlede foder og placerer det i form af et skar.

Ifgige opfindelsen er den ydre del 17 af hver redskabsholderarm 10,
hvorpd arbejdsredskaberne 11 er fastgjort, forsat i forhold til den
indre del 18 af samme arm pad en sidan mide, at massemidtpunktet G af
hver enhed, der omfatter den ydre del 17 og arbejdsredskaberne 11, er
anbragt tilnzrmelsesvis pa den tilsvarende arm 10’s Tangsgdende drej-
ningsakse 16. Elementerne vil sdledes under deres bevaegelse omkring
dennes akse 16 vere i ligevagt. Der optrader derfor ikke ved hver
drejning sted pi styrelejerne 9 og organerne til styring af armene 10.

Sialedes som det navnlig fremgir af fig. 2, er den ydre del 17 af hver
arm 10 forsat i forhold til drejningsaksen 16 imod den side, som er
anbragt modsat den, hvorpd stgrstedelen af arbejdsredskaberne 11 er
placeret. Dette arrangement ggr det muligt at bringe sidstnzvnte nar-
mere drejningsaksen 16 og at udbalancere vagten af redskaberne 11, i
det mindste delvis, ved hjelp af selve armene 10.

Den forsetning kan, siledes som vist, vere tilvejebragt ved pa hver
redskabsholderarm 10 at tilvejebringe to knz 19 og 20, som er anbragt
efter hinanden, og som er rettet i modsatte retninger. Denne forsazt-
ning kan ogsa vaere tilvejebragt ved at tilvejebringe hver redskabshol-
derarm 10 i to adskilte dele, som er forsat i forhold til hinanden, og
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som er indbyrdes forbundne ved hjelp af et tvarstykke.

De to dele 17 og 18 af hver redskabsholderarm 10 er tilnzrmelsesvis
indbyrdes parallelle. Dette sarprag geor det muligt pa sikker made at
styre arbejdsredskaberne 11’s stilling bade i opsamlingsomradet og
under deres drejning for friggrelse af foderet og for dannelse af ska-
ret.

Det er indlysende, at det er muligt at tilvejebringe forbedringer,
modifikationer eller tilfgjelser eller at erstatte visse elementer med
tilsvarende elementer uden at forlade omfanget for den foreliggende
opfindelse.
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PATENTKRAWV.

1. Hebjergningsmaskine, der navnlig er beregnet til brug ved skarlag-
ning af foder, og som omfatter mindst et hgvenderhjul (1), der roteres
under arbejdet, hvilket hgvenderhjul (1) er forsynet med redskabshol-
derarme (10), der er styret pd en sidan mide, at de ved hver omdrej-
ning drejer omkring deres respektive lengdeakse (16) med henblik pd at
forskyde det sammenrevne foder, at i det mindste den ydre del (17) af
hver arm (10), hvorpd arbejdsredskaberne (11) er fastgjort, er forsat
i forhold til den indre del (18) af samme arm (10), kendeteg-
n e t ved, at massemidtpunktet (G) for hver enhed, som omfatter navnte
ydre del (17) og arbejdsredskaberne (11), er anbragt tilnzrmelsesvis
pd drejningsaksen (16) for den tilsvarende redskabsholderarm (10).

2. Hgbjergningsmaskine ifglge krav 1, kendetegnet ved, at
den ydre del (17) af hver redskabsholderarm (10) er forsat i forhold
ti1 sin drejningsakse (16) i retning mod den side, som er modstillet
den, hvorpa arbejdsredskaberne (11) er anbragt.

3. Hgbjergningsmaskine ifglge krav 1 eller 2, kendetegnet
ved, at hver redskabsholderarm (10) omfatter to knz (19) og (20), som
er anbragt efter hinanden, og som er rettet i modsatte retninger.

4. Hebjergningsmaskine ifglge krav 1 eller 2, kendetegnet
ved, at hver redskabsholderarm (10) er tilvejebragt af to adskilte
dele, som er forsat i forhold til hinanden, og som er indbyrdes for-
bundne ved hjalp af et tvarstykke.

5. Hgbjergningsmaskine ifsige et hvilket som helst af de foregdende
krav, kendetegnet ved, at den indre del (18) og den ydre del
(17) af hver redskabsholderarm (10) er tilnermelsesvis indbyrdes paral-

Telle.
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