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Tiivistelm& - Sammandrag - Abstract

Vastapainoton vetopyéréahissi ja menetelmé hissin jarruttamiseksi, jossa hississé hissikori kannatetaan nostokdysistén, joka késittaa
yhden kéyden tai useita rinnakkaisia kdysia, avulla, ja jossa hississé on vetopyéra, joka nostokdysiston valityksella liikuttaa hissikoria.
Hississa hissikorin liikkuessa ylospéin hatapysaytystilanteessa hissin kéyttdjarrun jarrutus on ainakin osittain estetty ainakin osan hissin
pyséhtyrnismatkaa.Fig.1

Motviktslés drivskivehiss och férfarande fér bromsning av hissen, i vilken hiss hisskorgen uppbérs av en uppsattning bérlinor omfattande
en eller flera parallella barlinor och vilken hiss ar férsedd med en drivskiva som via bérlinorna férflyttar hisskorgen. Nar hisskorgen rér
sig uppat &r vid nédstopp bromsning med hissens drivbroms atminstone delvis férhindrad under atminstone en del av hissens
stoppstracka.
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Keksinnodn kohteena on patenttivaatimuksen 1 Johdanto-
osasca midritelty hissi ja patenttivaatimuksen 10
johdanto-ogagsa midritelty menetelmd vetopydréhissin
jarruttamieekei.

Erds gpdandard hissien  kehitystytssd on  ollut
rakennustilan kivtdén taloudellisuus ja tehokkuus.
Viime wvuosina t#llainen kehitystyd o LuolLauul  lwu.
erilaisia koneshuoneettomia  higsiratkaisuja. Hyvia
esimerkkedsd konehuoneettomista hisselscd on esicetty
Julkaisuicea EP 0 631 267 (Al) ja BP 0 631 968. Niiden
Julkalsujen mukaiser hissit ovat tilankdyecoliddn welko
tehokkaita, £i1l1ld niiden avulla on veoitu esliminoida
hissin konehuoneen rakennuksesta vaatima tila ilmam,
ettd hisaikuilua tarvitoisi suurcntas. Néiden
julkaisujen mukaisissa hisseissd koneisto on kompakti
ainakin yhdessd suwnnessa, mutbta caattaa olla
tavanomaista hisgikoneistoa paijon laajempi  muihin

suuntiin.

Nalgsd sinansd hyvissa higsiralkalisuissa
noctokoneiston wvaatima tila xrajoittaa valinnanvaraa
hissin lay-out-ratkailsuissa. Nostokbysiston  kulun
jérjestéiminen ottaa tilaa. Itse hissikorin radallaan
vaatima tila samoin kuin vastapainon vaatimg Lile on

vailkaasti vahennettivigsea, alnakin kohtuullisin
kustannuksin Ja tinkimidccd hissin suorituskyvyst# ja
ajolaadueta. Konehucneettomagea vetopydrahigeissd

noscokonelston asentaminen hissikulluun, varsinkin
ylékoneistoratkaigugsa, on monesti hankalaa, silli
nostokoneisto on  melko raskas Jja  suurikokoinen

kappalc. EBrityiscsti sunrcmmilla kuormilla,
nopeuksilla ja/tal nos:okorkeuksilla koneiston koke ja
Ppaine on ongelma aconnukecen kannalta, [jopa eiind

mddrin, etta rarvittava konelston koko Jja paino on
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kEyrinndssa rajoittanut kKonehuoneet toman
hissikonseptin soveltamisalasa, tai ainakin hidastanut
konehuosnaattoman hisgikonseptin kayrrodnottoa
suuramnlssa  hisselssé. Hissien modernisoinmnissa
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kiyt8ssd oleva tila hissikuilussa on usain rajoitranukb
konehuoneettoman hiss:konseptin sovellLauisalaa. Erds
tunnatun tekniikan nukainen ratkaisu on esitetty
Julkaisussa US5788018, jossa lissikosi on rcigustettu
ripustuescuhteella 1:1, Ja jossa k#ytet&ddn erillistd
kiristyslaitetta k#ysilenkin kiristamiseksd,
Julkaisussa kompensointipyérid c#fddetidn erilligelld
saatosysteemilld, Jjota systeemi& ohijataan ulkolsen
ohjauksen avulla, joka eyesteemi vaatii monimutkaisen
ulkoisen ohjauksen avulla toteutetun saaddn. Eras
tuore vastapainoton vetopydrihigeiratkaisu
WO2004041704 esitcdd toteuttamiskelpolsen ratkaisun,
jossa hississd8 hissikorin liikuttominen peructuu
kitkavetoon hissin nostokoysista veteopydrédn avulla.
Tamd hissiratkaisu on  ensisijaisestd suunnattu
mataliin ja/tai nostokorkeudeltaan mataliin
rakennuksiin., Julkaisusse on ratkaistu ongelmia, jotka
soveltuvat kiytettdvilksi ensigijaisasti svhhaallisen
matalissa rakennuksissa, vaikka ajatukset
soveltuvatkin myds suurempiin naestokorkevksiin tmnvat
suurel oostokorkeudel ja suuremmat nopeudet mukanaan
uusia ratkaigtavia ongelmia. Timnatuissa
vastapainottomissa hissiralkalsuissa on  noslbokdydsn
kiristys toteutettu puntin tai jousen avulla ja se ei
ole houkutteleva ratkaisumalli nostokoyden kirlstyksen
toteuttamiseksi. Vastapainottomien  hissiratkaisujen
vngelumana ou  eslmerkiksi wyts k8yleltdessd pitkid
kéysid, johtuen esimerkiksi suuresta nostokorkesudesta
tai korkeista rakennuksista ja/lal suurlea
ripustugsuhteiden aiheuttamasta kdyden pituudesta,
k¢ysivenymien kompensointi Jja samalla kiysiveaywlslLda
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johtuen kitka vetopybrédn ja nostokoveiston valilla on
hissin toiminnan kanna.ta riittimiton.

Keksinndn tevoitteena on saavuttaa ainakin yhksi
seuraavisra tavoitteista. xeksinnén tavoite yhtdalta
on kehittdd konehuoneetonta hissid giten, ottd
tilankaytto rakennuksessa je hissikuilussa tehostuisi
cnticcotd3n. TEmi tarkoittaa, ettd  |higsin tulee
tarvitraessa olla asennetctavissa varsin ahtaaseen
higeikuiluun. Erde tavoite on aikaan saada hissi,
jussa hissin nostokdyds=n plLu/larlunla velopyOrdsld on
hyvi. Vield eris keksinndn tavoite on aikaan saada
vaslapalnolon hissiratkaisu tinkiméttd hissin
ominaisuuksista. Tavoitteena on myds kdysivenymian
eliminointli, DLissiksi keksinnén tavoitteens on aikaan
gaacda hisgi, <Honka avulla on mahdollista toteuttaa
vastapainoton hissi korkeisiin rakennuksiin Jja/tai

nopea vastapainoton  hissi, “avoitteena on myds
aikaonsaada hiszi Jjoka on turvallinen Jjokaiocssa
tilanceessa, kuten esimerkiksi myts
hitipysiytystilanteassa ja viali erityisesti

hatapvsaytettidessa tissis hisslkorin liikkuessa
yldspdin.

Ecksinnén tavolte tulizi caavuttaa tinkim&ttd
mahdollisuudesta variolda hissin peruslay-outia.

Keksinnon mukaigelle hissille on tunnusomaista se,
mitd patenttivaatimukeen 1 tunnusmerkkiosassa on
esiletly ja vatenttivaatinuksen mukalselle
menetelmille on tunnusomaista se mitd
pateullivaallmuksen 10 Lwuausmerkklosassa on esilelly.
Keksinndn muille sovellusmuodoille on tunnuscmaigta
se, mitd muissa patenttivaatimuksissa on esitetty.
Keksinndllisid& sovelllsmuotoia on myds esilld ta&man

hakcemukasen selityscsoasaa, Hakemukacaza oclova
keksinnollinen sisdlts voldaan maaritelld myds tolsin
kuin jaljempans olevissa patenttivaatimuksissa
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tehdsan. Keksinnodllinen sis3ltd vol muodostua myos
useammasta erilligesté keksinmbeti, arityisaesti Jjese
keksintds tarkastellaan ilmaisuien tal implisiicristen
osatehtivien valossa tai saavutettujen hydtyijen tai
hyolyrylmlen kemnalle., Talloiu  Jolkul  J&L jempdnd
olevien patenttivaatimuksien sisdltimit mifritteet
voival olle erillislen keksiooSllisten ajatusten
kannalta tarpeettomia. Keksinndn exi suoritusmuotojen
ja  esimerkkien pllicrlest ja  yksityiskohdat  ovat
kaytethivisss toistenssa vhteydassd.

Keksinndlld vwoidaan sgaavuttaa vksi tai useampi mm.

seuraavista eduista: -

- Keksinndn mukainen hissi on turvallinen wmyfis
hatéjarrutustilani:eessa, ectenkin Jjarrutettaessa
hissikorin liikkuessa yléspain
Keksinnén mukainen Jjarrun toiminta on helposti
toteutettavissa seokd ohjauksellisesti ettd jarrun
rakentcen avulla

- halpa ratkaisu Jarrun toiminta hissikorin
liikkuesga ylBspiin hatipysaytystilanteezgza on
estecty Jjarrun rakenteen awvulla tai ohjauksen
avulla

- varavoiman avulla saadaan jarrun ohjaus turvattua
myfie tilanteessa, dJogga hissin sgadhkénsaanti on
hgiriintynyt

- kyzeinen Jjarrutociminto sovelruun kayrertavaksi
cdullimesti korkeipiin ralkennuksiin ja nopcisiin
vastapalnottomiin hisseihin

- jarrun  putoamieen viive  yl8gpdin liikettd
jarrutertaessa on helposti vakiloitavissa ctai
viive voidaan mifritt#i  hisgin nopeudesta

rllppuvaiseksi helpousti.

Keksinnén ensisijainen scoveltumisalus on henkilé&lden
Ja/tal tavarcoiden kuljettamiseen tarkoitetut hissit.
Tavallinen kekeinnén kiyttdalue on hizegeiesd, Foiden
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nopeusalue ou hisseissd suucewmpi kuln noin 1 a/s,
muitta wvoi olla pienempikin kuin noin 1.0 wm/s.
Esimerkiksi nopeudelican 6 m/s kulkeva hissi Ja/tal
0,68 m/s kulkeva hissi on keksinnén mukaisesti helposti
toteutettavissa.

Niln henkils- kuin tevarshisseilld wonet keksinndllé
saaviurettavat edut tulevat korngtetusti egille Jjopa
vaiu 2-4 leggen hisselssd ja selkedn korosLelusti Jo
6-R hemgen (500 - A0 tg) hisspiasE.

Keksinndn mukaisessa hissisgd soveltuu kivtettiviksi
normaalil  LissikOydel, kulen yleisesli kdylslyl
terdskdydet. Hisgigsd voidaan kiytt3d keincaineisia
kdysid Jja kdysirakenteita, Joissa kantava osa on
keinokuitua, kuten egimerkiksi hisgeihin viimeaikoina
ehdotetut ns. "aramid-kdydet”. Soveltuvia ratkaisuja
ovat myos terasvahvisteiset litredr hihnat,
erityigeeti niiden mahdollistaman pienen taittositeen
ansiosta. bkrityisen edullisesti soveltuvat keksinndn
mukaicasea higeigeid kayetettavikei egimerkikei
pyGrelstd ia lujista langoista punotut  hissin
nostokdydet. Pydreills langeoilla kdysi wvoidaan punoa
monin tavoln kdyllden eri- Lal sawanpaksulsia laukoja.
Keksinndn mukaisessa niseissd on mahdollista kEytris
myds perinteisid hissik®ysi&. Esimerkiksi 2:1
ripustetussa hisgsissd, jonka nopeus on noln & m/s Jja
korin asek#& moksimi kuorman massa noin 4000 kg,
tarvitaan aincastaan kuusi kappaletta halkaisijaltaan
13 mm olcvaa hisaikéyttd. Edullisia sovellusalueita
keksionén mukaiselle 2:1 ripustetulle hissille ovat
hissit, joiden nopeus on vli 4 m/s alueella, Keksinnsn
mukalsessa hississd pyritdén picdmiin
smmnitrelnkriteerind kéysinopeudet alle 20 m/s.
Réydinopeuden ollessa kuitenkin moin 10 m/s ollaan
hissin nopeusalueella, jossa kdyden toiminta Ja
kiyttéytyminen hisoin voteopydrdllsd tunnetaon varsin
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hyvin. Reksinnda mukaisen hissin edullinen ratkaisu on
konehuoneeton  hissi, mntrta  myds  konehuomeallisia
ratkaisuja on helppe toteuttaa keksinndn avulla.
Korkeissa rakanmuksissa konehuoneen noisjidttiminen ei
ole vAlttdmittd merkityksellistd, mutta Jjos Jopa
saavutetaan 1U-20 % tai Jopa suurempia s&distdja
kuilutilassa saavutctaan kecksinnén mukaisten hissicn
avulla todella merkityksellisisd etuja zrakennuksen
pinta-alan hybdyntimigsopod.

Rekainnén mukaisen vastapainottoman hisain edullisia
suoritusmuotoja ovat egimerkiksi ripustussuhteen
olleesa 4:1 Jja k8ytotticoosi tavanomaicia
halkaisijalvaan 8 mm olevia hissikéysiéd ja hissin
nopeuden ollesgsa esimerkiksi 3 m/s ja hissikorin seki
weksiml kuorman vllessa 4000 ky Larvilaan alnoaslaan 8
kappaletta nostokdysii. Toisena egimerklkingd
edullisesla  svvellusuuudostae voldean malnila  6:1
ripustettu wvastapainoton hissi, jonka nopeus on 1,6
m/s, ja jussa kéytetddn tavanomeisia halkaisijaltaan 8
mm kdysié, ja jonka hissin hissikorin seka
maksimikuorman magsa on suurimmillaan 3400 kg,
tarvitaan ainoastaan > kappaletta nostokdysia.

Vastapainotkomasgea vetopysrdhippiced v1depain
havdpysdyrys  farruttuu erictdin nopeasti  Jarrun
pudotessa, silld liikkuvat mageat ovat kohtalaigen
plenet suhceessa hidastaviin nettoveimiin. rainovoima
avuetaa korin hidastumiesta, mutta vaptakkaiceuuntainen
vastapainosta johtuva volmatekiids puuttun. VvVarsinkin
suuremmigta nopeukeista hitdpyclytotticond
hidastugveiman wvalkutus matkustajaan on sen wverran
pitkd, ectti matlkustajan "keveneminen® wveoi aihcuttaa
vakaviakin seurauksia, kuten esimerkiksi matkustajan
loukkaantumicen. Suuri hidastuvuuc Jjoka tapaukocsea
aiheuttaa useimmille epamiellvttévia tuntemuksia.
Pzhimmagea tapauvkoccoa kitkacta Jja  jarrutukccota
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Johtuva korin ligdhidastus kasvattaa korin

hidastuvuuden suuremmoksi kuin painovoima g, Jjollein
matkusataja, joka hidastim wvain  oman  painovnimanga
vaikutuksesta, ixtoaa kovin lattiasta. Reksinndn
tavod tteena onkin saavuttaa hidasktuvuus, §oka on
Jukalyessa mahdollisessa tilanteessa selvidsti pienempi
kuin koko hissin painovoima g.

Kcksinnén mukaisessa vastapainottomassa hisaiasd
ongelma on ratkaistu siten, etta estetaan jarrun
putoaminen jarruttamaan korin vldspiin liikkcesad
tapahtuvassa hatdpysdvtyksessd ohjauksellisesti.
Ohjauksellinen jarrun toiminte varmistetasn varavoiman
avulla. "ninen vaibhtrehto on rakentasllisasti tehdsd
sellainen hissin pitojarru, joka on suunniteltu siten,
ettd pitojarru pidittdd olennaisasti wvain hissikorin
alassuuntaists liikett8. Pitojarrun jarruvoima on
yidssmuntaisen Tiikkesn =mumuntaan  &selviati pienempi
kuin alassuunlaisen lilkkeen  suvubaan  Lal  jupa
olematon. Mitd suurempi on hissin nostokdysistém massa
subteessa koriu umassaecn, sitd plensnpl hidasluvuus oo
higsikorilla. N&in luonnostaan  nopeiden guuren

nusbokourkeuden hissien hidastuvuus on alhaisempi.

Keksinnén mukainen vastapainoton vetopyorahissi, jossa
higegiesd hiosikori kannatctaan nostokdyscistén, Foka
kdsitr44 yhden koyden tai useita rinnakkaisia koysia,

avulla, ja josea  hisaissd on vetopybdrd, joka
nostokdysiston valitvksella liikuttaa hissikeria.
Hissiasd hissikorin liikkuessa yléspdin

hatapysavtystilanteessa hissin kiytrtdjarrun Jarrutus
on ainakin osittain estetty ainakin osan hissin
pysahtymismatkaa.

Kaksinnon mukainen menetelmd vastapainottoman
vetopydrdhissin jarruttamiseksi on Lolewlellu silea,
etts hissikorin liikkuessa vléapiin
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hitdpysayrystilanteessa hissin kayvttojarrun Jarrutus
cotetddn ainalin oaittain ainakin oaan higain
pysdhtvmi smatkas.

Keksintéd selostetaan seuraavassa tarkemmin erdiden
sovellutusesimerkkien avulla viittmamalla oheisiin
piirustukeiin, joissa

kuvin 1 esitb&8 kaaviomaisesti eristi keksinnidn
mukaista vastapainotonta vetopydrédhissid,

Kuvio 2 esittda kaaviomaisesti erasté keksinntn
mukalste hissin kdyttdjarrua,

kuvio 3 esittaa kKaaviomaisesti erdsta keksinnon
mukaista jarrun ohjausjédrjestelyd ja

kuvio 4 esiccéa kaaviomaisesci erdstd keksinnén
mukaista jarrun ohjauskaaviota.

Kuvin 1 asittds eriin kekesinnén mukaisen
vastapainottoman vetopydrihissin ylelisen kuvauksen,
jnaga on keksinndn mukainen tasauslaite sijoitettu
kuilun ylédgsaan eli kuvion 1 tapauksessa
konatnoneegeen 17. Hissi on  konehuoneellinen hisei,
jossa kidyttdkoneisto 4 on sijoitettu konehucneeseen 17.
Kuviossa esitetty hissi on vastapainoton
vetopyordihisai, Jjosaa hissikori 1 liikkuu johteita 2
plckin. Suuren nostokorkeuden hisseissd nostokdyden
venyméd aiheuttaa kdysivenymén kompensointitarpeen, joka
Laytyy hoitaa luotetrtawvasti tiettylen sallittuien raia-
arvojen puitteisga. TE11din hissin toimimnan da
Lurvallisuuden keamnalba on oleellista, ettd hissikorin

alapunlinen nostokiydennaunus pidetd&n riitt&vin
kiredlld, Ruviossa 1 esitetyssd keksinndn mukaisessa
ktysivoiman tasauslaif:teessa 16 saadasn  aikaiseksi

hyvin pitki liike kdysivenymdn kompensoimiseksi. Tami
imahdollistaa suurienkin venymien kompensoinnin, mika ed
ols usein mahdollista vkeinkertaieilla vipuratkaisuilla
Lal jousiralkaisullla. Kuviossa 1 esitetty keksinnon
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mukaine; Lasauslaile 16 vakliol velopyOrdn ylitse
vaikuttavien kéysijénnitysten T, ja T, vidlisen suhteen
T,/T,. Ruviussa 1 esitelyssd Lapauksessa T,/T, =subde on
2/1. Parillisilla hissikorin yl&- ja alapunlisilla
ripustussuhteilla tasauslaite 10 on sovitettu
paikailleen konehumneassesn fal hissikuilwan tai muahun
vastaavaan tarkeoitukseen sopivaen paikkaan, joka =i ole
hissikorin vyhteydesass ja parithtomilla hissikorin yléa-
ja alopuelisilla ripustussuhteilla tasauslaite 16 on
gsovitettu paikoilleen hissikorin yhtevteen,

Ruvingsa 1 nostokdysiskBn kilka on senraava: Vhdesta
pidatéin nostokdysistd 3 on kiimnmi taittopydréissd 15
ja/tai sen mahdollisesga ripustusjiriestelysss.
Taittopydrdat 14 ja 15 muodostavat kuviessa 1
tasauslaittelgton 16. Tagauslaite 16 on sovitettu
paikoilleen hiegein konshuoneeseen 17. Taittopydrdltd 185
nosLlokdysists 3 léhtee v1tspdin kohdaten
tasauslaitteiston 16 toisen taittopydrin 14, jonka
koysi  klertdd talttopylrdssd 14 olevia kdysiuria
mydten, EKyseiget kAysiurat wvoivat olla pinneoitettuja
tali  pinnuillamallomie, pinnoilleena o kdylLelly
esimerk: ksi kitkaa kasvattavaa matariaalia kuten
pelyurctaania tai muuta tarkoitukaeen sopivas
materiaalia. Hissin kailkki taittopy6rdt tai vain osa
ja/tai vetopydrd woivat olla pinnoitcttu kyaciselld
materiaalilla. Talttopydran 14 Kkierrettyadn koysistd
jatkaa alaegpiin hieesilkailuun ja edellecen hiessikoriin 1
paikoilleen sovitetulle taitctopybrdlle 10, Jonka
kierrettyiin Lkéysistd® 3 jatkaa kullkuaan hissikorin 1
vlitse taittopydrdlle 3, joka on suvilelliu palkollleen
hissikorin 1 ja hiagiknilim tniselle retnalle.
Nostokéysistén 1 kulku hissikuilun toiseen reunaan on
jarjestetty taittopydrien 10 ja 9 awvulla, edullisasti
nostokdysistén kulku hissikeorin 1 ylitse on jdrjestetty
dlagonaalisti hissikorin massakeskipisteen kaurta.
Taittopysrdn 9 kiexvettyd#n kdysi palaa ylbspdin
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konehuoneeseen 17 sijuilletulle noslokopeistolle 4 ja
san vetopydrdlle 5. Taittopydrat 14,10,8 vyhdessid
nostokoneislon 4 velupydrdn 5 kanssda  uauwudostavat
hissikorin yvlipolisen ripustukeesn, jonka ripustussuhde
5 on same kuin hissikor:in alapuolisen ripustuksen, joka
ripustussithde kuviosza 1 on 2:1. Higeikorin
ylépuoliseen nostokdysiztén osaan vaikuttaa ensimmiinen
kdysijdnnicys .. veropyoran 4 kiarrettyiin koysisth
jatkaa kulkuaan hisaikuiluun taittopydrdlle 8, joka
10 caittopySrd 8 on sovitettu paikoilleen edullisesti
hieeikuilun alaccaan. Taittopydrin 8 kierrettyddn
kbysistdd 3 datkaa viospain hissikoriin paikoilleen
sovitetulle taittopydrille 11, joka taittopydrd ei niy
kuviossa 1. TaittopyOrin 11 kierreccvian nostokovsistd
15 Jjatkaa kulkuaan, vastaavalla tavalla kuin hissikorin 1
ylépuolisessa  kdysityksessd, hissikerin 1 yliLse
hissikorin toiseen ramaan gijoitetulle taittopydrille
12 ja semalla nostokdysistd siirtyy hissikuilun toissen
reunaan. Taittopydrin 12 kierretiviin nostokéysistsd 3
20 dJatkaa alaspiin hissikuilun alaosassa olevalle
taittopydrdlle 13, jonka kierrettydsn se jatkaa palaten
higein konchuonceaseen 17 tasauslaitteen 16 toiselle
taittopydrdlle 15, qorka taittopydran 15 kierrettyaan
nostokbysistd jatkaa  nostokdysistén tolsen pddn
25  kiinnityskohtaan, joka on sopivassa palkassa hissin
konahuoneessa 17 tai  hissikuilussa. Taittopydrit
8,11,12,13 muodoslLaval nosbukOysistan hissikorin
alapuolisen ripustuksen Ja kdysistén osan. Tihin
higglkorin alapuoliseen nostokdyveistdn osaan vaikuttaa
30 rtoinen nostokdyden kdysijdnnitys T,. Wissikuilun alaogan
taittopybrit wvoivat olla kiinnitetty paikoilleen
joliteiden 2 muodostamaan raamirakenteeseen tai
hissikuilun alap8iiced eijaitsevaan palkkirakentcescen
Lai  yksitt#din hissikullun alaosaan tai  muuhun
15 tarkoitukseen govelbtuvaan kiinnitysjidrjestelyyn.
lissikorissa vlevat taitlopydral volval wlla
kiinnitetty paikoilleen hissikorin 1 raamirakenteaseen,
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kuten esimerkiksi  korikehykseen, tai Tiissikorissy
olevaan palkkirakenteaseen tal palkkirakenteisiin tai
yhsittdin hissikoriin tal mauban tarkvuitukseen
saveltuvaan kiinnitysjirjestelyyn. Taittopydrit voivat
olla rakenteeltaan myds modulaarisia esimerkiksi siten,
ettd ne ovatr erillisid modulaarisia rakenteita, kuten
esimerkiksi kasettilbyyppisid, jotka sovitetaan
paikailleen hissin kuilurakanteisiin, hissikorin ja/tai
korikehyksen rakenteiziin tai muuhun tarkoitukseen
sopivaan paikkaan hissikuilussa tal sen léheisyydessa
tai hissikorin yhteydess# ja/tail hissin konehuoneessa.
Hissikuiluun sijoitetut taittopydrdr ja nostcokoneiston
laitteat Ja/tal  Thissikorin vyhteyteen paikecillaen
sovitetur ctalttopydrdr voivat olla sljoltecrtu dJoko
kaikki yhdelle hissikorin sivulle  hissikorin jJa
hissikuilun v&dliseen tilaan tai sitten ne on sijoitettu
halutulla tavalla hissikorin eri sivuillae.

Edullircesti konehuoneeseen 17 eijoitettu kiyttsdkoneiesto
4 on litcted, tolsin sanoen ohut leveyteensd Jja/tail
korkeuteensa verrattuna. Keksinndn mukaisessa
vaslapainollomassa hisslissda voldean kdylLLOkonelslona 4
kdyttdd melkein minkdlaista Jja mallista koneistoa
tahansa, Joka sopii sille tarkoitettuun tilean.
Esimerkiksi voidaan kiyttas vaihteellista tai
vaihtcectonta koneistea. Koneisto voi ella kooltaan

kompakti ja/tai licced. Keksinndn mukaisissa
ripuegtueratkaiscuicea kiysinopous on  ubcin cuuri
verrattuna hissin nopeuteen, Joten
peruskoneistoratkaisuna voidaan kiayttis myés
sofistikoilunatiomnia kounelsluralkaisuja. Hissin

konehuonaasean on ednllista sijoittaa  vetopybrdd 5
pySrittdvén moottorin tehonsydLlon edellyttdmid
laitteita ja hissin ohjanksen edellyttdmid laitteita,
jotka kummatkin voidaan gijoittaa yhteigeen
kojepaneeliin 6 tai sitren toisigraan erilleen tai
integroida osin tai  kokonaan  kiyttdkoneiston 4
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vhteyreen, Edullinen ratkaisu on kestomagnetoidun
moottorin késittdvd waihteeton koneisto. Ruvio 1
selostaa erdstd edullista rvipustusialkalsua, juosse
hissikorin ylipuolisten taittopydrien ja alapunlisten
talttopydrien ripustussuhde on molemmissa sama 2:1
ripustus. Kiyt&nndn hahmottamiseksi suhtealla
tarkoitetaan mnostokdyden liikkuman matkan suhdetta
higsikerin liikkuman matkan suhteeseen. Taittnpydrian
14,10,9 ja vetopy®rdn 5 avulla on toteutettu hissikorin
1 ylépuoclinen ripustis ja taittopydrien 13,12,1L.8
avulla on toteutettu hissikorin 1 alapuolinen ripustus.
Myés muur ripustusratkaisut ovat mahdollisia keksintdd

toteutettaceea, kucen esimerkilksil suuremmat
rivustussuhteet, Jotka on toteutectu useanpien

hissikorin yl#puolisten ja alapuolisten talttopydrien
avulla. Kekslondn mukainen hissi voldaan tehdd myds
tarvittacssa konehuoneettomana ratkaisuna tai siten,
ettd Kkoneisto sijoitetaan hissin mukana Iiikkuvaksi.
Tasauslaite 16 on edullista sijoittas hissin ylAosaan,

edullisesti kenehuoneesaen, varsinkin korkean
nostokorkeuden hisgeissa, jotka usein ovat
kulkuncpeudeltaan my&s nopeita. Tdll8in kekainndn
mukaisesta tasauslaitteen sijoittelusta seuraa

merkittédvd hissin noakokdysistdn kokonaigkdysivenymiecn
pieneneminen, koska talla i:asauslaitteen silioituksella
tasauslaitteen ylipuolinen eli gen vlipuolella oleva
nostokOysisttn osuus, Jjossa on suurempli kOysijonitys,
tulee lyhyemm#ksi. Samalla kuitenkin frasanslaitrteen
alapuclinen nostokdysistdn osuus kasvaa. Tasauslaitteen
#ijaittaminen knﬁahunnqnnenﬁ mahdallistaa myds =samalla
helpon luckgepééstivyyden.

Ruvivesa 1 esilelyssd Lississd kdysivolman tasauslaite
16 kompensni  kdéysivenymid  taittopyiir&n 15 Tiikkeen
avulla, Teaittopydrad 15 1liikkun rejellisen matkan
tasoitrtaen nostokovsiston 3 venymid. Lisdksi kvseinen
jérjestely vakioili kdysijinnityksen vetopySrdn 5 vlitse,
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jolloin ensimméisen ja tois?e:n kéysijamnityksen vélinen
suhde T, /T, -suhda kuvion 1 rilanteassa on nain 2/1.
Taittopydrd 15, joka kuviossa 1 toimll tasauspyOrind
voi olla shjattn johteidan| awalla pysymidn halntnlla
liikeradallean, varsinki# tilanteissa, Joissa
tasauslaittealla 16 tulaa voimakas sk, kutan
cgimerkikai hisain tarrnuat%i.lanteessa. Taittopydrén 15
ohjainten awvulla hissikorin ja tasauslaitteen vdlinen
etdicyys caadean pysynédn haluttuna ja tasauslaittcen
liike hallittuna. Kivcetyt tasauslaitteen dohteet
voivat olla l1Zhees mink3laiget tahanea tarkoitukscen
soveltuvat johteer, kuten esimerkiksi metallista tal
muusta tarkoitukseen soveltuvasta materiaalista
valmisteltul  johteet tal fesimez.‘kiksi koyvsijoliteet.
Tasauslaitterssa 16 voi r:-llfa sovitettuna myds puskuri
tasauslaitteen taittopydrien iskujen vaimentamiseksi
ja/tai tasauslaitteesn ZLﬁystﬁmisen estdminaksi. Kiyvhatty
puskuri wvei olla ao-vit:ett‘%u paikoilleen esimerkikei
siten, ettd tasauspy®drd 1b ;Jd&3 puskurin kannatukselle
ennen  kuin nostokdysistén kéysivenymi on ehtinyt
purkaantua kokonaan kii-ysis‘.tn!ﬁﬁn, erityisesti hissikorin
yldpuoliscen Lkéysistdn os::aan. Keksinndén mukaiscosa
Lhississd pyritdédn vartrd.s!staman, ettd mentgesssa
tasauslaitteen normaalilta:| kompensointialueelta ulos
estetddn Lasauslal lablla, syOLLEwmEsLE kGyttd
tasauslaittArlta hissikorin alla alevien kiyaiosuaukgien
swuntaan, jolloin saacaan sdilytettyd tietty jammilys
nostokdysistéass . Tasauslaita 16  on  mahdnllista
totcuttaa muuteinkin kuin |kyseisessd esimerkissd on
esicetry, kuten i monimitkaisemmilla
ripustuejdrjestclyills ﬁasauslaittcc:asa., kuten
esimerkiksi Jédrjestdmdlid ierilaisia ripugstussuhteita
tasauslaitteeon taittopyﬁria:::. v8lille. Tasauslaitteena
16 voidadur kdylLLad myOs La:.]tT’uiLukseen suvelluvaa vipua,
FfRsANSPYSristdd tai muutai tarkonitukseen soveltuvaa
kéysijannityksen tasausleitejérjestelyd tai hydreulista
koysivoiman tasauslaitetta. Edullinen asimerkki
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kuviossa 1 wesitetysis 2:1° ripustetusla hissisld on
hissi., Jjonka mnopeus rmm noin A m/s ja 1iikutalfava
massa, joka koostuu korin ja sen laitteiston massasta
sekd maksimi kuorman massasta, on noin 4000 kg, Jja
joasa hississi tarvitaan ainoastaan kuusi kappaletta
halkaigijaltaan nain 13' mm olavaa hissikdyhtsd.
Edulligia sovellusalueita keksimmén mukaiselle 2:1
ripustetulle hissille ovat hissit, Jjoiden nopeus on
yli 4 m/s aluecclla.

Fuviogoa 2 on kaaviomalascati erds keksinnén mukainen
hissgin kayttéjarrun rakenne. Xuvicssa 2 on esitetty
hiesin kiyttdjarru. Jarru toimii normaslisti kuten
tunnetun tekniikan mukaiset jarrut, muctta hatajarrutus
tilanteegea kuviosega 2 ez?aitetyllé jarjestelylld ja
rakenlteella saadaan aikaan hissin kdytcbjarrun
normaali toiminta Jjarrutattaessa hitdjarrutuksslla
hissikorin liikkuessa did&p&iu, uellea  liissikorin
liikkuessa yléspdin saadaan kéyttdjarrulle halutun
suuruinen viive Jja/tai Xevennetty Jjarrutus. Jarrw
toimii siten, ettd liikuttdessa alaspiin hissikorilla
jarru Jarruttaa X normaalisti my&s
hatadjarrutustilanteessa. Kiddmeihin 205 tulee gihkd
hiegsin toimicasa normaalisti, jos sdhksét katkeaa jousd
206 pudottaa Jjarrun Jjarruttamaan koneistoa 204
jarruelinten 207 Ja 209 svulla. Jarru toimii
normaalisli wySs [it:] L&_i}u-;'uLus Lilanteessa, Tussa
hissikori liikkuu alaspiin leli tdllsin jarzru jarruttaa
jarrun ohjauksen mukaisestﬁi jarruelinlean 207 je 209
vilitykselld riippuen ké‘xém:f.'en 208 ohjauksesta gaadaan
jarrutusveiman midra. Hiséikorin liikkuessa yldspéin
nostokdysistén 203 vilitykselld Jjarrun toiminta on
toisenlainen. ¥Y1l&apdin $ﬁt&jarrutettaessa gaadaan
kdvttoiarrulle viive aikaigeksi kuvion 2 tapauksessa
jarruelimen 209 kiilamaicen rakenteen avulla Ja
palaulus jousenn 210 avulla. Kiilamaisten jarruelinten
1iike foigiinga n&hdea voidaan varmistaa esimerkiksi
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liikuttasssa yldspdin saadaan aikaiseksi siis haluttu
viive jarrulle jarruelimen 209 rekenleen avulla ja/tail
saadaan aikaiseksi myr".‘as; kevennetty Jjarrutusvoima
palautusjousen 210 ja Jarruelimen 209 rakenteen
gvulla. Jarrun viive on ku?inn 2 tapavksessa helpaosti
vakicoitavisasa. Hizmsin kﬁyﬁtéjarrun rekenne veoi olla
toisenlainenkin kuin kuviossa 2 on esitethy ja
ylécpiin tapahtuvan hﬂtﬁjarrutuksen viive ja
kevennetty jarrutustoiminto voi olla muullakin tavoin
Jirjegtetty kuin kuviosnsa oh caitctty.

Kuviosca 3 on knavioma:l',scati esitetty keksinnén
mukainen hisszin kayr.co:iarrﬁm ohjauksellisen toiminnan
jérjestéminen. Hieein  k#yttdjarru voi  sic#ltas
ovimerklksi ainakin hissin! kayttedarrun, kdycrodarrun
shjausyksikén ja varmennetuﬁ energiansyétén jarrulle ja
=T=Th] vh jaukzselle. Varménnus voldaan coteuttaa
esimerkiksi  varaveoiman  takaamisesta laltteistolle
esimerkiksi akkujen Lai veslaaven jérjestelyn avulla.
Hisain kayrréiarnm i nhjauvkseen tarvittavia
komponentteja ja osatekijoitd voi olla muitakin kuin
KXuviossa 3 on esitetty. -

Kuvinssa 4 on kaaviomaisesti esitetty higgin
kayttdjarrun chjaus kaaviona, Ohjaus koosluu
askeleista, Jjoissa ensin ftunnistetaan onko  kysaassi
hitdjarrutustilanne. Jos timnistuksen tulos onn, ektd
kyseesgd el ole héitéi:arrut?ustilame jarrun toimintaa
ohjataan mnormaalistki jarrﬁn ohjauksella. Jos taas
kysecssd on hidcaiarrutpstilanne tulee hissin
kivttdijarrun tunmistaa mi@in suuntaan hissikori on
liikkesssd. Jus hissikori liikkun alaspiin seuraa askel
on taas hissin  jarrun nformali ¢hjaus. Jog taas
tunnistetaan, ettd hissi liikkuu yl&sp#in hissin jarrun
ohjauksessa tulea anna1t% mAATIi TRl Ty Jarruei Lve,

| tai sitten se wvoi olla
]
i

Jarruviive woi olla vakio
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midritelty kiililyvyydestd Ja/lal nopeudesta  sekd
massasnta rviippuvaiseksi.

Keksinnén mukaigen hiesin erdie edullinen savellusmuoto
on kovaehuoneellinen hissi, jossa on kadyvttédkonelstossa
pinnoitettu vetopydrd. Nostokoneigtogea on vetopydri
ja taillopytrd, Je jossa konelstossa vetopydrd Jja
taithopyérd on sovitettu wvalmiiksi oikeaan kulmaan
toisiinsa néhden. NosLokonelslo oljauslaliteineen on
sovitettn paikoilleen hissin konehuoneesgeen, Jonne
huoneeaeen on sovitettu paikoilleen myds Thissin
tasauslaite. Hizsi on totentettn 1iiman wvastapainoa
ripuctusguhtcella 2:1 aiten, ettd sekd hissikorin
vlédpuolinen koysitvksen ripustussuhide ettd hissikorin
alapuclinen kéyeitykeen ripuctucsuhde on 2:1, ja cktd
hlssln koysitys kulkee hissikorin vhden seinan dJa
higsikuilun seindn viligeegd tilaseca. Hiceiscd on
Lasauslalte, Jjoka vakiel koysijannivysten T, / T,
vidlisen suhtasn suhteaked noin 2:1, Higein
tasauslailieesza on  ainakin vksi * lukituslalttelsto,
edqullisaati Jarrvelimet, Ja/tai 1dystymisenestolaite
nostokdysistdn lhallitsemalloman loyslyuisen Ja/tal
tasauslaitteen hallitgemattaman 1iikkeern estsmiseksi,
joka ldystymiscnestolaite on edullisesti puskuri.
lasauslaitteessa kaytetddn hyviksi taittopydridn ja sen
ripuetukeen sckd taittopyéré&n kytkettyjen
lisdpainojen massojen aiheuttamaa‘ lis&voimaa, Joka
lis&voima on olennaisecti ensimméicen kdycijinnityksen
T, suuntalnen, ja joka  lisdvoima  kasvattaa
khysijannitystd T,, Jollein T, / T, =-suhdeluku on

2
edullisempi.

Alan ammatcimiehelle on &a&lvAd, aktd keksinnmén eri
govellutusmuodot  eiviét rajoitu ‘aincastaan edells
esitettyinin esimerkkeihin, vaan voivat vaihdella
scuraavien patenttivaatimusten puitteissa. Esimerkiksi
e, moninkertaisestiko nostokdysistd kulkee hisgikuilun
ylidosan ja hiccikorin sckd alapuolen kbysipydrien ja

|
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hissikorin wvalilld =i ole keksimmén perusetujen
kannalta kovin ratkaiscvaa, vaikka  korratuilla
koysisréosuuksilla saadaankin joitakin lisdetuuksia.
Yleensd sovellukset tehddéin siten, etté koysistd kulkee
hissikorille yl&kautta yhtd monesti kuoin alakautta,
jolloin ylospain lahlevien koysipybriem ja alaspdin
léhtevien kévsipydrien ripustussuhtest owvat samat.
Selvdsd on myds se, ettd nostokdysistdd el valttamdttd
tarvitse viedd korin ali. Edellid kuvattujen esimerkkien
mukaisestlli ammabtlimdes vol varioldsa keksiwndo wukalisla
sovellusmictca vetopySrien Jja kdysipydrien ollaessa
pilnnoitecun mertallipy#rdn sijasta mylds pinnolttamaton
matallipyérs tai muusta  tarkoitukseen — sopivasta
materiaalista valmistettu pinnoittamaton pydra.

Alan ammattimiehelle <n myds selvaa, ettd Keksinnossé
kiytettdvdt metalliset tai  muuste  tarkoitukseen
sopivasta materiaalista valmistetut vetopybrdt jJa
kéysipydrdt, Jjotka toimivat taittopydrind, Jja jotka
ovat. pirnoitettu ainakin pyérien urien nsalta ai«

metallisella aineella, voilvat olla
pinnnitemateriaaliltaan esimerkiksi  kumia, muovia,
pulyuretaania Lai Jjotakin nuuba Larkolluksesn

soveltuvaa ainetta. Lisdksi aslan ammattimiashelle on
selvéad, wlid Lasauslalitleen nupeisse lilkkeissd, joila
gyntyy esimerkiks:i hisain tarraustilanteessa, keksinndn
nukaisesta lisdvoimasta aiheutuu koysivoimaan myos

hitausmagsatermi, joka pvrkii vastustamaan
LasauslallLeey liikettd, Mitd suurenml sl
tasauslaitteen taittopydrén/taittopyérien ja

wahdollisten lisdpalnodjen kiihtyvyys eitd merkitcdvampi
on niiden aiheuttaman hitausmacssan merkitye, Joka
pyrkii vastustamaan tasauslaltreen litkettd Ja
pienentdmidin igkua tasauslaitteen puskurille, koska
tasauslaitteen lilke tapahtuu palnovoimaa
vastaan.Ammattimichalle on myds selvid, eottid hissikori

Ja koueisLoyksikkd volval sijaita hissikuilun

VAST.QTTO 30-0T-2004  15:90 MISTA- 358 20478 2134 KENELLEPATREK Asiakaspalval SIVU 018

iinig



an/07 ‘04 18:03 RAX 358 20475 2134 KONE PATENT DEPT - PRH FI PRIORITY

10

15

20

25

30

35

18

poikXileikkauksessa toisinkin kuin esimerkeissd on
caitectty. Tillainem toisenlainen sijoittelu voisi olla
esimerkiksi sel lainen, josgsa koneigsto on kuilun ovelta
katsottuna korin takana ja kdysiston kulku korin all un
jéArjestetty diagonaalisesti korin pohjan suhtaen.
Diagunaalisle Lal wuulla Lavoin pohjan muodon suhteen
vinna  kiysistén alivientid on edullista kayttaa
saattamaan ripustus kOysisLiOOn Lisslin mussakeskipisteen
suhteen symmotriseksi muunlaisissakin ripustus-lay-

outelissa.

aAmmattimienelle on myds selvis, attd moottorin
tchonaydtdn edellyttdmAt laitteet ja hissin ohjauksen
edellyttdmdt laitteet voidasan sijeittaa mmbninkin kuain
koneistoyksikén  yhtevteen, esimerkiksi erilliseen
kojetauluun tai sijoittaa ohjauksen edallybhdmi 4
laitteita erillisiks:. yksik&iksi, jotka voidaan
fijoittaa eari paikkaihin higsikuilussa 4a/tai muuvhun
OSadu kuln hissilkuiluw rakennuksessa. Samoin
ammattimicshella on gelvdd, ettd keksintdid soveltava
hissi vol olla varusLellu wmuulouln kuin esimerkeissd on
esitetty. Ammattimiehelle on selvild, otti keksinnén
mukaloen Llssi voldaan Lobeuttaa kdyttden ldhes mitd
tahansa taipuvaa nostovilinettd noetokdyeietdna,
esiumerkiksi taipuibaa vyksi tal useampl sailkelsta
kidvttd, littedd Thihnaa, hammashihnaa, kiilamaista
hihnaa tal muunlaista tarkoitukseen soveltuvaa hihnaa.
Alan ammattimichelle cn myde selvil, ctti keksinndssod
voidasn kdyrtd4 ravieaineellisten koysien sijasta
tdyteaineettomia kdyeid, jotka ovat joko wveideltuja tai
voitelemattomia. Lisgaksl ammatrtimiehelle on myds
pelvdd, cttd kdydet wvoivat olla punottu monin eri
tavoin.

Alan ammattimishella on myds selviid, ettd keksinnén
mukaisessa hississd voidaan k8yttdi muunlaisiakin
kbysityksia wvetopyérdn Ja taittopydrin/taittopydrien
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valilla tartuntakulman o kasvattamicekei kuin

esimerkkaind esitaryr Tkéysitvkset. 0On mahdollista
esimerkiksl Jjar jestlls Laittopybrd/taittopytrdc,
vatopybra ja nostokdysistd toisella tavalla kuin
esimerkkelnd esiLelylssd kiysityvksissd. Ammatcimiehella
on gelvad myds, ettd keksinnén mukaisessa hississd
hissi wvoidaan my¢s vastapainottaa, Jossa hississéd
ecimerkikei wvastapains on cdulliseeti alle korin
painoinen ia se on ripustettu erilliselid
kéyeitykeelld, higsikori on  komnnatettu oaittain
nostokdysiscon ja ogittain vastapainon ja sen
kdyeitykeen avulla.

Johtuen kéysipydrien, Joita kdylLelddn LallLopydrind,
laakerivastuksesta Jja kitkasta kéysien ja kdysipydrien
vidlilld Jja mydskin tesauslaitteiston mahdolllsista
hidvidistd, saattaa kéysijénnityksien suhde poiketa
tasauslaitteislon nimellisesld suhiteesta jonkin verran.
Edes 5 % poikkeama i merkittivisti haittaa, koeka
hississd kuitenkin tulee olla sis48n rakenmmuttuna
fietty robustisuus.
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hissikori kannatetaan nostokdysision, joka kdsittad
vhden kéyden tal useita zinnakkaicia  k¥yzii,
avulla, dJa Jjossa hississd uvn  velopyded, juka
nostokdygistén wvilitykselld liikuttaa higsikoria,
tunnattu slitd, ettd hissikorin liikkuessa vlospain
hitipyséyvtyatilanteeasa hissin kéyttdjarrun
jarrutus on ainakin osittain estetty ainakin osan
hieein pys@htymicmatkaa.

PatenllivaaLiwuksen 1 uwkainen hissi, tunnettu
giitd, attd hississd on hiseikorilta yléc- ja
alaspdin lahtevid nostokbysistén koysiosuuksia, ja
higsikorilta yléspiin lihtevigei kdveiosuukeisra on
ensimmiinen koysijannicys (W) Ja hissikorilta
alaspdin l&ihteviesd koycioccuuksisoa on teinen
koysijannitys (T,).

Patenttivaatimuksen 1 tai 2 wmukainen Thissi,
tunnettu siitd, ettd hississd oy nusLokOyslslodn
vaikuttava tasauslaite (16) kéysijénnityksen ja/tail
kOysivauywda Lasaamiseksi dja/tal kompensoimiseksi
Ja/tai ensimmdisen Ja toigen kdyeijénmitykcen
suhiteen (T,/T,) saattamiseksl olennaisen vakioksi.

Jonkin edeltavan patenttivaatimuksen mukainen
hisai, tunmettu sSiitd, ettd Jjarrun toiminta
hisgikorin liikkuessa viéspdin
hitdpyséytystilantesssa on eslelly
ohjauksellisesti.

Jonkin edeltivin patenttivaatimukocon mukainen
hissli, tumnettu siits, etta Jarrun toiminta
higssikorin liikkucsaa yléspéin
latdpysdyrystilantesssa on estacty jarrun rakenteen
avulla.
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Juitkin  edeltdvdn patenttivaatimuksen mukainen
higei, tunnetku siitd, cttd jarrun toiminnan viive
higsikorin liilkkuessa yvildspidin
hitipyséytystilanteessa on vakio.

Jonkin edeltdvin patenllivaalimuksenn mukainen
hissi, tunnottu eiitd, ettd jarrun toiminnan viive
hissikorin liikkuessa vlsdspdin
h3tipysiiytystilanteessa on hissikorin nopeudesta
riippuvainen.

Jonkin edeltdvin patenttivaatimuksen mukainen

hissi, tunnettu silitd, ettd HJarrun toiminta on
varmistattu varaveimaldhteells.

Jonkin cdcltidvén patonttivaatimuksen — mukainen
hisai, tunnettu siité, ettd  higgi soveltuu
kéytettiviiksi korkeissa rakennukslssa.

Menetelmi vastapainottoman vetopyorahissin
jarruttamisckei, tunnettu siitd, ettd hissikorin
liikkuegsa ylospdir hidtdpysaytystilanteessa hissin
kdyttéjarrun jarrutus estetddn ainakin osittain
ainakin ogan hissin pysdhtymismatkaa.

15:50 MISTA= 353 20478 2134 KENELLEPATREK Aslakaspalval Stvy 022

023



an/n7 '0d4 18:03 FAY 358 20475 2134 KONE PATENT DEPT -~ PRH FI PRIORITY 4028

1/3
1 4
14— —1— ) 5
57— T11 sz —17
16 @ 8

9 ——+f— L [ 38
10— EGI ~1
11
12—
— 8

Fig. 1

VAST.OTTO 30-07-2004  15:50 MISTA- 358 20475 2134 KENELLEPATREK Asiakaspalvel §IVU 028



an/07 'nd 18:03 FAX 358 20475 2134 KONE PATENT DEPT - PRH FI PRIORITY I4in286

2/3

il

208
-._//
5 —— 5
20 < | //20
N Nl
\
NN
NN
N 208 —~_ L T~

- ~

) - 209
\ 210
b Ala | 204
. Ve
Y108y o
203

Fig 2

LTSS
/;///:///:’//>/:
N
/
/
V'
[ ]
O
~J

/

. ————

VAST.QTTO 30-0T-2004  15:80 MISTA- 388 20474 2134 KENELLEPATREK Aslakaspalval SIVU 02¢



30/07 04 18:03 FAX 358 20475 2134 KONE PATENT DEPT -+ PRH FI PRIORITY 14027

3/3
N varmennettu
Jarrun ohjausyksiled——— energiansySttd
Jarru
Fig 3
Kyll#

Alas

Hissin suunta

Jarruviive

Jarrun ohiaug

Fig 4

VAST.OTTO 30-07-2004  18:50 MISTA- 354 20475 2134 KENELLEPATREK Asiakaspalvel sivu o2?



PATENTTI- JA REKISTERTHALLITUS TUTKIMUSRAPORTTI
Patentti- ja innovaatiolinja

PL 1160

00101 Helsinki

PATENTTIHAKEMUS NRO | LUOKITUS, IPC7
F1 20041044 B66B 5/02, 1/32

TUTKITUT PATENTTILUOKAT (luokitusjirjestelmit ja luokkatiedot)
B66B

TUTKIMUKSESSA KAYTETYT TIETOKANNAT
EPODOC, WPI, PAJ

VIITEJULKAISUT
Kategoria*) Julkaisun tunnistetiedot ja tiedot sen olennaisista kohdista Koskee
vaatimuksia
Y JP 8-198542 A (OTIS ELEVATOR CO) 6.9.1996, englanninkielinen tivisteima 1-4,6-7,10
Y GB 1442584 A (JOHNS AND WAYGOOD LIMITED) 14.7.1976, koko julkaisu 1-4,6-7,10
Jatkuu seuraavalla sivulla D

*) X Julkaisu, jonka perusteetla keksinto ei ole uusi tai ei eroa olennaisest! ennestddn tunnctusta teknikasta
Y Julkaisu, jonka perusteella keksinto ci eroa olennaisest: ennestddn tunnctusta tekniikasta, kun otetaan huomioon tdmé ja yksi tai useampi
samaan kategoriaan kuuluva julkaisu yhdessi,
A Yleistd tcknitkan tasoa edustava julkasu,

O Tullut julkiseksi esitelmin vahtykselld, hyviksikyttdmalla tar muutoin muun kuin kinoituksen avulla.

P Julkaistu ennen hakemuksen tekemispaivid mutta et ennen ailkaisinta etuoikeuspéivéa.

T Julkaistu hakemuksen tckemisparvan tai ctuoikcuspiinviin jalkeen ja valaisee keksinnon periaatetta tar teoreettista taustaa,

E Atkaisempi suomalamen tar Suomea koskeva patenttl- tar hyadyllisyysmallihakemus, joka ou tullut julkiseksi hakemuksen tekemispaiving
(cluorkeuspaivana) tai sen jalkeen.

D Julkaisu, joka on mamittu hukemuksessa

L Julkaisu, joka kyseenalawtaa cluotkeuden, osoittaa tossen julkaisun julkaisupaivimadrin ta johon viitataan jostakin muusta syysti.

& Samaan patenttiperheeseen kuuluva julkaisu.

Lisiitietoja liitteessd D

Piiviiys Tutkijainsindori
8.4.2005 Ole Cederholm




	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - DESCRIPTION
	Page 15 - DESCRIPTION
	Page 16 - DESCRIPTION
	Page 17 - DESCRIPTION
	Page 18 - DESCRIPTION
	Page 19 - DESCRIPTION
	Page 20 - DESCRIPTION
	Page 21 - CLAIMS
	Page 22 - CLAIMS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - SEARCH_REPORT

