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DESCRIPCIÓN

Herramienta manual para la limpieza de desagües.
Antecedentes de la invención

La presente invención se refiere a la técnica de las
herramientas de limpieza de desagües, y más particu-
larmente, se refiere a dispositivos de alimentación de
cables para herramientas de limpieza de desagües so-
portadas y accionadas a mano.

Las herramientas para la limpieza de desagües ac-
cionadas y soportadas a mano han sido dadas a cono-
cer antes de ahora y en general, tal como se muestra
en la patente 2.284.939 de Asnard, por ejemplo, es-
tán formadas por un cable de limpieza del desagüe, es
decir, una llamada “serpiente”,que está arrollado en
un tambor de cable que es rotativo con respecto a un
soporte por el que el tambor está adaptado para ser
soportado con una mano del usuario mientras éste úl-
timo hace girar el tambor con la otra mano, mediante
una manivela del tambor. El cable se sale hacia ade-
lante con respecto al tambor y se extiende con respec-
to al mismo para su inserción en un desagüe a limpiar
y gira con el tambor a efectos de eliminar el bloqueo
que encuentra en el desagüe. De manera adicional a
este respecto, tal como se da a conocer en la patente
Asnard, un tramo del cable está adaptado para su reti-
rada manual del tambor por el usuario, y a continua-
ción un tornillo accionable a mano es tensado contra
el cable en el extremo delantero del tambor a efectos
de impedir cualquier desplazamiento no intencionado
del cable hacia dentro del tambor al hacer avanzar el
cable hacia dentro del desagüe a limpiar. El tambor
es sostenido con una mano y es obligado a girar con
la otra mientras el usuario, al mismo tiempo, obliga
al cable a entrar dentro del desagüe. Cuando el tramo
de cable que ha sido extraído ha sido insertado en el
desagüe, el tornillo de accionamiento manual es libe-
rado, el cable queda sostenido en su lugar y el tam-
bor es retirado de la entrada del desagüe de manera
que desarrolla un tramo adicional del cable desde el
tambor. A continuación, el tornillo accionable a mano
es tensado nuevamente y la operación se repite para
desplazar el tramo del cable que se acaba de extender
hacia dentro del desagüe. En la patente Asnard, el so-
porte manual para retener el tambor a efectos de rota-
ción es un soporte tubular en el extremo posterior del
tambor y, en otras disposiciones de soporte anterior-
mente conocidas, este soporte tubular está dispuesto
por delante del tambor y puede comprender un asa
de tipo mango de pistola que se extiende lateralmente
con respecto al eje de rotación para soportar el tam-
bor. Una herramienta soportada y accionada manual-
mente que tiene la estructura citada se puede conse-
guir de la firma “The Ridge Tool Company of Elyria”
en Ohio, con la designación de producto “Kwik-Spin
Hand Spinner”. Cuando se ha terminado la operación
de limpieza del desagüe el tornillo de accionamiento
manual es liberado y el cable es empujado nuevamen-
te hacia dentro del tambor por el propio usuario.

Las herramientas soportadas y accionadas ma-
nualmente para la limpieza de desagües del tipo antes
mencionados son deseables por el hecho de ser lige-
ras, estructuralmente simples, económicas de fabricar
y, por todas estas razones, ideales para su utilización
en relación con operaciones de limpieza de desagües
de tipo ligero, tales como las que tienen lugar en el
ámbito doméstico. Al mismo tiempo, la necesidad de
extender y retraer manualmente el cable con respec-

to al tambor, y de tensar y liberar el tornillo manual
en relación con la inserción y rotación del cable con
respecto al desagüe a limpiar es engorrosa, difícil en
algunos casos, tal como en el caso de desplazamien-
to del extremo delantero del cable por una curvatura
brusca en la conducción de desagüe y se ensucia como
resultado de posos y otros materiales que se adhieren
al cable y que entran en contacto con las manos del
usuario en la operación de extensión y retracción del
cable con respecto al tambor. En el caso de que el
usuario de la herramienta encuentre una obstrucción
en la conducción del desagüe mientras una conside-
rable longitud del cable se extiende hacia afuera de la
entrada del desagüe, la rotación del cable puede tener
como resultado que este último golpee el eje del desa-
güe en oposición a la rotación alrededor de su propio
eje y este golpeo puede producir averías en la zona
adyacente a la entrada del desagüe. Además, resulta
frustrante, torpe y dificultoso en estas situaciones el
liberar el tornillo accionable a mano, retraer la parte
adicional del cable hacia dentro del tambor sin tirar
del cable del desagüe, tensar el tornillo y luego em-
pujar y hacer girar el tambor en el intento de hacer
avanzar la “serpiente”. También resulta frustrante el
tener que repetir la operación de liberación del torni-
llo manual, tirar del cable, tensar el tornillo manual y
el proceso de empuje y rotación del tambor, en algu-
nos casos varias veces a efectos de desplazar el extre-
mo delantero del cable de manera que pase más allá
de la obstrucción. Si bien los problemas y dificulta-
des indicados se minimizan o se evitan con la utiliza-
ción de aparatos de limpieza de desagües de tipo mo-
torizado al equipar éstos últimos con mecanismos de
alimentación del cable que funcionan como respues-
ta a la rotación del tambor y del cable para alimentar
automáticamente a éste último con respecto al tam-
bor, estos dispositivos de alimentación conocidos has-
ta el momento son estructuralmente complejos, caros,
estructuralmente y/o funcionalmente complicados y/o
no operativos con relación a una herramienta para la
limpieza de desagües soportada y accionada manual-
mente en la que el tambor es soportado con una mano
por el usuario y se hace girar con la otra.

Una herramienta para la limpieza de desagües de
tipo manual, tal como se define en la parte precaracte-
rizante de las reivindicaciones independientes 1 y 11,
se da a conocer en el documento DE-A- 1609131 B
que se refiere a una herramienta para la limpieza so-
portada manualmente que tiene un tambor accionado
por un motor, un asa manual pivotante en un soporte
del tambor y un gatillo situado más adelante del asa
manual y sustancialmente separado de la misma. En
una herramienta para la limpieza impulsada por mo-
tor, soportada a mano, tal como se da a conocer en el
documento DE-A-1609131 B, el usuario puede esta-
bilizar la herramienta con ambas manos, pero en una
herramienta para la limpieza de desagües accionada a
mano y soportada asimismo a mano, el usuario hace
girar el tambor con una mano y con la otra debe esta-
bilizar la herramienta y accionar también los medios
de alimentación del cable, lo cual es difícil de conse-
guir con un asa manual pivotante y un gatillo de accio-
namiento del dispositivo de alimentación alejado del
asa manual. El documento EP-A-0 894 906 da a cono-
cer también un dispositivo de control de alimentación
para un aparato de limpieza de drenajes accionado a
motor y soportado manualmente, que tiene un con-
junto de manguitos del asa manual y una palanca de
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accionamiento del control de alimentación alejada del
manguito del asa, haciendo difícil accionar la palanca
de accionamiento con la mano que soporta el mangui-
to de sujeción sin retirar dicha mano del mencionado
manguito de sujeción.
Características de la invención

De acuerdo con lo anterior, es un objetivo princi-
pal de la presente invención dar a conocer una herra-
mienta para la limpieza de desagües soportada y ac-
cionada manualmente, con un dispositivo de alimen-
tación de cable para desplazar axialmente un cable de
limpieza del desagüe con respecto a un tambor de al-
macenamiento del mismo, como respuesta a la rota-
ción del tambor al ser soportada la palanca por una
mano por el usuario y ser obligada a girar por la otra
mano del usuario.

De acuerdo con una primera solución de este obje-
tivo de la invención, se da a conocer una herramienta
para la limpieza de desagües, soportada manualmen-
te, que comprende un tambor para el cable, de tipo
rotativo, que tiene un eje del tambor, medios en di-
cho tambor para obligar al mismo a girar, un cable de
limpieza del desagüe arrollado en dicho tambor para
rotación con el mismo y que tiene un extremo para su
extensión desde el tambor pasando hacia dentro del
desagüe a limpiar, un soporte del tambor que soporta
dicho tambor a efectos de rotación alrededor de di-
cho eje del tambor y que comprende un asa manual
para que el usuario pueda soportar dicho tambor con
una mano, un dispositivo de alimentación de cable pa-
ra desplazar axialmente dicho cable con respecto al
tambor como respuesta a la rotación de dicho tambor
y cable, incluyendo dicho dispositivo de alimentación
rodillos de impulsión del cable en dicho soporte y un
dispositivo de accionamiento de tipo manual en el so-
porte, separado del asa manual y que puede ser ac-
cionado para desplazar radialmente dicho cable con-
tra los rodillos de impulsión del mismo, mientras una
mano soporta el tambor, poseyendo dichos medios de
accionamiento de impulsión un gatillo situado por de-
lante de dicha asa manual, caracterizado porque di-
chos medios para la rotación del tambor comprenden
un brazo acodado en dicho tambor para que el usuario
haga girar el tambor con la otra mano, siendo integral
dicha asa manual con el soporte del tambor y que di-
cho gatillo es adyacente al asa manual mencionada,
de manera que el usuario puede accionar el dispositi-
vo accionador de impulsión con un dedo o dedos de
la mano que soporta el asa manual mientras que el
propio usuario hace girar el tambor con la otra mano.

De acuerdo con una segunda solución del objeto
de la invención, se da a conocer una herramienta para
la limpieza de desagües soportada manualmente, que
comprende un tambor para cable de tipo rotativo que
tiene un eje de tambor, medios en dicho tambor para
el giro del mismo, un cable de limpieza de desagüe
arrollado en dicho tambor para rotación con el mis-
mo y poseyendo un extremo que se extiende desde
dicho tambor pasando hacia dentro del desagüe a lim-
piar y un soporte del tambor que soporta dicho tam-
bor a efectos de rotación alrededor del eje del tambor
y proporcionando medios al usuario para soportar di-
cho tambor en una mano mientras el tambor es obli-
gado a girar, un dispositivo de alimentación de cable
para desplazar axialmente dicho cable con respecto al
tambor como respuesta a la rotación de dicho tambor
y cable, incluyendo dicho dispositivo de alimentación
medios de rodillos de impulsión del cable en el men-

cionado soporte del tambor y un accionador de impul-
sión de tipo manual en dicho soporte del tambor sepa-
rado con respecto a los mencionados medios para que
el usuario soporte dicho tambor con una mano, sien-
do operativos para desplazar radialmente dicho cable
contra los medios de rodillos de impulsión del cable
mientras que una mano soporta el tambor y el tambor
es obligado a girar, estando montado el accionador de
impulsión en dicho soporte del tambor para el despla-
zamiento pivotante alrededor de un eje de pivotamien-
to transversal a dicho eje del tambor, caracterizándose
porque dichos medios para la rotación de dicho tam-
bor comprenden un brazo acodado en dicho tambor
para que el usuario produzca el giro de dicho tambor
con la otra mano, que dicho soporte del tambor tie-
ne extremos frontal y posterior separados axialmente
entre si, encontrándose dicho tambor en el extremo
posterior y el dispositivo de alimentación de cable en
la parte frontal e incluyendo dichos medios para que
el usuario soporte el tambor en una mano incluye una
parte de dicho soporte de tambor entre los menciona-
dos extremos frontal y posterior teniendo una super-
ficie externa en disposición general paralela a dicho
eje del tambor y que dicho accionador de impulsión
comprende un brazo accionador que tiene rodillos ac-
cionadores montados sobre el mismo para su despla-
zamiento con el mencionado brazo, estando montado
dicho brazo sobre el extremo frontal del menciona-
do soporte y extendiéndose axialmente con respecto a
dicho soporte hacia el extremo posterior de dicho so-
porte del tambor diametralmente opuesto a la mencio-
nada parte de dicho soporte, de manera que el usuario
puede accionar el brazo accionador de impulsión con
un dedo o dedos de la mano que soporta dicho tambor
haciendo girar simultáneamente el tambor con la otra
mano.

De manera ventajosa, el dispositivo de alimenta-
ción de la herramienta para la limpieza de acuerdo con
la presente invención, comprende solamente tres rodi-
llos de alimentación y un accionador de impulsión mi-
nimizando de esta manera el número de piezas com-
ponentes y manteniendo el deseado peso reducido y
el coste económico de producción mejorando simultá-
neamente la facilidad y comodidad de utilización ex-
perimentada hasta el momento con herramientas de
limpieza de desagües seleccionadas manualmente y
soportadas manualmente, al eliminar la necesidad de
desplazar manualmente el cable con respecto el tam-
bor en relación con la realización de la operación de
limpieza del desagüe.

El dispositivo de alimentación del cable de la
herramienta para la limpieza de desagües de la inven-
ción, puede ser accionado selectivamente por el usua-
rio de la herramienta conjuntamente con el soporte de
la herramienta durante la utilización de la misma para
acoplar y alimentar el cable o para liberar el cable a
efectos de rotación con el tambor del cable sin desla-
zamiento axial.

Además, el dispositivo de alimentación de cable
de la herramienta para la limpieza de desagües de la
invención favorece el mantener un reducido peso ca-
racterístico de la herramienta así como la facilidad
y comodidad de utilización de la misma eliminando
simultáneamente la necesidad de desplazar manual-
mente el cable con respecto al tambor de la herra-
mienta a efectos de llevar a cabo una operación de
limpieza de desagüe con la misma y el dispositivo de
alimentación del cable está formado por un número
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mínimo de piezas y es estructuralmente simple, favo-
reciendo, por lo tanto, el mantenimiento de la carac-
terística económica de producción de la herramienta.
Breve descripción de los dibujos

Los anteriores objetivos, así como otros, quedarán
parcialmente evidentes y en parte quedarán indicados
de manera más completa a continuación en relación
con la descripción de realizaciones preferentes de la
invención que se muestran en los dibujos adjuntos, en
los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva de una rea-
lización de una herramienta para la limpieza de desa-
gües soportada y accionada manualmente, que tiene
un dispositivo de alimentación de cable de acuerdo
con la presente invención;

La figura 2 es una vista en alzado frontal de la
herramienta del mecanismo de alimentación mostra-
do en la figura 1;

La figura 3 es una vista en alzado y en sección de
la herramienta y del mecanismo de alimentación se-
gún la línea de corte 3-3 de la figura 2;

La figura 4 es una vista en perspectiva con las pie-
zas desmontadas de la herramienta y mecanismos de
alimentación mostrados en la figura 1;

La figura 5 es una vista en sección y en alzado del
eje de pivotamiento del brazo accionador del dispo-
sitivo de alimentación según la línea 5-5 de la figura
4;

La figura 6 es una vista en perspectiva de otra rea-
lización de una herramienta para la limpieza de de-
sagües soportada y accionada a mano, dotada de un
dispositivo de alimentación de cable de acuerdo con
la presente invención;

La figura 7 es una vista frontal en alzado de la
herramienta y dispositivo de alimentación de cable
mostrado en la figura 6;

La figura 8 es una vista en alzado y en sección de
la herramienta y del mecanismo de alimentación se-
gún la línea de corte 8-8 de la figura 7 mostrando el
mecanismo de alimentación y su posición operativa;

La figura 9 es una vista en alzado-sección similar
a la figura 8 que muestra el mecanismo de alimenta-
ción en posición no operativa;

La figura 10 es una vista en alzado y en sección
según la línea de corte 10-10 de la figura 8;

La figura 11 es una vista en alzado y en sección
según la línea 11-11 de la figura 8; y,

La figura 12 es una vista en perspectiva con las
piezas desmontadas de los componentes del soporte
del tambor y del brazo accionador de la herramien-
ta y del mecanismo de alimentación mostrados en la
figura 6.
Descripción de las realizaciones preferentes

Haciendo referencia a continuación en mayor de-
talle a los dibujos, en los que las representaciones tie-
nen finalidad solamente de ilustrar realizaciones pre-
ferentes de la invención y no tienen el objetivo de li-
mitar la misma, las figuras 1-5 del dibujo muestran
una herramienta para la limpieza de desagües accio-
nada y soportada manualmente (10) que tienen un dis-
positivo (12) para la alimentación de cable acciona-
ble manualmente montado en la misma para desplazar
selectivamente un cable de limpieza (C) de un desa-
güe con respecto a la herramienta (10) haciendo pasar
hacia dentro y hacia fuera del desagüe al limpiar. La
herramienta (10) de limpieza del desagüe comprende
un tambor (14) del cable y un soporte (16) del tambor
que tiene extremos frontal y posterior (18,20) respec-

tivamente. El tambor (14) se encuentra en el extremo
posterior (20) del soporte (16) y comprende las partes
frontal y posterior del tambor (22,24), respectivamen-
te, en un metal adecuado tal como acero y cuyas par-
tes están acopladas axialmente entre si y unidas, por
ejemplo, por soldadura térmica. Las partes del tam-
bor proporcionan a éste paredes frontal y posterior
(22a,24a), respectivamente, y la pared frontal (22a)
está dotada de una abertura que no se ha numerado
que es coaxial con el eje A y a través de la cual el tu-
bo de soporte (26) del tambor coaxial con el eje (A)
queda fijado de manera adecuada a la pared frontal. El
soporte (16) del tambor está construido en un material
plástico adecuado tal como polipropileno y compren-
de una parte tubular del cuerpo (28) en su extremo
superior que proporciona un paso (30) por el que se
extiende el tubo (26) de soporte del tambor hacia el
extremo frontal (18) del soporte. El paso (30) se aco-
pla con el tubo (26) para soportar el tambor (14) a
efectos de rotación alrededor del eje (A), y el extre-
mo frontal del tubo (26) de soporte del tambor está
acoplado de manera adecuada con la parte (28) del
soporte del tambor contra la separación axial del tam-
bor con respecto al soporte, así como por acción del
anillo de retención (31). La pared posterior (24a) del
tambor está dotada de un brazo acodado (32) despla-
zado radialmente con respecto al eje (A) para facilitar
la rotación manual del tambor (14) alrededor del eje
(A) con respecto al soporte del tambor (16). El brazo
acodado (32) está dotado de un pasador metálico (34)
fijado de manera adecuada a la pared posterior (24a)
del tambor y un elemento de asa (36) de un material
plástico adecuado montado sobre el pasador (34) y so-
portado sobre el mismo a efectos de rotación con res-
pecto a aquél y contra la separación axial con respecto
al mismo. El soporte (16) del tambor comprende ade-
más un asa manual tipo pistola (40) integral con la
parte superior tubular del cuerpo (28) extendiéndose
hacia abajo desde ésta, del soporte en posición inter-
media entre los extremos frontal y posterior (18,20)
del soporte. El cable (C) de limpieza del desagüe, de
forma convencional, es un elemento flexible y alarga-
do realizado a base de un alambre de resorte arrollado
de forma tensada y el cable es arrollado en el tambor
(14) alrededor del eje (A) y tiene el extremo interno
en el tambor. El extremo libre o extremo externo del
cable se extiende a través del tubo (26) de soporte del
tambor y hacia fuera más allá del extremo frontal (18)
del soporte del tambor y en la realización mostrada, el
extremo externo del cable está constituido de manera
que proporciona una punta de forma helicoidal (38).

De acuerdo con la presente invención, el disposi-
tivo de alimentación (12) está montado en el extremo
frontal (18) del soporte (16) del tambor y, en la rea-
lización mostrada en las figuras 1-5, comprende un
rodillo (42) de impulsión del cable montado en el la-
do inferior de la parte (28) del cuerpo tubular del so-
porte del tambor en el extremo frontal (18) y un par
de rodillos de accionamiento (44,46) montados sobre
el brazo accionador (48) del dispositivo de alimenta-
ción para establecer contacto y desplazar radialmente
el cable (C) contra el rodillo de impulsión (42) pa-
ra alimentar el cable (C) axialmente hacia dentro o
hacia fuera con respecto al tambor (14). Preferente-
mente, el brazo accionador (48) está construido en un
material plástico adecuado tal como polipropileno y
comprende una parte (50) en forma de faldón circular
que se prolonga axialmente y de forma circunferen-
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cial del extremo frontal (18) del soporte del tambor
y una pared frontal (52) que se prolonga hacia abajo
del extremo externo del soporte del tambor transversal
al eje (A). El rodillo de impulsión (42) está montado
sobre el soporte del tambor (16) por el tornillo (54)
y los rodillos de accionamiento (44,46) están monta-
dos en la pared frontal (52) del brazo de accionamien-
to (48) por los tornillos (56,58) respectivamente. Los
tornillos (54,56,58) proporcionan ejes de rotación pa-
ra el rodillo correspondiente y cada uno de los ejes de
los rodillos está inclinado tanto horizontalmente co-
mo verticalmente con respecto al eje del tambor (A)
y, preferentemente, según un ángulo de unos 30ª con
respecto a cada dirección. Los rodillos de impulsión
y de accionamiento tienen superficies exteriores li-
sas y el montaje inclinado de los mismos proporciona
la impulsión de la “serpiente” (C) axialmente cuando
aquélla es obligada a girar y desplazarse contra el ro-
dillo de impulsión (42), tal como se explica de manera
más detallada a continuación.

El brazo accionador (48) está montado en el ex-
tremo frontal de la parte del cuerpo tubular (28) del
soporte (16) para desplazamiento en pivotamiento en
direcciones opuestas alrededor de un eje transversal
del brazo hacia y desde el eje del tambor (A). Con es-
te objetivo, tal como se observa mejor en las figuras
4 y 6, la cara inferior de la parte del cuerpo tubular
(28) está dotada de un saliente de montaje (60) que se
prolonga hacia abajo entre las orejas de montaje sepa-
radas lateralmente entre si (62) en el extremo inferior
axialmente interno del faldón (50) del brazo acciona-
dor. El saliente (60) y las orejas (62) están interco-
nectadas con capacidad de pivotamiento mediante un
pasador (64) que proporciona el eje del brazo. Ade-
más, el brazo accionador (48) está dotado de un gati-
llo (66) que se prolonga hacia abajo desde las orejas
de montaje (62) axialmente hacia adelante adyacente
al asa de sujeción (40), de manera que con respecto
a la orientación de las piezas de las figuras 1 y 3, un
dedo o dedos de la mano de la persona que soporta
el tambor sujetando el asa manual (40) el brazo ac-
cionador (48) puede pivotar en el sentido contrario de
las agujas del reloj alrededor del pasador (64) hacia
la posición de línea continua, mostrada en la figura
3, para desplazar los rodillos accionadores (44,46) ra-
dialmente hacia dentro contra el cable (C) a efectos
de desplazar este último contra el rodillo de impulsión
(42). Cuando el brazo accionador (48) está desplaza-
do de este modo y el usuario de la herramienta hace
girar el tambor (14) del cable con la otra mano suje-
tando y haciendo girar el brazo acodado (32) alrede-
dor del eje (A), el cable (C) es desplazado axialmente
hacia dentro o hacia fuera con respecto el tambor (14)
dependiendo de la dirección de rotación de este últi-
mo.

De modo general, el cable para limpieza de desa-
gües es obligado a avanzar axialmente hacia delante
del tambor (14) como respuesta a la rotación en el sen-
tido de las agujas del reloj de éste último y es retraído
hacia dentro del tambor como respuesta a la rotación
del tambor en el sentido contrario a las agujas del re-
loj. De acuerdo con ello, se observará que el usuario
de la herramienta puede provocar de manera rápida y
fácil el avance del cable dentro del desagüe a limpiar
sin tener que proceder físicamente a tirar de un tra-
mo del cable del tambor y empujar manualmente el
cable hacia dentro del desagüe, y que de manera des-
ventajosa, el cable es obligado a girar continuamente

al avanzar axialmente dentro del desagüe. Esto favo-
rece el movimiento axial del cable alrededor de las
esquinas agudas y atravesando las uniones del drena-
je mientras que con los dispositivos de accionamiento
manual de limpieza de desagües que se conocen en
la actualidad, este movimiento requería que el opera-
rio sujetara manualmente el cable y desplazara a éste
último de forma alternativa en direcciones axialmente
opuestas por un esfuerzo de desplazar el extremo libre
del cable por las curvaturas y pasando por las uniones
del drenaje. Si se encuentra una obstrucción que im-
pide o dificulta el avance axial del extremo libre de
la “serpiente” y el desagüe, el usuario puede accionar
el gatillo (66) continuando la rotación del cable has-
ta que se ha eliminado la obstrucción o el cable ha
penetrado en ella. Si bien, un resorte podría quedar
asociado con el brazo del accionador (48) para obli-
gar al brazo y por lo tanto, los rodillos del accionador
(44,46) radialmente hacia fuera del eje (A) hacia su
posición operativa mostrada en líneas discontinuas en
la figura 3, este forzamiento no es necesario teniendo
en cuenta la construcción ligera del brazo accionador
y por lo tanto el acoplamiento de desgaste mínimo de
los rodillos de impulsión y de accionamiento con el
cable (C) cuando el brazo del accionador se encuen-
tra en su situación liberada o no operativa.

Otra realización de la invención es la mostrada en
las figuras 6-12. En esta realización, la herramienta
para la limpieza (70) del desagüe comprende un tam-
bor para el cable, un tubo de soporte del tambor y
componentes del brazo acodado que son estructural-
mente idénticos a los componentes correspondientes
descritos anteriormente en relación con las figuras 1-5
y, de acuerdo con ello, se han identificado en las figu-
ras 6-12 con los mismos numerales que en las figuras
1-5. La herramienta para la limpieza de desagües (70)
comprende además un elemento (72) de soporte del
tambor que tiene extremos frontal y posterior (74,76)
respectivamente y un dispositivo (78) de alimentación
del cable montado en el extremo frontal (74) y que
puede funcionar selectivamente tal como se indicará
a continuación para alimentar el cable de limpieza del
desagüe (C) axialmente con respecto al tambor (14).
El elemento de soporte (72) está construido preferen-
temente de polipropileno y comprende una parte de
cuna (80) entre los extremos frontal y posterior y que
tal como se apreciará en las figuras 8-12, tiene for-
ma arqueada en sección transversal al eje (A) y se
abre radialmente hacia adentro. Además la parte en
forma de cuna tiene una superficie externa (82) que
se prolonga axialmente entre los extremos frontal y
posterior (74,76) de forma sustancialmente paralela
al eje (A). El lado interno radialmente de la parte de
cuna (80) está dotado de una serie de nervios separa-
dos axialmente entre si (84) que tienen superficies de
soporte arqueadas (86) y, tal como se aprecia en las
figuras 8-10, los extremos frontal y posterior (74,76)
tienen respectivamente paredes dotadas de superficies
de soporte arqueadas abiertas radialmente hacia den-
tro (88,90) que están desplazadas axialmente de las
superficies de soporte (86) y diametralmente opuestas
a éstas. De acuerdo con ello, tal como se apreciará en
las figuras 8-12, las superficies de soporte (86,88,90)
proporcionan de manera asociada un paso que reci-
be y soporta con capacidad de rotación el tubo (26)
del tambor y por lo tanto, al tambor del cable para su
rotación alrededor del eje (A).

El dispositivo de alimentación (78) comprende
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un par de rodillos (92,94) para impulsión del cable
montados en el extremo frontal (74) del elemento de
soporte (72) por los tornillos con cabeza rehundida
(96,98) respectivamente. Tal como se aprecia mejor
en la figura 12, la parte inferior o fondo del elemento
de soporte (72) está axialmente separado tanto en la
parte delantera como en la parte posterior de la par-
te de la cuna (80) para proporcionar respectivamente
las aberturas (100,102) a través del fondo del sopor-
te de los extremos frontal y posterior del mismo con
los objetivos que se indicarán más adelante. El dispo-
sitivo de alimentación (78) incluye además un rodillo
de accionamiento de impulsión (104) montado en el
brazo accionador (106) que está soportado con capa-
cidad de pivotamiento en el extremo frontal del ele-
mento de soporte (72) de la manera que se indicará a
continuación y con el objetivo de soportar el rodillo
(104) para desplazamiento radial con respecto al eje
(A) para abrazar el cable (C) contra los rodillos de im-
pulsión (92,94). El brazo accionador (106) está cons-
truido preferentemente de polipropileno y tiene extre-
mos frontal y posterior respectivamente (108,110) y
el rodillo accionador (104) está montado en el extre-
mo frontal (108) mediante un tornillo de cabeza re-
hundida (112). Tal como se apreciará en las figuras
8,9 y 12 del dibujo, el extremo frontal (108) del bra-
zo accionador (106) está adaptado para su inserción
hacia abajo pasando por la abertura (100) en el ex-
tremo frontal del elemento de soporte (72) de manera
tal que el extremo frontal (108) del brazo accionador
queda por debajo del extremo delantero (74) del ele-
mento de soporte (72). Cuando está dispuesto de esta
manera, tal como se aprecia mejor en las figuras 6 y
8, un par de pivotes pasadores (114) del brazo accio-
nador descansan sobre los bordes superiores (80a) de
la parte de la cuna (80) en la unión de los bordes (80a)
con los bordes (74a) de la parte frontal (74) del ele-
mento de soporte (72) para soportar el brazo acciona-
dor (106) a efectos de desplazamiento pivotante con
respecto al elemento de soporte (72) alrededor del eje
(116) del brazo que es transversal al eje del tambor
(A) y dispuesto por encima del mismo. El brazo ac-
cionador (106) comprende una parte intermedia (118)
que se prolonga axialmente entre los extremos frontal
y posterior del brazo accionador y, tal como se apre-
cia mejor en la figura 11, la parte (118) está dispuesta
por encima de la parte (80) de la cuna y tiene for-
ma arqueada en sección transversal con respecto al
eje (A) del tambor y se abre radialmente hacia dentro
del mismo. La superficie interna de la parte (118) está
dotada de una serie de nervios (120) separados en-
tre si axialmente y que tienen superficies internas ar-
queadas (122) diametralmente opuestas a la superficie
(86) de los nervios (84) sobre el elemento de soporte
(72). Las superficies (122) están adaptadas para aco-
plarse contra el tubo de soporte del tambor (26) para
limitar el desplazamiento pivotante del brazo accio-
nador radialmente hacia dentro del eje (A). El extre-
mo posterior (110) del brazo accionador comprende
patas separadas lateralmente entre si (124) que se ex-

tienden de forma descendente desde la parte (118) y
que están interconectadas en sus extremos inferiores
por una parte de conexión (126). Cuando el elemen-
to de soporte y brazo accionador están montados so-
bre el tubo de soporte del tambor (26), éste último se
prolonga entre las patas (124) y la parte de conexión
(126) sirve para limitar el desplazamiento del brazo
accionador radialmente hacia fuera del eje del tambor
(A).

Tal como se ha descrito en lo anterior en rela-
ción con la realización de las figuras 1-5, los torni-
llos con cabeza rehundida (96,98,112) proporcionan
ejes de rotación para los rodillos de impulsión y rodi-
llos accionadores y cuyos ejes están preferentemente
inclinados tanto horizontalmente como verticalmen-
te con respecto al eje del tambor (A) con un ángulo
aproximado de 30º con respecto a cada dirección. En
funcionamiento, tal como se observará de las figuras
8 y 9, el usuario soporta el tambor (14) manteniendo
el elemento de soporte (72) en una mano y girando a
continuación el tambor con intermedio del brazo aco-
dado (32) para hacer girar el cable (C) alrededor del
eje del tambor. Al presionar el brazo accionador (106)
con la mano que sostiene el elemento de soporte (72),
el brazo es desplazado desde la posición no operati-
va mostrada en la figura 9 a la posición de funciona-
miento mostrada en la figura 8, de manera que el rodi-
llo accionador (104) es desplazado radialmente hacia
dentro contra el cable (C) a efectos de desplazar és-
te último contra los rodillos de impulsión (92,94). El
montaje inclinado de los rodillos accionador y de im-
pulsión produce la impulsión del cable (C) axialmente
con respecto al tambor (14) cuando el tambor y por lo
tanto el cable (C) son obligados a girar. Nuevamente,
la dirección de desplazamiento del cable (C) depende
de la dirección de rotación del tambor (14) alrededor
del eje (A) y en relación con el cable de alimentación
(C) en el desagüe a limpiar, el operario puede liberar
la sujeción sobre el brazo accionador (106) a efectos
de parar el movimiento de avance y permitir que el ca-
ble de limpieza o “serpiente” gire sin avanzar. Si bien,
la descripción anterior hace referencia al elemento de
soporte (72) dispuesto por debajo del eje (A), se ob-
servará que el conjunto (106) de elemento de soporte
y brazo accionador, que adopta la forma de un asa
de sujeción, se pueden orientar angularmente en cual-
quier posición lo que es cómodo para el usuario en
relación con el soporte del tambor en una mano, ha-
ciendo girar el tambor con la otra mano y desplazando
el brazo accionador con la primera mano para alimen-
tar el cable haciendo girar simultáneamente el tambor
con la otra mano.

Si bien se ha hecho un gran énfasis en las estructu-
ras y relaciones estructurales entre las partes compo-
nentes de las realizaciones que se han dado a conocer,
se apreciará que otras realizaciones de la invención
pueden ser realizadas y que se pueden introducir mu-
chos cambios en las realizaciones mostradas y descri-
tas sin salir de la invención tal como se define en las
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Herramienta para limpieza de desagües, sopor-
tada manualmente, que comprende un tambor rotati-
vo (14) para el cable, que tiene un eje del tambor (A),
medios en dicho tambor (14) para la rotación del ca-
ble, un cable (C) para la limpieza del desagüe, arrolla-
do en dicho tambor (14) para rotación con el mismo
y que tiene un extremo (38) destinado a prolongarse
desde dicho tambor (14) y penetrar dentro de un desa-
güe a limpiar, un soporte (16) del tambor que soporta
dicho tambor (14) a efectos de rotación alrededor de
dicho eje (A) del tambor e incluyendo un asa de su-
jeción manual (40) para que el usuario pueda sopor-
tar dicho tambor (14) con una mano, un dispositivo
(12) de alimentación del cable para desplazar axial-
mente dicho cable (C) con respecto al tambor (14)
como respuesta a la rotación de dicho tambor (14) y
cable (C), incluyendo dicho dispositivo de alimenta-
ción (12) rodillos para la impulsión del cable sobre
dicho soporte (16) y medios de accionamiento de im-
pulsión accionados manualmente sobre dicho soporte
(16) separados con respecto al asa manual (40) y que
pueden ser accionados para desplazar radialmente di-
cho cable (C) contra dichos rodillos de impulsión del
cable mientras una mano soporta el tambor (14), te-
niendo dichos medios de accionamiento de impulsión
un gatillo (66) situado por delante de dicha asa ma-
nual (40), caracterizada porque dichos medios pa-
ra la rotación de dicho tambor (14) comprenden un
brazo acodado (32) sobre dicho tambor (14) para que
el usuario produzca la rotación de dicho tambor (14)
con la otra mano, que dicha asa manual (40) es in-
tegral con dicho soporte de tambor (16) y que dicho
gatillo (66) es adyacente a dicha asa manual (40), de
manera que el usuario puede accionar los medios de
accionamiento de impulsión con un dedo o dedos de
la mano que sostiene el asa manual (40) mientras el
propio usuario hace girar el tambor (14) con la otra
mano.

2. Herramienta para limpieza de desagües soporta-
da manualmente, según la reivindicación 1, caracte-
rizada porque dicho soporte (16) del tambor tiene ex-
tremos frontal y posterior separados entre si (18,20),
encontrándose dicho tambor (14) en el extremo poste-
rior (20), encontrándose el dispositivo (12) de alimen-
tación de cable en el extremo frontal (18) y encontrán-
dose el asa manual (40) entre los extremos frontal y
posterior (18,20).

3. Herramienta para limpieza de desagües so-
portada manualmente, según la reivindicación 1, ca-
racterizada porque dichos medios de accionamiento
de impulsión comprenden un brazo accionador (48)
montado sobre dicho soporte (16) del tambor a efec-
tos de desplazamiento de pivotamiento alrededor de
un eje de pivotamiento transversal con respecto a di-
cho eje (A) del tambor y medios de rodillos de accio-
namiento montados sobre dicho brazo (48) para des-
plazamiento con el mismo.

4. Herramienta para limpieza de desagües soporta-
da manualmente, según la reivindicación 3, caracte-
rizada porque dicho brazo accionador (48) compren-
de el gatillo (66) para el pivotamiento del brazo de
accionamiento (48) para desplazar radialmente dichos
rodillos de accionamiento contra el mencionado cable
(C).

5. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según la reivindicación 4, carac-

terizada porque dicho soporte (16) del tambor com-
prende una parte de cuerpo tubular (28) coaxial con
dicho eje (A) del tambor y tiene caras superior e in-
ferior respectivamente con respecto al mismo, exten-
diéndose dicha asa manual (40) y el gatillo (66) hacia
abajo desde dicha cara inferior en la parte del cuerpo
(28) y dicho brazo accionador (48), respectivamente,
y estando respectivamente soportados dicho rodillo de
impulsión y dicho rodillo de accionamiento por dicha
parte del cuerpo (28) y el brazo accionador (48) en
caras opuestas de dicho eje (A) del tambor.

6. Herramienta para limpieza de desagües soporta-
da manualmente, según la reivindicación 5, caracte-
rizada porque dicho brazo accionador (48) está mon-
tado en el lado inferior de dicha parte del cuerpo (28)
para desplazamiento alrededor de un eje del brazo por
debajo de dicho eje (A) del tambor y transversalmen-
te con respecto al mismo, incluyendo dicho brazo (48)
una parte de faldón (50) que se extiende hacia arriba
y alrededor de dicha parte del cuerpo (28) desde di-
cho eje del brazo y hacia delante hacia dicho extremo
frontal (18) de dicho soporte (16) del tambor y tenien-
do una pared frontal (52) transversal a dicho eje (A)
del tambor y quedando superpuesta con dicho extre-
mo frontal (18) y estando montados dichos rodillos de
accionamiento sobre dicha pared frontal (52).

7. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según cualquiera de las reivindi-
caciones 4 a 6, caracterizada porque dichos rodillos
de impulsión del cable y dichos rodillos del acciona-
dor son rotativos alrededor de correspondientes ejes
de los rodillos inclinados con respecto a dicho eje (A)
del tambor.

8. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según cualquiera de las reivindi-
caciones 4 a 7, caracterizada porque dichos rodi-
llos de impulsión comprenden un rodillo de impulsión
(42) sobre el soporte (16) del tambor y dichos rodi-
llos de accionamiento comprenden un par de rodillos
de accionamiento (44,46) montados sobre dicho bra-
zo accionador (48), estando montados dichos rodillos
(42,44,46) por delante de dicho eje del brazo.

9. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según las reivindicaciones 5 ó 6,
caracterizada porque dicho tambor (14) tiene pare-
des frontal y posterior (22a,24a) separadas axialmen-
te, una abertura a través de dicha pared frontal (22a)
coaxial con dicho eje (A) del tambor, un tubo (26) de
soporte del tambor coaxial con dicha abertura y que
se extiende hacia delante con respecto a dicha pared
frontal (22a) y a través de dicha parte tubular del cuer-
po (28) hacia dicho extremo frontal del extremo del
tambor (16), acoplándose dicha parte (28) del cuerpo
con el mencionado tubo (26) para soportar con capa-
cidad de rotación dicho tambor (14), extendiéndose
el extremo (38) de dicho cable (C) a través de dicha
abertura y del soporte de tubo (26) y encontrándo-
se dicho brazo acodado (32) sobre la pared posterior
(24a) del tambor (14).

10. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según la reivindicación 8, en el
que dichos rodillos de impulsión y de accionamiento
(42,44,46) están separados con igual distancia alrede-
dor de dicho eje (A) del tambor.

11. Herramienta (70) para la limpieza de de-
sagües, soportada manualmente, que comprende un
tambor rotativo (14) para el cable, que tiene un eje
(A) del tambor, medios sobre dicho tambor (14) pa-
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ra la rotación del tambor (14), un cable de limpieza
de desagüe (C) arrollado en dicho tambor (14) para
rotación con el mismo y que tiene un extremo (38)
destinado a extenderse desde dicho tambor (14) pa-
sando hacia dentro del desagüe a limpiar y un soporte
(72) del tambor que soporta dicho tambor a efectos
de rotación alrededor de dicho eje del tambor (A) y
proporcionando un medio para que el usuario soporte
dicho tambor (14) con una mano mientras dicho tam-
bor (14) está siendo obligado a girar, un dispositivo de
alimentación de cables (78) para desplazar axialmente
dicho cable (C) con respecto a dicho tambor (14) co-
mo respuesta a la rotación de dicho tambor (14) y ca-
ble (C), incluyendo dicho dispositivo de alimentación
(78) rodillos de impulsión de cable sobre el mencio-
nado soporte (72) del tambor y un accionador de im-
pulsión accionado manualmente sobre dicho soporte
(72) del tambor separado de los mencionados rodillos
para que el usuario pueda soportar el tambor (14) con
una mano y accionarlo para desplazar radialmente el
cable (C) contra los rodillos de impulsión del cable
mientras una mano soporta el tambor (14) y el tam-
bor (14) es obligado a girar, estando montado dicho
accionador de impulsión sobre dicho soporte (72) del
tambor a efectos de desplazamiento pivotante alrede-
dor de un eje de pivotamiento transversal a dicho eje
(A) del tambor, caracterizado porque dichos medios
para producir la rotación del tambor (14) comprenden
un brazo acodado (32) sobre dicho tambor (14) pa-
ra que el usuario pueda hacer girar dicho tambor (14)
con la otra mano, teniendo dicho soporte (72) del tam-
bor extremos frontal y posterior axialmente separados
(74,76), encontrándose dicho tambor (14) en el extre-
mo posterior (76) y encontrándose dicho dispositivo
(78) de alimentación en dicho extremo frontal (74) y
dichos medios para que el usuario pueda soportar el
tambor (14) en una mano comprenden una parte (80)
de dicho soporte (72) del tambor entre dichos extre-
mos frontal y posterior (74,76) que tienen una super-
ficie externa paralela de modo general a dicho eje (A)
del tambor y que dicho accionador de impulsión com-
prende un brazo accionador (106) que tiene rodillos
del accionador montados sobre el mismo para el des-
plazamiento con dicho brazo (106), estando montado
dicho brazo (106) sobre el extremo frontal (74) de di-
cho soporte (72) y prolongándose axialmente con res-
pecto a dicho soporte (72) hacia el extremo posterior
(76) de dicho soporte del tambor (72) diametralmente
opuesto a dicha parte (80) de dicho soporte (72), de
manera que el usuario puede accionar el brazo (106)
del accionador de impulsión con un dedo o dedos de
la mano que soportan dicho tambor (14) mientras si-
multáneamente provoca la rotación del tambor con la
otra mano.

12. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según la reivindicación 11, carac-
terizada porque dicha parte del soporte (72) del tam-
bor comprende una parte de cuna (80) que es arquea-
da en sección transversal con respecto a dicho eje (A)
del tambor y que se abre radialmente hacia dentro
con respecto al mismo y que dicho brazo acciona-
dor (106) comprende una parte que es arqueada en
sección transversal con respecto a dicho eje (A) del
tambor y que se abre radialmente hacia dentro con
respecto al mismo.

13. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según la reivindicación 12, carac-
terizada porque dicho soporte (72) del tambor tie-

nen una parte de fondo recortada axialmente tanto
hacia delante como hacia atrás de dicha parte de cu-
na (80) para proporcionar aberturas (100,102) a tra-
vés del fondo del soporte (72) en los extremos frontal
y posterior del mismo (74,76), estando montados di-
chos rodillos de impulsión sobre el extremo frontal
(74) del soporte (72) por encima del eje (A) del tam-
bor y que el brazo accionador (106) tiene un extremo
frontal (108) alojado en dicha abertura (100) en el ex-
tremo frontal (74) de dicho soporte (72), de manera
que el extremo frontal de dicho brazo queda situado
por debajo del extremo frontal de dicho soporte (72),
llevando el extremo frontal (108) de dicho brazo (106)
los rodillos de accionamiento por debajo de dicho eje
del tambor (A), extendiéndose una parte intermedia
(118) de dicho brazo accionador (106) a lo largo de
dicha parte de la cuna (80) del soporte (72) y por enci-
ma de la misma y teniendo pasadores de pivotamien-
to (114) que descansan sobre bordes superiores (80a)
de dicha parte de cuna (80) y teniendo además dicho
brazo accionador (106) una parte (124) del extremo
posterior que se prolonga hacia abajo desde la parte
intermedia (118) y que queda alojada en la abertura
(102) del extremo posterior de dicho soporte (72).

14. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según cualquiera de las reivindica-
ciones 11 a 13, caracterizada porque dichos rodillos
de impulsión del cable y rodillos de accionamiento
son rotativos alrededor de ejes de rodillos correspon-
dientes inclinados con respecto a dicho eje del tambor
(A).

15. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según cualquiera de las reivindi-
caciones 11 a 14, caracterizada porque dichos rodi-
llos de impulsión comprenden un par de rodillos de
impulsión (92,94) montados sobre el extremo frontal
(74) de dicho soporte (72) y dichos rodillos del accio-
nador incluyen un rodillo del accionador (104) mon-
tado sobre dicho brazo del accionador (106), estando
montados dichos rodillos de impulsión y de acciona-
miento (92,94,104) en la parte delantera de dicho eje
del brazo.

16. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según cualquiera de las reivindica-
ciones 11 a 15, caracterizada porque dicha parte (80)
del soporte (72) del tambor y dichos extremos frontal
y posterior (74,76) de dicho soporte (72) compren-
den medios que proporcionan en cooperación un paso
de soporte del tambor entre dichos extremos frontal y
posterior (74,76), teniendo dicho tambor (14) paredes
frontal y posterior separadas axialmente (22a,24a),
una abertura a través de dicha pared frontal (22a) coa-
xial con dicho eje (A) del tambor y un tubo de sopor-
te del tambor (26) coaxial con dicha abertura y que
se extiende hacia delante con respecto a dicha pared
frontal (22a) y a través de dicho paso de soporte del
tambor, interaccionando dicho paso con el menciona-
do tubo (26) para soportar con capacidad de rotación
dicho tambor (14), extendiéndose dicho extremo (38)
del cable (C) a través de dicha abertura y del tubo
(26) y encontrándose dicho brazo acodado (32) sobre
la pared posterior (24a) de dicho tambor (14).

17. Herramienta para limpieza de desagües sopor-
tada manualmente, según la reivindicación 15, en el
que dichos rodillos de impulsión y de accionamien-
to (92,94,104) están separados de forma equidistante
alrededor de dicho eje del tambor (A).
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