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Description

Titre de I'invention : Point de commande pour installation

domotique et installation domotique associée

La présente invention concerne un point de commande pour installation domotique,
ainsi qu’une installation domotique comprenant un tel point de commande.

Dans le domaine de la domotique, il est connu de commander divers équipements
d’un logement, par exemple une installation de fermeture avec un volet roulant
motorisé, un éclairage, etc., au moyen d’un point de commande sans fil. Un tel point de
commande est généralement alimenté en énergie au moyen de piles électriques,
notamment au moyen de piles boutons. Pour faciliter le remplacement des piles, celles-
ci sont généralement logées dans un compartiment refermé par un couvercle.

Pour éviter que ces piles ne soient avalées par de jeunes enfants, il est crucial que le
compartiment soit correctement fermé et résiste aux ouvertures intempestives, par
exemple en cas de manipulation du point de commande par des jeunes enfants, en cas
de chute ou encore en cas d’écrasement du point de commande. Certaines normes ou
projets de normes, notamment la norme IEC 62368-1 édition 3, demandent ainsi que le
couvercle d’un compartiment a piles soit ouvert par « deux mouvements indépendants
et simultanés ».

Il est connu de sécuriser le couvercle du compartiment a piles d’un point de
commande au moyen de vis, cependant le remplacement des piles demande
1’ utilisation d’un outil spécifique, ce qui est peu pratique. Ces vis doivent notamment
étre « imperdables », c’est-a-dire qu’elles doivent également rester attachées
lorsqu’elles sont dévissées, ce qui complique la structure du point de commande.

CN-209526129-U décrit, par ailleurs, un point de commande avec un couvercle
monté sur charniere et verrouillé au moyen d’un péne chargé par un ressort. Le
couvercle comporte un bouton poussoir pour repousser le péne a I’encontre du ressort,
libérant le couvercle. Le bouton poussoir, orienté orthoradialement a ’axe de la
charniere, entraine une augmentation d’épaisseur du point de commande et rend le
point de commande relativement encombrant. Un tel couvercle ne présente pas, en
outre, un niveau de sécurité satisfaisant.

C’est a ces problemes qu’entend plus particulierement remédier I’invention, en
proposant un couvercle monté sur charni¢re qui offre a la fois sécurité et facilité
d’utilisation tout en restant peu encombrant.

A cet effet, I’invention concerne un point de commande pour installation domotique,
le point de commande comprenant :

— un corps principal, qui ménage un compartiment de réception d’une ou
2
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plusieurs piles, le compartiment débouchant sur une face externe du corps
principal par une ouverture qui s’étend selon un plan moyen,

- un couvercle de fermeture du compartiment, le couvercle comprend une
portion d’obturation, configurée pour obturer 1’ouverture dans une position
fermée du couvercle, le couvercle étant articulé en rotation avec le corps
principal autour d’un axe de charnicre parallele au plan moyen et étant dé-
placgable par rapport au corps principal selon un mouvement d’ouverture entre
la position fermée et une position ouverte, dans laquelle 1’acces au com-
partiment est possible,

- un verrou, déplacable selon un mouvement de déverrouillage entre une
position de verrouillage, dans laquelle le verrou empéche le mouvement
d’ouverture du couvercle, et une position de déverrouillage, dans laquelle le
verrou autorise le mouvement d’ouverture du couvercle, et

- un organe de rappel, qui tend a rappeler le verrou dans sa position de ver-
rouillage, le verrou €tant déplagable selon le mouvement de déverrouillage.

Selon I’invention :

- le couvercle comprend un organe de retenue, qui est déformable €las-
tiquement entre une configuration relachée et une configuration déformée,
I’organe de retenue étant configuré :

. pour coopérer avec le corps principal lorsque le couvercle est en position
fermée, de maniere a maintenir le couvercle en position fermée par retour
élastique de 1’organe de retenue, et

. pour qu’un utilisateur puisse faire passer 1’organe de retenue dans la confi-
guration déformée et déplacer le couvercle selon le mouvement d’ouverture,

- le verrou est porté par le corps principal, et

- le mouvement de déverrouillage est situé dans un plan parallele au plan
moyen.

Grace a I’invention, I’ouverture du couvercle du compartiment a piles demande tout
d’abord de déverrouiller I’organe de verrouillage, puis, tout en maintenant 1’organe de
verrouillage en position de déverrouillage, de surmonter la force de retenue de I’organe
de retenue. L’ouverture du couvercle est ainsi sécuris€e. L’ ouverture du couvercle se
faisant préférentiellement a la main et sans outil, un tel couvercle est particulicrement
pratique et facile d’utilisation. L.’organe de verrouillage étant actionné parallelement a
la face du corps principal, I’organe de verrouillage s’integre dans le volume intérieur
du point de commande, qui reste ainsi particuliecrement compact.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de I’invention, un tel point de
commande peut incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivantes prises

isolément ou selon toute combinaison techniquement admissible :



[0015]

[0016]

[0017]

[0018]

[0019]

[0020]

Le verrou est configuré pour, lorsqu’il est en position de verrouillage,
empécher 1’organe de retenue de se déformer de sa configuration relachée vers
sa configuration déformée lorsque le couvercle est en position fermée et
empécher le mouvement d’ouverture du couvercle.

- Le couvercle comprend un élément d’accrochage, 1’élément d’accrochage
étant configuré pour coopérer avec le verrou en position de verrouillage, de
maniere a maintenir le couvercle en position fermée tant que le verrou est en
position de verrouillage.

- L’organe de rappel est réalisé d’une seule piece avec le verrou.

- L’organe de rappel est une piece distincte du verrou, notamment un ressort
métallique.

- L’organe de retenue est agencé a ’opposé de 1’axe de charnicre par rapport a
la portion d’obturation.

- Le verrou est re¢u dans un logement ménagé sur une face interne du corps
principal, le logement étant situé de 1’autre c6té de I’axe de charniére par
rapport a I’ouverture.

- Le mouvement de déverrouillage est un mouvement de translation.

- Le mouvement de déverrouillage est parallele a 1’axe de charniere.

- Le mouvement de déverrouillage est un mouvement de rotation autour d’un
axe orthogonal au plan moyen.

- Le verrou est déplagable selon le mouvement de déverrouillage a la main et
sans outil.

- Lorsque le verrou est en position de déverrouillage, le couvercle est dé-
placable selon le mouvement de déverrouillage a la main et sans outil.

L’invention concerne aussi une installation domotique, notamment une installation
de fermeture ou de protection solaire, qui comprend un point de commande tel que
défini précédemment.

L’invention sera mieux comprise, et d’autres avantages de celle-ci apparaitront plus
clairement a la lumiere de la description qui va suivre, de deux modes de réalisation
d’un point de commande et d’une installation domotique, conformes a son principe,
donnée uniquement a titre d’exemple et faite en référence aux dessins annexés, dans
lesquels :

- [Fig.1] 1a [Fig.1] représente une installation domotique conforme a I’invention,
avec un point de commande lui aussi conforme a I’invention ;

- [Fig.2] 1a [Fig.2] est une vue en perspective du point de commande de la [Fig.1],
comprenant un dispositif de fermeture représenté dans une configuration fermée ;

- [Fig.3] 1a [Fig.3] est une vue en perspective du point de commande des [Fig.1] et 2,

le dispositif de fermeture étant représenté dans une configuration ouverte ;
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- [Fig.4] 1a [Fig.4] une vue en perspective partiellement éclatée du dispositif de
fermeture du point de commande des figures 1 a 3, en configuration ouverte ;

- [Fig.5] 1a [Fig.5] est une vue en perspective et a plus grande €chelle d’un détail du
dispositif de fermeture en configuration fermée ;

- [Fig.6] la [Fig.6] représente, sur deux inserts a) et b), une vue en perspective d’un
détail du dispositif de fermeture dans une configuration de déverrouillage, observé res-
pectivement selon deux angles de vue opposés ;

- [Fig.7] la [Fig.7] représente, sur deux inserts a) et b), une vue en perspective d’un
point de commande conforme a un deuxi¢me mode de réalisation de 1’invention,
observé respectivement selon deux angles de vue opposés, le point de commande étant
en configuration fermée et certaines picces ¢tant cachées, et

- [Fig.8] la [Fig.8] représente, sur deux inserts a) et b), deux vues analogues aux
figures 7a et 7b, le point de commande €tant en configuration de déverrouillage.

La [Fig.1] représente une installation domotique 2. L’installation domotique 2 est ici
une installation de fermeture, en particulier une installation de volet roulant, qui obture
partiellement une ouverture 4 ménagée dans un mur 6. En variante non limitative,
I’installation domotique 2 est une installation de protection solaire et/ou comprend un
ou plusieurs dispositifs d’éclairage. En d’autre termes, 1’installation domotique 2
comprend un ou plusieurs équipements commandables.

Dans I’exemple illustré, I’ouverture 4 est une fenétre, qui traverse de part en part le
mur 6. En variante non représentée, I’ouverture 4 est une porte, par exemple une porte
de garage. L’ouverture 4 est ici partiellement obturée par un écran d’occultation 8 qui
est le tablier du volet roulant.

L’installation domotique 2 comprend un coffre 10, qui est ménagé sur une partie su-
périeure de 1’ouverture 4 et délimite un volume interne dans lequel est logé un arbre 12
d’enroulement de 1’écran 8, notamment sous la forme d’un tube d’enroulement.
L’arbre 12 définit un axe principal A12, qui est horizontal. L’écran d’occultation 8 est
relié a ’arbre 12, en particulier s’enroule sur le tube d’enroulement, 1’arbre 12 étant ici
monté libre en rotation par rapport au coffre 10 autour de I’axe A12. L’arbre 12 est
entrainé en rotation par un actionneur €lectromécanique 14, qui est ici interne a I’arbre
12.

L’installation domotique 2 comprend aussi un point de commande 16, configuré pour
commander un ou plusieurs des divers équipements de I’installation domotique 2.
Dans I’exemple illustré, I’actionneur électromécanique 14 est commandé par le point
de commande 16, par I’intermédiaire de signaux de commande, par exemple sans fil,
émis par le point de commande 16 et regus par 1’actionneur 14. Par point de
commande, on entend un dispositif de commande a distance, qui communique avec

I’actionneur 14. Le signal de commande est représenté par un €clair 18 sur la [Fig.1].
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Les signaux de commande 18 sont regus par I’actionneur 14 méme lorsque
I’actionneur électromécanique 14 est situé dans le volume interne du coffre 10, et sont
avantageusement des signaux transmis par ondes radio. Le point de commande 16
comprend ainsi un module de transmission des ondes radio, qui n’est pas représenté,
ni détaillé plus avant dans la présente description.

Dans I’exemple illustré, le point de commande 16 est représenté fixé sur le mur 6
dans lequel est ménagée 1’ouverture 4. Bien entendu, le point de commande 16 peut
étre fix€ sur un autre mur que le mur 6, ou bien n’est fixé a aucun mur et auquel cas le
point de commande 16 est simplement posé€ a la convenance d’un utilisateur. Le point
de commande étant fixé de maniere amovible a un mur ou libre, il est alors qualifié de
point de commande nomade. La contrainte spatiale est notamment que le point de
commande 16 doit se trouver dans une zone a portée radio de I’actionneur 14.

On décrit a présent le point de commande 16, qui est conforme a un premier mode de
réalisation de I’invention.

Le point de commande 16 comprend un corps principal 20, qui est ici formé par
I’assemblage d’une portion avant 22, orientée vers 1’utilisateur lorsque le point de
commande 16 est fixé sur un mur 6, et d’une portion arriere 24, orientée a I’opposé de
la portion avant 22. La portion avant 22, visible sur la [Fig.1], comprend ici plusieurs
boutons 23 destinés a la commande des équipements de I’installation domotique 2,
par exemple des boutons 23A en forme de fleche pour commander la montée ou la
descente du tablier de volet roulant, des boutons ronds 23B pour I’allumage ou
I’extinction de luminaires, etc. Le nombre, la forme, 1’agencement et la fonction des
boutons 23 du point de commande 16 ne sont pas limitatifs. Dans I’exemple illustré, le
point de commande 16 comprend aussi un support de fixation sur un mur, ici le mur 6.
Le support de fixation comprend des premiers moyens de fixation, qui cooperent avec
des premiers moyens de fixation du corps principal 20, et des deuxiemes moyens de
fixation sur le mur 6. Le support de fixation n’est pas représenté.

Le corps principal 20 ménage un volume intérieur, qui recoit divers éléments du
point de commande 16, notamment une carte de circuit €lectronique imprimé — dit
aussi PCB en anglais —, etc. La carte €électronique n’est pas représentée. Une portion de
ce volume intérieur est configurée pour recevoir une ou plusieurs piles électriques,
destinées a I’alimentation en €nergie du point de commande 16. Autrement dit, le corps
principal 20 ménage un compartiment a piles V20, ¢’est-a-dire un volume de réception
prévu pour recevoir une ou plusieurs piles. Dans I’exemple illustré, le compartiment
V20 est prévu pour recevoir une unique pile 26, ici une pile bouton, visible uniquement
sur la [Fig.3]. Le type et le nombres de piles ne sont pas limitatifs.

Le compartiment V20 débouche sur une face externe 28 du corps principal 20 par

une ouverture 30. La face externe 28 est ici une face arriere du point de commande 16,
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autrement dit une partie de la portion arricre 24. L’ouverture 30 est ainsi orientée vers
le mur 6 lorsque le point de commande 16 est fixé sur ce mur. L ouverture 30 s’étend
selon un plan moyen P30, qui est donc ici porté par la face arriere du point de
commande 16.

Dans I’exemple illustré, la face arriere du point de commande 16 comprend aussi
trois boutons 31A, 31B et 31C, qui servent par exemple a allumer ou a éteindre le point
de commande 16, ou bien a le configurer, par exemple pour appairer le point de
commande 16 avec le ou I’'un des équipements de 1’installation domotique 2. Le
nombre, I’agencement, la forme et les fonctions des trois boutons 31A, 31B et 31C ne
sont pas limitatifs.

Le point de commande 16 comprend aussi un couvercle 32 de fermeture du com-
partiment V20. Le couvercle 32 comprend une portion d’articulation 34, une portion
d’obturation 36 et une portion de verrouillage 38.

La portion d’articulation 34 coopere avec le corps principal 20, par exemple par com-
plémentarité de forme, de maniere a former une charniere, c’est-a-dire que le
couvercle 32 est mobile en rotation par rapport au corps principal 20 autour d’un axe
de charniere A34. L’axe de charnicre A34 est parallele au plan moyen P30.

En variante non représentée, le couvercle 32 et la portion arriere 24 sont d’une seule
picce. Par exemple, le couvercle 32 et la portion arriere sont réalisés en un matériau
synthétique polymere et sont reliés par une portion amincie, qui est déformable élas-
tiquement et qui forme la charnicre.

Le couvercle 32 est ainsi déplagable par rapport au corps principal 20 entre une
position fermée, dans laquelle la portion d’obturation 36 obture 1’ouverture 30 et
empéche I’acces au compartiment V20, et une position ouverte, dans laquelle 1’acces
au compartiment V20 est possible. Lorsque le couvercle 32 est en position fermée, le
point de commande 16 est dans une configuration fermée représentée en [Fig.2].
Lorsque le couvercle 32 est en position ouverte, le point de commande 16 est dans une
configuration ouverte représentée en [Fig.3]. Le passage du couvercle 32 de sa position
fermée a sa position ouverte est un mouvement d’ouverture F32, c’est dire un
mouvement de rotation par rapport au corps principal 20 autour de I’axe de charniere
A34, le mouvement d’ouverture F32 étant représenté par une fleche en arc de cercle
sur les figures 2 et 3.

La portion d’obturation 36 s’étend selon un plan de couvercle P36 et est configurée
pour obturer I’ouverture 30 dans une position fermée du couvercle 32, le plan de
couvercle P36 étant alors confondu avec le plan moyen P30 de 1’ouverture 30.

La portion de verrouillage 38 comprend un organe de retenue 40, formé par au moins
un clip élastique 42. Ici, deux clips €lastiques 42 identiques 1’un a I’autre sont re-

présentés, mais la description qui suit peut tout a fait €tre envisagée avec un seul clip
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élastique 42 ou avec plus de deux clips €lastiques 42.

Chaque clip 42 comprend une patte élastique 44, qui présente une forme allongée
avec une extrémité captive, par laquelle la patte élastique 44 est reliée au reste du
couvercle 32, et une extrémité libre, opposée de I’extrémité captive et sur laquelle est
ménagée un ergot 46. Chaque clip 42 est configuré pour coopérer mécaniquement avec
un rebord 48 ménagé sur une paroi du corps principal 20, de maniere que, lorsque le
couvercle 32 est en position fermée, chaque ergot 46 est en appui contre un rebord 48
respectif, tandis que la patte 44 correspondante génere un effort de retenue, ou retour
élastique, tendant a maintenir le couvercle 32 en position fermée.

Autrement dit, les clips 42, et par extension I’organe de retenue 40, sont déformables
élastiquement entre une configuration relachée et une configuration déformée, chaque
clip 42 et I’organe de retenue 40 étant configurés pour coopérer avec le corps principal
20 lorsque le couvercle 32 est en position fermée, de manicre a générer un effort de
retenue par retour €élastique de 1’organe de retenue 40, cet effort de retenue tendant a
maintenir le couvercle 32 en position fermée.

En I’absence de toute action de I’ utilisateur, le couvercle 32 reste donc en position
fermée, maintenu par 1’organe de retenue 40. De préférence, les clips 42, et par
extension I’organe de retenue 40, sont agencés a 1’opposé de 1’axe de charniere A34
par rapport a la portion d’obturation 36, de maniere a maximiser un moment de I’effort
de retenue des clips 42 par rapport a I’axe de charniere A34, et ainsi réduire les risques
d’ouverture intempestive du couvercle 32, par exemple lorsqu’une personne manipule
le point de commande 2.

Les clips 42, et par extension 1’organe de retenue 40, sont configurés pour qu’un uti-
lisateur puisse, préférentiellement a la main et sans outil, faire passer chaque clip 42
— et par extension 1’organe de retenue 40 — dans la configuration déformée, et déplacer
le couvercle 32 selon le mouvement d’ouverture F32. Dans 1I’exemple illustré
I’ utilisateur fait passer I’organe de retenue 40 dans sa configuration déformée par
I’intermédiaire du couvercle 32, en déplacant le couvercle 32 selon le mouvement
d’ouverture F32. L’ouverture du couvercle 32 est ainsi particulierement pratique, tout
en restant sécurisée.

En variante non représentée, 1’utilisateur doit agir directement sur I’organe de retenue
40, par exemple avec un outil simple tel qu’un pointeau ou un tournevis, pour le faire
passer dans sa configuration déformée de manicre a autoriser le mouvement
d’ouverture F32 du couvercle 32. Une telle variante offre plus de sécurité pour
empécher I’ouverture intempestive du couvercle 32, mais est un peu moins pratique
d’ utilisation.

Dans I’exemple illustré, une encoche 49 est ménagée en creux dans le corps principal

20 pour que I’utilisateur puisse, avec un doigt ou un ongle, exercer sur le couvercle 32
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un effort d’ouverture dans le sens mouvement d’ouverture F32, cet effort d’ouverture
étant suffisant pour déformer élastiquement 1’organe de retenue 40 et ainsi ouvrir le
couvercle 32. L’effort d’ouverture est donc ici un effort de traction. Bien entendu, s’il
le souhaite 1’utilisateur peut s aider d’un outil simple, par exemple un objet pointu tel
qu’une pointe de stylo ou un tournevis, pour ouvrir le couvercle 32. La déformation de
I’organe de retenue 40 peut également comprendre en partie une déformation €lastique
du reste du couvercle 32 lui-méme.

Le point de commande 16 comprend aussi un verrou 50, qui est déplagable par
rapport au corps principal 20 selon un mouvement de déverrouillage F50, entre une
position de verrouillage, dans laquelle le verrou 50 empéche le déplacement du
couvercle 32 de la position fermée vers la position ouverte, et une position de déver-
rouillage, dans laquelle le verrou n’empéche pas — autrement dit autorise —le dé-
placement du couvercle 32 de la position fermée vers la position ouverte.

Dans I’exemple illustré, le verrou 50 est re¢u dans un logement 52 ménagé dans le
corps principal 20, c’est-a-dire du c6t€ du volume intérieur du corps principal 20.
Autrement dit, le logement 52 est ménagé sur une face interne du corps principal 20.
Le verrou 50 est ainsi captif, c’est-a-dire que le verrou 50 ne peut €tre délogé du
logement 52 a moins de démonter le corps principal 20 ou de briser certaines pieces du
point de commande 16. Dans I’exemple illustré, le logement 52 est ménagé sur une
face interne 24A de la portion arriere 24. Le logement 52 est visible sur les figures 4, 5
et 6 b). Lorsque le corps principal 20 est assemblé, c’est-a-dire lorsque la portion avant
22 est assemblée a la portion arriere 24, la face interne 24 A est donc orientée du coté
du compartiment V20, ou encore orientée a 1’opposé de la face externe 28. La [Fig.4]
montre en perspective la portion arriere 24 selon une direction globalement opposée a
celle de la [Fig.3].

Le logement 52 présente ici une forme allongée selon un axe de verrouillage A52, le
verrou 50 étant guid€ en translation par rapport au corps principal selon ’axe de ver-
rouillage A52. L’axe de verrouillage AS2 est parallele au plan moyen P30. Le
mouvement de déverrouillage F50 est donc un mouvement situé dans un plan parallele
au plan moyen P30, ici un mouvement de translation, représenté par une fleche
rectiligne sur les inserts a) et b) de la [Fig.6]. Le verrou 50 est décalé par rapport au
compartiment V30, tout en étant tangent au compartiment V30. Un tel agencement du
verrou 50 évite les surépaisseurs au niveau de I’emplacement de pile, limitant
I’expansion autour du compartiment V30. Autrement dit, cet agencement du verrou 50
permet de réduire 1’espace perdu a I’intérieur du corps principal 20 et contribue a la
compacité du point de commande 16.

Le point de commande 16 comprend aussi un organe de rappel 54 qui tend, par retour

élastique, a rappeler le verrou 50 dans sa position de verrouillage. L’organe de
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rappel 54 est ici réalis€ au moyen d’un ressort métallique, qui est enchassé sur une tige
56 du verrou 50 et qui prend appui sur une paroi du logement 52 pour repousser le
verrou 50 en position de verrouillage. La longueur de la tige 56 est avantageusement
choisie pour servir de butée du verrou 50 en position de déverrouillage.

L’organe de rappel 54 est ici une piece distincte du verrou 50. Alternativement,
comme dans le deuxieme mode de réalisation décrit plus loin, I’organe de rappel 54 est
réalisé d‘une seule piece avec le verrou 50, par exemple lorsque le verrou 50 est réalisé
en matiere polymere synthétique, le verrou 50 étant par exemple produit par injection a
chaud. Fabriquer I’organe de rappel 54 d’une seule picce avec le verrou 50 permet de
réduire le nombre de pieces et de faciliter I’assemblage du point de commande 16.

La portion arriere 24 comprend une lumiere 58, par laquelle le logement 52 débouche
sur la face arriere 28, tandis que le verrou 50 comprend une portion d’appui 60, qui
présente ici une face inclinée 62 par rapport a I’axe de verrouillage AS52 sur laquelle
sont ménagées des stries antidérapantes 62A. La portion d’appui 60 traverse la lumicre
58, de maniere que la portion d’appui 60 soit accessible a un utilisateur depuis
I’extérieur du point de commande 16, afin de pouvoir déplacer le verrou 50 selon le
mouvement de déverrouillage F50, préférentiellement a la main et sans outil.

La portion arriere 24 comprend aussi une fenétre 64, qui est ici distincte de la
lumiere 58 et par laquelle le logement 52 débouche sur la face arriere 28, tandis que le
verrou 50 comprend un €lément de verrouillage 66, qui est accessible depuis
I’extérieur du corps principal 20 par la fenétre 64. La fenétre 64, visible sur les figures
3 et 4, présente ici une forme rectangulaire allongée selon I’axe de verrouillage AS2,
tandis que I’élément de verrouillage 66 est ici une paroi du verrou 50, cette paroi se
terminant par un rebord libre. Ce rebord est ici agencé parallelement au plan moyen
P30 et orthogonalement a 1’axe de verrouillage A52. Lorsque le verrou 50 est en
position de verrouillage et que le couvercle 32 est en position ouverte, 1’élément de
verrouillage 66 est visible, depuis I’extérieur du point de commande 16, par la fenétre
64.

L’élément de verrouillage 66 est configuré pour coopérer avec le couvercle 32 de
maniere a, alors que le couvercle 32 est en position fermée et que le verrou 50 est en
position de verrouillage, empécher le déplacement du couvercle 32 selon le
mouvement d’ouverture F32. Dans le mode de réalisation représenté, la portion de ver-
rouillage 38 comprend aussi un élément d’accrochage 68 en forme de crochet, avec
une face de verrouillage 69, qui est parallele au plan de couvercle P36 et orientée vers
le reste du couvercle 32, et une face inclinée 70, qui est orientée a 1’opposé du reste du
couvercle 32.

Lorsque le point de commande 16 est en configuration fermée et que le verrou 50 est

en position de verrouillage, I’élément d’accrochage 68 traverse la fenétre 64, et
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I’élément de verrouillage 66 est situé en regard de la face de verrouillage 69 et
empéche le mouvement d’ouverture F32 du couvercle 32. Autrement dit, I’élément
d’accrochage 68 coopere avec I’élément de verrouillage 66 de maniere que 1’élément
d’accrochage 68 est retenu par 1’é1ément de verrouillage 66. De préférence, le
logement 52 est ménagé de 1’autre c6té de la charniere 24 par rapport a I’ouverture 30,
de maniere a maximiser un moment de I’effort de retenue du verrou 50 sur le I’élément
d’accrochage 68. On comprend que tant que I’élément d’accrochage 68 est retenu par
I’élément de verrouillage 66, autrement dit tant que le verrou 50 est en position de ver-
rouillage, tel que représenté sur les figures 2 et 5, un utilisateur ne peut faire passer le
couvercle 32 de sa position fermée vers sa position ouverte selon le mouvement
d’ouverture F32, a moins de briser certaines pieces du point de commande 16. Le
verrou 50 et I’organe de retenue 40 — comprenant ici les clips 42 — forment ensemble
un dispositif de fermeture 72 du compartiment a piles V20, ce dispositif de fermeture
72 permettant de fermer le compartiment V20 de maniere sécurisée.

On décrit a présent une séquence de manipulation du point de commande 16,
notamment pour le changement de la pile.

Initialement, le point de commande 16 est en configuration fermée, tel que représenté
sur la [Fig.2]. Le couvercle 32 est en position fermée, tandis que le verrou 50 est
repoussé en position de verrouillage par I’organe de rappel 54.

Dans un premier temps, 1’ utilisateur déplace le verrou 50 en position de déver-
rouillage a I’encontre de 1’organe de rappel 54, ici par translation selon le mouvement
de déverrouillage F50 en appuyant sur la face inclinée 62. Le point de commande 16
est alors dans la configuration déverrouillée, tel que représenté sur les inserts a) et b)
de la [Fig.6], dans laquelle I’élément d’accrochage 68 n’est pas retenu par le verrou 50.

Ensuite, tout en maintenant le verrou 50 dans sa position de déverrouillage,

I’ utilisateur exerce sur le couvercle 32 un effort d’ouverture, de maniére a vaincre
I’effort de retenue de 1’organe de retenue 40 et a déplacer le couvercle 32 selon le
mouvement d’ouverture F32. Au cours de ce mouvement d’ouverture F32, une fois que
les ergots 46 des clips 42 sont dégagés des rebords 48 et que I’élément d’accrochage
68 ne traverse plus la fenétre 64, I utilisateur peut, s’il le souhaite, interrompre son
effort sur la face inclinée 62 et laisser le verrou 50 reprendre sa position de ver-
rouillage, sans que le verrou 50 ne géne le mouvement d’ouverture F32 du couvercle
32.

Une fois le mouvement d’ouverture F32 terminé, le couvercle 32 est en position
ouverte, comme représenté sur la [Fig.3]. L utilisateur a ainsi acces au compartiment
V20 a piles et peut remplacer, si besoin, la pile 26.

Pour refermer le point de commande 16, I’utilisateur rabat le couvercle 32 de sa

position ouverte vers sa position fermée, selon un mouvement de fermeture inverse du
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mouvement d’ouverture F32. La face inclinée 70 de I’élément d’accrochage 68 vient
en appui contre I’élément de verrouillage 66 et repousse le verrou 50 vers sa position
de déverrouillage, a I’encontre de 1’organe de rappel 54, de manicre a permettre le
passage de 1’élément d’accrochage 68 dans la fenétre 64. Conjointement, les clips 42
se déforment élastiquement pour permettre le passage des rebords 48 contre les ergots
46.

Le mouvement de fermeture continue jusqu’a ce que le couvercle 32 soit en position
de fermeture, retenu a la fois par les clips 42 et par le verrou 50 en position de ver-
rouillage. Le compartiment V20 a piles est a nouveau sécuris€.

Un point de commande 116 conforme a un deuxieme mode de réalisation est re-
présenté en figures 7 et 8. Dans le deuxieme mode de réalisation, les éléments
analogues a ceux du premier mode de réalisation portent les mémes références et fonc-
tionnent de la méme facon. Dans ce qui suit, on décrit principalement les différences
entre les premier et deuxieme modes de réalisation. Les principales différences du
deuxieme mode de réalisation avec le premier mode sont que :

- le point de commande 116 du deuxiéme mode comprend un verrou 150 monté
rotatif par rapport a la portion arricre 24.

— Le verrou 150 est repoussé€ en position de verrouillage par un organe de rappel
154 qui est réalisé d’une seule piece avec le verrou 150.

- L’organe de retenue 40 ne comprend qu’un seul clip 42.

La portion arriere 24 comprend, du coté de sa face interne 24 A, une saillie 102 en
forme de cylindre centré sur un axe A102. L’axe A102 est agencé orthogonalement au
plan moyen P30. Le verrou 150 coopere avec la saillie 102 de maniere que le verrou
150 est monté pivotant par rapport a la portion arriere 24 autour de I’axe A102, qui est
donc un axe de rotation du verrou 150. Avantageusement, la saillie 102 est un fit,
configuré pour recevoir un organe de fixation, tel qu’une vis d’assemblage, pour
I’assemblage de la portion arriere 24 a la portion avant 22. La saillie 102 combine ainsi
les deux fonctions, a savoir celle d’axe de rotation du verrou 150 et celle de fiit pour le
vissage du corps principal 20, ce qui économise de I’espace au sein du point de
commande 116, qui reste compact.

Les vis d’assemblage ne sont pas représentées.

Le point de commande 150 comprend aussi un organe de rappel 154, qui repousse le
verrou 150 en position de verrouillage, comme représenté sur les inserts a) et b) de la
[Fig.7]. L’organe de rappel 154 est ici formé par une patte €lastique 155, qui est
réalisée d’une seule piece avec le verrou 150 et qui prend ici appui sur une butée 156
ménagée sur la portion arriere 24. En variante non représentée, 1’organe de rappel 154
est une piece distincte du verrou 150, par exemple un ressort de torsion monté autour
de la saillie 102.
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Un utilisateur peut ainsi exercer un effort sur la portion d’appui 60 a I’encontre de
I’organe de rappel 154, de maniere a faire passer le verrou 150 de sa position de ver-
rouillage, représentée en [Fig.7], a sa position de déverrouillage, représentée en [Fig.8]
, selon un mouvement de déverrouillage R150 le long d’un trajet circulaire.

Le mouvement de déverrouillage R150 est donc un mouvement de rotation centré sur
I’axe A102. Le mouvement de déverrouillage R150 est représenté par une fleche
circulaire sur les figures 7 et 8.

L’élément de verrouillage 66 du verrou 150 se déplace donc selon un mouvement de
rotation autour de I’axe A102, tandis que 1’élément d’accrochage 68 est positionné le
long du trajet circulaire du verrou 150, de maniére a coopérer avec 1’élément de ver-
rouillage 66 lorsque le verrou 150 est en position de verrouillage.

Ainsi, dans les deux modes de réalisation, les mouvements du verrou 50 ou 150 sont
portés par un plan parallele au plan moyen P30, notamment dans le prolongement de
I’espace occupé par le compartiment V20 de la pile 26 et du couvercle 32, de sorte que
le mouvement de déverrouillage FS0 ou R150 du verrou 50 ou 150 correspondant est
réalisé sans ajouter de surépaisseur au volume intérieur du point de commande 16 ou
116, qui reste compact.

Dans les deux modes de réalisation illustrés, les clips 42, ménagés sur le couvercle,
cooperent avec les rebords 48 complémentaires ménagés sur le corps principal 20.
D’autres agencements sont possibles, en particulier un agencement miroir, dans lequel
des clips du type des clips 42 sont ménagés sur le corps principal 20, tandis que des
rebords complémentaires, associés a ces clips, sont ménagés sur le couvercle 32.

Plus généralement, quel que soit I’agencement du ou des clips 42, I’organe de
retenue 40 est agencé de sorte a ce que le couvercle 32 coopere avec le corps principal
20 lorsque le couvercle 32 est en position fermée de maniere a maintenir le couvercle
32 en position fermée par retour €lastique de 1’organe de retenue 40, I’organe de
retenue 40 étant configuré pour qu’un utilisateur puisse, préférentiellement a la main et
sans outil, faire passer I’organe de retenue 40 dans la configuration déformée et
déplacer le couvercle 32 de la position fermée vers la position ouverte.

Dans les deux modes de réalisation illustrés, la portion de verrouillage 38 comprend
a la fois le ou les clips 42 et I’élément d’accrochage 68, le verrou 50 ou 150 coopérant
avec I’élément d’accrochage 68 pour retenir le couvercle 32 en position fermée.

En variante non représentée, la portion de verrouillage 38 ne comprend pas
d’élément d’accrochage distinct des clips 42, tandis que le verrou 50 ou 150 est agencé
de maniere a empécher la déformation d’au moins un des clips 42 de leur configuration
relachée vers leur configuration déformée, de manicre a maintenir le couvercle 32 en
position fermée tant que le verrou 50 ou 150 est en position de verrouillage. Autrement

dit, le ou les clips 42 sont directement maintenus dans leur configuration relachée et
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sans degré de liberté€ pour passer dans la configuration déformée, par le verrou 50 ou
150 en position de verrouillage.

Selon une autre variante encore, I’un des clips 42 est percé d’un orifice, plus pré-
cisément la patte élastique 44 de 1’un des clips 42 est percée d’un orifice, tandis que le
verrou 50 ou 150 comprend une saillie, qui est regue dans I’orifice de cette patte
élastique 44 lorsque le verrou 50 est en position de verrouillage, de maniere a former
une goupille de retenue du clip 42 percé et a maintenir le couvercle 32 en position
fermée. Les clips 42 sont alors directement maintenus dans leur configuration relachée
et sans degré de liberté pour passer dans la configuration déformée, par la goupille
lorsque le verrou 50 ou 150 est en position de verrouillage.

Plus généralement, quel que soit I’agencement du verrou 50 ou 150, que ce verrou
bloque directement 1’é1ément d’accrochage 68 ou au moins un clip du type des clips
42, le verrou 50 ou 150 en position de verrouillage empéche le déplacement du
couvercle 32 de sa position fermée vers sa position ouverte, tandis que le verrou 50 ou
150 en position de déverrouillage autorise — autrement dit n’empéche pas —le dé-
placement du couvercle 32 de la position fermée vers la position ouverte.

Dans le premier mode de réalisation représenté, le mouvement de déverrouillage FS0
est un mouvement de translation et I’organe de rappel 54 est un ressort, une telle confi-
guration €tant relativement simple a assembler. En particulier, ’axe de verrouillage
AS52 est parallele a I’axe de charnicre A34.

Selon une variante non représentée, 1’axe de verrouillage A52 forme un angle,
en particulier un angle droit, avec I’axe de charniére A34 tout en restant parallele au
plan moyen P30, I’agencement de la portion de verrouillage 38 étant modifié en
conséquence.

Les modes de réalisation et les variantes mentionnées ci-dessus peuvent étre

combinés entre eux pour générer de nouveaux modes de réalisation de 1’invention.
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Revendications

Point de commande (16 ; 116) pour installation domotique (2), le point

de commande (16 ; 116) comprenant :

un corps principal (20), qui ménage un compartiment (V20) de
réception d’une ou plusieurs piles (26), le compartiment (V20)
débouchant sur une face externe (28) du corps principal (20)
par une ouverture (30) qui s’étend selon un plan moyen (P30),
un couvercle (32) de fermeture du compartiment (V20), le
couvercle (32) comprenant une portion d’obturation (36),
configurée pour obturer I’ouverture (30) dans une position
fermée du couvercle (32), le couvercle (32) étant articulé en
rotation avec le corps principal (20) autour d’un axe de
charniere (A34) parallele au plan moyen (P30) et étant dé-
placable par rapport au corps principal (20) selon un
mouvement d’ouverture (F32) entre la position fermée et une
position ouverte, dans laquelle I’acces au compartiment (V20)
est possible,

un verrou (50 ; 150), déplacable selon un mouvement de dé-
verrouillage (F50 ; R150) entre une position de verrouillage,
dans laquelle le verrou (50 ; 150) empéche le mouvement
d’ouverture (F32) du couvercle (32) de la position fermée vers
la position ouverte, et une position de déverrouillage, dans
laquelle le verrou (50 ; 150) autorise le mouvement
d’ouverture (F32) du couvercle (32), et

un organe de rappel (54 ; 154), qui tend a rappeler le verrou
(50 ; 150) dans sa position de verrouillage, le verrou (50 ; 150)
étant déplagable selon le mouvement de déverrouillage (F50 ;
R150),

caractérisé€ en ce que :

le couvercle (32) comprend un organe de retenue (40), qui est
déformable élastiquement entre une configuration relachée et
une configuration déformée, 1’organe de retenue (40) étant
configuré :

. pour coopérer avec le corps principal (20) lorsque le

couvercle (32) est en position fermée, de manicre a
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maintenir le couvercle (32) en position fermée par
retour élastique de 1’organe de retenue (40), et
. pour qu’un utilisateur puisse faire passer 1’organe de

retenue (40) dans la configuration déformée et
déplacer le couvercle (32) selon le mouvement
d’ouverture (F32),

. le verrou (50 ; 150) est porté par le corps principal (20), et

. le mouvement de déverrouillage (FS0 ; R150) est situé dans un

plan parallele au plan moyen (P30).

Point de commande (16 ; 116) selon la revendication 1, dans lequel le
verrou (50 ; 150) est configuré pour, lorsqu’il est en position de ver-
rouillage, empécher I’organe de retenue (40) de se déformer de sa confi-
guration relachée vers sa configuration déformée lorsque le couvercle
(32) est en position fermée et empécher le mouvement d’ouverture
(F32) du couvercle (32).

Point de commande (16 ; 116) selon la revendication 1, dans lequel le
couvercle (32) comprend un élément d’accrochage (68), I’élément
d’accrochage (68) étant configuré pour coopérer avec le verrou (50 ;
150) en position de verrouillage, de manicre a maintenir le couvercle
(32) en position fermée tant que le verrou (50 ; 150) est en position de
verrouillage.

Point de commande (116) selon I’une quelconque des revendications 1 a
3, dans lequel I’organe de rappel (154) est réalisé d’une seule piece avec
le verrou (150).

Point de commande (16) selon 1’une quelconque des revendications 1 a
3, dans lequel I’organe de rappel (54) est une piece distincte du verrou
(50), notamment un ressort métallique.

Point de commande (16 ; 116) selon 1’une quelconque des reven-
dications 1 a 5, dans lequel I’organe de retenue (40) est agencé a
I’opposé de I’axe de charniere (A34) par rapport a la portion

d’ obturation (36).

Point de commande (16 ; 116) selon 1’une quelconque des reven-
dications 1 a 6, dans lequel le verrou (50 ; 150) est recu dans un
logement (52) ménagé sur une face interne (24A) du corps principal
(20), le logement étant situé de 1’autre c6té de 1’axe de charnicre (A34)

par rapport a I’ouverture (30).
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Point de commande (16) selon 1’une quelconque des revendications 1 a
7, dans lequel le mouvement de déverrouillage (F50) est un mouvement
de translation.

Point de commande (16) selon la revendication 8, dans lequel le
mouvement de déverrouillage (F50) est parallele a 1’axe de charniere
(A34).

Point de commande (116) selon I’une quelconque des revendications 1 a
7, dans lequel le mouvement de déverrouillage (R150) est un
mouvement de rotation autour d’un axe (A102) orthogonal au plan
moyen (P30).

Point de commande (16 ; 116) selon 1’une quelconque des reven-
dications 1 a 10, dans lequel le verrou (50 ; 150) est déplacable selon le
mouvement de déverrouillage (F50, R150) a la main et sans outil.

Point de commande (16 ; 116) selon 1’une quelconque des reven-
dications 1 a 11, dans lequel, lorsque le verrou (50 ; 150) est en position
de déverrouillage, le couvercle (32) est déplagable selon le mouvement
de déverrouillage (F32) a 1a main et sans outil.

Installation domotique (2), notamment installation de fermeture ou de
protection solaire, comprenant un point de commande (16 ; 116) selon

I’une quelconque des revendications 1 a 12.
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[Fig. 5]
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[Fig. 6]
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[Fig. 7]
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