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RieSenie sa tyka oddelovacieho mecha-
nizmu sadiastok, najmi skrutiek privddza-
nych k hlavici skrutkovacej jednotky.
Podstatou oddelovacieho mechanizmu je,
Ze v telese oddelovacieho mechanizmu st T
v mieste vytstenia pevného Zlabu otofne T Io

uloZené odpruZené ramend opatrené oproti
sebe klinmi. V telese oddelovacieho mecha-
nizmu sd uloZené odpruZené indexy a vy-
tvorené vybranie pre uloZenie pohyblivého
Zlabu v mieste vyustenia pevného Zlabu.
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Vynélez sa tyka oddelovacieho mechaniz-
mu safiastok, najmé skrutiek privddzanych
k hlavici skrutkovacej jednotky.

V stdasnosti sa fasto vyskytuje poZiadav-
ka zasobovat montdZne pracoviskd sttias-
tkami. Jednym zo zakladnych problémov je
oddelenie jednej alebo viacerych sudiastok
7z urditej davky a v zorientovanej polohe
vychystanie do miesta odoberania alebo
priamo na poZadované miesto zaloZenia.

Doteraz zndme zariadenia s oddelovanim
sti¢iastok vyuZivaji napriklad nastrelovanie
po jednej sadiastke, neoddelitelné privody
stitiastok alebo odoberanie zo zasobnikov
a rostov. ‘

Nevyhodou doteraz zndmych zariadeni je,
Ze umoZiinji oddelenie jednej sutiastky a
nésledné dlhé dopravenie do miesta zalo-
Zenia. VyZaduje pomerne zloZity oddelovaci
mechanizmus, dalsi zdroj energie, zloZitej-
Sie riadenie.

Dal¥ou nevyhodou je, Ze vyZaduju trvalé
spojenie technologickej jednotky s oddelo-
vacim mechanizmom, o obmedzuje pchyb-
livost a dostupnost kK montovanému miestu.

Vys8ie uvedené nevyhody zmieriiuje a
technicky problém rie$i oddelovaci mecha-
nizmus stéiastok, najmé skrutiek, ktorého
podstatou je, Ze v telese oddelovacieho me-
chanizmu st v mieste vytlistenia pevného
7Tabu ototne uloZené odpruZené ramené o-
patrené oproti sebe klinmi. V telese odde-
Tovacieho mechanizmu sid uloZené odpruZe-
né indexy a vytvorené vybranie pre uloZenie
pohyblivého Zlabu v mieste vytstenia pev-
ného Zlabu.

Vyhodou oddelovacieho mechanizmu su-
Biastok, naiméd skrutiek je, Ze umo#iiuje vy-
tvorenie znafnej zasoby stfiastok priamo
pri hlavici skrutkovacej jednotky, fo zabez-
peti znatni plynulost technologickych o-
perdcii v davke.

Dalfou vyhodou je moZnost odloZenia po-
hvblivého Zlabu v polohe plnenia, pritom
stiiastky v pevnom Zlabe samodinne pre-
padnt do pohyblivého Zlabu a si pritom v
ka%dej fdze oddelovania a pohybu uzavreté
stenami &lenov wmechanizmu. Oddelovact
mechanizmus sitiastok, najmé skrutiek je
prikladne zndzorneny na pripojenych vy-
kresoch, kde na obr. 1 je nakresleny boko-
rys mechanizmu v iastofnom reze, na obr.
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2 je nakresleny jeho nérys, na obr. 3 je na-
kresleny bokorys mechanizmu, na obr. 4 je
nakresleny ndarys pohyblivého Zlabu a na
obr. 5 je nakresleny oddelovaci mechaniz-
mus v naryse v reze pri spojeni pevného a
pohyblivého Zlabu.

Oddelovaci mechanizmus saéiastok, naj-
mi skrutiek pozostdva z telesa 3 oddelova-
cieho mechanizmu pripejeného na pevny
Zlab 1 vibratného zasobnika 15. Pevny Zlab
1 mé vytvorenid drdZzku 7 pre vedenie skru-
tiek 9, ktord je zakrytd krytom 16 pevného
Zlabu 1. V telese 3 oddelovacieho mecha-
nizmu sd v mieste vytstenia pevného Zlabu
1 otofne uloZené odpruZené ramend 2. Ra-
mend 2 su odpruZenég tlatnou pruZinou 8
a st oproti sebe opatrené klinmi 6. V telese
3 oddelovacieho mechanizmu sd uloZené in-
dexy 9 odpruZené pruZinou 10. V telese 3
je vytvorené vybranie 18 pre uloZenie po-
hyblivého Zlabu 11 v mieste vyistenia pev-
ného #labu 1. Pohyblivy Zlab 11, opatreny
krytom 17, je stGdastou hlavice 12 skrutko-
vanej jednotky 13.

Funkcia oddelovacieho mechanizmu st-
Giastok, najmé skrutiek je nasledovné:

Skrutka 5 privddzand pevnym %Zlabom 1
do telesa .3 oddelovacieho mechanizmu je
zastavend uzavretymi ramenami 2, ktoré st
tlatené tlatnou pruZinou 8 otaCajic sa o-
kolo ¢apu 4 do polohy vymedzenej tvarom
telesa 3 oddelovacieho mechanizmu. Ked
vyprazdneny pohyblivy Zlab 11 vyZaduje vy-
chystanie davky skrutiek 5, zasunie obsluha
skrutkovacej jednotky 13 pohyblivy Zlab 11
do telesa 3 oddelovacieho mechanizmu. Pri
zastivani pohyblivy Zlab 11 roztvara rame-
na 2, tlatiac na klin 6, ¢im umoZni prepad-
nutie skrutiek 5 do hlavice 12 a naplnenie
pohyblivého Z#labu 11 davkou skrutiek.

Stdasne indexy 9 tlatené pruZinami 10
zapadnd do zahlbeni 14 a wmoZiiujd nechat
skrutkovaciu jednotku 13 s pohyblivym Zla-
bom 11 v odlo¥enej polohe a vykondvat intd
montaZnu operdciu. Ked montd% vyrobku
vyZaduje opat ddvku skrutiek, obsluha ta-
hom nadol vysunie skrutkovaciu jednotku
13 s Zlabom 11 z telesa 3 oddelovacieho
mechanizmu prekonajic tlak pruZin 10. Sd-
tasne tlatné pruZiny 8 tlakom na ramend 2
zabrafiuji vypaddvaniu daldich skrutiek 5.

PREDMET VYNALEZU

Oddelovaci mechanizmus sdéiastok, naj-
mi skrutiek pozostdvajici z telesa oddelo-
vacieho mechanizmu, pripojeného na pevay
¥lab vibratného zdsobnika, vyznadujtcli sa
tym, Ze v telese (3) oddelovacieho mecha-
nizmu sG v mieste vytstenia pevného Zlabu
(1) otofne uloZené odpruZené ramena {2)

opatrené oproti sebe klinmi (6), priom v
telese (3) oddelovacieho mechanizmu st
uloZené odpruZené indexy (9) a vytvorene
vybrania (18) pre uloZenie pohyblivého Zla-
bu (11) v mieste vytstenia pevného Zlabu
(1).
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