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Uklad automatycznego nastawiania polozenia zerowego wagi ze
wskazywaniem cyfrowym

N 1
Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycznego
nastawiania polozenia zerowego wagi ze wskazywaniem
cyfrowym.
Automatyczne nastawianie poloZenia zerowego jest
szczegblnie waine dla wag z cyfrowym wskazywaniem

cigzaru, przy czym najmniejsze odchylenie odczytu od®

0,000 kg wywiera szczegblnie niekorzystne wrazenie,
gdy szala wagi jest pusta.

Przejéciowe lub stale przesunigcie odczytu moze wynikaé
ze zmian polozenia wagi, wstrzaséw, h'sterezy, zwlaszcZa
przy dlugotrwalym wazeniu cigzkich przedmiotéw, zalegania
na szali wagi resztek wazonego materialu, ewentualnego
wplywu temperatury na elementy elektroniczne oraz zmian
wywolanych starzeniem si¢ tych elementéw po uplywie
dluzszego czasu, np. kilku lat.

Znane uklady nastawiania polozsnia zerowego wagi ze

" wskazywaniem cyfrowym zawleraja seale wagi polaczona
z mostkigm pomiarowym, ktory jest polaczony ze wzmacnia-
czem wstezpnym, ktéry to wzmacniacz jest polaczony z blo-

" kiem wzmacniacza, wyposazonym w filtr dolnoprzepusto-
WYy, za$ blok wzmacniacza i filtr sg polaczone z nastawianym
licznikiem i z czlonem poréwnywania zmiany wagi, przy
czym licznik jest podiaczony do pamieci, polaczonej z kal-
kulatorem, ktéry poprzez sterownik wskazan jest polaczony
ze wskaznikiem wagi, za$ do licznika, czlonu poréwaywania
zmiany wagi, pamieci, kalkulatora i sterowaika wskazad
jest podigczony zegar. ,

W ukladzie automatycznsgo mnastawiania polozenia

. Zerowego wagi, znanym ze szwedzkiego druku ogloszenio-

wego nr 373208 i zawierajacym obwéd automatycznej
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nastawy zera i regulator automatycznej nastawy zera, do
wyjécia licznika jest podlaczony cyfrowy detektor nadza-
kresowy. Uklad tego rodzaju nie pozwala na korygowanie
rozmaitych odchyleri, wywolanych przypadkowymi przy-
czynami, nawet poprzez sam licznik, a to z tego wzgledu,
Ze np. starzejace si¢ elementy calego obwodu ze wzmacnia-
czem pozostaja poza kontrola zera.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego ukladu nasta-
wiania polozenia zerowego, ktéry usuwa wszystkie wymie-
nione przyczyny przesuni¢é odczytu, tak Zze przy pustej

" wadze odczyt wynosi 0,000 kg a wymienione czynniki za-

kl6cajace nie powoduja powstawania bledéw rezultatu
wazenia. Cel ten osiaga si¢ na podstawie ukladu o cechach
charakterystycznych okre§lonych ponizej.

Uklad automsitycznego nastawiania polozenia zerowego
wagi ze wskazywaniem cyfrowym, zawierajacy szale wagi
polaczona z mostkiem pomiarowym, ktéry jest polaczony
ze wzmacniaczem wstgpnym, ktéry. to wzmacniacz jest
polaczony z blokiem wzmacniacza wyposazonym w filte
dolneprzepustowy, przy czym ten blok wzmacniacza i filtr |
dolnoprzepustowy sa polaczone z przetwornikiem napigcia
i czgstotliwosci, ktéry jest polaczony 2z mnastawianym
wstepnie licznikiem BCD i z czlonem poréwnywania

 zmiany wagi, przy czym wstepnie nastawiany licznik BCD

jest podlaczony do pamigci, polaczonej z kalkulatorem,
ktéry poprzez sterownik wskazan jest polaczony ze wskazni-
kiem, za§ do licznika BCD, czlonu poréwnywania zmiany
wagi, pamigci, kalkulatora i sterownika wskazan jest podia-
czony zegar, wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym,

~ 2e posiada jednostk¢ réiniczkujaca, do ktérej jest podiaczo-
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ny licznik BCD, podliaczona do jednostki przetwarzania
danych korekcyjnych, ktéra jest polaczona z jednostka ko-
rekcyjna, wlaczong przed licznikiem BCD, przy czym do
jednostki przetwarzania danych korekcyjnych jest podia-
czony czlon poréwnywania zmiany wagi, za$§ zegar jest pod-
laczony dodat.knwo do jednostki rézniczkujgcej i do jednost-
ki przetwarzania danych korekcyjnych.

Jednostke korekcyjna moze stanowi¢ jednostka korekcyjna
wartoéci nastawianej wstepnie, ktéra jest wlaczona pomigdzy
wstepny . nastawnlk licznika BCD a ten licznik BCD.

. Jednostke korekcyjna wartosci nastawianej wstepnie ko-
1zZystnie stanowi wstepnie nastawiany licznik BCD.

Zakres rézniczkowania jednostki rézniczkujacej jest od
9990 do 0008,0. Uklad moze posiadaé druga jednostke
rémiczknjaca o duzym: zakresie résn‘czkowania, lezacym
na zewngtrz zakresu rézniczkowania pierwszej jednostki
rbmiczkujgcej, przy czym ta druga jednostka rézmiczkujaca

jest podiqczona  do-: ‘jednostki poszukiwania szybkiego,

h(m jest podiaczona do jednostki korekcyjnej wartosci

nutawmne) wstepnie. Ponadto uklad moze posiadaé jednost-

ke dzielaca przez 2, wigczona pomiedzy przetwornik na-

piccia i czgstotliwodci a licznik BCD, przy czym do jednostki

dznelqee) przez 2 jest podlaczona jednostka pmtwamnla
danych korekcyjnych.

W ukladzie wedlug wynalazku sygnat wy)écmwy licznika
jest obserwowany i rézmiczkowany za pomocy jednostki
réimiczkujgcej. Wynik "réZniczkdwania jest podawany
W sprzeZeniu zwrotnym na wejécie licznika dla wywolania
sztucznego ,bledu”, ktéry shuzy do knmpmgowanil
jakiegokolwiek uchybu wskazania, powodujacego bdchyle-

- nia od wskazania zerowego. Tym samym w ukladzie wediug
wynalazku ulegaja korygowaniu wszelkie uchyby, nawet
uchyby powodowane przez sam licznik, i jest zapewnione
wskazanie zerowe.

WyposaZenie ukladu w jednostke réiniczkujacy, ktéra
w 5posdb ciagly obserwuje warto$¢ liczbows, dostarczong
przez hanlk BCD sprawia, e jeZeli ta wartoéc liczbowa
ré2ni si¢ w obrebie zakresu réimiczkowania od tahe) war-
todci liczbowej, ktéra daje wskazanie zerowe, wéwczas
jednestka rézniczkujaca wysyla poprzez jednostke korekcyj-
ng rozkaz korekcji dla utworzenia kompensujacego odchy-
lenia na wejéciu licznika BCD, czyli jezeli blad wartosci
liczbowej przejawia si¢ w innym niz zero wskazaniu na
wskatniku, wéwczas wartoé$¢ ‘ta jest korygowana przez
spowodowanie sztucznego ,,bledu” konipensujacego. Tym
samym automatyczna nastawa zera dotyczy wediug wynalaz-
ku przypadkéw, w ktérych odczyt na wskazniku jest inny
niz zero.

Umieszézenie jednostki korekcyjnej przed licznikiem
BCD powoduje korekte wartosci liczbowej licznika, az
wytworzy on warto$é liczbowa odpowiadajaca wskazaniu
zerowemu wagi.

Z polgczenia czlonu poréwnywania zmian wagi do jed-
nostki przetwarzania danych korekcyjnych uzyskuje sie
korzy$éé, polegajaca na tym, ze zakres réimiczkowania lub
nastawy zera (korekcja) i zakres wazenia moga naklada¢ si¢
na siebie, przez co mozZe byé osiggany nieograniczony
zakres nastawy zera lub korekcji ~
~ Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykladach
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1a i 1b przedstawiaja

widok obi1 stron cyfrowej wagi sklepowej, w ktérej zastoso-

wano uklad automatycznego nastawiania poloZenia zero-
wego, fig. 2— schemat blokowy ukladu automstycznego

~

nastawiania poloZenia zerowego,. fig. 3 — przebicgi napie- .

ciowe oraz dane automatycznego ukladu, fig. 5 — schemat
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blokowy ukladu automatycznego nastawiania polozenia
zerowego wedlug drugiego przykladu wykondnia wynalazku,
fig. 5 za§— przebiegi nastawiania polozenia zerowego
w ukladzie w wykonaniu wedlug fig. 4.

Na fig. 2 i 4 blok 1, 1a symbolizuje szale wagi 1 oraz
mostek pomiarowy 1a i wzmacniacz wstepny danych
wagowych wagi przedstawionej na fig. 1a. Mostek pomia-
rowy la moze stanowi¢ np. znany wydluzeniowo-paskowy
mostek pomiarowy. Dane pomiaru wagi doprowadza si¢ do

‘bloku wzmacniacza 2 z filtrem dolnoprzepustowym,

a nastgpnie do przetwornika napiecia i czestotliwodci 3.

- Z przetwornika napigcia i czgstotliwo$ci 3 otrzymuje sie

napiecie pulsujace o przebiegu przedstawionym u géry
na fig. 3. Liczba impulséw w jednostce czasu rosnie wraz
ze wzrostem ci¢Zzaru i maleje z jego zmniejszeniem.

W przedstawionym. przykladzie wykonania jeden impuls
wagowy odpowiada ci¢zarowi 0,5 g. Otrzymany cigg impul-
séw przechodzi przez dwdjke dzielaca, skutkiem czego
czestotliwoéé impulséw wyjéciowych jest o polowe nizsza,
co powoduje, Ze jeden impuls odpowiada cigzarowi 1 g.
Ten ciag impulséw doprowadza si¢ do nastawianego
wstepnie w kodzie BCD licznika 4, co w érodkowym prze-
biegu na fig. 3 przedstawiono jako czgstotliwo$¢é pomiarows
licznika BCD. Wyijécie przetwornika napiecia i czestotli-
wodci jest réwniez doprowadzone do czlonu poréwnywania
zmiany wagi 6 oraz czionu okreélama czasu funkc;l, to jest
do zegara 12.

Podstaw¢ do automatycznego ustawiania poloZenia
zerowego tworzy tara mechanizmu mostkowego, ktérg to
wartoé¢ wprowadza si¢ wstepnie i zapami¢tuje w nastawia-
nym wstepnie liczniku BCD 4. Przykladowo, jedli tara
mechanizmu mostkowego wynosi 5342 g, to do licznika
BCD 4 wprowadza si¢ liczbe 1000 — 5342 = 4652 jako
ustawienie poczatkowe. Jesli szala wagi jest pusta, to uzys-
kuje si¢ jako rezultat wazenia i przeliczania 4658+ 5352+
= (1)0000 g, a poniewaz wskazanie rezultatu jest ograni-
czone do. czterech’ miejsc dziesi¢tnych, to otrzymane
wskazanie wynosi 0,0000 kg. )

W przypadku gdy wskazania maja mie¢ podziatke
co 2 g, to wymienione wyZej czynniki, wplywamc stale na
wskazania, powodowalyby zmiany wskazath np. w zakresie
9,996—0,004 kg, przy czym dla wigkszych czaséw pomiaréw
moga by¢ jeszcze wigksze odchylenia od stanu zerowego.
Wiiénie dla uniknigcia takich stanéw opracowano ukiad
wedlug wynalazku.

W pierwszym przykladzie wykonania wynalazku, pmd—
stawionym na fig. 2 i 3, na wejéciu bloku wzmacniacza
stylmujacego 2 dodaje si¢.z jednostki korekcyjnej 5 na przy-
kiad 64 stopni napi¢cia korekcyjnego, z ktérych kazdy
odpowiada okolo 0,5 g. Jako zakres pokrycia zmian poloZe-
nia zerowego w przedstawionym przykladzie wykonania
przyj¢to +16 g. Mozliwe jest jednak odpowiednie rozsze-
rzenie tego zakresu. Impulsy napigcia korekcynégo moga
byé ksztaltowane np. za pomocy réwnoleglych obwodéw
rezystancyjnych, ksztaltujacych np. osiem stopni po 0,5 g
i osiem po 4 g, co lacznie pozwala na utworzenie 64 stopni
korekcji napiecia.

Sterowanie napigciem korekcyjnym ma nastepujacy
przebieg. Po wlgczeniu wagi rozpoczyna si¢ okres rozruchu
i poszukiwania w czlonie 11 o czasie trwania przykladowo
112 sekund, w ktérym uklad automatyczny poszukuje
liczbowego odpowiednika cigzaru (1)0,0000 kg. Nastepuje
to w chwili, gdy naplgcle jednostki korekcyjnej 5, zaczynajgc
od najnizszego poziomu to jest od odczytu (1) 0000—16 =
= 9984 i kroczqc wartosciami odpowiadajacymi przyrostom
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wagi po 0,5 g, osiagnie poziom odpowiadajacy wynikowi -
wazenia (1)0000. Okres migdzy krokami korekcyjnymi,
stanowiacy okres pomiarowy, Wynos_i 440 ms. Jedynym
ograniczeniem tego rodzaju rozruchu i poszukiwania jest to,
aby w czas’e okresu rozruchowego szala wagi byla pusta.
Taki ,,czas xozruchu”, przypadajacy jeden raz na po-
czatku daia, gdy wage wprowadza si¢ do uZytku, i wyno-
szacy 2 minuty nie stanowi jednak wymagania trudnego do
spelnienia. . ,

Po osiagnicciu wyniku liczenia (1)0000 rozpoczyna
dzialanie uklad automatycznego nastawiania poloZenia
zerowego. W przypadku, gdy wyaik liczenia w okresie
pomiarowym lezy w przedziale 9999,0— (1)0000,5, wéw-
czas jednostka przetwarzania danych korekcyjnych 8 wydaje
rozkaz korekcji i rozkaz kierunkowy ,,do géry’’ dla jednostki
korekcjinapigciowej 5.

W przypadku, gdy wynik liczenia lezy pomiedzy (1)
0001,0 a (1)0002,0, wéwczas przesylany jest odpowiednio
rozkaz korekcji i rozkaz kierunkowy ,,na dob”. Rozdzielczo$¢
rezultatu liczbowego wynosi 0,5 g (1/2 stopnia). Stosuan-
kowo dlugi okres korekc)i lub czasu mi¢dzy rozkazami ko-
rekcji, wynoszacy 440 ms, powoduje réwniez diugi okres
pomiarowy, co sprawia, ze ruchy zakléceniowe pustej szali,
takie jak spowodowane pradami powietrza lub wstrzasami,
moga powodowaé powstanie rozkazéw korekcji na falszywej
podstawie najwyzej po jedaym w kizdym kierunku, po

czym nastgpuje juz korekcja w przecwaym kierunku .

arezultat wynosi +-0. .
Uktlid automatyczny daZy do tego, aby rezultat liczbowy
dla pustej szali utrzymywaé w granicich (1) 0000,5—
_(1)20001,0. ‘Przedzial tan jest wybrany korzystnie dla
uzyskania odstepu 0,5 g od wyaika liczznia, (1)3300,0.
Ten odczyt stanowi réwaiez granice kasowania wskazania,
przy ktorej rezultat nizszy ewentualnie wyzszy Kasuje
wskazanie ewentualnie inicjuje wyswietlanie wskazan.
Odstgp-0,5 g od odczytu kasowanego daje pewno$é, ze
wskazania zakldceniowe powodowane przypadkowymi ru-
chami nie beda powtarzaly si¢ tak czgsto, jakby to mialo
miejsce w przypadku wyboru granicy dzialania w prze-
dziale (1)2009,0—(1)0000,5. Poniewaz odczyt jest sto-
pniowany co 2 g, to odczyt 0,001 kg nie jest wykazywany.
Przyjmujac za podstawe wybrane w przykladzie wartosci
ekstremalne, lub tak zwane ,,normalne” Kkryteria, uklad
automatyczny nie koryguje wyaiku liczbawego 9999,0, co
moze wystapi¢ przy odcigzeniu rgczny.n, podobnie jak i
wyniku (1)0002,0, ktéry moze wystapi¢ w trakcie wazenia.
Gdy impuls z czlonu poréwaywania zmiany wagi 6,
wytwarzany przy predkoscizmian wigkszejniz 1,5 g/220 ms
i sygaal z elementu zaciemnienia wskiazan 10’ wystapia
réwnoczeénie, wowczas uruchamia si¢ czlon poszukiwania
wagi resztkowej 9 np. na okres 6,5 sekundy. Nastepuje
to w praktyce wskutek ,,negatywnego’® przeskakiwania
me chanizmu mostkowego przy zdejmowaniu towarzu wa-
Zonego. -
W czasie poszukiwania wagi resztkowej w czlonie 9
napiecie korekcyjne ieduostki 5 ma czas dla wyelimino-
wania reszty w iloéci 14 po 0,5 g kazda, tojest 7 g, przy czym
moze to stanowié pozostalo$¢ wazenia lub réwniez histe-
reze, zwlaszcza przy wykonanym wazeniu cigzkich towa-
réw. )
Kryterium poszukiwania wagi resztkowej, podobnie jak
i kryterium rozruchu i poszukiwania, odczytuje si¢ z tak
zwanego ,,normalnego’’ kryterium w jednostce przetwarza-
nia danych, je§li wchodzi ono w zakres 999,0— (1)0002,0.
Okres poszukiwania wagi resztkowej przerywa si¢ na-
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6 -
tychmiast jesli przed jego uplywem nastapi nowe wazenie.
Przerwania dokonuje impuls czlonu poré6wnywania zmiany
wagi 6, ktéry wystepuje sam, bez sygnalu zaciemnienia
‘wskazail. W przypadku gdy w przedstawionym przykladzie
reszta jest wicksza niz 8 g, to poszukiwanie wagi resztkowej
nie jest wykonywane, lecz waga resztkowa pozostaje jako
rezultat waZenia. Ma to miejsce jedynie wowczas, gdy
pozostalo$é po wazeniu jest tak duza i widoczna, Ze wskazane
jestjejusuniecie. ¥

W przykladzie wykonania wynalazku przedstawiohym na
fig. 4 i 5, reczny nastawnik 4a licznika BCD 4 nastawia sie
na jakakolwiek liczbe, mniejszq niz obliczona liczba nastawy
jak podano wyzej, np. na 4558. Miedzy nastawnikiem 4a
i nastawianym licznikiem BCD 4 znajduje si¢ jednostka
korekcyjna 5 liczby nastawianej, ktéra moze stanowié
nastawiany licznik BCD. Aytomatyczne ustawianie poloze-
nia zerowego opiera sie n‘:&n, e obserwowana jest stale
warto$¢ liczbowa dostarczana przez licznik BCD 4 i na jej
podstawie jednostka korekcyjna steruje liczba ustawiang
tak, Ze przetwa-za si¢ ona na takg liczbe, za pomocg ktdrej
uzyskuje si¢ wskazanie 0,000 kg.

Nastawiona warto$¢ 4558 na nastawniku 4a powoduje,
ze pusta-waga bedzie miala wskazanie 9 900 g, o ile taka
wjemna warto$§é zostanie wyéwietlona. PrzybliZenie war-
toéciliczbowej (1 0000 z wartosci 9 900 nast¢puje za pomocy
opisanego niej poszukiwania szybkiego. ‘Wartos¢ liczbowa

- dostarczana przez licznik BCD 4, trzy jej cyfry znaczace

o najwigkszej »wartoéci s jest obserwowana kolejno za pomocg
jednostki rézniczkujacej 11a, ktéra uwzglednia kazdg

‘warto$¢ liczbowa w przedziale 9 800—9 99 (N), przy czym

(N) oznacza tu dowolng cyfr¢ 0—9. Przy wlgczeniu wagi,
warto$¢ liczbowa licznika- BCD 4 lezy w wymienionych
granicach réwaiez w przypadku, gdy w nastgpstwie
zadzialania r6znych czynnikbw zakléceniowych. po nasta-
wieniu nastawnika 4a pow.nny wystgpi¢ zmiany w odpowie-
dzi,do 4-100 g. Gdy jednostka rézniczkujaca 11a stwierdzi,
Ze wartos¢ liczbowa licznika BCD 4 lezy wewnatrz jej za-
kresu rézniczkowania, to steruje ona za pomocs jednostki
poszukiwania szybkiego 11b jednostkg korekcyjng 5’ liczby
nastawianej wstgpaie tak, Ze otrzymuje si¢ impuls korekcji
w kazdym okresie pomiarowym, sterowanym zegarem 12.

W przedstawionym przykladzie wykonania ukladu
impuls korekcyjny powoduje szybkie poszukiwania w jed-
nostce korekcyjnej — 5’ nastawionej liczby mnozenia przez
10, w tym przypadku przez odpowiednioé¢ 10 g. Gdy
liczba nastawiona wzro$nietak znacznie, Ze zlicznika BCD 4
uzyska si¢ liczbe 999 (N), to osiaga si¢ woéwczas granice
jednostki rézniczkujacej 11a i poszukiwanie szybkie ustaje.
Réwnocze$nie uruchamia si¢ opisane ponizej wlasciwe
nastawianie zera.

Warto$¢liczbowa licznika BCD 4 obserwuje si¢ za pomoca -
jednostki rézniczkujacej 7’, dla ktérej w przedstawionym
przykladzie wybrano zakresy- rézniczkowania 999 (N),0—
0000,5 oraz 0000,5 — 0008,0. Jednostka rézniczkujaca 7°
réwnoczesnie stwierdza kierunek, to znaczy po ktérej
stronie warto§ci 0000,5 lezy okre$lana warto$é liczbowa.
Po zatrzymaniu wigc poszukiwan szybkich jednostka réz-
niczkujaca 7’ dostarcza poprzez jednostke przetwarzania
danych korekcyjnych 8 do jednostki korekcyjnej 5. nasta-
wiong uprzednio liczb¢ impulséw, a kierunek korekcji
»»do gory” jest dalej skuteczny bez przerwy.

- Droga impulséw korekcyjnych na fig. 4 wskazana jest
strzalka 8a. Kierunek korekcji wskazuje polaczenie 8b.
Impulsy korekcyjne sa wysylane jedynie przy kazdym co
drugim okresie pomiarowym, sterowanym- zegarem 12
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Jednostka przetwarzania danych korekcyjnych 8 steruje
przy tym jednostka dzielaca 13 tak, ze w tym samym okre-

sic pomiarowym, w ktérym przychodzi impuls korekcyjay,

blokuje si¢ przejécie przez jednostke dzielaca 13 impulséw
wagowych, przychodzacych z przetwornika napigcia i czg-
stotliwosci 3. Wymieniony impuls wagowy przepuszcza si¢
w kazdym co drugim okresie pomiarowym, w ktérym

nie przychodza imbnlsy korekcyjne. W ten sposéb realizuje

si¢ korekcje postepujaca o kroku 0,5 jednostki pomiarowej
ap. 0,5 g. W ten sposéb réwniez przeprowadza si¢ czynnosci
korekcyjne z takg sama dokladno$cig jak dokladno$é réz-
niczkowania. Dokladnoéé réiniczkowania wynoszacg 0,5
jednostki pomiarowej uzyskuje si¢ dzi¢ki temu, ze odpowie-
dni impuls dzieli okolo 509 swego czasu na réine stany.
Korekcja zachodzi tym samym w stopniach odpowiadaja-
cych krokom 0,5 g, jakkolwiek liczbe nastawiang zwicksza
si¢ stopniami, ktére odpowiadaja 1 g. W koricu osiaga si¢
wartoé¢ liczbowa 0000,5 i zatrzymuje na tej wartoéci,
oscylujac wokél niej z obu stron. Kierunek korekcji zmienia
si¢ na przemian z ,,ku gérze” na ,.ku dolowi” i odwrotnie.

Alternatywnie mozliwe byloby ustawienie w jednostce
réiniczkujacej 7’ takiego zakresu, wewngtrz ktérego lezace
wartodci liczbowe nie wyzwalajg 2adnych dzialah korekcyj-
nych. Nie jest to jednak niezb¢dne, poniewaz korekcje
zachodzace w obszarze 0000,0—0001,5 nie podlegaja
wyswictlaniu. ‘

Dia jednostki rézniczkujacej 7 istnieje mozliwoé¢ wyboru
gémej granicy wedlug najmniejszego waZonego cigzaru.
Np. przy wagach sklepowych nie wystgpuje w praktyce
potrzeba waZenia ci¢zaréw mniejszych niz 10 g i w takim
preypadku jako gérna granice,rézniczkowania wybiera si¢
0008,0. Tym samym, je§li warto$¢ liczbowa odchyli sie
ku gérze od wartofci odpowiadajacej wskazaniu zerowemu
skutkiem wymienionych czynnikéw, zwlaszcza pozostalosci
po waZeniu, to jednostka rézniczkujgca 7 wysle poprzez
jednostke przetwarzania danych korekcyjnych 8 impulsy
korekcji i kiernnku ,,ku dolowi” do jednostki korekcyjnej 5
liczby nastawianej. Réwniez i w tym przypadku wysylanie
impulséw korekcyjnych nastepuje jedynie w co druglm
okresie pomiarowym.

Podczas okreséw pomiarowych, w ktérych nie wystepuja
impulsy korekcyjne, blokuje si¢ przejécie pierwszych
impulséw wagowych, trafiajacych do jedmostki dzielgcej
13, przy czym w odpewiednich okresach pomiarowych
uzynku)c si¢ korekcj¢ po 0,5 jednostki pomiarowe;j ,,ku do-
lowi”, jakkolwiek liczba nastawiona mnie jest korygowana.
Jesli w nastgpnym okresie pomiarowym nie zostanie zablo-
kowane przejicie pierwszego impulsu, to w stosunku do
poprzedniego uzyskuje si¢ jedynie korekcje ,ku dolowi®
0 0,5 jednostki pomiarowej, pomimo, Ze liczb¢ nastawiona
koryguje si¢ ,;ku dolowi” o jedna jednostk¢ pomiarowg.
Po wykonanej korekcji warto$¢ liczbowa wchodzi w oscy-
lacje po obu stronach wartosci (1)0000,5w krokach 0,5.

Tym samym w zwigzku ze zwyklym przebiegiem wazenia
nie dokomuje si¢ Zadnego niepotrzebmego korygowania,
a jednostke przetwarzania danych korekcyjnych 8 steruje
si¢ za pomocy jednostki poréwnywania zmiany wagi 6
tak, Ze przy predkosdci zmian wagi przekraczajacej okreélong
warto$¢ nie zachodzi zadna korekcja. W przypadku normal-

.nej wagi sklepowej korzystna dolna granica predkosci
zmian wynosi 1,5 g/220 ms.

Warto#¢ liczbowa nastawianego licznika BCD 4 przecho-
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dzi do pamigci 14 a z niej do kalkulatora 17 i poprzez sterow-
nik wskazali 18 do wskaznika 19. W przypadku, gdy za-
pomoca przyciskéw 16a przekazuje si¢ dane cenowe do
kalkulatora 17, woéwczas za pomoca sterownika cen 15 blo-
kuje si¢ dost¢p danych wagowych z pamieci 14 do kalkula-
tora 17, w ktérym nast¢puje mnozenie ceny jednostkowej

. przez wage i otrzymuje si¢ cen¢ wynikowa do wyswietlania.

Srodki te nie naleza jednak do uktadu automatyczmego
ustawiania polozenia zerowego, ktéry moze by¢ stosowany
w wagach ze wskazaniami cyfrowymi, wszystkich dowol-
nych typow.

Dzialanie ukladu automatycznej korekcji zera wed]ug,
wynalazku nosi charakter tarowania, to znaczy warto$é
korekcyjna odpowiada wadze, ktéra trzeba dodaé lub odjaé
od calkowitej wagi. Blad z przesunigcia eliminuje si¢ tym
samym calkowicie, za§ blad wzmocnienia koryguje si¢
w stosunku tara /brutto.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego nastawiania poloZenia zero-
wego wagi ze wskazywaniem cyfrowym, zawierajacy szale
wagi polgczong z mostkiem pomiarowym, ktéry jest pota-
czony ze wzmacniaczem wstepnym, ktéry to wzmacniacz
jest polaczony z blokiem wzmacniacza, wyposaZzonym
w filtr dolnoprzepustowy, przy czym ten blok wzmacniacza
i filtr dolnoprzepustowy sa polaczone z przetwornikiem
napigcia i czestotliwoéci, ktéry jest polaczony z nastawia-
nym wstepnie licznikiem BCD i z czlonem poréwnywania
zmiany wagi, przy czym wstepnie nastawiany licznik BCD
jést podlgczony do pamieci, polaczonej z kalkulatorem,
ktéry poprzez sterownik wskazan jest polaczony ze wskazni-
kiem za$ do licznika BCD, czlonu poréwnywania zmiany
wagi, pamieci kalkulatora i sterownika wskazan jest podis-
czony zegar, znamienny tym, Ze posiada jednostke
ré6imiczkujaca  (7,7’), do ktérej jest podlaczony licznik
BCD (4), podigczong do jednostki przetwarzania danych
korekcyjnych (8), ktéra jest polaczona z jednostks korekcyj-
n3 (5,5’), wlaczong przed licznikiem BCD (4), przy czym
do jednostki przetwarzania danych korekcyjnych (8) jest
podlaczony czlon poréwnywania zmiany wagi (6), za$
zegar (12) jest podlaczony dodatkowo do jednostki réznicz-
kujacej (7,7’) i do jednostki przetwarzania danych korek-
cyjnych (8).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze jednostke
korekcyjng stanowi jednostka korekcyjna (5’) wartosci
nastawianej wstepnie, ktéra jest wlaczona pomi¢dzy wstepny
nastawnik (4a) licznika BCD (4) a ten licznik BCD.

3. Uklad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze jednostke -
korekcyjng (8’) wartosci nastawianej wstgpme stanowi
wstepnie nastawiany licznik BCD.

4, Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, e zakres
rézniczkowania jednostki rézniczkujacej (7°) jest od 9990
do 0008,0.

5. Uklad wedlug zastrz. 2 albo 3, znamienny tym, Ze
do jednostki korekcyjnej (5 ) wartoéci nastawianej wstgpnie
jest podlaczona jednostka poszukiwania szybkiego (11b)
do ktérej jest podiaczona druga jednostka rézmiczkujaca
(11a) o duZzym zakresie r6imiczkowania, lezacym na zewngtrz
zakresu rézniczkowania jednostki rézmiczkujacej (7°).

6. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, e do jed-
nostki przetwarzania danych korekcyjnych (8) jest podia-
czona jednostka dzielaca przez 2 (13), wiaczona pomiedzy
przetwornik napigcia i czestotliwosci (3) a licznik BCD (4)
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