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Chéapadio pre manipuldciu s geomericky-
mi objektami podla AO &. 243771, u ktorého
jo sastava raunien vkontend nepriamymi de-
Yastomi, ktorveh €innd Cast je vytvorend v
fetustioch pevoe uloZenou gulouw & v Celus-
ti odpruZen& uloZenym valcom, prispdsobe-
nymi rozmerom a tvaru uchopovanych ob-
jektov. Chédpadlo je moZné pouZit zejmeéna
pri kongtrukcii manipulaéngch zariadeni.
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Vynélez sa tyka chédpadla pre manipuld-
ciu s geometrickymi objektami podla za-
kladného vynélezu chrdneného ¢&s. AO
243771

V st&asnosti zndme chépadla s mechanic-
kym uchopovanim objektov maji pohon
prstov vytvoreny na principe préace noZnic,
zverdkov, kliesti, paralelogramov, pruZznych
prstov alebo ¢ldnkov chobotnic. U tychto
chédpadiel je moZné dosiahnut len maly u-
chopovaci a tvarovy rozsah, {im sa zuZuje
rozsah pouZitia tychto v malosériovej kon-
centrovanej vyrobe. Chépadld su rieSené
véadSinou ako dvojtelustové, &im sa zvitsu-
je obtiaZnost centrovania uchopenych objek-
tov.

Zo studasného stavu techniky st zndme
klieStiny, ktoré wupinaji bremena tak, Ze
zvernd sila medzi delustami a bremenom
sa vyvodi gravitatnym Gfinkom bremena
klieStiny, t. j. zverné Celuste. Uzavretie Ce-
Tusti sa deje pOsobenim sily na pdkovy me-
chanizmus, ktory uzatvdara funkénd cast Ce-
lusti, zviera bremeno a dalS$im poésobenim
zdvihovej sily vyvodzuje zverni silu v &e-
Tustiach minimélne tak velku, Ze-trecie zloz-
ky tejto sily st vy3Sie ako gravitatna sila
bremena.

Nevyhodou rieSenia je, Ze otvaranic &elus-
ti musi vo vidcSine pripadov vykondvat ob-
sluha.

Daldim zndmym typom klieSliny je zvier-
ka, ktord upina bremeno medzi pevna opor-
na plechu pritlaénym palcom, ktory je vy-
tvoreny padkovym wmechanizmom, kde jeden
koniec péky je pritlatnym palcom a na dru-
hy pésobi zdvihiova sila. Zmenou polohy o-
totného €apu sa dosahuje zmena velkosti
pritladnej sily medzi palcom, bremenom a
peviou €elustou. Uvolnenie zovretia sa do-
sahuje uvolnenim vystrednika pevinej Ce-
luste.

Nevyhodou rieSenia je, Ze zmenSenim
hrabky upinaného bremena sa nedd vidy
zabezpetit rovnobeZnost pritlaénych pldoch
zvierky.

Podla DE 2916899 je zname chédpadlo,
konStrukéne prevedené tak, Ze okrem vy-
kyvného ramena mé eSte na klie§tine pohyb-
livo uloZené dalSie rameno, opatrené dora-
zom a tieZ vykyvnym palcom, ktory sliZi na
blokovanie uchytenych objektov. vo wvnftri
klieStiny a sti¢asne spolu s dalS$im objektom
vikyvom smerom dovniitra umoZiiuje ucho-
penie a prendSanie sifasne viacerych ob-
jektov, napriklad gulatiny. Dopravujice vy-
kyvné rameno mé& na svojom konci kibovi-
té prediZenie pre dopredny pohyb a spidtny
pohyb je obmedzeny dorazom.

RieSenie je vSestranne pouZitelné, kon-
gtrukéné prevedenie v8ak pomerne kompli-
kované. Hodi sa skor pre dosahovanie zvy-
Seného vykonu pri objemnych a dlhych pre-
néSanych sufasti ako gulatina, rdry a pod.
Uspdsobenim kon$trukcie by mohlo slaZit
aj pre upotrebenie prenédSania menSich si-
Casti.
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St zndme tieZ chdpadld zaloZené na prin-
cipe postupného odvalovania sa prilnajacich
¢lankov po povrchu objektu. Charakteristic-
ké pre chépadla chobotnicového typu je, Ze
ur¢ité mnoZstvo rovnako velkych Clankowv
postupne deli drdhu uchopenia. Bezpetnost
uchopenia moZno zvitSovat vitsim pottom
¢ldnkov prstov, ¢o sp8sobuje kon3trukéna
a funkénd zloZitost.

Druhy spdsob rieSenia sa vyznafuje tym,
#e koliky, ktoré tvoria osadenia vystupnych
prvkov. chdpadla, maji moZnost dopluko-
vych pohybov pre potreby dokonalého za-
bezpetenia styku s premenlivym tvarom ob-
jektu uchopenia.

Nevyhodou rieSenia je kon3trukéna zlo-
Zitost, velké rozmerové parametre a urci-
tost rozmerového rozsahu.

Dalsie rie$enie predstavuje dvojprsté cha-
padlo, skladajice sa z viacerych ¢lankov
pospédjanych navzdjom hriadelmi s otoéne
uloZenymi parmi kladiek. Prsty s obohnané
bubon, spojeny cez spojku s elektromoto-
rom.

Nevyhodou rieSenia je obtiaZnost zahezpe-
Cenia rovnakého tlaku po upinacej ploche,
centrickost uchopenia a kon8trukénd zloZi-
tost.

Inym rieSenim je pretlakova hlavica s
pruZnymi prstami, ktord pri pdsobeni tlako-
vého vzduchu v elastickej komorovej hadi-
ci, upeviienej jednostranne na neroztaZznom,
ale ohybnom elemente je deformovand tak,
Ze je schopnéd uchopovat objekty Iubovolné-
ho tvaru, no v.obmedzenom rozsahu ich roz- .
merov a pri menSich presnostiach poloho-
vania.

V sudasnosti st zndme rieSenia viaciéelo-
vého alebo univerzélneho charakteru, ktoré
umoZiinji manipuldciu s pomerne Sirokym
rozsahom tvarov a rozmerov objektov zalo-
Zené na Stididch ludskej ruky s viacerymi
pohyblivymi &elustami, iné vyuZivaji naté-
Canie dvoch Celusii pri tretej pevnej podla
tvaru uchopovanej siifiastky.

Napriek viacifelovosti kaZdé z tychto
chédpadiel mé ocbmedzenia pre uréity roz-
mer, hmotnost a tvar sudiastok. Univerz4l-
nost sa dosahuje relativne néakladnou tech-
nolégiou, zaistenie potrebnych funkcii je né-
kladné, pomer hmotnosti k nosnosti je vel-
ky.

Jedno z rieSeni, vhodné pre vyuZitie v ma-
losériovej koncentrovanej vyrobe, poskytuje
chédpadlo podla &. AO — 243771, u ktoré-
ho teleso chdpadla je pevne spojené s line-
drnym valcom, ktorého piestna ty¢ je opat-
rend priamou Celustou, na ktorej st kyvne
a sulasne suvne z oboch strdn usporiadané
ramend, ukonfené v tvare ozubenych seg-
mentov, uloZenych v ¢apoch, spoluzaberajdc
s dal8imi, opaéne uloZenymi ramenovymi &e-
lustami, ktoré sd zo strany ozubenych seg-
mentov uloZené v Eapoch a druhy koniec tvo-
ri nepriama &elust, spojené e$te pomocnym
ramenom, kioré umoZiluje priamodiary po-
suv gelusti,
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Prax ukézala potrebu prispdsobenia tvaru
Celustl a dopliinjicej funk&nosti tohto typu
chapadiel pre geometrické (gula, valec, hra-
nol, kvéader, ihlan, kuZel, hyperboloid...)
objekty, zabezpetujlice stabilné uchopenie a
drZanie bez potreby centrovania tohoto v
priebehu manipuldcie a pre zabrdnenie jeho
vypadnutiu.

Tieto poZiadavky a technicky problém rie-
31 konstrukéné prevedenie podla vynélezu,
ktorého podstatou je stistava ramien ukon-
¢end nepriamymi Celustami, pri€om C¢inné
gast jednej nepriamej ¢eluste je tvorend od-
pruZene uloZenym valcom a &innad €ast o-
statnych nepriamych ¢elusti je prevedena
v tvare gule.

Prevedenim pohybu &elustl pomocou kom-
binovanych prvkov podla vyndlezu sa do-
siahne rozsirenie tvarov uchopenia. Tym, Ze
priama &telust je rovinnd a dve nepriame Ce-
fuste majd gulovy tvar pri tretej odpruZe-
nej valcového tvaru, dosiahne sa eliminécia
zmeny polohy osi uchopovanych objektov z
prisiudného rozsahu rozmerov a tvarov, ¢im
sa zvy&i bezpetnost a presnost uchopenia,
odstrani sa potreba dodatotného centrova-
nia manipulovanych objektov. k osi uchope-
nia. Univerzalnost pouZitia chédpadla sa do-
siahne tvarom uchopovacim ¢elusti v ramci
geometirickych objektov symetrickych tva-
rov. Vyhodou navrhovaného rieSenia je pre-
dovsetkym novy pristup konStrukéného rie-
enia a usporiadania prvkov chédpadla, u-
moZiiujic zlepSenie kontaktného uhla cha-
padla.

Na pripojenomn vykrese je na obr. 1 v na-

ryse a Ciastoénom reze a na obr. 2 v pddo-
ryse znézornené chéapadlo podla vynélezu,
so zndzornenim jeho funkcie.

Chépadlo podla vynédlezu, ako je znézor-
nené na obr. 1, pozostdva z telesa chépadla
1, ktoré je pevne spojené s linedrnym val-
com 2, ktorého piestna ty€C 3 je opatrené
priamou ¢elustou 7. Na danej priamej &elus-
ti 7 st kyvne a stifasne suvne, z troch stran
usporiadané ramend 4, ukoncené v tvare o-
zubenych segmentov 11, uloZenych v d&a-
poch 12, spoluzaberajic s daldimi, opalne
uloZenymi ramenovymi &elustami 5, ktoré
si zo strany ozubenych segmentov 11 uloZe-
né v ¢apoch 13 a druhym koncom volne spo-
jene s nepriamymi ¢elustami & a 9, kde te-
Zenym valcom a ¢innd ¢ast ostatnych ne-
mocnymi ramenami 6 s nepriamymi &elus-
tami 8 a 9, u ktorych ¢innd, uchopovacia a
zvieracia Cast plochy je prevedena v tvare
gule a v tvare valca 10 odpruZeného v de-
lusti 8.

Zdkladnym pohonnym prvkom chdpadla
podla vyndlezu je linedrny valec 2, ktory je
pevne spojeny s telesom chépadla 1. Pohyb
od linedrneho valca 2 je prendSany priamo
na priamu ¢elust 7, ktord tvori jednu z u-
chopovacich &elusti a zdroveil zabezpeluje
prenos uchopovacej sily a pohybu na susta-
vu ramien 4 a 5. Pohyb z ramenovych &elus-
ti 5 je priamo prenaSany na nepriame &elus-
te 8 a 8 volne spojené s prisludnym rame-
nom 5. Centrickost uchopenia sa dosahuje
pomocou gulového tvaru celusti 9, valca 10
odpruZene uloZeného v &elusti 8 a pomocné-
ho ramena 6.

PREDMET VYNALEZU

Chépadlo pre manipuldciu s geometric-
kymi objektami podla autorského osved&e-
nia €. 243 771 vyznadéujici sa tym, Ze ststa-
va ramien (4, 5) je ukondend nepriamymi

telustami (8, 9), pricom &inna tast jednej
nepriamej felusti je tvorend odpruZene ulo-
Zenym valcom a €innd €ast ostatnych ne-
priamych &elusti je prevedend v tvare gule.
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