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Celem wynalazku jest zapisywanie cy-
frami umieszczanemi w jednym rzedzie o-
raz przesylanie na odleglos¢ wskazar wag
samoczynnych lub wszelkich przyrzadéw
pomiarowych i sygnalizacyjnych, zaopa-
trzonych we wskawbwki lub wskazniki po-
dobme. ‘

Aby uniknaé tarcia lub wszelkiego wy-
sitku dodatkowego, kioryby wplywal wu-
jemnie mna crulo$¢ prryrzadu, wop. wagi,
oraz biorac pod uwage do$§é znaczna, site
napedowg niezbgdna de aruchomienia u-
rzsdeenia zapisujgceffo, zamiast bespo-
$radniego wyryskiwania ruchu strzatki wa-
g wyzywskuje sie wedlwg wynalazku ruch

alidady, poruszanej silmiliem pomoci-
czym, dzieki temu, e joj preesuniecia sa
zawsze jednakowe z przesunigciami weka-
z6whki. Przesumiccia tej alidady wywolu-
ja zkolei zapis wskawari wagi cyfresni w-
mieszczanemi w jednym rzedzie.

Z drugiej strony, pontewaz ruchy afuda-
dy; sg jednakowe z ruchans wekagowki,
wskazania wagi mozna przesylaé na odle-
gloé¢ np. zapomoca siluikéw mynchrdni-
2owanych.

Przyklady wykonania wrrsdzeitia we-
ditug wynalazku sq praedstawione na ry-
somku, na ktorym §ig. 1 prredstawia ogsl--
ny ukéad polacaed wreqdwenia; g 2 —



urzgdzenie to w przekroju wzdluz pla-
szczyzny przechodzacej przez osie obrotu
wskazéwki i alidady; fig. 3 — odpowied-
ni widok czolowy uwidoczniajgcy mecha-
nizm do zatrzymywania urzadzenia; fig.
4 — réwniez odpowiedni widok czolowy u-
widoczniajacy zespét przyrzadéw do dru-
kowania; fig. 5 — szczegé! odmiennej po-
staci wykonania mechanizmu do zatrzymy-
wania urzadzenia, a fig, 6 — uklad pola-
czeti do przesylania na odleglosé wskazan
wagi zapomoca silnikéw zsynchronizowa-
nych.

Zasada, na ktérej oparty jest sposéb
wedlug wynalazku i dzialanie urzadzenia
sluzacego do wykonywania tego sposobu,
jest nastepujaca.

Litera A (fig. 1) oznacza wskazéwke
wagi, A° — odpowiednig alidade, przesu-
wajaca sig tak, jak i wskazéwka A, i zao-
patrzona w wystep kontaktowy; litera M
oznacza silnik, napedzajacy alidade za po-
Srednictwem odpowiedniej przekladni nie-
przedstawionej na rysunku. Jezeli jakikol-
wiek przedmiot zostanie polozony na szal-
ke wagi, to wskazéwka A zajmie pewne o-
kreslone polozenie. Jednoczesnie wska-
zéwka ta przesuwajac si¢ z punktu zero-
wego wlaczy prad, ktéry uruchomia silnik
M przesuwajacy alidade A? w slad za
wskazéwka A, przyczem gdy wystep kon-
taktowy (1) umieszczony na alidadzie A’
dotknie wskazéwki A, nastepuje zatrzy-
manie si¢ silnika, a wskutek tego i alida-
dy A’. Wszystkie te przesunigcia sg wy-
wolywane za posrednictwem przekazni-
kéw. Zespét przyrzadéw do drukowania
uruichomiany zapomoca alidady A° jest
wigc w stanie wykonaé wyznaczong mu
prace. '

Gdy przedmiot obciazajacy szalke zo-
stanie zdjety, wskazéwka A powraca w
polozenie zerowe,

Budowa urzadzenia powyzszego unie-
mozliwia wszelkie naduzycie, poniewaz po
osiggnieciu przez wskazéwke polozenia

réownowagi polozenie to zostaje zareje-
strowane; z drugiej strony kazdemu poto-
zeniu katowemu wskazéwki odpowiada o-
kreslone polozenie alidady i odwrotnie.
Urzadzenie powyzsze jest uzupelnione
przyrzadem do drukowania kartek, zawie-
rajacym kolo R, zaopatrzone w 20 czcio-
nek i przeznaczone do odbijania dwéch
ostatnich cyfr wagi, oraz koto S zaopa-
trzone w 100 czcionek cyfrowych i prze-
znaczone do notowania dwéch pierwszych
cyfr wagi. Wat silnika M zapomoca odpo-
wiedniej przekladni napedza koto R, ktére

zkolei napedza koto -S.

Na kole R znajduja si¢ zlobki, ktérych
boki maja ksztalt plaszczyzn pochylych
i ktére stuza do szeregowania cyfr do dru-
ku, przyczem plaszczyzny pochyle prze-
chodza od s$rodka odleglosci pomiedzy po-
szczegblnemi cyframi. Na kole R osadzony
jest wspolsrodkowo piersciern wyciety b
dochodzacy z kazdej strony promienia ze-
rowego podziatki do polowy odlegtosci po-
miedzy cyframi. Wglebienie zerowe jest
bardziej blebokie od innych, wskutek cze-
go ramig elektrycznego mechanizmu za-
trzymujacego E wchodzace we wglebienie

‘kota R ma do przebycia dalsza droge przy

zatrzymywaniu kola na podzialce zerowej.
Koto S moze si¢ swobodnie obracaé na
swej osi o kat, odpowiadajacy przerwie
pomiedzy dwiema cyframi nastepujacemi
po sobie; uklad dzwigni, obciazonych ku-
lami, osadzonych przegubowo na pierscie-
niu, potaczonym z kolem S, i mogacych
wahaé si¢ w granicach 90° pod dzialaniem
cigzaru kul, przesuwa koto S w kierunku
cyfr wzrastajacych. Do utrzymywania kota
S w polozeniu normalnem mechanizm po-
wyzszy moze by¢ réwniez zastapiony spre-
zyna, spiralng. Koto S mna linji kazdej ze
swych cyfr jest zaopatrzone w plytke a,
ktéra stuzy do ograniczania ruchu obroto-
wego w kierunku cyfr malejacych, wywo-
lanego dzialaniem silnika m, i do laczenia

kontaktéw obwodu elektrycznego przy



koticu tego ruchu. Silnik m uruchomiajacy
kolo S jest zaopatrzony w cierne kolo na-
pedowe z materjalu nieco plastycznego.

Na fig. 1 litery C, D, F i G ozmaczaija
przekazniki, a K — kontakt.

Gdy wskazéwka A wagi przesuwa si¢ z
polozenia zerowego, kontakt K, ktérego
dzialanie jest tylko chwilowe, uruchomia
przyrzady rejestrujace. Zamknigcie kon-
taktu K oddzialywa na przekazniki F i G,
ktére za poérednictwem kontaktéw F — 2
i G — 2 uruchomiajg silnik M napedzajacy
alidade A‘, a za posrednictwem kontaktu
G — 1 uruchomiaja elektromagnes Ec, kto-
ry jednoczesnie przesuwa kontakt 7 alida-
dy w plaszczyzne wskazéwki A.

Gdy wskazéwki A i A® zetkna sig, prad
poplynie do uzwojenia przekaznika C, kté-
ry oddzialywajac na przekaznik G ponow-
niel zamyka kontakt G — 3. Prad w obwo-
dzie silnika M zostaje wéwczas przerwany,
natomiast przeplywa w obwodzie elektro-
magnesu E i zatrzymuje kolo R.

Przypadek pierwszy. Kolo R zostato
zatrzymane na jednej z cyfr I — 9. Szczot-
ka f napotykajac pierscieri b zamyka ob-
wéd pradu silnika m, ktéry obraca wstecz
koto S do chwili, w ktérej cyfra, ktéra do-
piero co mingla kontakt c fig. 1, wréci do
niego ponownie, ‘

Koto S jest zatrzymywane zderzakiem
bu, przyczem plytka a stykajac sie z ptyt-
ka ¢ skierowuje prad do elektrycznego
przyrzadu drukujacego EI.

Przypadek drugi. Kolo R zostalo za-
trzymane na zerze, wobec czego ramie
przyrzadu E ma dtuzsza droge do przeby-
cia, W tym przypadku dziata kontakt 2,
co powoduje bezposrednie doprowadzenie
pradu do elektrycznego przyrzadu druku-
jacego. Podczas przebiegu tych potaczen
szczotka f nie styka si¢ z pierscieniem b.

Gdy przyrzad drukujacy EI wypelni
swe zadanie, polaczony z nim na stale kon-
takt nieuwidoczniony na rysunku zamyka
obwéd pradu przekaznika D, ktory powo-

duje przerwanie obwodu pradu przdkﬁini-
ka F i wskutek tego przywraca w catem
urzadzeniu stan spoczynku.

W przyktadzie wykonania W\edlug fig.
2 — 6 alidada A’ (fig. 2) ma postaé zwy-
klej beleczki, posiadajacej na calej swej
dlugosci jednakowa wytrzymatosé na zgi-
nanie i umieszczonej w plaszczyZnie réw-
noleglej do plaszczyzny wskazéwki. Na
koficu alidady umieszczony jest kontakt
platynowy 1. W swej najbardziej szerokiej
czedci alidada jest zaopatrzoma w plytke
z migkkiego zelaza f, ktérg przy nadawa-
niu sygnalu rejestracyjnego przyciaga e-
lektromagnes EC, wskutek czego alidada
obraca sie dookola osi O, a kontakt 7 ali-
dady A’ przesuwa si¢ w plaszczyzne
wskazowki A, jak to jest przedstawione
linja kreskowana, na fig. 2.

Po zetknieciu sie wskazéwki A z alida-
da A’ lub po dokonaniu odbitki alidada A’
pod dzialaniem sprezyny r wraca w swe
polozenie spoczynku i zwalnia catkowicie
wskazowke A. Urzadzenie moze byé wy-
konane tak, aby alidada A‘ odbywala swéj
ruch samorzutnie az do okreslonego poto-
Zenia, ktére nazywa si¢ polozeniem zero-
wem alidady.

Aby nawet przy pradzie zmiennym o-
siagnaé bardzo duza regularno$é w za-
trzymywaniu kota R, a wskutek tego i w
zatrzymywaniu calego urzadzenia, zab za-
padki OB (fig. 3) pod dzialaniem sprezy-
ny RA wchodzi w wyciecie natychmiast po
przerwaniu pradu, wzbudzajgcego elek-
tromagnes EA, przylaczony w tej odmia-
nie wykonania do kontaktu 2, a nie do kon-
taktu 3, i dzialanie elektromagnesu EA
zastepuje dzialanie elektromagnesu E
przedstawionego na fig. 1. ‘

Oprécz przyrzadu drukujacego alidada
A moze napedzaé licznik sumujacy, ma-
szyn¢ do obliczania lub jakikolwiek inny
przyrzad. W przypadku rejestrujacej wa-
gi samoczynnej przewidziana jest prze-
strzeri wolna umozliwiajaca umieszczenie



w nkt:l réinych prayrzadéw zabezpiacaaja-
c¥e

w urz@dzemach w ktérych stosuje si¢
wnaczng, sile napedowa (np. silnik M o
wigkszej mocy), zatrzymywanie urzadze-
nia zapomocy a¢ha zapadki OB wchodza-
cego w wyciqeia kola R (fig. 3) moze by¢
zastapione dziataniem ukladu przedstawio-
mego: schamatycznie na fig. 5. jako admia-
na wykonamia. .

Kolo R tworzy lacznie 2z drugiem ko-
lem podobnem R, (fig. 5) zespal kol glaw-
nych pazekladmi réimicowej. Dwa, cztery,
sze$é 3 t d. kél pomwcmicaych, zazebiaja-
cych sie x temi kolami, jest esadzonych
parami pa. osiach x potacazomych na setade z
kolem zatvzymujacem urzadaenie i zaopa-
trzenem w wycigcia. Kolo R, jest zamaco-
wane za posredmictwem ukladu podatme-
go, np. thumika kauczultowego w nierucho-
mej oslonie uraadzenia. Jezeli w tych wa-
runkach, kolo R jest napedzane zapemocy
alidady, a kolo R, jest nieruchome, te osie
% beda siq praesuwaly w swej plassezydnie
obwacajac sie daokola wspélnej osi kot R
i R2, W celu zatrzymania kota R zapomeca
elekiromagaesu EA trzeba, aby zab zapad-
ki OB wszedl we wglebienie kola zapad-
kowego. Gdy osiec x zestaja zatrzymane,
zafrzymane zostaje réwnieid cale uragdae-
nie, Enerdja. kinetyczna kola R jest pwze-
noszona nd iema wickszy licshe zapadek,
i wigksza. jest liczba osi x, prayczem e-
nergia ta jest pechlapiana w zoacznym
stopaiu. ukladem podatnym, zapomeca kté-
rego osadzome jest kolo R,.

Wedlug innej odmiany wykonania wy-
ralazku. kolo § meze byé wruchomiane w
hierwakw wstoczmym de peprzedniego ru-
chu nie zapomoca; silnika me, ale zapomeca
ukladu prmdzsta\wiomgo na fig. 4 i skla-
dajacego siq z elekiromagnesu ER eraz
diéwigni LR, W tym celu kobo S (fig, 2)
zaopatrzone w wienice CC z czeionkami
cyfrewemi jeet osasdzooe na bgbnie T, na
kidsym. weie siq ochwacad 0 pewien okze-

$lony kat samoczynnie albo moze byé ob
racane zapoioca Spreiyny spiralnej asa-
dzanej w bebaie albo tez zapomoca spre-
Zym Srubowych.

Z wieficem CC pdqczone jest na stale
kolo T, zaopatrzone w z¢by d' zastgpuja-
ce poprzednie phytki a. Elektromagnes ER,
posiadajacy wdmedt ruchomy, uruchomia
dZwigni¢ LR osadzona obrotowo ma czopie
2, przyczem koniec 3 tej diwigni, posuwa-
jac si¢ po pachylych plaszczyznach zebow
d', poweduje ruch wsteczny kota T,.

Elektremagnes ER moze by¢ wzbudza-
ny przez zetknigcie ze soba spueayn kon-
taktowych m i p (fig. 3}, co zachodzi, gdy
zapadka d trafia w wycigcie 4 tarczy CA.
Sprezyna kontaktowa ¢ jest pelaczoma z
przyrzadem drukujacym EI (fig. 4), ktéry
jest bezpodrednio zasilany pradem wow-
czas, ¢y zapadka d wpada w wyeigcie 4
tarczy CA. Spegiyny kontakiowe m, m, p
sa polaczone z diwigniy (fig 3} zatrzymur
jaca urzadzemie.

Mechanizm opisany pewyzej moze za-
stapi¢ opisany poprzedmio piersciert roz-
ciety b (fig. 1) i szczotke £.

Zespdt czeéci mechanizmu 5, 6, 7, 8
(fig. 4) umeiliwia samoczynne odwijante
si¢ taémy drukarskiej 9 wskutek oddziady-
wania dZwigni 10 na kolo zapadkowe 8.

Przesylanie na odlegloéé wskazasi wska-
z6wki A moie by¢ dokonywame zapomocs
silnikéw zsynchronizowanych N i N'. Sil-
niki te mozna zamienié dwoma amperomie~
rzami polaczonemi szeregowo. Fig. 6 przed-
stawia schematycznie odpowiedni wukiad
polaczeni.

Wskazéwka amperomierza N' spelmia
rolg alidady A'. Amperomierze N i N! sa
polaczone szeregowo ze irédiem. pradu 2
i opornikiem. RH, ktérego kontaki slizgowy
jest poruszany zapomoea, silnikai mo wia-
czanego zapomocy wskazdéwki amperemie-
rza Nt

Gdy trzeba stwierdzié. polozenie wska-
zo6wki A, moina. fe aodczytaé ne ampere-



micszn N, zamyhajac aapomocs wylscand
ka IC obwod peadw silnika mes, kiGry peze-
suwa kontakt slizgowy opornika RHE, a
wshutek tego i wskazdowki amperomierzy
NilN.

Gdy wskazéwka amperomierza N° doj
drzie do wsleazowki A, powstaje styk, wsku-
tek ktorego zatrzymmje si¢ silmik mo oraz
kontakt slizgowy opornika RH, czyli usta-
la si¢ poloienie wskazowek amperomierzy
N i N'. Jednoczesnie wskazéwka ampero-
mierza N' pod dzialaniem ebekiromagnesu
EC zostaje odchyloma, paczem powraca w
swe polodenie spoczymkw i przestaje od-
dzialywaé ma wskazéwke A urzadzenia.

Mechanizm, zatrzymujacy silnik me, o-
pornik RH i wskazowke amperomierza N°,
jest taki sam, jak i poprzednio.

Jeieli sposéb pewyiszy trzeba zastose-
waé¢ do Scistego przesylania pewnego
wskazania lub pewnego rozkazu, nalezy to
uwjawnié w postaci wychylenia amperomie-
rza N na stacji odbiorczej, kontrolujac: to
optycanie na amperomierzu N' stacfi na-
dawczej.

W miejscu N mwoie byé przewidziany
przyrzad do oderytywani, zawierajacy
zespit podobny do zespolu rejestrujacego.
Oczywitcie, w razie potrzeby, kola zaopa-
trzone w cyiry nalezy zamiemif¢ na narzg-
dyr rozrzadeze (dzialajace mp. ma sterom-
mice, baterje an-tytern, tablice wskazniko-
wy i t, d.}.

Zastrzezenia patemtowe.

L. Unzadzenie do zapisywamia bezpo-
$redniego lub na odleglos¢ liczb i weka-
zafi przyrzadéw pomiarowych i sygnaliza-
cyjmych, zaopatrzonych we wskazéwki, np.
wagh drukujacej odwazose ilosci na kar-
tach, znamienne tem, ze jest zaopatrzone w
przyrzad pomiarowy potaczony z urzadze-
niem przekaznikowem (C, D, F, G), w ali-
dade (A‘) uruchomiang silnikiem pomocni-
czym (M), ktérej przesuniecia sg zupelnie

jednakowe 2 praeewnieciamsi wskazéwii
fA) przyrzade pomiarowege lub sygnaki-
zacyjnego, oraz w przyrzady de drukowa-
nia i do- proesylania; wskazad powyzszych
na; odiegtosé,

‘2. Usrzadzenie wedbug zastsz. 1, zna-
mienne tem, 2e jest zaopatrzone w special-
my silnik elekirycany (M), zasilany pra-
demr w chwili, gdy wskazémdea (A} wagi
odsuwa sig ok punktu zerowego swej por
dziatki, przyczem do przerywania prada
stuty wystep komtaktowy () alidady (A°),
kbory styka siq ze wskazéwka prayrzadu
pomiarowego.

3. Urzadaenie wedbug zastrz. 1 i 2,
znamienne {em, e posiada elekiromagnes
(EC) zasilany peadem réwnoczesmie z sil-
nikiem M) i przesuwajacy wystep kon-
taktowy alidady w plaszczyzne wekazéw-
ki wagi, co umodliwia zetknigcie alidady
ze wskazéwka. :

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tem, ie obwéd elektromagnesu
(EC) zawiera kontakty, otwierajace sie
pod drzialantem przekainika, gdy kentakt
alidady dotyka wskazéwlti wagi, wskutek
czego oraz wskutek dzialania sprezymy a-
lidada uswwa si¢ z plaszczyzny, w ktérej
pormsza si¢ wskazéwka wagi, ¥ umozliwia
wskazéwoe (A) zajecie polotenia zero-
wego.

5. Uwxzadzente wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tem, Ze przyrzad do drukowa-
nia posiada dwa kobs, z ktérych jedno ma
20 cazcionek cyfrowych do drukowania
dwéch ostatnich cyfr wagi, a drugie za-
wiera 100 czcionek cyfrowych do druko-

‘wania dwoch pierwszych cyfr wagi, przy-

czem kolo pierwsze, napedzane silnikiem
(M) i papedzajace kolo drugie, jest zao-
patrzome w wyciecia, stuzace do szerego-
wania cyfr drukewanych, egraniczone po-
chylemi plaszczyznami, schodzacemi sie
posrodku pomiedzy dwiema cyframi, i
wspéldzialajace z ramieniem elektroma-
gnesu (E), ktére wchodzi w te wyciecia w



celu zatrzymania urzadzenia, przyczem
wycigcie odpowiadajace cyfrze zero jest
bardziej glebokie.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tem, ze kolo (S) przyrzadu do
drukowania jest osadzone na swej osi w
sposéb umozliwiajacy jego ruch obrotowy
o kat odpowiadajacy odleglosci pomiedzy
dwiema nast¢pujacemi po sobie cyframi,
przyczem koto to na linji kazdej ze swych
cyfr jest zaopatrzone w plytke, przezna-
czona do ograniczania wstecznego ruchu
obrotowego wywolywanego zapomoca ma-
lego silnika: specjalnego (m) i do taczenia
przy koficu tego ruchu obrotowego kontak-
tow zamykajacych obwéd pradu elektro-
magnesu przyrzadu drukujacego, i jest u-
trzymywane w polozeniu normalnem zapo-
moca sprezyny.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 6,
znamienne tem, ze koto (R) przyrzadu do
drukowania kartek jest zaopatrzone w
pierscieri (b) wyciety z kazdej stromy cy-
fry (O) podzialki na przestrzeni polowy
odleglosci pomiedzy cyframi, przyczem
pierscieri ten wspéldziala ze szczoteczka
slizgowa /f) doprowadzajaca prad do silni-
ka (m), ktéry obraca wstecz kolo (S) wow-
czas, gdy kolo {R) zatrzyma si¢ na innej
cyfrze niz zero. '

8. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1 — 7, znamienna tem, e narzad zatrzy-
mujacy kolo /R) stanowi zapadka; (OB) u-
ruchomiana dzialaniem sprezyny natych-
miast po przerwaniu obwodu pradu elek-
tromagnesu (EA), ktéry jest w tym przy-
padku wzbudzany jednoczesnie z urucho-
mianiem; silnika (M ).

9. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
8, znamienna tem, ze kolo zapadkowe jest
polaczone na stale z osiami, na ktérych o-
sadzone sa parami obiegowe kola zgbate

przekladni réznicowej zazebiajace si¢ z ko-
tami gléwnemi, z ktérych koto (R) jest u-
ruchomiane wskutek przesuwania sie ali-
dady, a drugie kolo (R,) jest przymoco-
wane do oslony mechanizmu za posrednic-
twem| ukladu podatnego.

10. Odmiana urzadzenia wedtug zastrz.
1 — 7, znamienna tem, ze kolo (S) przyrza-
du do drukowania jest zaopatrzone w wie-
niec z czcionkami cyfrowemi i osadzone na
bebnie, przyczem kolo to moze si¢ obracaé
wzgledem bebna o kat okreslony, czemu
przeciwdziala np. sprezyna spiralna.

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 10, zna-
mienne tem, Ze wieniec zaopatrzony w
czcionki cyfrowe jest polaczony na stale z
kotem zapadkowem pomiedzy zeby ktére-
go wchodzi koniec dzwigni i wskutek od-
powiedniego ksztaltu zebéw zmusza to ko-
o do obracania sie w kierunku wstecznym,
przyczem wymieniona dZwignia jest uru-
chomiana elektiromagnesem wzbudzanym
zapomoca mechanizmu zatrzymujacego.

12. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze jest zaopatrzone w dwa
amperomierze do przesylania wskazah na
odleglosé polaczone szeregowo ze soba o-
raz ze zrédiem pradu -elektrycznego i z
opornikiem, ktérego kontakt slizgowy jest
poruszany silnikiem wlaczanym za posred-
nictwem wskazéwki amperomierza zaste-
pujacej alidade, przyczem opornik regulo-
wany na stacji nadawczej stuzy do prze-
sylania wskazan do stacji odbiorczej i do
kontrolowania ich na stacji nadawczej, a
2adane regulowanie jest uskuteczniane na
stacji odbiorczej za posrednictwem przy-
rzadu odczytujacego.

Marcel Adrien Elie Levy.
Zastepca; Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.
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