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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny impulsator
o czestotliwosci impulséw regulowanej pradem sterujgcym
i o niemal liniowej zaleznosci czestotliwosci od wartosci
pradu sterujacego. Daje on krétkotrwale impulsy polega-
jace na zwieraniu zestyku przekaznika roboczego i umozli-
wia otrzymanie odstepéw miedzy kolejnymi impulsami do
1000 sek. Impulsator moze znalezé zastosowanie w ukla-
dach automatyki i sterowania, w ktérych czestotliwosé
dziatania ukladu powinna by¢ zmieniana sygnalem elek-
trycznym.

Dotychczas znany impulsator dziala na zasadzie sumo-
wania na wejsciu przerzutnika, napiecia pochodzgcego
z ladowania kondensatora elektrolitycznego i napiecia
sterujgcego. Przy zmianach napiecia sterujgcego zmienia
si¢ napiecie na kondensatorze, przy ktérym dziala prze-
rzutnik, a tym samym zmienia sie czestotliwosé impulso-
wania.

Rozwigzanie to ze wzgledu na zastosowanie kondensato-
ra elektrolitycznego i niesymetryczny uktad elektroniczny
umozliwia przy specjalnie dobranym kondensatorze otrzy-
manie impulséw w okresie nie wiekszym niz kilkadziesigt
sekund. Niestalo$¢é czasowa i temperatura okresu impulso-
wania jest duza i wynosi okolo 10%.

Celem wynalazku jest opracowanie impulsatora pozwa-
lajacego na otrzymanie impulséw o czasie powtarzania do
1000 sek. przy znacznie mniejszym wptywie temperatury
i duzej stalosci czasowej. Zagadnienie techniczne prowa-
dzace do osiagniecia tego celu polega na opracowaniu
ukladu impulsatora umozliwiajacego zastosowanie kon-
densatora nieelektrolitycznego.
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Zgodnie z wynalazkiem wytyczone zagadnienie techni-
czne zostalo rozwigzane w ten sposéb, ze opracowano
nowy uklad umozliwiajacy zastosowanie kondensatora
nieelektrolitycznego, polegajacy na tym, ze elektroniczny
impulsator o czestotliwosci impulséw regulowanej pradem
sterujgcym, posiadajacy obwdd stalej czasowej z przyta-
czonym réwnolegle do kondensatora normalnie rozwartym
zestykiem przekaznika sterowanego przez wzmacniacz,
posiada dodatkowo wzmacniacz réznicowy.

Wyjscie tego wzmacniacza polgczone jest z wejSciem
szczytowego detektora sterujagcego wzmacniacz i przekaz-
nik. Jedno wejscie wzmacniacza réznicowego dotgczone
jest przez diodg i opornik do skompensowanego tempera-
turowo zasilacza, przy czym do koncéwek opornika dotg-
czone sg zaciski pradu sterujgcego. Drugie wejScie wzmac-
niagza réznicowego przylgczone jest poprzez diode miedzy
kondensator i opornik obwodu stalej czasowej. Opornik
obwodu stalej czasowej polgczony jest poprzez napieciowy
dzielnik do skompensowanego temperaturowo zasilacza,
natomiast szeregowo z kondensatorem wlaczony jest gene-
rator kluczujacy.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przykladzie
wykonania przedstawionym na rysunku, ktéry jest sche-
matem ideowym ukladu elektronicznego.

Do skompensowanego temperaturowo zasilacza 1 pod-
aczony jest napieciowy dzielnik 2 oraz poprzez opornik 3
i diode 4 wejscie ,,a” réznicowego wzmacniacza 5. Do
wyjécia napieciowego dzielnika 2 przylaczone sg szerego-
wo polaczone opornik 8, kondensator 7 i kluczujacy gene-
rator 8. Opornik 6 i kondensator 7 tworzg obwdd stalej
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czasowej. Rownolegle do kondensatora 7 przylaczony jest
normalnie rozwarty zestyk 9 przekaznika 10. Przekaznik

10 posiada takze normalnie rozwarty roboczy zestyk 11.

Miedzy opornik 6 i kondensator 7 przylaczone jest przez
diode 12 wejscie ,,b” réznicowego wzmacniacza 5. Diody 4
i 12 zatgczone sg w kierunku przeplywu pradu sterujgcego
wzmacniacza 5. Do konicéwek opornika 3 podiaczone sg
zaciski pradu sterujgcego I,. Wyjscie réznicowego wzmac-
niacza 5 polaczone jest poprzez szczytowy detektor 17 ze
wzmacniaczem 14 sterujagcym przekaznikiem 10. Skom-
pensowany temperaturowo zasilacz 1, réznicowy wzmac-
niacz 4 i wzmacniacz 14 zasilane sa hapieciem stalym U,.
Impulsator wedtug wynalazku dziata w sposéb nastepuja-
cy. Po zalgczeniu napiecia U, na wejsciu ,,a” réznicowego
wzmacniacza 5 pojawia sie réznica napiecia pochodzgcego
ze skompensowanego temperaturowo zasilacza 1inapiecia
powstalego na skutek przeplywu pradu sterujgcego przez
opornik 3. Na wejsciu ,,b” réznicowego wzmacniacza 5
pojawia si¢ suma napiecia z kluczujgcego generatora 8
i napiecia pochodzgcego od ladowania kondensatora 7
poprzez opornik 6 z napigciowego dzielnika 2. Dopéki
napiecie na wejsciu ,,a” jest wyzsze od napigcia na wejsciu
»b”’, dop6ty na wyjsciu réznicowego wzmacniacza 5 nie ma
sygnalu zmiennego, wzmacniacz 14 nie jest wysterowany
i przez cewke przekaznika 10 nie plynie prad. Zestyki 9i 11
sg rozwarte. Z chwilg, gdy napiecie szczytowe na wejsciu
»b” przekroczy wartos¢ napiecia na wejsciu ,,a” réznicowy
wzmacniacz 5 zacznie dzialaé i na jego wyjsciu pojawi sig
napiecie zmienne pochodzace ze wzmocnienia napiecia
kluczujacego generatora 8.

Napigcie to, po wyprostowaniu w szczytowym detekto-
rze 13, steruje wzmacniacz 14 powodujacy zadzialanie
przekaznika 10 i zwarcie zestykow 9 i 11. Zestyk 9 zwiera
kondensator 7 powodujac powrdt uktadu do stanu wyjscio-
wego i rozpoczecie nowego cyklu pracy. Czas trwania
zwarcia zestykéw 9 i 11 zalezy od stalej czasowej szczyto-
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wego detektora 17. Czas trwania cyklu pracy zalezy od
wielkosci opornika 8 i kondensatora 7 oraz od wielkosci
spadku napigcia na oporniku 3 pod wplywem pradu steru-
jz{cego I;. Przez zmiane pradu I, uzyskuje si¢ zmiane czes-
totliwoéci dziatania impulsatora, przy czym zaleznosé
czestotliwosci od pradu jest niemal liniowa. Dioda 12 stuzy
do zmniejszenia pradu zerowego wzmacniacza 5 w czasie,
gdy napigcie na wejéciu ,,a” jest wyzsze od napiecia na
wejsciu ,,b”, a dioda 4 stuzy do kompensac;l temperaturo-
wych zmian napiecia na wejsciu ,,b”.

Rozwigzanie wedlug wynalazku pozwala na otrzymy-
wanie impulséw o czasie powtarzania do 1000 sek z btedem
mniejszym od 2% w zakresie temperatur od 0 do 50°C
i ponadto charakteryzuje si¢ liniowa zaleznoscig czestotli-
wosci dziatania od pradu sygnatu sterujacego z bledem nie
przekraczajacym 5%.

Zastrzezenie patentowe

Elektroniczny impulsator o czestotliwo$ci impulséw re-
gulowanej pragdem sterujacym posiadajacy obwdd stalej
czasowej z przylaczonym réwnolegle do kondensatora nor-
malnie rozwartym zestykiem przekaZnika sterowanego
przez wzmachiacz, znamienny tym, ze posiada réznicowy
wzmacniacz (5), ktérego wyjscie polaczone jest z wejsciem
szczytowego detektora (17) sterujacego wzmacniaczem
(14), a jedno wejscie dolgczone jest przez diode (4) i opornik
(3) do skompensowanego temperaturowo zasilacza (1),
przy czym do koricéwek opornika (3) dotgczone sg zaciski
pradu sterujacego, natomiast drugie wejscie przylaczone
jest poprzez diode (12) miedzy kondensator (7) i opornik (6)
obwodu stalej czasowej z tym, ze szeregowo z kondensato-
rem (7) wlgczony jest kluczujgcy generator (8) a opornik (6)
obwodu stalej czasowej przylaczony jest poprzez napiecio-
wy dzielnik (2) do skompensowanego temperaturowo zasi-

lacza (1).
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