CZ 3061-96 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

zveiejnéné podle § 31 zdkona &. 527/1990 Sb.

(22) ptihlageno: 18. 10. 96
(32) Datum podan prioritn pfihlasky: 20.10.95
CESKA (31) Cislo prioritni prihlasky: 95/9512334
REPUBLIKA

(33) Zemé priority: FR

(19)

(40) Datum zveiejnéni prihlasky vynalezu: 13. 05. 98
(Véstnik &. 5/98)

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) Cislo dokumentu:

3061-96

(13) Druh dokumentu: A3

(51) nt. c1.5:

B65G 65/30
B65G 31/04

(71) Ptihlasovatel:
SOCIETE ANONYME DITE: TOTAL
RAFFINAGE DISTRIBUTION S. A., Puteaux,
FR;
(72) Ptvodce:
Haquet Yvon, Saint Romain de Colbosc, FR;
Patureaux Thierry, Fontaine la Mallet, FR;
(74) zastupce:
Hofej$ Milan Dr. Ing., Narodni 32, Praha 1,
10100;

(54) Nazev ptihlasky vynalezu:
Zphsob a zafizeni pro rovnomérné rozdé-
lovéni tuhych latek ve formé malych
piedméta do nddrze

(57) Anotace:

Do néadrze je spousténa tuhd latka, kter4 pada
téméf vertik4lné na mobilni zafizeni s
usmériovacimi prvky /1/ rotujicimi okolo osy
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Vynalez se tyka zplisobu a zafizeni pro rovnom&rné
rozd&lovani tuhych latek ve formé malych predmétid do nadrzZe.
Vztahuje se =zejména na napliiovdni sil obilnymi zrny nebo

chemickych reaktort katalyzatorem ve formé malych predmétu.

Malymi predméty rozumime pfedm&ty z tuhych latek ve formeé
kulicek, zrn, valec&ki, destidek a tycinek nebo-obecné& fecCeno-
pfedm&t z tuhych latek jakékoli formy, ale © velice malych
rozmérech. Katalyzatory pouZivané v transformadnich reakcich
chemickych produktd nebo uhlovodik®, napf. pri reformovani,
kxrakovani, odsifeni uhlovodikd nebo Vv pripadé naftovych frakci,
tedy pf¥i hydroprocesech jako takovych maji pravé formu kulicek,

vyliskda nebo mnohostrannych prvkd o nepatrnych rozmérech.

Pf¥i napliiovani uloZnych sil i chemickych reaktord je
velice dualeZité, aby se coO nejlépe vyuZil prostor pro uloZeni
takto utvarené tuhé latky. Zejména V pripadé katalyzatord Je
vyhodné nejen ulozit do co nejmen3iho prostoru max imum
katalyzatoru zplsobem nejvice homogennim a pritom rovnomérnym

(,hustéa“naplin), ale také provést toto naplnéni néadrZie coO

nejrychleji.
Dosavadni stav techniky

za Ucelem zvyseni hustoty napln& byly JjiZ v minulosti
navrzeny rtizné techniky pokud jde o napln sil nebo reaktort.

Vyskytly se na pfiklad tyto navrhy:



- homogenni rozloZeni zrn v nadrii, diky tzv. dedtovému
efektu po celém prafezu nadrie ( viz spis US-A-2 655 273) 7

- fixni zarizeni pro sila a nadr?e, do kterych se Castice
rozptyluji stlacenym vzduchem ( napf. spis Fr-A- 2 288 560 )

- rotadni zafizeni, které pfimo tyto tastice rozptyluje
( zejména viz Fr-A-2 087 890, FR-A-2 153 380 nebo je3té FR-A-2
319 427).

prihladovatel jiZ rovnéZ navrhl zpusoby tzv. hustého
napliiovani pomoci mobilniho zafizeni s rotadni hridelil
poh&nénou motorem, kterd je vybavena né&kolika patry ohebnych
usmériovacich prvka jako jsou napr.pasy(viz EP-A-007 854 a EP-

A-116 246).

Takova zarizeni a to zejména rotacni zatizeni v3ak
neumoZfiuji kontinuélni plnéni reaktoru takovym zpQsobem, aby
probihalo zcela rovnom&rné. Jak uvedeme podrobné Vv dalSim
textu, je nutno ménit rychlost rotace mobilniho zarizeni, kdyz
se nadr? zapliiuje. Tyto uUpravy predstavuiil velké technické
problémy pro obsluhujici personal, jelikoZz Jje velmi obtiiné
pfedvidat ucinek t&chto zmén rychlosti na kvalitu naplné. Jedna
jedina mala uprava rychlosti rotace mtize narudit de3tovy efekt,

t.j. mnoZstvi cCastic odchylenych mobilnim zatrizenim.

v dasledku vyde uvedeného Je zcela nezbytné, aby se pri
kazdé upravé rychlosti rotace mobilniho zatizeni postup
napliiovani zastavil na nékolik minut a obsluhujici personal se
prfesvéd¢il , de visu" o kvalité& plnéni po t&chto upravéch, zda
skuteéné odpovidaji poZadavkim optimédlniho plnéni. Tyto
pfestavky a kontroly jsou casté a jsou také pti¢inou Cetnych

technickych problémi (pfitomnost chemickych 1latek, inertni



atmosféra reaktoru atd.), ale také problémﬁ ekonomickych,

jelikoZ se rovnéd? zastavuje reaktor a tim se naruduji Jeho

produkéni cykly.
Podstata vynéalezu

Vynédlez ma za cil omezit zéavainé nevyhody dosavadniho
zafizeni. PrihlaSovatel zjistil, Ze vzéjemné pozice pasu nebo
spise usmériiovacich prvkld uspofadanych na réznych urovnich
hiidele a uvadéné do rotace touto hfideli, majil rozhodujici

vyznam.

Presné&ji receno, pfihladovatel zjistil, Ze homogenniho a
optimélniho rozptyleni zrn lze doséhnout za jakéhokoli rezimu
rotace mobilniho zarizeni. Toto zarizeni neni vybaveno - Jak
tomu bylo za dosavadniho stavu techniky - pasy uspotféadanymi na
raznych drovnich zatizeni tak, aby se jimi pokryla co nejvétsi
plocha a tim se dosahlo minimé&lnich mezer V oto&ném zafizeni,
ale naopak usporadanim usmériovacich prvka na kazdé urovni pod

sebou a nikoli pfesazenych navzajem, takie celkové mobilni

zafizeni vykazuje daleko vét&i pokryti, neZ tomu bylo pri
usporadani usmdrfovacich prvkl podle dosavadniho stavu
techniky.

~ z z

Pro potfeby popisu zarlzenl podle vynélezu se rozumi
pomérem mezer mobilniho zafizeni pomé&r plochy nepokryté
usmériovacimi prvky k celkové plode ( Vv % )mobilniho zarizeni

tehdy, kdyZ jsou usmérfiovaci prvky roztazeny Vv nadrzi.

Toto nové uspofédéani usmériovacich prvkd mobilniho
zatizeni, které umoZfiuje dosédhnout poméru mezer mezi 30% aZz 80%

se zFetelem k obvykle uZivanym rozmdram pasl, ma za nasledek



prekvapujici u&inek spodivajici v tom, e je jednak moZno timto
zptisobem podle vynalezu naplnit reaktor a doséhnout hustoty
naplnéni analogické s hustotou dosahovanou podle dosavadniho
stavu techniky a za druhé zlepdit kvalitu tohoto naplnéni a
orientovat zrna katalyzatoru s vyhodou horizontaln&, <&imZz se

zlepdi kontakt mezi katalyzatorem, kapalinami nebo plynem.

Navic pak usporéadani usmériiovacich prvkl podle vynalezu
umoZfiuje lepdi ovladani parametrl zatizeni a pfizniveé ovliviiuje
kontrolu propustnosti mobilniho zatizeni, &imZz se zmensuje
pocet nutnych intervenci, které Dby jinak slouZily k ovéreni
stavu a regulaci zafizeni ; celkova doba naplnéni nadrZe se tim

zkracuje.

Propustnosti zrn se rozumi mnozZstvi zrn katalyzatoru
katalyzatoru( v %) prochéazejici mobilnim rotacnim zafizenim,

aniZ byla zrna odchylovéana néjakym nirazem na pas.

Vynalezem je tedy zplsob rovnomérného rozdélovani tuhych
latek ve formé& malych predm&tl do nadrie, do které tuhé latka
padéd na mobilni zatizeni s rotujici osou poh&nénou motorem a na
usmériiujici prvky, které rotuji s touto osou a které 3jsou
usporadany v nékolika presazenych arovnich nad sebou vertikalné
¥ této ose, vyznaceny tim, Ze na xazdé urovni Jje usporadan
stejny pocet usmériovacich prvkl v podstaté tvarové shodnych,
pri CemZ tyto usmériiovaci prvky Jjsou usporadany symetricky k
ose rotace a pod sebou, takie celek mobilniho zafizeni vykazuje

pomér mezer vyjadfeny v procentech mezi 30 aZ 80.

S vyhodou Jje rychlost pohonu usmériovacich prvkd tak
pomala, jak je Jjen mo?no, obvykle mezi cca 25 a 140 otackami za

minutu. To je vyhodné zejména Vv pripadé napliiovani velikych



reaktortt ( vét3i prumér ne? cca 5 metrd ), jelikoZ se tak
vylouci viechna rizika rozbiti nebo oté&ru zrn, coZ by mohlo
byt disledkem prilis velké rychlosti pri néarazu na konec

usmériiovaciho prvku.

Tato aplikace postupu a zafizeni podle vynalezu pri
naplfiovani nadrii o vét3im pram&ru neZ Jje S metrl, predstavuje

dalsi predmé&t vynélezu.

Rzné drovnd, na nichZ Jsou usporadany usmériiovaci prvky,
tedy dvé& nebo vice, s vyhodou t¥i nebo &tyri, Jsou od sebe
usporéadény ve vzdalenosti mezi 2 aZ 15 centimetry a s vyhodou

mezi 4 aZ 8 centimetry.

Usmériovaci prvky mobilniho zatizeni podle vynalezu mohou
mit razné formy, ale vyhodné jsou pruZné pasy popsané v patentu
EP-A-116 246. KaZdé jednotlivé patro past zahrnuje nejméné dva
pasy, s vyhodou gtyfi aZ dvanact, pri cCemZ tyto pasy Jjsou

usporadany okolo rotadni osy a maji stejnou formu a rozmery.

JestliZe Jjsou usmériovacimi prvky pasy; jejich délka se
miZe pohybovat mezi 10 em aZ 2 m a s vyhodou mezi 10 cm a

jednim metrem.

Vynalez tedy umozfiuje doséhnout v{yznamnych vyhod, pokud
jde o kvalitu naplfiovdni néadrie i pokud Jde © praci
obsluhujiciho personalu, zejména pak V pripadé napliiovani
chemickych reaktoru. V tomto pfipadé se dava ptfednost
horizontalni orientaci zrn katalyzatoru, Ppfi CemZ sklon
katalytickych loZi k¥ horizontéle Jje Vv reaktorech napliiovanych
zpusobem podle vynélezu mensi ne? 5 stupnt. Takovych vysledkl

se nikdy nedosahlo za podminek dosavadniho stavu techniky.



Navic Jje znalné sniZen polet operaci provadénych p¥i regulaci
rychlosti rotace jako funkce vydky padu katalyzatoru do

napliiované nadrie.

Vynalez se tyka také zarizeni pro rovnomérné rozdélovani
tuhych latek ve formé malych predmé&tld do nadrie, v jehoZ horni
d4asti Jje wusporadan zasobnik s vlastnim rozddlovadem, ktery
svrhava tuhé latky v témeéf vertikalnim sméru do nadrze ;
mobilni =zarfizeni Jje upraveno V nadrzi pod zasobnikem vietné
rotacni osy s hnaci hfideli a s touto osou rotujicich
usm&riiovacich prvkl uspofradanych v riiznych udrovnich okolo
osy, pri <&emi je toto zarfizeni vyznaleno tim, 7e na kaZdé
trovni je usporéadan stejny pocet usmériovacich prvkld shodného
tvaru tak, Ze tyto usmérfiovaci prvky Jsou upraveny pod sebou,
na kazdé urovni maji stejnou rychlost rotace a zustavaji ve

vertikalni poloze bé&hem celého naplfiovédni néadrie.

Jak jiz bylo pPopPsano v predchozich patentech
prihladovatele, pohonnym prostfedkem uvadéjicim usmérnovaci
prvky do rotace Jje hnaci htidel uloZena vertikaln&, na které
jsou usporadany pruiZné usmériovaci prvky tak, Ze se mohou
svednout a uhlové se vzdalit od osy hiidele vlivem odstfedivé

sily.

Usmériovaci prvky mobilniho zatizeni mohou mit jakékoli
tvary znamé z dfivéjsiho stavu techniky , mohou to byt disky,
kruhové vysele, Céasti iroubovice, pasy ve tvaru ¢tyrhranu,
trojuhelniku nebo lichobé&Zniku atd. V prufezu mohou mit
usmdriiovaci prvky také jakékoli tvary snamé z dosavadniho stavu
techniky , mohou byt tedy néjak zplodteéle, &tverhranné,
trojuhelnikovité, valedkovité, &roubovité, ale i s wvyhodou

obdéinikové.



Popis a vykresy

P¥ipojené vykresy znazornuji jedno =z provedeni zafizeni
podle vynalezu, jakoZz 1 vysledky srovnavacich prikladd

provadéni zplsobu, jeZ budou rovndz v daldim textu popsany.

Obr. 1 je schematicky pohled na nadrZ vybavenou zarizeni
pro napliiovani nadrze podle dosavadniho stavu techniky.

Obr. 2 je diagram znazorfujici rychlost rotace mobilniho
zatizeni z obréazku 1 jako funkci Grovné napliiovani nédrze.

Obr. 3 je schematicky pohled na zarizeni podle vynélezu.

Obr. 4,5 a 6 jsou diagramy znazoriujici dosaZené vysledky,

které budou niZe popsany.

Obr. 1 predstavuje nadri 10 vybavenou zafizenim pro
naplfiovéani 11 s mobilnim zafizenim 12 typu, ktery je popsan Vv
EP-A-0070854 nebo EP-A-116 246. Jak je z nékresu patrno, délka
drah T ¢&astic v pripéhu plnéni do néadrZe, napf. castic
katalyzatoru, se méni spolu s urovni, ktera v nadrzi stoupa a
je z tohoto davodu zapotfebi nékolikrat prerudit napliiovani,
aby bylo moZno pfizptsobit rychlost rotace mobilniho zafizeni,
pfi &emZ rychlost rotace stoupa, JjestliZe se pfechézi z prvni
Grovnd H1 na dal3i uUrovné H2 a¥ H5 tou mé&rou, Jak se plni

nadrz.

Jak bylo vyse JiZ vysvétleno, preruseni naplifiovani a
Upravy rychlosti rotace mobilniho =zafizeni predstavuji Cetné

nevyhody, které se sna’i odstranit popisovany vynélez.

Na obr. 3 je vidét mobilni zafizeni podle vynalezu,

umisténé v horni <&asti nédrie, které ma homogennim zpisobem



napliiovat tuto nadr? tuhymi latkami ve formé& malych predmétl.
V tomto pripadé Je mobilni zarizeni vybaveno tfemi soubory osmi
polotuhych pasta 1, uspotadanych ve tfech urovnich vertikalné od
sebe vzdalenych. Pasy 1 zde maji tvar lichob&Zniku a Jsou
kloubové upevneény na stejné hnaci hrideli 2 okolo
horizontdlnich os, na kterych Jsou nap¥. otoc¢né namontovany
tak, Ze je moino Jje odstfedivou silou nadzvednout, kdyZ Jjsou
uvedeny do rotace motorem. P¥isludny zplsob uchyceni pést 1 na
h¥ideli 2 je napf. popséan ve vyde citovaném evropském patentu

&. 007 854.

Neznazorndné potrubl zasobuje nasypku 4 upravenou nad
pasy 1 kontinualné& tak, Ze se tastice, které majil byt

rovnomé&rné rozdé&lovany, sypou na péasy.

Podle vynalezu jsou pasy 1 na ruznych patrech mobilniho
zarizeni usporadény pod sebou a pri rotaci hnaci h¥ideli 2 pak
v této pozici zl@stavaji po celou dobu, po kterou jsou ¢astice

rozd&lovany.

Diagramy na obrazcich 4,5 a © odpovidaji trem zkouskam
propustnosti mobilniho =zafizeni které byly provedeny na
mobilnim zafizeni s osmi pasy. Mimo rychlosti rotace mobilniho
zarizeni byly dal3i provozni podminky u viech tfi zkoudek

stejné.

Na t&chto diagramech je mOZno pozorovat vVyvo] propustnosti
vzhledem k rychlosti rotace mobilniho zafrizeni , tedy mnoZstvi
( v %) zrn katalyzatoru prochézejici mobilnim zarizenim, aniZ

bylo odchyleno usmérhovacim prvkem.



Na diagramu zobrazeném na obr. 4 je Vv ptipadé mobilniho
zatizeni podle vynalezu, tedy s pasy Vv ka?dé z urovni tohoto
zafizeni usporadanymi pod sebou ( pomér mezer predstavuje cca
50% ) mOoZno pozorovat, zZe propustnost klesad rychle a
pravidelneé tehdy, JjestliZe se rychlost zatizeni zvétduje a Je
tém&r nulova pri 100 ota&kach za minutu. To mé& za nasledek
homogenni rozdé&lovani katalyzatoru po celém prostoru nadrie

také se zafizeni daleko lépe reguluje.

Na diagramech znézorndnych na obrazcich 5 a 6, které
vychéazejl z instalaci s rlznymi pasy, jeZ nejsou usporéadény pod
sebou, ale naopak Jjsou Ghlové presazeny, aby tak kladly odpor
prachodu zrn katalyzétoru svou maximalni plochou ( pomér mezer
mobilniho zafizeni Jje men3i ne? deset 10% ), Je moZno
pozorovat, Ze se propustnost vyviji chaoticky Vv zavislosti na
funkci rychlosti rotace zafizeni. To se pak projevuje potiZemi
pri regulaci rychlosti rotace safizeni i na propustnosti jako

takoveé.
Priklad

V dal3im textu bude popséano provedeni vynalezu, na kterém
budou vysvétleny Jeho nesporné vyhody. Naplni se dva chemické
reaktory, Rl a R2 v podstaté& stejné, které maji primér cca 5 m
a vydku cca 6,5 m , zZrny katalyzatoru ve formé& vyliskld o
priméru 1,5 mm a délce 4 mm. MnoZstvi katalyzdtoru Jje stejné

pro ob& dvé néplné a Zini cca 15 tun za hod.

Oba dva reaktory Jsou naplfiovany stejnym mobilnim
satizenim. Pasy zafizeni jsou shodné a jsou rozmistény ve tfech
Grovnich a symetricky usporadany k ose rotace npa kaZdé urovni,

kde e vidy umisténo 8 pastt ve tvaru lichob&Zniku. Tyto pasy



jsou vyrobeny 2z vyztuZené gumy a jsou 70 cm dlouhé, 5 aZz 10 cm

Siroké a 0,6 cm silné.

Kazda z té&chto dvou naplni reaktoru se provadi pri ruzném
poméru mezer na mobilnim zatrizeni, jak Je snazornéno v tabulce
1. Péasy Jsou na viech tfech Grovnich mobilniho zatizeni
usporadany odli&n&. Pomér mezer &ini 52% ( regulace mobilniho
safizeni pro néplii reaktoru R2), coZ Jje maximdlni hodnota

dosaZend u tohoto typu past a odpovida tedy provedeni zarizeni

podle vynélezu. pomdr mezer 4% ( regulace mobilniho zafizeni
pro népli reaktoru R1) odpovida provedeni past podle
dosavadniho stavu techniky ( viz francouzsky patent FR-A-

2538795). DosaZené vysledky shrnuje tabulka 1

Tabulka 1

R1 R2
mobilni zafizeni

grovedl 1, % mezer 52 52
uroven 2, % mezer 52 52
Ggrovenl 3, % mezer 52 52
- % mezer mobilniho zafizeni 4 52

rychlost rotace { polet otacek za min.)
- ve vyice 1 m 180 130
- ve vySce 4 m 130 80

- ve vy3ce 6 m 95 60




naplfiovéni ( v hod.) 9 7
- pocet zasahti ( pro kontrolu kvality 6 3

a regulaci)

kvalita néplné
- dosaZeni hustoty ve srovnani 18,5 18,5
s klasickym plné&nim hadici (%)

- dosaZeni maximalniho svahu (%) 6 3,2

Je zfejmé, Ze napln provadéna podle vynalezu ( reaktor
R2) Jje zvlaste vyhodna, pfri cemi se dosadhne stejné hustoty,
jako pri provadéni naplné podle dosavadniho stavu techniky

(reaktor R1) a navic se ziskaji tyto vyhody

- rychlost rotace mobilniho zafizeni je sniZena O cca 30%;

- doba naplfiovani nédrZe Jje sniZena o cca 20% ;

- polet zasaht za UCelem kontroly a evetuelni regulace se
sniZ?i na polovinu ;

_ daleko mendi sklon katalytického loZe, tedy optiméalni
kvalita néaplné zrny katalyzatoru orientovanymi s vyhodou

horizontalné.
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1. Zplsob rovnomérného rozdélovani tuhych latek ve formé

malych predmé&td do nédrZe, do které padd tuhd latka na mobilni
zarizeni wvybavené osou (2) uvaddénou do rotace hnaci hrideli,
vertikédlné odstupriovanymi usmérifiovacimi prvky (1) v né&kolika
urovnich rotujicimi spolu s osou (2) , vyznaleny tim, Ze na
kazdé urovni je upraven stejny polet usmérifiovacich prvka (1)
shodného tvaru symetricky uspofaddanych k ose rotace, pri &emZ
usmernovaci prvky (1) Jjsou na kaZdé uUrovni rozmisté&ny pod
sebou, takZe mobilni zarizeni jako celek vykazuje pomdr mezer

mezi 30 aZ 80 %.

2. Zpusob podle néaroku 1, vyznaeny tim, Ze rychlost
rotace usmérhniovacich prvkld (1) se pohybuje mezi 25 a 140

ot./min., s vyhodou mezi 40 aZ 140 ot./min.

3. Zarizeni pro rovnomérné rozdé&lovani tuhych latek ve
formé malych predmétd s ndsypkou (3) na tuhé latky uspofadanou
v horni C&sti zarizeni, odkud se svrhavé rozdé&lovany materidl
do nadrZe v podstaté& vertikdlné, s mobilnim zaFizenim upravenym
v nadrZi pod nédsypkou sestavajicim z rotujici osy (2) s hnaci
hrideli a usmérfiovacich prvkll upravenych na nékolika trovnich
okolo osy (2), vyznalené tim, Ze na kazdé urovni je umistén
stejny pocCet ﬁsmérﬁdvacich prvki (1) shodného tvaru
usporadanych pod sebou, prfi CemZ usmériiovaci prvky (1) a osa(2)
Jsou spolu spojeny tak, Ze usmé&rfiovaci prvky vykazuji stejnou
rychlost rotace a zUstévaji ve vertikdlni pozici bé&hem celého

naplnovani nadriZe.



4. Zatizeni podle naroku 3, vyznalené tim, Ze usmérnovaci
prvky (1) Jsou kloubové napojeny na osu (2) a plisobenim

odstfedivé sily se mohou zvednout.

5. Zarizeni podle jednoho z naroku 3 a 4, vyznacCené tim,
e usmériiovaci prvky (1) jsou upraveny alespon ve dvou urovnich

vertikalné pfesazenych, s vyhodou ve trech nebo Ctyfech.

6. Zafizeni podle jednoho z néarokl 3 aZ 5, vyznacCené tim,
Ze Urovné usmérfiovacich prvkd (1) Jsou od sebe usporadany ve

vzdadlenosti mezi 2 aZ 15 cm a s vyhodou mezi 4 aZ 8 cm.

7. Zafizeni podle jednoho z narokll 3 aZ 6, vyznacené tim,
Ze usmértiovaci prvky (1) mobilniho zarizeni jsou pruiné pasy.

8. Zarizeni podle naroku 7, vyznaCené tim, Ze pocet
pruZnych past (1) uspoféddanych na kaZdé urovni se pohybuje mezi
2 aZ 12 a s vvyhodou mezi 4 aZ 12, pf¥i ¢emZ pésy Jsou upraveny

symetricky k rotujici ose .

9. Zarizeni podle jednoho z naroklt 7 a 8, vyznacCené tim,
7e podélny rozmé&r pasu se pohybuje mezi 10 cm a 2 m a s vyhodou

mezi 10cm a 1 m.

10. PouZiti zplsobu podle jednoho z nérokld 1 a 2 nebo
zarizeni podle néarokl 3 aZ 9 pro napliiovani néadrZi o pruméru

vétSim neZ 5 m.

(_,_/?
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