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체 청   :   10   심사  :    상

(54) 감지  계값  는 , 린  시 동  는   린  시  

(57)  약

본  실시 는 린  (110)   동안, 크 또는  특 고, 린   리 

(116)상에 나 상   계값 (710, 720)  , 상  크 또는  특 들 사  변

, 감지 들 사  변  보상 는    포 다.   린 (326)에  , 동  계값(710,

720) ,  계값 (610)과, 감지 들  린 들 사  변  고 는 동  계값에 근거 여 결

  다.   동  계값(710, 720)  린   리 (116)상에 또    다.

  도
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특허청  
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청  15 

삭
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청  16 

삭

청  17 

삭

청  18 

삭

청  19 

삭

청  20 

삭

청  21 

삭

청  22 

삭

청  23 

삭

청  24 

삭

청  25 

삭

청  26 

삭

청  27 

린  시  에 어 ,

가능 질   ,

상  가능 질  특 과   1   (stored calibration data)  갖는  리 

  포 ,

상   리  는 상   1    도   2     가지 ,

상   2   는 개별  린  감지 에  계값 과 는

린  시  .

청  28 

 27 에 어 ,

상  가능 질   상  는 크  트리지  포 는

린  시  .
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청  29 

 27 에 어 ,

상  가능 질   상  는   트리지  포 는 

린  시  .

청  30 

 27 에 어 ,

상   리  는 EEPROM(an electrically erasable programmable read-oly-memory)  포 는

린  시  .

청  31 

 27 에 어 ,

상   리  는 NVRAM(a non-volatile random access memory)  포 는

린  시  .

청  32 

 27 에 어 ,

상  가능 질   상  는 상   리  에  액    

  포 는

린  시  .

청  33 

 27 에 어 ,

상  가능 질   상  는 상   리  에  액    

 링크   포 는

린  시  .

청  34 

 27 에 어 ,

상  가능 질  특 과  상   1   는 가능 질   특  포 는

린  시  .

청  35 

 34 에 어 ,

상  가능 질  크  포 는

린  시  .

청  36 

 35 에 어 ,

상   1   는, 실질   크  검  경우 감지    편차  나타내는

값  포 는

린  시  .
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   야

, 본  린  (printer consumables)에  것 , 보다 체 는, 린  [0001]

상  리  ,  그곳에  보  는 에  것 다.

 경  

사 가 체가능   갖는 (그리고,  신  복사  같   ) 린 에 는[0002]

본  야에  알  다.    들어, 크  린 는 , 린트헤드  통 거나, 또는 

리  공  태  체가능 크 공  다.   크  린  시 에 , 리  크 공 가 

 ,  린트헤드 또  리 어 체가능 여, " "  것  고   다.    

린 에 , , 미지가 는 감지  드럼  포   는 체가능 트리지에 가 공

다.

, 린  시  감지  포 여 린 에  상태  니 링 다.    들어, 크  린[0003]

에 , 감지  여 크  특   낮거나 또는 빈 크 공 과 같  상태들  검   다.   

, 감지 는 린 내   어 에 어, 린  어 가 린  동  거나 또는 

에게 린  상태  통지   도  다.   감지 는 크 또는 ,  또는 도  같 ,

리 ,  또는  특  검  능   다.   린  어  또는 드라  트웨어

는, 린  어  웨어 또는 린  드라  트웨어  " 드 (hard coded)"   는  계값

에   감지  값  비 에 근거 여 린  동    다.

린  어 가 드  계값에  감지   비 에 근거 여 결  야 는 상 에 , [0004]

가지  들    결과가 래   다.   첫째, 상  체가능 내  ( 크  같 ) 

가능 질  상  리  또는   가질  다.   상   상  매체상  린 과 같

, 상  들   상  가능 질   결과   다.   라 , 감지  독 , 감지 가

니 링 도  도 는 라미 에  변 보다는 크 특   변   다.    들어, 상

크는 매우 상   특  갖게 어,   크  검  또는 크 고갈(out-of-ink)

감지 가  시  공 도  다.

째,  린 들 사 ,  그리고 나  린 내에  시간에  변 는 에  미   다.[0005]

감지    에  통상    허  차   간 동안  변 는 린 들 사  변

래   , 도  같  경  변  변 는  에러  래   다.

거나  신뢰   없는  감지  독  는,  크  달  시  가  크,  공  또는  "거[0006]

(froth)"( 크  공  )  포 는지  여  크  린  어 가 결 야 는 경우  같 , 

상  개별  들 사  린  어 가 별 야 는 상 에  보다 심각 다.

라 , 린 에  감지  계값  상  크 또는  특 에 , 그리고 상  감지   [0007]

린  사  변 에    도  는   가 다.

 개[0008]

본  실시 는 린    동안, 크 또는  특 고, 린   리 상에[0009]

나 상   계값  , 상  크 또는  특 들 사  변 , 감지 들 사

변  보상 는    포 다.   린 에  , 동  계값 ,  계값 과, 감지

들  린 들 사  변  고 는 동  계값에 근거 여 결   다.   동  계값  린  

 리 상에 또    다.    

본  다  양상  , 본  원리   도시 는 첨  도 과 께 취 진  상  [0010]
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 질 것 다.

 상  

본  실시 는 시  크  린  시 에 여  것 지만, 본  시   린[0019]

에 지 않 , 사 가 체가능   갖는   린  시 에   다.

도 1  린  어 가 크 공 , 크 달 시   린트헤드상에 또는 근처에  감지 들[0020]

 신  신   는  도시 는 시  크  린  시  블 도 다.   크 공 (110

a)는 크 공  내 , 크 공 상에 탑재 , 또는 크 공  근처  린 에  나 상  

 감지 (112)  가질  다.   감지 는,  들 ,   또는 도에  공 에

 크  감지   다.   크 공 는, 에   같 ,  리 (116)  갖는

다.    ,  리  는   비 가시에  보  지 는,  EEPROM(electrically  erasable

programmable read only memory) 또는 NVRAM(non-volatile random access memory)과 같  다.   리

 갖는 RAM과 같  다    리도 또  다.    공 (110b,  110n)에   

같 , 린  시 에는 다  크 공 가 재   , 각각  공 는  리   

나 상   감지  가질  다.

본  린트헤드가 크 공  께 통 는 시 에도   지만, 도 1에 도시  시[0021]

린  시 , 크 공   린트헤드가 개별  체가능 고, 크 공  크 달 시

(120)  통  린트헤드  크가 라우 는 " -액시 (off-axis)" 린  시 다.   크 달 시

 나 상   감지 (122)  가질  다.    들어, 감지 는  에  또는 

 크 브내  크  재  감지   다.   크 달 시 (120)  크 공  는 그

개 가 상   는 나 상  린트헤드(130a, 130b, 130m)에 크  공 다.   감지 (132)는 각각

린 헤드    다.   린트헤드는 린트 매체(180)상  크  사 여, 트 또는 미지

다.

린  어 (150)는  감지 (112, 122, 132)  감지  신  신   다.   또 , 린[0022]

어 는, 에   같 , 크   리 (116)  통신 다.   또 , 린트헤드는

린  어  통신 는 리 (도시 지 않 )  포   다.

도 2는 리  또는 리  (116)  갖는, 크  트리지  같  체가능 린   [0023]

시  실시  보다 상  도시 다.   도 2  실시 에 , 리  는    결

    포 다.   시  실시  리  (116)는  (212)  결

  복  쇄  (printed  electrical  contacts)(244)  갖는  쇄  어 블리

(240)  다.   쇄  어 블리상  쇄 (246)   , 시  실시 에  에폭시

 같  보  질내에 는 집   리(242) 사   통신  공 다.

시  실시  집   리(242)는, 본  야에  알  는, 직  /  리   다.[0024]

 그러  리는      단지 나    리드(lead)가  지 리 (case

ground return)  러  것  는 비동  직    가질  다.   나   

리     , 독/  동  개시  거  다양   가 는 

통  달 다.   그러   후에 비트 단  (bit-by-bit transfers)  , 상   에

 1들 또는 0들  나타내진다.    달리, 리는 클럭 라  포 는 동  직   가질

 다.   또 , 다  비직  리  뿐만 아니라, 다  직  /  리가 본 과 께 

 다.

본  양 에게 양도  "Replaceable  Part  With  Integral  Memory  For  Usage,  Calibration  And  Other[0025]

Data"란  미  특허  5,699,091 에는 그러  리    동   어 다.   미

 특허  5,699,091 에   같 , 리  여, 린 가 체가능  라미 에 액

  린트 질  보 다.   리  체가능 에 통 고, 체가능  라미

 체가능  내  리 에 , 린  시   린  시 에 시에

라미  동  갱신   다.   러  린  라미  동  갱신  사 가, 체가능 

가 새 게  마다 린  라미  갱신 지 않아도 도  다.   린 가 린트 질  

  도  는 것에 가 여, 리  , 크 공  고갈  후  동  또는 못 거나
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비 는 린    동 는 것과 같   동 에  린 에  주  상  

지 고, 남아 는 크 또는  에  보  다.

린 에  , 리  (116)  갖는 크 (110)(또는 다  린  )가, 크  린[0026]

 트리지     는 체(receiving station)(210)  결 다.   크   체는

다    또는 체 , 또는 감지 에   (도 2에 도시 지 않 )  같  다  상

 포   다.   체는 린  어 (150)   통신 , 그것   린  어

 웨어  어 에, 리  내  독  가능 게 다.

도  3  도  2  리    시  린  시 에   상   도시 는[0027]

블 도 다.   , 크  린 (326)는 계  린  니 (332)과  통신 는 린

 어 (150)  포 다.   본 에 , 린  어 는 (110)상  리  (116) 도 

 통신 다( 료  , 어  다양  감지 들 사    도시 지 않 ).   본 에

, 린  어 (150)  리  (116) 사   통신  양 , 어 는 리 내

어도  변경 는 격  갖는다.

, 린 (326)는 린   링크(336)  통  처리 (320)에  다.   [0028]

,  처리  는  나  상   (360)    (362)에  는  컴퓨

(358) 다.

도 4는   링크  여 리   통신 는, 리   다  실시  도시[0029]

다.   리  (116)는 (440)에 다  본    본  후, 에폭시  는 집  

(442)  포 다.   쇄  안 나(444)가 상에 어,    신 고,  신

다.   린 에  , 리  (116)  갖는 크 (110)(또는 다  린  )는, 크

 린  트리지  같  체(410)  결 다.   가능 건  체는   또는 체 

과 같  다  상  포   다.   도 4  실시 에 , 어 (150)  리  (116) 사

통신    링크(430)  통  , 것  리  (116)에   독  

가능 게 다.

도 5는   링크  는 크  린   크  시  경우   상   도[0030]

시 는 블 도 다.   린  시 (326)  링크 (570)  포 ,  링크 (544)는 (11

0)에 포 다.   링크(570, 544)는 직   없 도, 과 린  시 (326) 사 에 보가

  도  다.

도 6  7  본   시  실시  도시 다.    도 7  참 , 감지  독  시간[0031]

가  도  도시 어 다.   감지  독   들 , 크 달 시  당  공 , 크 또는

거 (공  크  )  포 는지 여  결  , 린  크 달 시 에  

감지   나타낼  다.   상 , 린  어 는 감지  (702)  계값(710, 720)과 비

여, 크, 공  또는 거  재 는지 여  결 다(감지  독   계값(710)보다  "

크", 감지  독  상  계값(720)보다 크  "공 ", 감지  독   계값들 사 에  "거 " ).

그러나, 크   특  알 지지 않 , 어 는 크, 공  또는 거  게 별 지 못[0032]

 다.    들어, 크 가 린 에 새 게 었고, 어 가 도 7에  10  근에 도시  감

지  신 (740)  시퀀  신 다고 가 다.   는 알 지지 않  특  갖는 크  포   

에, 어 는 신 (740)  시퀀 가, 크  크에  생  거  사  큰 감지  답  생 는

변동 또는 크  크에  생  공  사   감지  답  생 는 변동  나타내는지 여  결

지 못   다.   특 , 감지 는 라미 가 득    다  갖거나, 또는 보다 복  

답 곡  갖는 경우, 다   변동 신 에  사   재  것 다.

러   결  , 도 6에 도시   같 , 본  시에 체가능  내  특[0033]

고, 크  리  상에   또는 값(static calibration or reference value)

는 것  고 다.   도 6에 도시   같 , 린  시 에  감지  실질  사  답

갖는 감지  여, 가능 질    시퀀 (602)  고,   시퀀 에 근거 여 

  또는 값(610)  결   다.    달리,  들 , " 크"   "공 "  나타내는

  값, 득   나타내는 값들, 또는 보다  특  답  나타내는   같
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 다   값  리  에   다.

도 7  다시 참 , 크 달 시 에  크, 공   거  사  별 는    는 감지[0034]

 가   도시 어 다.   3개  상태들 사  별 는 것  크/거  계값(710)  거 / 크

계값(720)    다.   들 계값에   값  내  특  크  특   감지 들

사  변  다  고 야 다.   계값  는 것  시에  리 상에 크  

 고, 가 린 에  후  보  검색 고, 감지  독   보  

여 실  동  계값  결 는 것  포 다.

 동안에  리 에   크  는, 감지  독  게 도  [0035]

가  보  린  어 (또는 컴퓨  어 는 컴퓨 )에 달 는 , 여러 가지 상  태

취   다.    들어, 는 략  계값  또는 들   값  태   다.

동   감지  독  짐에 라 " 에 라" 거나, 또는  루틴    , 그[0036]

결과는 린 내  컬 리, 린 에 착  컴퓨 내  리 또는 ( 드 드라 브  같 )  

에 다.

감지  동   , 다   또    다.    들어, 도 7에 도시   같  공 ,[0037]

크  거  감지  시  경우에,  는 크 또는 공  지 는  계값   편

차값  태  취   다.   동  계값  결 시에, 어 는 독  시퀀  취 여 독에  

편차  계산  것 , 계산   편차가 값보다  것  감지 가 크 또는 공  검 다는 것

 나타내는 , 그 는, 거  독  시퀀 는   편차  공 는 것  실험  결 었  

다.

동  계값  결  린  어  또는 린 에  처리  린  드라  트웨어에  보[0038]

다 복  결  포   다.    들어,  감지  독  취 지고, 계값  결  

통계     고, 또는 결  도 감지  독에 근거 여 계값 크/공  값  

는 것과 같  다  감지  독  고   다.   또 , 결  린  웨어 또는 드라

트웨어에  특  린  또는 린  리  특 는 보  같 , 린  시  또는 

컴퓨  시 에   가능  다  보  포   다.

나 상  동  계값 , 다  크/공  감지 가 크 달 경 에   같 , 체가능 [0039]

과  시 내  각 감지 에  계산   다.   동  계값  린  어   리

내에 또는 린 에  (컴퓨  같 ) 처리  리내에 보   다.    달리, 동  계

값  상  리 에   다.

도 8  본  시   블 도 태  약 고 다.   린   시에,   또는[0040]

계값  결 (802)  고, 그것  체가능  리 에 (804) 다.   

나 에 린  시 에  , 리    가 검색(812) 다.   나 상  

   에 근거 여, 린  어 (또는 린 에 착   또는 컴퓨 )는 동  계값 

 결 (816) 다.   동  계값  결  과  각 감지 에  개별    

, 다  감지  독   포 거나, 또는 나보다 많  감지  독    다.

동  계값  어  또는 컴퓨 에  에 라 결   , 린  어  또는 컴퓨 에[0041]

 컬 리에 보 거나, 또는 상  리 내  에 (818)   다.

시  실시   감지 에  " 계값"  " "  언 고 지만, 본  린  시[0042]

 동   또는 는 것과 같  다  태  포    다.

앞에 는 본  특  실시 가 상  었다.   개시  실시  어나는 것  본  역에[0043]

  , 당업 라   변  가능  식  것 다.   본  개시  내 과 동  능

는, 본  야에 알 진 다   포 는 것  도 다.   본 는 본 에 여  

체 보  역  당 게 는 것  어 는 않 다.

든 단 또는 단계  는 , 질, 동   등가 에 여,  특허 청  에  능 [0044]

는, 특 게 청  다  청   결 여 능들     , 질 또는 동  포

는 것  도 다.
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도  간단  

도 1  어 가 크 공 , 크 달 시   린트헤드상에 또는 근처에  감지 들  신[0011]

 신   는  도시 는 시  린  시  블 도 다.

도 2는 린  상에 계값 보  다   는   리  실시  도시 다.[0012]

도 3   린  시 에  , 도 2  리 가 액 는  도시 는 블 도 다.[0013]

도 4는 린  상에 계값 보  다   는   리  다  실시  도시[0014]

다.

도 5는  린  시 에  , 도 4  리 가 액 는  도시 는 블 도 다.[0015]

도 6  크 또는  리 ,  또는  특 에   계값 ,  리 에[0016]

  결   는 시   도시 다.

도 7  크 또는  리 ,  또는  특 에  나 상  동  계값  결  [0017]

는 시   도시 다.

도 8  본  실시  약 는 도 다.[0018]

도

    도 1
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    도 2

    도 3
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    도 4
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    도 5

    도 6
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    도 7

    도 8
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