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(54) za¥izeni pro zpracovini vysoce 3istého polovodidového materidlu v inertnim prostiedi

Pfedmétem vyndlezu je zefizeni na
zpracovini vysoce &istého polovodidového
materidlu v inertnim prost¥edi, které se-
stdvd alespon z jednoho konstrukdniho cel-
ku, obsshujiciho ne jednom konci zeFizeni
pro p¥enos axidlniho & rota&niho pohybu
dr#dku ingotu prost¥ednictvim magnetické
vazby a druhym koncem je vakuot&sné spo-
jen s pracovni komorou. Tento konstrukéni
celek je opat¥en nosnym krytem, ke které-
mu jsou pF¥ipevnény ndstavce zaktovend
oto&né a suvné v nosném rdmu, ktery Jje
tésné spojen s pracovni komorou. ZaPizeni
podle vyndlezu je vhodné zejména pro zo-
nélni tavbu, ale i pro ta¥eni monokryste-
lu z kelimku metodou Csochralského.
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Pfedmétem vyndlezu je za¥izeni pro zpracovéni vysoce Sistého polovodidového materidlu,
zejména kiemfiku, v inertnim prost¥edi.

Znémé za¥izen{ pro zpracovdni polovodiSového meteridlu ve vakuu nebo v inertnim plynu
se sklddaji zpravidle z vakuovd tésné komory s dvéma drZzéky ingotu & z pohybovich mechani-
smd posuvu a rotace dridkd., Zpracovivany ingot, upnuty svisle v drZdcich, se mistné tavi
pomoci souose umfsténého induktoru, ze soudasného posuvu ingotu v podélném sméru. Posuv
1 rotace se do komory zavddéji pohyblivymi tyéémi, prochdzejicimi vakuot®snymi prichodkami,
coZ byvé Zasto zdrojem netésnosti. Konstrukce vakuotésnych prichodek & pohyblivymi souldst-
mi je sloZitd a p¥ipadnd vyména podkozené prichodky je dasové ndrodnd.

VySe uvedené nedostatky odstranuje zavizeni pro zparcovdni vysoce &istého polovodido-
vého materidlu podle vynélezu, jeho? podstatou Je, Ze konstruk&ni celek 1 je opatien nos-
nym krytem 4, ke kterému jsou p¥ipevnény néstavce 5, zektovené otodné a suvné v nosném ri-
mu 8, ktery je pevn& spojen s pracovni komorou 3. Konstruk&ni celek 1 je tvoFen trubkou 8
z nemegne tického materidlu, na které je kluzné uloZens vnéJ8{ magnetickd hlavice 1, slofe~
né ze sekce 9 pro pienos axiflniho pohybu a ze sekce 10 pro pfenos rotadniho pohybu, pii-
demZ uvnit¥ trubky 8 je uloZena vnit¥ni hlavice 11 z magnetického materidlu, opét sloZend
ze sekce 12 pro pFenos axidlniho a ze sekce 13 pro pF¥enos rotadnfho pohybu, ve které je o-
todné zaktoven drZdk ingotu 23. Trubke 8 je na jednom konci opat¥ena pfirubou 14 a na dru~-
hém konei je uzaviena vikem 15 ® ndstavcem 16 pro p¥ivod a odvod inertniho plynu, na ném?
Jje otolné uloZena kotevni deska 17, kterou prochdzeji dva pohybové Srouby 18 s maticemi 19,
pevné spojenymi se sekci 9 pro p¥enos axidlniho pohybu vnéJ5{ magnetické hlavice 1 a ddle
pohybové Srouby 18 jsou todné uloZeny v pratenci 21, rovné’ todné ulo¥eném v piirubé 14.

V za¥izeni pro zpracovéni vysoce ¥istého polovodidového meteridlu podle vyndlezu je
vyuZito k p¥enosu pohybld pot¥ebnych ke zpracovdni materidld uvnit¥ vakuotésné komory magne-
tickych sil, p¥idem# primérni pohyby megne tickych elementd jsou uskutednovdny vné vakuotés-
né komory, nap¥., pomoci pohybovych Sroubl nebo hydraulicky. Z technologického hlediska je
pro zpracovdni polovodidového materidlu ze¥izeni podle vyndlezu v koaxidlnim uspo¥eddni vy-
hodné, protofe zmenduje prostor urdeny ke zpracovéni materidlu ve vekuu s tim i vnt¥nf po-
vrch aparatury na minimum.

Na p¥iloZeném vykresu je jeden p¥iklad zabizend pro zpracovédni vysoce &istého polovodi-
Sového materidlu v inertnim prostiedi podle vyndlezu, v uspo¥éddn{ vhodném pro zondlni tav-
bu, Ne obr. 1 je schematicky zndzornéna sestava zafizenivv podélném Fezu a na obr, 2 je
schematické uspo¥dddni sekci pro p¥enos rotadniho pohybu vnéj&i megnetické hlavice a vniti-
‘naf{ hlavice z magnetického meteridlu v pFidném Fezu.

Zafizeni podle vyndlezu je tvo¥eno dvima rozmérové i Punkind shodnymi konstrukdnimi
celky 1, 2, navzdjem spojenymi pracovni komorou 2+ Stydné plochy konstruk&nich celkd 1, 2
Jsou opatfeny nosnym krytem 4, ke kterému Jsou p¥ipevnény ndstavce 5, zaktovené otodné
a suvné v nosném rému 6, ktery je spojen s pracovani komorou 3. Pracovai komora 2 Jje vdlcové-
ho priifezu, je ukonena p¥irubami & na obvods opatfena ¥tyfmi ut¥snénymi néstavei, z nich¥
Jeden slouZi k pF#ivodu vysokofrekven&ni energie do induktoru pro oh¥ev a taveni monokrys ta-

lu, dal&i pro p¥ipojeni vekuové Serpaci Jednotky, zbfvajici jsou opat¥eny sklenénym prizo=-
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rem pro vizudlni kontrolu ridstu monokrystalu, ktery prochdzi svisle st¥edem pracovni komo-
ry 3.

V obou konstrukdnich celcich 1, 2 je umisténo za¥izéni pro p¥enos exidlniho a rotadni-
ko pohybu drfdku ingotu prost¥ednictvim megnetické vazby, kterd sestdvd z vnéjsi megnetic-
ké hlavice 7, ze sekce J pro prenos axidlnfho pohybu a ze sekce 10 pro pFenos rotadniho po-
hybu. Sekce 9 pro prenos axidlniho pohybu je tvo¥ena soustavou megnetd a pél&vﬁch néstaved,
které jsou uloZeny v rovindch kolmych ke svislé ose pohybu & tim i k ose trubky. Sekce 10
pro pYenos rotadnfho pohybu je op€t tvo¥ena soustavou megnetl a polovych nédstavel.

Uvnit¥ trubky 8 je uloZena vnitini hlavice 1l z magnetického materidlu, sloZend rov-
n8% ze sekce 12 pro p¥enos axidlniho pohybu, tvorené prstencovymi vystupky s rozteii odpo-
videjiei roztedi pélovjch néstaved sekce 9 pro p¥enos exidlniho pohybu vnéjsi megnetické
hlavice 7.

Trubke 8 je v dolni g4sti zakondena pFirubou 14 s vakuovym t&€snénim pro pfipojeni
k pracovni komo¥e 3, Horni &4st trubky je uzaviena vikem 15, opetfenym ndstavcem 16 pro
p¥ivod a odvod inertniho plynu, na ném# je otodné uloZena kotevni deska 17, kterou prochd-
zi dva pohybové Srouby 18 s maticemi 19, pevné spojenymi se sekei 9 pro pfenoe sxidlniho
pohybu vnéjSi magnetické hlavice 7. Pohybové Srouby 18 jsou.v horni &dsti zakondeny Yemeni-
ci 20 pro p¥enos todivého momentu od motoru. Dolni konec pohybovych Sroubd 18 je todné ulo-
%en v prstenci 21, ktery se otd¥i souSasné s kotevni deskou 17. Pretenec 21 je rovnéZ tod-
né uloZen v prirubé 14 a zebranuje exidlnimu pohybu pohybovych Zroubl 18.

Nosny rém 6 zajistuje stebilitu za¥izeni, néstavce 3, které jsou v ném zakotveny otog=~
né a suvné ve svislém sméru, slouzi k nadzvednuti - spudténi konstruk&niho celku 1, 2 od
pracovai komory 3 & k jeho pootoleni mimo jeji obvod tak, aby byla moZnd menipulace p¥i
vkldddni krystalu do konstrukdnfho celku 1 & pFi vyjimdni z konstrukdniho celku 2. Horni
%dst nosného krytu 4 tvo¥i loZisko otodné kotevni desky 17 a je utésnéno.

Otd%enim pohybovych Sroubd 18 se pohybuje wvnéjsi magne tickd hlavice 7 v axidlnim smé-
ru. Pomoci Femenice 22, spojené pevné & otodnou kotevni deskou 17, Je umoZnéno otdleni
vnéjsi megnetické hlavice 7 s pohybovymi Srouby 18, maticemi 13 spolu s prstencem 21 kolem
svislé osy. Vnit¥ni hlevice 11 z magnetického materidlu je wédsena pomoci magnetické vazby

pfes sténu trdbky 8. Ve vnit¥#ni hlevieci 11 je otoné zakotven drZdk ingotu 23, uno#nujici

proklouznuti p¥i zatuhnuti zony.
PRELDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro zpracovéni vysoce $istého polovodidového materidlu v inertnim prost¥edi,
sestévajic elespon z jednoho konstrukdniho celku, ktery obsshuje na jednom konci ze¥i-.
zeni pro prenos exidlniho a rotadniho pohybu dr¥dku ingotu prost¥ednictvim megne tické
vazby & druhym koncem je vakuotésné spojen s pracovai komorou, vyznadené tim, Ze kon-
strukdni celek (1) je opat¥en nosnfm kiytem (4), ke kterdmu jsot-piipevnény ndstavce
(5), zakotvené oto¥né a suvné v nosném rdmu (6), kterj je pevné spojen s pracovni komo-

rou (3).
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2, Zarizeni pro zpracovdni vysoce &istého polovodidového materidlu v inertnim prost¥edi
podle bodu 1, vyznadené tim, Ze konstrukdni celek (1) je tvo¥en trubkou (8) z nemegne-
tickéhé materidlu, na které je kluzné uloZena vnéj3i megnetickd hlavice (7), sloZend ze
sekce (9) pro p¥enos axidlniho pohybu a ze sekce (10) pro p¥enoe rotadniho pohybu, p¥i-
dem# uvnit¥ trubky (8) je ulo¥ena vnit#ni hlavice (11) z magnetického materidlu, opét
slozend ze sekce (12) por p¥enos aexidlnfho a ze sekce (13) pro prenos rotadniho pohybu,
ve které je otolné zekotven dr¥dk ingotu (23), pFiSem# trubka (8) je na jednom konci
opat¥ena pfirubou (14) a na druhém konci je uzav¥ena vikem (15) s ndstavcem (16) pro
p¥ivod a odvod inertniho plynu, na ném# je oto¥né uloZenas kotevni deske (17), kterou
prochdzeji dva pohybové Srouby (18) s maticemi (19), pevné spojenymi se sekei. (3) pro
p¥enos axidlniho pohybu vnéjsi magnetické hlavice (7), a ddle pohybové Srouby (18) jsou

tofné uloZeny v prstenci (21) rovné% todné ulo¥eném v p¥irubd (14).

1 vykres
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