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Dvoustranné radioloka&ni p¥epinané
zarfizen{ s kmitodtovou modulaci pre uréo-
vanl vy3ky, vzdédlenosti a to prosté, nebo
vG&i vztaZné roving a i sniméni{ profilu
terénu i sypané plén& zakladadem.

? Zg¥{zeni je tvoreno nosnymi rameny
upevnénymi na remeni zakladale, na kterych
jesou umf{stény anténni systémy, anténni
kyvné systémy, méPridla thlu vychylenit

a nulové polohy anténnfho systému a sesté-
vé z koncové &dsti umisténé na konci ramene
iakladaée, z vnitfnl ¥4sti umisténé v ka-
bin& Pidilde vyloZniku, z pravého a levého
anténntho systému pracujicich synchronné&
vzéjemn& v protikyvu a uchycenych na pra=-
vém a levém nosném rameni & z méfidla ele-
yaéniho dhlu ramene zakladade.
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Vynélez se tyk& dvoustranného radiolokaedniho prepinaného zarizeni s kmiteltoveu modu-;

laci pro urfovéni vysky, vzddlenosti, a to prosté nebo vi&i vztaZné roving a i sniméni
_profilu terénu i sypané pléné zakladalem.

V souZasné deb& se k zji&fovéni situace dosud pouZivajf metody vizudlni, al prostym
pozorovénim nebo primyslové televize, pokusy byly &inény s metodou ultrazvukovou a v pe-
slednif dob& s radiolokaci. Metody vizudlni zdvisi na klimatickych podminkdch, pradnesti,
sn&hu, mlze, kouri, tm& a u ultrazvuku i vlivem silného vé&iru. Ultrazvukové zarizeni by-
lo zaméPeno pouze na hlé3enf bezpednostni vysky ramene vyloZniku nad terénem. Primyslovd
televize je zdvislé na podminkéch shodnych pro vizudlni pozorovéni, avdak navic k jejim
nevyhodédm pristupuje oproti oku zorny udhel, silnd zkresleny obraz a obtiZnost postiZeni
nerovnosti povrchu sypané plén& i p¥i norméln{ viditelnosti.

Je znémé zalizeni, které pre éniméni profilu terénu i sypané pléné zakladadem vyuii-
v4 radiolokace. Nevyhodou tohoto zarizen! je provddéné méreni pouze z jedné strany ramene
v¥lo¥niku, &im¥ je ziskdvéna pouze poloviéni informace. Je také zﬁéma moZnost umisténi na
v¥loZniku dvou na sobd nezévislych zafizeni, aby'byla ziskéna informﬁce z obou stran. Ne-
vyhodou je vdak sloZitost a komplikovanost tohoto Fe#eni a nezpracovéni dvou informaci
k synchronizovanému ovlddédnf{ vyloZniku.

Uvedené nedostatky odstranuje dvoustranné radiolokadni pirepinené zarizeni s kmitod-
toveu modulaci pio urdovéni vysky, vzddlenosti, a to prosté’ nebe vi¥i vztaZné roviné, a
i sniméni profilu terénu i sypané plén¥ zakladalem, tvorené nosnymi rameny upevnénymi na
rameni zakladale a nesouéini anténni systémy, anténni kyvné systémy, méiridla udhlu vychy-
1enil9 a nulové polehy anténniho systému podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze sestdvé
z koncové ¥dsti umisténé na konci ramehe zakladade, z vnit¥nf $d4sti umistZné v kabing Fi-
dige vyloZniku, z pravého a levého anténnfho systému pracujfcich synchrenné vzdjemn& v pro{
tikyvu a uchycenych na pravém a levém nosném rameni upevnnych ne ramenu zakladale & z m&- .
¥idla elevadniho thlu ¢f ramene zakladala.

Zarizeni podle vyndlezu umoinuje ziskéni a sledovédni informace o profilu sypané plé-
né z obou stran vyloiniku zekladefe, pridemZ toto ziskdvdni informece je Fizené a kyvy
anténnich systémd jsou synchrenizované. Na nosnych ramenech je snifena vdha tim, Ze na
nich nejsou umi#tény vys{lade, piijimade a vyhodnocovaci bloky. Vysila&, prijimal a vyhod~l
nocovaci blok je pouze jeden a podle poveld ¥idiciho bloku v rytmu piepinéni piepinade
zpracov4véd informace st¥fdavé z obou stran, prilemZ je umist®n pfimo na rameni zakladaZe.
Také méfidlo eleva¥niho uhlu Q ramene zaklada¥e nebo jeho blizkosti na ramenu zakladade.
Zv145t vyznamnd je moZnost soudasného sledovéni reliéfu terénu na pravém & levém nebo
sdruZeném zobrazovacim displeji, pfifemZ &iselné hodnoty z jedné ze zvolenych atran ziskd
$1di¥ prepnutim ddlnovyskového &islicového displeje. Nebezpednd vyska pak Jje signalizové:
na, jekmile je zjist&na zaffzenim na kterékoli strané remene zakladale. ;

Vyhody vyufiti vynslezu se projevi ve zv&tsen{ mnoZstvi informace poskytované ridiZi
z obou stran ramene zakladade, &dmZ se zvy3{ plynulost &innosti zaklada&d soulasnd ae
zvySenim bezpelnosti za¥fzeni, bezpe¥nosti préce obsluhy a ve svych dlsledcich se projevi

ve sniZenf{ ndkladl na vyuZiti pomocné mechanizace.
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PF{klad konkrétnfho provedeni dvoustranného radioloka¥nfho :prepinaného zarizeni

’a kmito¥tovou medulaci pro urlovéni vysky, vzddlenosti a eniméni profilu terénu i sypyné .
plén& zaklada¥em podle vyndlezu je zobrazen pemoci blokového schématu na pripejeném vy-
"kresu. Stranové oznafeni je v pohledu ve sm¥ru pohybujiciho se dopravniho pésu s hernineu.

Zarizeni sestdvé z pravého a 1evé,hoi anténntho systému 1, 2, pravého a levéhe anten-
‘nthe kyvného systéma 3_, _4_, pravého‘ a levého m¥fidla 5, 6, udhlu vychyleni ,0 a nulevé pelo=-
hy anténnich systémd 1, 2 koncové éésti_'_l_, m&fidla _E_ eleva¥niho thlu (¢ ramene 10 zakla-
date a vnit¥ni tdsti 9. ' ,

Na pravém a levém nosném ramenu 11, B_upevnénych na ramenu‘_'.l_(_)_ zakladafe jsou umis~

3‘“_‘tény pravy a levy anténnf systém 1, 2, z nichZ ka!d.); sestdvé z vys{laci antény 13 a pfi-
l;jimaci,antény 14, pravy a levy anténni kyvny systém _3_,. i,_ z nich% ka%dy sestévé z motoru
:I._B_, prevodu 16 motoru 15 a nosné h¥{dele 17, které zajidtuji kyvéni pravého a levého
:anténniho syatému_i, 2 dle poveld Iridici.ho bloku 34 vzd jemné protismérn® tak, aby vysila-
ny signél 41 a odraZeny sigﬁél 42 byl v ¥innosti u toho anténnftho systému, ktery provédi
:;kyv ve sméru konce ramene 10 zakladafe. Déle je na pravém a levém nosném ramenu ll-, _1?_
‘v prostoru pravého a levého anténntho kyvného sya‘tému 34 umist®no pravé a levé m&ridle
1_5_, iﬁhlu bv.‘ychyleni ﬂ a nulové polohy ‘anténnich systémd 1, 2, z nichZ kaZdé sestdvé ze
.fvanimaéa_}gdhlu vychyleni ﬂ » pfevodu 19 snimale 18, nulového spinade 20, kdy kaZdé mé-
"-fidlo 5y 6 poddvé elektrickou informaci o dhlu vychyleni ﬂ anténnihe systému 1, 2 vi&i
{jeho vodorovné poloze & o jeho prichodu vodorovnou polohou v &inném kyvu pravého a le-
vého anténntho systému 1, 2. | ‘ - ‘

Z koncové ¥4sti 7, kterd je umistina na konci ramene 10 zakladale a sestévd z plepi-
‘nate 21, vysilate 22, p¥ijimale 23 vyhodnocovaciho bloku 24, je pPivédén v rytmu prepf-
‘nén{ prepinalem 32._, které je rizeno Ffdicim blokem 34, vys{ilany signél_ﬂ.“do vysilaci
;antény _}_3_ a z plijimac{ antény 14 odraZeny signél _4—_2._; vazebni signdl 43 do piijimade _21
:a odtud do vyhodnovaciho bloku 24, kam Jje také pfivédén_synchrohizaéni signdl z vysilale
;2_2_. Zpracovany s8igndl z vyhodnocovaciho bloku 3@_ je pPivédén de dvoukandlového proceso-
:;ru'33, ktery je sou¥ést{ vnit¥ni éésti_g;

_Cinnoat pravého a levého anténnfiho systému 1, 2 a pravého a levéhe mEridla 35, _6_ dhlu
~vychyleni 6 a rnulové polohy jé ‘stha‘vé p¥epinéna prepinafem 21,

MEfidlo 8 eleva¥ntho thlu of ramene 10 zakladale sestévajic{ ze snimafe 25 elevatni-
‘-‘ho thlu(l a prevodu 26 snimale 2 Jje umisténo v t&2i3ti ramene 10 zakladafe nebe v pro-
storu konce ramerne_l_(_). zak;eélaée blizkého t&Zi3ti ramene_l0 zakladale nebo v prostoru pra-
,;vého nebo levého anténniho kyvného systému 3, 4 a ddle sestévéd z &islicového diaple,je_zl
‘elevatntho unluQl , ktery je umistén v kabim& ridi¥e vyloZniku. Méridlo _8_ elevainiho uhlu
:a podévé elektrickou informaci o néklonu remene 10 zakladale, kterd je jednak vyuZita
ve dvoukandlovém procesoru _}_l, ke korekci vyhodnqcovacich parametrd a jednak zobrazové-
:na na ¥fslicovém diaﬁleji_zl elévaéniho dhlu g .

‘ Vnitfni ¥det 9, kteréd je umisténa v kabin& Fidi¥e vyloiniku, tvor{ kontrelni blok
inebezpe&né vysky 28, zavad¥® nebezpe¥né vysky 29, indikdtor nebezpe¥né vysky _323 délno=-
vyskovy &fslicovy displej _3i, relé. _12_, dvoukanélovy procesor .9.:1 a F{dici blek _34. Pravy

»
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a levy profil terénu 45, 46 jsou zobrazovény na pravém zobrazovacim diaploji;éi a8 levém
zobrazovacim displeji 36 nebe odd&lené n‘ Jednom sdrufeném displeji 37. Vnit¥ni tést 9
sestédvéd ddle z pravéhe 38 a levéhe vyskového zavadéée.zg:

Ridict blok 34 je zdkladnim obvodem, ktery ridf synchronizovené &innost pravého a
levého anténniho kyvného syatému_ga‘il prepinaéo_giz dveukanélovéhe procosoru_éz a zobrn-:
govani na pravém a levém zobrazovacim displeji 223 22:

Do dvoukandlového procaaoru.gé_vetupuji informace 2z vyhodnocovacthe bloku_gi v ryt~
mu prepindni z pravého a levéhe anténniho systému 1, 2, ddaje s pravého a levéhe méridla

__5_,. _6_ thlu vychyleni ﬁ & nulové polohy, snimale 25 elevainiho thlu & , pravého a levéhe
vyS8kového zavadéle _3_8_, _3_9_.1 #{dicftho bloku 14_. Zpracované informace vystupuji na pravy a .
levy zobrazovaci displej ézg-éé.nebo sdruZeny displej_zz.ve tvaru zobragenéhe reliéfu te-
rénu, &fislicovy displej 27 elevaintho thlu g a délnovydkovy &lslicovy di.plej_gl posky- ?
tuje ddeje v ¥iselném tvaru, pri¥em’ elektricky udaj vydky je edvédén do kontrelnihe blo-i
ku nebegzpelné vyéky_ggz pro srovnéni s plednastavenym udajem nebespelné vydky zavadélem E
nebezpené vysky 29. Skute¥nest, Ze ramenoc 10 zakladale doséhlo irevné pfednastavené ‘
hodnoty nebegpelné vysky, Ji signalizovéna indikdtorem nebezpe¥né vysky 30, priZemf relé :
Ez_ridi samo¥inné zastaven{ pohybu ranone_lg;znkladaéo. - 7

Hodnota vysky je méfena a zobrasovéna na ddlnovyskovém tislicovém displeji 31. PH
vyrevnévéni sypané pléné na uroven vziaZné reviny 40 je k ni zmélrens vsdtlonoat-:-;hol
vychyleni /4 a tente udaj je zaveden de dvoukanélovéhe procesoru 33 savédilem té strany,
kterou je méreni provédéne. Na pravém a levém zobrazovacim diepleji.igi,_gg nebe sdrufe-~
ném displeji 37, Jje pak odd&lend zobrazovén pravy a levy profil terénu 45, 46, kt;ry
uddvé, o kolik je kterd fdst zebrazovaného terénu vyssf nebe niZ3{ nefli uroven vztaZné

roviny 40.

PREDMET VYNAKLEZU

1. Dvoustranné radiolokalnit prepiﬁahé zatfizeni s kmiteltovou modulaci pro urdovéni
vysky, vzdélenosti, @ to prosté nebe vi¥i vztaZné rovins, a i sniméng profilu terénu i
sypané pléné szakladalem, tvolené nosnymi reameny upevnénymi na rinnni gakladaZe a neseu-
¢imi anténn{ systémy, anténni kyvné systémy, méFidla uhlu vychylonikga nulové polohy v
anténntho systému, vyznalené tim, Ze sestévé z koncové &ésti (7) umistiné na konci rame- :
ne (10) zeklade¥e, z vnitfn{ Zdsti (9) umistdné v kabind PidiZe vyloZnfku gz pravéhe (3) ’
a levéhe anténntho systému (4) pracujicich synchronn¥é vezéjemnd v protikyvu uchycenych

na pravém (11) a levém nosném raweni (12) upevnénych na ramenu (10) zakladale a 2 méiidli;
(8) elevainiho thlu & ramene (10) zakladate. '

2. Zarizeni podle bodu 1, vysznafené tim, Ze koncova Zdst (7) sestdvé = prepinade (a1), !
vysflade (22), pkFijima¥e (23) a vyhodnocovactho bloku (24). ‘

3. Zarfgeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze vnit¥ni ¥ést (9) sestdvé z kontrolnfho
bloku nebegzpené vydky (28), zavad&fe nebezpeZné vjiky (29), indikétoru nebezpe’né vy~
_ky (30), ddlnovyskovéhe &fslicového displeje (31), relé (32), dvoukandlového broceeoru
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(33), #tdictho bloku (34), pravého (35) a levého zobrazovaciho displeje (36) nebo sdru-

%Zenéného displeje (37) a z pravého (38) a levého vydkového zavaddde (39).

4. Zarizen{ podle bodu 1, vyznalené tim , %e m&ridlo (8) elewa¥niho uhlu ramene
(10) zaklada¥e sestdvd ze snima¥e (25) elevadnfho thlu ¢ a pPevodu (26) snimae (25)
umistényeh v té?iéti ramena (10) zakladae nebo v prostoru konce ramene (10) zakladaZe
‘blizko té!iétélramone (10) zakladale nebo v proatoru pravého (3) nebo levého anténniho
kyvného systému (4) a z &fslicového displeje (27) eleva¥niho thlu ¢ umisténého v kabi-
né Fidife zakladale.

1 vykres
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