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Vysokonapatovy prepinaé

, Vynélez patri do odboru elektro-
techniky a riesi vysokonapatovy prepinad
na prepinanie polarity vysokonapatovej
vystupnej elektrickej velidiny, ktorého
podstata je v tom, Ze v zdkladnom telese
je oto&ne uloZeny rotor, na ktorom si
ymiestnené nulogg a rotadny kontakt a
dalej vysokonapatovy konektor a polohovy
identifikétor. V rotainom kontakte je vy-
tvoreéeny otvor, v ktorom je uloZeny klzny
kontakt, ktory je izolovanym vodiéom spo- oo
jeny s vystupnou svorkou. Nulovy§ kontakt
Je sgz{eny gruinyméspojom slnulovzm go; o ANEE
tencidlom. Na rotainom a nulovom kontakte 1 o HAILID,
st umistnené klzné kontakty a prepinad I T-” R
je opatreny nulovou svorkou. Vynalez je + ©
znizorneny na priloZenom vykrese.

OBR.2
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Vyndlez sa tyka vysokonapitového prepinala na prepinanie

vysokonapétovej vystupnej elektrickej veliliny.

| U réznych typov laboratdrnych a injch generatorov vyso-
'Eého napdtia alebo pridu pri vysokom vystupnom napaéti Je
i&elné disponovat moZnostou zmeny polarity vystupnej elektri-
ckej velidiny, prifom hlavnymi kritériami su rychlost, spola-
hlivost a bezpednost zmeny. U vysokonapétovych stabilizatorov.
Jje najviac nevyhnutné menit pri zmene polérity vystupne]j
elektrickej veli¥iny i charakter spétnej vézby reguldtora
predmetného stabilizétora tak, aby tdto spétnd vizba mala
vidy charakter zépornej spétnej vézby. V riedeniach doteraz
znémych stabilizdtorov a generétorov vysokého napttia, res-
pektive pridu pri vysokom napéti, sa zmena polarity vystupne]
elektrickej veliliny rie&i obvykle zloZitym spSsobom, napri-
klad dvomi alebo viacerymi - v pripade externého nésobi¥a na-
pétia -~ konektormi, pripadne prepinacou tyfou, vysokonapito-
vymi relé a podobne. Korektny charakter spétnej viézby regu-
la¥ného obvodu stabilizdtora vzhladom k vystupnej polarite sa
obvykle nastavuje oddelene prostrednictvom obsluhy'zariadénia,
%o prindda riziko poskodenia zariadenia v pripade nekvalifi-
kovanej alebo nepozorne]j obsluhy.

Uvedené nedostatky si odstranené vysokonapatovym prepi=
nadom na prepinanie polarity vystupnej elektrickej veliZ¥iny
s rotorom oto¥ne uloZenym v zdkladnom telese pod¥a vynalezu,
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ktorého podstata je v tom, Ze na rotore si na jednej &elnej

strane umiestnené nulovy kontakt a rotadny kontakt a na jeho
druhej ¢elnej strane je posuvne uloZeny vysokonapstovy konek-
tor a pre¥nievajice uchyteny polohovy identifikétor, pridom
v rotanom kontakte je v jeho vytvarovanom otvore uloZeny pr-
v§ klzny kontakt, ktory je izolovany vodilom, prechddzajicim
cez otvor vytvarovany centricky v rotore a vo vysokonapéto-
vom konektore, spojeny s vystupnou svorkou, pridom nulovy
kontakt je spojeny s nulovym potencidlom prostrednictvom pruz-
ného spoja, prechadzajdcim otvorom vytvarovanym excentricky

v rotore a dalej na rota¥nom kontakte je umiestneny druhy
klzny kontakt a na nulovom kontakte je umiestneny treti klz-
ny kontakt, prifom prepinad je opatreny nulovou svorkou s nu=~
lovym potenciédlom. Dalej je polohovy identifikdtor v Jjednej
polohe v styku s prvym polohovym snimadom spojenym s jeho pr-
vou svorkou a zaaretovany prvym aretadnym zariadenim, priom
oprotl prvému polohovému.snimadu je umiestneny druhy polohovy
snimad s8¢ svojou druhou svorkou a so svojim druhymzretaénym
zariadenim,

Vyhody vysokonapétovéhobprepinaéa na prepinanie polarity
vysokonapétovej vystupnej elektrickej velifiny definuje nulo-
vy potencial Jednej pozitivnej alebo negativnej - z dvoch vy-
stupnych svoriek generétora alebo stabilizdtora vysokého na-
patia. Tento generator vysokého napétia nie je s nulovym po-
tencidlom inak spojeny. Zostavajica svorka generatora vysoké-
hc napétia tvori vystupnu svorku vysokonapétovej vystupne]
elektrickej veliiny s definovanym typom polarity vo&i nulo-
vému potencidlu zariadenia, ' '

Vynélez je znazorneny na priloZenom vykrese, kde na obr,
1 je priefny rez B - B vysokonapgtovym prepinadom a na obr, 2
Je pozdfﬁny rez A - A vysokonapitového prepinada,

V zdkladnom telese 1 prepinala je otofne uloZeny rotor 2,
ktory nesie nulovy kontakt 3, rotadny kontakt 4 a polohovy
identifikator 5. Do rotora 2 Jje posuvne vloZeny vyberatelny
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vysokonapsitovy konektor 6, pomocou ktorého je moZné vyviest

vysokonapétovd vystupnd velifinu na vystupni svorku 7 pros-
trednictvom izolovaného vodile g, ktory je na strane vysoko=-
napéatového konektora € zapojeny na potenciél vystupnej veli=-
¢iny pomocou prvého klzného kontaktu 9. Prvy klzny kontakt §
je po zasunuti vysokonapétového konektora 6 do rotora 2 vidy
vodivo spojeny s rotadnym kontektom 4. Na protilahlej strane
rota&ného kontaktu 4 Je umiestneny nulovy kontakt 3, ktory

Je pri akejkolvek polohe rotora 2 vidy zapojeny na nulovy po-
tencidl vysokonapétového prepinaa pomocou pruzného spoja 10,
ktory umoZni takéto zapojenie i pri rotdcii nulového kontak-
tu 3. Podla obr. 1 je pozitivna vystupnd svorka 11 generato-
ra 15 vysokého napétia pri danej polohe rotora 2 vodivo spo-
Jené s rota¥nym kontaktom 4 pomocou druhého klzného kontaktu
13. Negativna vystupna svorka 12 generétora 15 vysokého napéQ
tia je za tej istej polohy rotora 2 vodivo spojené s rotad-
nym nulovym kontaktom 3 pomocou klzného kontaktu 14. Poloho-
vy identifikdtor 5 rotuje spolu s rotorom 2 a v priestore
opisuje polkruZnicu, ktorej koncové body sd definované prvym
polohovym snimafom 16 a druhym polohovym snimafom 17. Tieto
tvoria v silinnosti s polohovym identifikatorom 5 dorazové
body rotdcie rotora 2, potrebné pre spravne umiestnenie dru-
hého klzného kontaktu 13 a tretieho klzného kontaktu 14, zé-
roven vdak prvy a druhy polohovy snimad 16 a 17 poskytuju
elektrické polohové signély na prvej svorke 1lg a druhej svor-
ke 19. Tieto signily su logického typu a obsahuju informéciu
0 préve nastavenej polarite vystupnej elektrickej veliliny,
%o je potrebné pre automatické nastavenie korektného charak-
teru spitnej vazbdby generétora 15 v pripade, Ye je zapoJjeny
ako stabilizdtor vysokonapatovej vystupnej elektrickej hodno=-
ty. Ked polohovy identifikdtor 5 pri rotdcii rotora 2 dorazi
na minimdlnu vzdialenost od prisludného prvého polohového
snimada 16, respektive druhého polohového snimada 17 do &in-
nosti vstupi prvé aretainé zariadenie 20, respektive druhé
areta¥né zariadenie 21, ktoré svojim uU¥inkom zamedzi samovol-
nej rotdcii rotora 2. Polarita vysokonapétovej vystupnej elek-
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trickej veliliny 23 je vidy jednozna¥ne definovand vo¥i nulo-

vému potenciélu nulovej svorky 22, ktory mdZe byt bud virtu=~
alnym alebo pevnym pristrojovym nulovym potenciilom

Funkcia vysokonapétového prepinada Jje nasledovna, Pri
jeho prvej polohe, ako je to zndzornené na prilofenom vykre-
se, je Jjeden p61 vysokého napitia z generétora 15 vysokého
hapétia privédzané cez jeho pozitivau vystupnd svorku 11, cez
druhy klzny kontakt 13, cez rotainy kontakt 4, cez jeho prvy
,klzny xontakt 9, cez izolovany vodi¢ g na vystupnd svorku 7.
Druhy p51 napétia je privédzanj z negativnej vystupnej svorky
13 cez treti klzny kontakt 14, cez nulovy kontakt 3, cez pruZ-
hy spoj 10 s nulojym potenciélom nulovej svorky 22. Po otole=-
ni rotora 2 o 180 ° je vysokonapatovy prepinad v druhej polo-
he, kde sa rotalny kontakt 4 spoji s tretim klznym kontaktom
11 a nulovy kontak 3 sa spoji s'druhym_klanm kontaktom 13,
Tym Jje zabezpe¥ené prepnutie polarity vysokonapétovej vystup-
hej elektrickej velidiny.
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225 449
Vysokonapéitovy prepinal na prepinanie polarity vysokonaps-

toveJ vystupnej elektrickej veliliny s rotorom oto¥ne ulo=-
fenym v zdkladnom telese vyznadeny tym, e na rotore /2/

si na jednej Zelnej strane umiestnené nulovy kontakt /3/ &
rotaény kontakt /4/ a na jeho druhej &elnej strane je.po-
suvne vloZeny vysokonapétovy konektor /6/ a prednievajico
uchyteny polohovy identifikator /5/, priom v rotadnom
kontakte /4/ je v jeho vytvarovanom otvore uloZeny prvy
klzny kontakt /9/, ktory je izolovanym vodidom /g/ preché-
dzajicim cez otvor vytvarovanom centricky v rotore /2/ a

vo .vysokonapétovom konektore /6/,'spojeny s vystupnou svor-
kou /7/, priZom nulovy kontakt /3/ je spojeny s nulovym po-~
tencialom prostrednictvom pruného spoja /10/ prechddza ji-

~ cim otvorom vytvarovanym excentricky v rotore /2/ a dalej

2.

na nulovom kontakte /3/ je umiestneny tretf klzny kontakt
/14/, pridom prepina& Jje opatreny nulovou svorkou /22/ s
nulovym potencialom.

Vysokonapétovy prepinad podla bodu 1 vyznadeny tym, %e po-
lohovy identifikdtor /5/ je v jednej polohe v styku & pr-

vym polohovym snimalom /16/ spojenym s jeho prvou svorkou

/18/ a zaaretovany prvym areta¥nym zariadenim /20/, priZom
oproti prvému polohovému snimadu /16/ je umiestneny druhy

polohovy snima¥ /17/ so svojou druhou svorkou /19/ & svo=
Jim druhym aretadnym zariadenim /21/.

1 vikros
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