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I'intermédiaire de moyens de localisation et a recevoir, au cours du déplacement de 1'objet mobile sur un trajet préétabli, des infor-
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de guidage est fonction du degré de difficulté.
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Mécanisme de guidage piéton

Domaine technigue

L'invention se rapporte a un mécanisme de guidage apte a guider un
individu au moyen d'un objet mobile. L'objet mobile en question regroupe tout
dispositif apte a étre localisé par des moyens de localisation divers tel qu'un
systeme de positionnement par satellite GPS (Global Positionning System) connu
de I'homme du métier, et a restituer des informations de guidage a l'individu.
L'objet peut étre indifféremment un téléphone mobile, un assistant électronique
du type PDA (Personal Digital Assistant), un dispositif de guidage installé dans un

véhicule, etc.

Etat de la technique

Les solutions de guidage existantes offrent la possibilité de recevoir des
informations de guidage sur un objet mobile, par exemple sur un téléphone

mobile, guidant un utilisateur lors de son déplacement.

D'une maniere générale, I'utilisateur fourni initialement a une application
de guidage un point de départ et un point d'arrivée. L'application défini un trajet
et guide l'utilisateur lors de son déplacement sur le trajet défini. Le trajet est
généralement découpé en portions, plus particulierement en segments, et
I'application transmet pour chaque segment une ou plusieurs informations de
guidage du type: "allez tout droit rue Clos Courtel puis tourner a gauche rue Belle

Fontaine".

Avant I'émission d'une information de guidage, I'application de guidage
vérifie que l'utilisateur se trouve toujours sur un segment ou tout au moins dans
une zone que l'application de guidage juge étre suffisamment proche du segment
pour considérer que la localisation de I'utilisateur ne s'écarte pas du parcours
prévu. Dans l'affirmative, I'application de guidage transmet une information de
guidage. Dans la négative, c'est-a-dire lorsque le résultat du calcul de la
localisation est tel que I'application de guidage considére que I'utilisateur s'écarte

de litinéraire, I'application transmet a I'objet mobile une information lui indiquant
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qu'une erreur de localisation a été constatée. En général, lorsqu'une erreur est
constatée, I'application informe I'utilisateur qu'elle n'est plus apte a transmettre

des informations de guidage, et que le service de guidage va étre interrompu.

Or, I'écart constaté entre une localisation calculée et la location réelle de
l'individu peut étre du a des difficultés de localisation rencontrées sur un
segment. Par exemple, une difficulté peut étre rencontrée lorsque I'utilisateur
entre avec son objet mobile a lintérieur d'un bétiment, tel qu'un centre
commercial, équipé de brouilleur d'ondes radio rendant impossible la localisation
de I'objet mobile. Une difficulté de localisation peut aussi étre rencontrée lorsque
I'objet mobile, par exemple lorsque I'objet mobile est situé dans un véhicule, se
trouve sous un tunnel dans lequel la propagation des ondes est également treés
difficile.

De telles interruptions de service ne sont pas acceptables tant pour le
fournisseur de service de guidage que pour I'utilisateur du service de guidage. En
effet, de telles interruptions de services découragent I'utilisateur et entrainent
inévitablement un frein psychologique a l'utilisation de tels services. Ce frein
entraine de ce fait un manque a gagner certain pour le fournisseur de service de

guidage.
L'invention
L'invention a pour objet une solution ne présentant pas ce probléme.

A cet effet, l'invention a pour objet un procédé de guidage d'un individu
équipé d'un objet mobile apte a étre localisé par l'intermédiaire de moyens de
localisation et a recevoir, au cours du déplacement de I'objet mobile sur un trajet
préétabli, des informations de guidage issues d'une application de guidage, ledit
trajet ayant été préalablement découpé en une pluralité de portions, caractérisé
en ce qu'il comprend, en cas de difficulté d'obtention d'une localisation de I'objet
sur une portion donnée, une étape de vérification de I'existence d'une difficulté
d'obtention d'une localisation par le calcul sur la portion en question, et en ce que

la suite du procédé de guidage est fonction du résultat de I'étape de vérification.
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De cette facon, lorsque le calcul de la localisation de I'objet mobile n'est
pas possible ou lorsque le résultat du calcul de la localisation semble ne pas
correspondre a la position réelle de I'objet mobile, I'application vérifie I'existence
d'une difficulté d'obtention d'une localisation sur la portion concernée. Le degré
de difficulté permet d'indiquer si oui ou non le résultat du calcul d'une localisation
par l'intermédiaire d'un moyen de localisation donné est difficile sur la portion en
question et risque de fournir une localisation peu fiable, en ce sens que le
résultat du calcul risque de fournir une localisation qui ne coincidera pas avec la

localisation réelle de I'objet mobile.

Ainsi, selon le degré de difficulté du calcul, I'application de guidage agit
différemment. En particulier, si le degré de difficulté est tel que la localisation
obtenue par le calcul peut étre considérée comme non fiable, I'application
considere que la localisation calculée ne représente pas la localisation réelle de
I'objet mobile; dans ce cas, et contrairement a I'état de la technique, I'application

n'interrompt pas le service de guidage et assure une continuité du service.

Selon une variante du procédé de l'invention, la découpe du trajet en
portions est suivie d'une étape d'attribution d'un degré de difficulté d'obtention
d'une localisation sur une portion respective; et en ce que I'étape de vérification
de l'existence d'une difficulté se base sur ce degré de difficulté. De cette facgon,
chaque obstacle a la bonne réception des signaux sur chaque portion du trajet
est connu a l'avance. Un degré de difficulté peut ainsi étre attribué a une portion
et étre utilisé par la suite pour confirmer une erreur dans le calcul de la

localisation.

Selon une variante, une difficulté d'obtention d'une localisation est
rencontrée lorsque la localisation de I'objet mobile se trouve a I'extérieur d'un
zone géographique préalablement définie. Selon cette variante, le précédé de
guidage comprend une définition d'une zone de guidage au-dela de laquelle
I'application de guidage considérera que la localisation calculée par un moyen de
location s'écarte de l'itinéraire préétabli. Cette information permet a I'application
de guidage de prendre des mesures, en particulier la vérification du degré de

difficulté d'obtention par le calcul d'une localisation sur la portion en question.
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Selon une autre variante, la localisation étant basée sur un calcul,
I'étape de vérification de I'existence d'une difficulté d'obtention d'une localisation
par le calcul consiste a vérifier la validité du calcul de la localisation. Cette
variante est intéressante car elle ne nécessite pas de connaissance préalable de
la difficulté d'obtention d'une localisation sur une portion donnée. Selon cette
variante, le degré de difficulté est évalué a réception d'une localisation.
L'application vérifie les étapes du calcul qui a été réalisé, et vérifie également les
parameétres pris en considération pour ce calcul afin de conclure si oui ou non le

calcul est fiable ou non.

Selon une variante, I'objet mobile peut étre localisé par au moins deux
moyens de localisation, et si le résultat du calcul de la localisation calculée par un
premier moyen de localisation est considéré comme ayant rencontré une
difficulté, I'application de guidage requiert I'obtention d'un calcul d'une autre
localisation par ledit deuxieme moyen de localisation. Cette caractéristique a pour
avantage de faire appel a une pluralité de moyens de localisation dans le but
d'obtenir une succession de localisations jusqu'a ce que la localisation soit

obtenue sans difficulté.

Selon une autre variante du procédé, I'objet mobile peut étre localisé
par au moins deux moyens de localisation, et I'application est apte a requérir une
localisation par lesdits moyens de localisation, I'application retenant, parmi les
deux localisations obtenues, celle qui a la plus forte probabilité de représenter la
localisation réelle de I'objet mobile. Cette caractéristique est avantageuse car le
calcul de la localisation est obtenu par une pluralité de moyens de localisation

simultanément.

Selon une variante, en cas de difficulté d'obtention d'une localisation, et
si l'existence d'une difficulté d'obtention d'une localisation sur la portion est
avérée, l'application émet un message a destination de I'objet mobile apte a
informer [l'utilisateur de l'incapacité a fournir des informations de guidage. De
cette facon, lorsqu'un calcul de la localisation n'est pas fiable en raison de
difficultés de calcul rencontrées sur la portion en question, l'utilisateur est

informé de cette difficulté. L'utilisateur ne regoit éventuellement pas d'instructions
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de guidage suite a cette difficulté; cependant le service de guidage n'est pas

interrompu et se poursuit par le calcul d'une nouvelle localisation.

Selon un aspect matériel, l'invention se rapport a un dispositif de
traitement de données apte a recevoir des données de localisation relative a un
objet mobile et a fournir, au cours du déplacement de I'objet mobile sur un trajet
préétabli, des informations de guidage, ledit trajet ayant été préalablement
découpé en une pluralité de portions, caractérisé en ce qu'il comprend des
moyens pour vérifier I'existence d'une difficulté d'obtention d'une localisation sur
une portion, des moyens pour poursuivre le guidage de I'objet mobile en fonction

du résultat de cette vérification.

Selon une variante, le dispositif comprend des moyens pour stocker un

degré de difficulté d'obtention d'une localisation sur une portion respective.

Selon une variante, le dispositif comprend des moyens pour juger
qu'une difficulté existe lorsque la localisation de I'objet mobile (MOB) se trouve a

I'extérieur d'une zone géographique (Z) préalablement définie.

Selon une variante, le dispositif comprend des moyens pour vérifier la

validité du calcul de la localisation.

Selon une variante, le dispositif comprend des moyens pour obtenir une
localisation de I'objet mobile par l'intermédiaire d'au moins deux moyens de
localisation, et des moyens pour requérir une premiére localisation par un
premier moyen et des moyens pour requérir une localisation par ledit deuxiéme
moyen de localisation lorsque le résultat du calcul de la localisation calculée par
le premier moyen de localisation est considéré comme ayant rencontré une

difficulté.

Selon une variante, le dispositif comprend des moyens pour requérir
une localisation de I'objet mobile par I'intermédiaire d'au moins deux moyens de
localisation, des moyens pour retenir, des moyens pour retenirla localisation qui a

la plus forte probabilité de représenter la localisation réelle de I'objet mobile.
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Selon une variante, le dispositif comprend des moyens aptes a émettre
un message a destination de I'objet mobile apte a informer ['utilisateur de
l'incapacité a obtenir sa localisation lorsqu'une difficulté d'obtention d'une

localisation par le calcul sur la portion en question est avérée.

Enfin, l'invention a pour objet un programme d'ordinateur comprenant
des instructions de code qui, lorsqu'elles sont exécutées par un procésseur
réalisent, en cas de difficulté d'obtention d'une localisation de I'objet sur une
portion donnée, une étape de vérification de I'existence d'une difficulté

d'obtention d'une localisation par le calcul sur la portion en question.

L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit,

donnée a titre d'exemple et faite en référence aux dessins annexés.

Les figures:

La figure 1 représente un systéme sur lequel peut étre mise en ceuvre

I'invention.

La figure 2 est un algorithme illustrant les différentes étapes du procédé

de guidage conforme a l'invention.

Description détaillée d'un exemple de réalisation illustrant 'invention

La figure 1 représente un systéme informatique SYS sur lequel peut étre
mise en ceuvre linvention ainsi qu'un trajet TRJ qu'un individu IND est

susceptible de parcourir.

Le systéme comprend un objet mobile MOB et un serveur de localisation

SRV. Le serveur SRV stocke une application de guidage APP.

L'objet mobile MOB est porté par l'individu et est utilisé pour localiser

l'individu au cours de son déplacement.

L'application APP est apte a recevoir des données de localisation relative

a I'objet mobile de la part de moyens de localisation MLOC connus de I'homme du
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métier. Un moyen de localisation est par exemple un systéme GPS (Gobal

Positionning System).

L'application APP est également apte a fournir des informations de
guidage destinée a l'utilisateur de I'objet mobile MOB. Les informations de
guidage sont accessibles par exemple au moyen d'un écran de I'objet mobile que
l'utilisateur peut lire. Les informations de guidage généralement fournies sont une
carte sur laquelle apparait la position de I'objet mobile et litinéraire prévu pour

une portion donnée du trajet TRJ a réaliser.

A noter que la réception des données de localisation et la fourniture des

informations de guidage peuvent étre réalisées par deux applications distinctes.

Dans notre exemple, I'utilisateur parcours un trajet TRJ divisé en deux
portions. Dans notre exemple, les deux portions sont des segments de droite S1
et S2.

Selon le procédé de l'invention, en cas de difficulté d'obtention d'une
localisation par le calcul sur une portion donnée, I'application APP vérifie la

difficulté d'obtention d'une localisation par le calcul sur la portion en question.

Selon une variante, une zone Z est définie au dela de laquelle
I'application de guidage APP considere que la localisation calculée de l'objet
mobile s'écarte du parcours préétabli. Lorsque la localisation calculée par les
moyens de localisation se trouve en dehors de la zone Z, I'application de guidage
conclue que I'objet mobile s'écarte du segment en question. L'application vérifie

alors la difficulté de calcul d'une localisation sur le segment en question.

La difficulté d'obtention peut étre évaluée de deux facons différentes.
Selon une premiére solution, la découpe du trajet en portions est suivie d'une
étape d'attribution d'un degré de difficulté d'obtention d'une localisation sur une
portion respective; I'étape de vérification de la difficulté se base sur ce degré de
difficulté. Selon une deuxiéme solution, I'étape de vérification de la difficulté

consiste a vérifier la validité du calcul de la localisation.
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Ces deux solutions peuvent étre mises en ceuvre indépendamment ou
en combinaison. Ainsi, si une des solutions n'est pas une fonction offerte par

I'application de guidage, cette derniere se contente de la deuxiéme solution.

S les deux solutions sont utilisées en combinaison, deux variantes

d'utilisation V1 et V2 se présentent:

Variante V1: I'application vérifie la fiabilité d'un calcul de localisation

successivement en utilisant 'une ou l'autre des solutions

Variante V2: I'application vérifie la fiabilité d'un calcul de localisation en

utilisant les deux solutions simultanément.

La figure 2 est un algorithme illustrant les différentes étapes d'un
exemple basé sur la variante V1 décrite ci-dessus. Dans cette varainte V1,
considérons que I'application vérifie dans un premier temps le degré de difficulté
d'obtention d'une localisation par le calcul, et lorsque ce degré n'est pas

disponible, dans un deuxieme temps, la validité du calcul de la localisation.

Considérons que l'application ait recu des informations sur le trajet AC
que l'utilisateur souhaite parcourir et que le trajet soit découpé en segments AB
et BC.

Dans notre exemple, I'application recgoit la localisation de I'objet mobile

en permanence afin d'assurer un guidage optimal.

En référence a la figure 2, lors d'une premiére étape initiale ET1,
I'application regoit, au cours du déplacement de I'objet mobile MOB, la

localisation calculée de I'objet mobile par les moyens de calcul.

Lors d'une deuxiéme étape ET2, I'application vérifie que la localisation

calculée se trouve bien dans la zone prédéfinie Z.

Deux cas se présentent alors selon que la localisation se trouve dans la

zone Z ou hors de la zone Z.
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S la localisation obtenue se trouve dans la zone Z, le procédé de
guidage se poursuit normalement lors dune étape ET31 lors de laquelle
I'application transmet une information de guidage a destination de ['utilisateur
pour le guider lors de son déplacement. Une fois linformation de guidage

transmise, I'application reboucle a I'étape ET1.

A l'inverse, si la localisation calculée par les moyens de calcul se trouve
hors de la zone Z, I'application vérifie, lors d'une étape ET32 la fiabilité de la
localisation calculée en consultant le degré de difficulté de calcul d'une
localisation sur le segment en question. Le degré de difficulté peut étre obtenu
selon deux modes de réalisation M1 et M2. Chaque mode M1 et M2 comprend
plusieurs étapes (ET41,ET51,ET52,ET61,ET62,ET63) et (ET42,ET53,ET54),

respectivement.

Selon un premier mode de réalisation M1 du procédé de l'invention, a
chaque segment du trajet est associé un degré de difficulté de calcul d'une
localisation. Par exemple, si un segment comprend un passage couvert ou un
souterrain, lieu ou un signal GPS peut étre partiellement ou totalement atténué,
ce segment sera associé a un degré de difficulté faible. Par contre, si le segment
ne comprend aucun obstacle a la propagation des signaux, le degré de difficulté

du calcul de la localisation obtenu sur cette portion sera considéré comme bon.

Selon ce premier mode, I'étape ET32 est suivie d'une étape ET41 au
cours de laquelle I'application APP obtient pour chaque segment S1 et S2 les
degrés de difficulté d'obtention d'une localisation d'un individu sur le segment en
question. Dans notre exemple, le segment S1 est associé a un degré D1
indiquant qu'une localisation sur le segment S1 est fiable. Dans notre exemple, le
segment S2 est associé a un degré D2 indiquant qu'une localisation sur le

segment S2 n'est pas fiable.
La suite du procédé de guidage est fonction du degré de difficulté.

Considérons que I'objet mobile est localisé sur le segment AB. On a vu

précédemment que le degré de difficulté du calcul d'une localisation associé a ce
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segment est fiable. Dans ce cas, I'application réalise lors d'une étape ET61 une

action préétablie, par exemple

Y

L'action consistant a interrompre le service car [I'application

considére que I'utilisateur s'est écarté du trajet prévu au préalable;

- Laction consistant a recalculer la localisation et vérifier que le calcul

de la localisation était erroné ou pas;

- Laction consistant a requérir une position par l'intermédiaire d'un

autre moyen de localisation

- Qu toute autre action envisageable assurant une continuité du

service de guidage.

Considérons que I'objet mobile est localisé sur le segment BC. On a vu
que le degré de difficulté du calcul d'une localisation associé a ce segment est
considéré comme non fiable. L'application constate lors d'une étape ET52 que le
degré de difficulté de la localisation recu est tel que le localisation calculée n'est
pas fiable. Dans ce cas, I'application réalise lors d'une étape ET62 une action

préétablie. Les variantes suivantes illustrent I'action en question:

Selon une premiéere variante, I'application transmet un message a
destination de Il'utilisateur lui informant des difficultés de localisation rencontrées
et que l'utilisateur ne recevra pas d'information de guidage tant que les difficultés

n'auront pas cessées.

Selon une deuxiéme variante, I'application peut requérir 'utilisation d'un
autre moyen de localisation, de préférence plus fiable que celui actuellement
utilisé et qui soit adapté a I'environnement associé au segment BC. S'il existe un
autre moyen de localisation, de préférence plus adapté, I'application de guidage
requiert I'obtention d'un calcul d'une autre localisation par ledit deuxieme moyen
de localisation. L'application regoit en retour la localisation et répéte les étapes

précédentes.
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S I'objet mobile peut étre localisé par au moins deux moyens de
localisation, I'application peut aussi requérir une localisation par lesdits moyens
de localisation, I'application retenant, parmi les deux localisations obtenues, celle

qui a la plus forte probabilité de représenter la réalité.

Selon un deuxieme mode de réalisation du procédé de l'invention, si
I'application ne dispose pas de d'information de difficulté relative aux segments
d'un trajet, I'application peut en guise d'alternative, prendre en compte lors d'une
étape ET42 les informations liées aux signaux utilisés pour évaluer la difficulté
d'une localisation basée sur de tels signaux. Prenons I'exemple des signaux GPS.
Une localisation GPS est souvent associée a un parameétre appelé HDOP
(Horizontal Dilution). Ce parametre HDOP traduit la répartition horizontale des
satellites utilisés pour le calcul de la localisation. Dans une rue étroite par
exemple, la visibilité du ciel est assez réduite, et de ce fait, on ne voit que les
satellites qui se trouvent a la verticale de I'objet mobile. Dans ce cas, le
parametre HDOP indique une faible dilution horizontale des satellites, ce qui se
traduit par une erreur du calcul de la localisation. Ainsi, si ce parametre indique
que les signaux sont horizontalement trés rapprochés entrainant une erreur de
localisation importante. Ce parametre permet donc d'identifier qu'une incertitude
importante est associée a la localisation GPS. L'application peut alors considérer,
grace a cette vérification, que le calcul de la localisation sur le segment considéré
est fiable ou non. Selon le degré de difficulté du calcul, I'application réalise les

étapes ET53 et ET54 identiques aux étapes ET62 et ET63, respectivement.

Ce deuxieme mode de réalisation ne se limite pas aux signaux GPS mais
peut s'appliquer a tout type de signaux pour lesquels une vérification de la

validité du calcul est possible.
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Revendications

1. Procédé de guidage d'un individu (UT) équipé d'un objet mobile
(MOB) apte a étre localisé par l'intermédiaire de moyens de localisation (MLOC)
et a recevoir, au cours du déplacement de I'objet mobile sur un trajet (TRJ)
préétabli, des informations de guidage issues d'une application de guidage (APP),
ledit trajet ayant été préalablement découpé en une pluralité de portions (S1,32),
caractérisé en ce qu'il comprend, en cas de difficulté d'obtention d'une
localisation de I'objet sur une portion donnée, une étape de vérification de
I'existence d'une difficulté d'obtention d'une localisation sur la portion en
question, et en ce que la suite du procédé de guidage est fonction du résultat de

I'étape de vérification.

2. Procédé de guidage selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
découpe du trajet (TRJ) en portions (S1,32) est suivie d'une étape d'attribution
d'un degré de difficulté d'obtention d'une localisation (D1,D2) sur une portion
respective (S1,S2) ; et en ce que I'étape de vérification de I'existence d'une

difficulté se base sur ce degré de difficulté (D1,D2).

3. Procédé de guidage selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce
qgu'une difficulté d'obtention d'une localisation est rencontrée lorsque la
localisation de I'objet mobile (MOB) se trouve a Iextérieur d'un zone

géographique (Z) préalablement définie.

4. Procédé de guidage selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
localisation est basée sur un calcul, et en ce que I'étape de vérification de

I'existence d'une difficulté consiste a vérifier la validité du calcul de la localisation.

5. Procédé de guidage selon la revendication 1, caractérisé en ce que
I'objet mobile (MOB) peut étre localisé par au moins deux moyens de localisation,
et en ce que si le résultat du calcul de la localisation calculée par un premier
moyen de localisation est considéré comme ayant rencontré une difficulté,
I'application de guidage requiert I'obtention d'un calcul d'une autre localisation

par ledit deuxiéme moyen de localisation.
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6. Procédé de guidage selon la revendication 1, caractérisé en ce que
I'objet mobile peut étre localisé par au moins deux moyens de localisation, et en
ce que Il'application requiert une localisation par lesdits moyens de localisation,
I'application retenant, parmi les deux localisations obtenues, celle qui a la plus

forte probabilité de représenter la localisation réelle de I'objet mobile.

7. Procédé de guidage selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'en
cas de difficulté d'obtention d'une localisation, et si I'existence d'une difficulté
d'obtention d'une localisation sur la portion est avérée, I'application émet un
message a destination de I'objet mobile apte a informer [I'utilisateur de

l'incapacité a fournir des informations de guidage.

8. Dispositif de traitement de données (SRV) apte a recevoir des
données de localisation relative a un objet mobile (MOB) et a fournir, au cours du
déplacement de I'objet mobile sur un trajet (TRJ) préétabli, des informations de
guidage, ledit trajet (TRJ) ayant été préalablement découpé en une pluralité de
portions(S1,S2), caractérisé en ce qu'il comprend des moyens pour vérifier
I'existence d'une difficulté d'obtention d'une localisation sur une portion, des
moyens pour poursuivre le guidage de I'objet mobile en fonction du résultat de

cette vérification.

9. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend
des moyens pour stocker un degré de difficulté (D1,D2) d'obtention d'une

localisation sur une portion respective (S1,52).

10. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend
des moyens pour juger qu'une difficulté existe lorsque la localisation de I'objet
mobile (MOB) se trouve a I'extérieur d'un zone géographique (Z) préalablement

définie.

11. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend

des moyens pour vérifier la validité du calcul de la localisation.

12. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend

des moyens pour obtenir une localisation de I'objet mobile par I'intermédiaire d'au
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moins deux moyens de localisation, et des moyens pour requérir une premiere
localisation par un premier moyen et des moyens pour requérir une localisation
par ledit deuxieme moyen de localisation lorsque le résultat du calcul de la
localisation calculée par le premier moyen de localisation est considéré comme

ayant rencontré une difficulté.

13. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce qu'il comprend
des moyens pour requérir une localisation de I'objet mobile par l'intermédiaire
d'au moins deux moyens de localisation, des moyens pour retenir la localisation
qui a la plus forte probabilité de représenter la localisation réelle de I'objet

mobile.

14. Dispositif selon la revendication 13, caractérisé en ce qu'il comprend
des moyens aptes a émettre un message a destination de I'objet mobile apte a
informer ['utilisateur de l'incapacité a obtenir sa localisation lorsqu'une difficulté

d'obtention d'une localisation par le calcul sur la portion en question est avérée.

15. Programme d'ordinateur comprenant des instructions de code qui,
lorsqu'elles sont exécutées par un processeur réalisent les étapes du procédé

définies dans I'une des revendications 1 a 7.
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