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Udelom riefenia je zniZit vplyv parazit-
nych rezonancif pochédzajiicich od rdmu a-
paratiry a jeho sti€asti ako i mechanickych
Sumov z okolia na proces merania modulov
pruZnosti rezonandnou metdédou. Toto.sa do-
siahne drZiakom elektromechanického me-
ni¢a — hudi€a alebo snimada, ktorého pev-
na cast spojend s rdmom mé zdvesny bod LLLL LS
nastavitelny do lubovolnej polohy, k nemu 4
je pripojend cez pruZinu seizmickd hmota 3
pozostdvajica z menita a telesa.
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Vyndlez sa tyka drZiaka elektromechanic-
kého menifa v zariadeni na meranie dyna-
mickych modulov pruZnosti, resp. rychlosti
Sirenia pozdiZneho alebo torzného vlnenia
rezonanfnou metédou.

Doteraz zname drZiaky elektromechanic-
kych menifov — budifa a snimacfa, pripad-
ne spdsoby ich upevnenia k ramu aparata-
ry sa vyznaduji tuhostou kon$trukcie. PoZa-
duje sa splnenie podmienky spodivajicej v
tom, aby rezonan¢ng frekvencia 1. tvaru
kmitania drZiaka alebo s nim spojenych dal-
Sich upeviiovacich pripravkov bola nad pra-
covnym frekvenénym rozsahom merania. Ti-
to podmienku je taZko splnit ak merané
vzerky su malé a z materidlu s vysokou hod-
notou modulu pruZnosti. Désledkom je po-
tom pritomnost parazitnych rezonancii v
pracovnej frekvendnej oblasti, ktoré sa ob-
javuja pri preladovani generatora napéja-
jiceho budid.

Dal3im nedostatkom takéhoto rieSenia je
lahky prechod mechanickych Sumov z oko-
lia priamo na elektromechanické menice.
Snima¢ zaznamendva superpoziciu uZitod-
ného signdlu a mechanickych Sumov, €o si
pri slabSich signdloch vyZaduje zaradit e-
lektronicky filter potld¢ajici Sumy. Nepriaz-
nivy vplyv Sumov sa vyrazne prejavuje u u-
sporiadani zaloZenych na kmitani kvézivol-
nej vzorky v usporiadani podla Spinnera a
Teffta zvlaSt vhodného pre merania pri vy-
sokych teplotach.

Spomenuté nedostatky sa odstrdnia kon-
Strukciou drZiaka elektromechanického me-
ni¢a podla tohoto vyndlezu, ktorého pod-
steta spo€iva v tom, Ze elektromechanické
menite sl upevnené na telesd, hmotnost
ktorych prevySuje hmotnost kmitajicich sa-
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dastl vratane vzorky aspoil 10krét a tieto
st zavesené na pruZiny, ktoré si druhym
koncom upevnené k rdmu aparatiry, pripad-
ne k stene budovy. Odstrénenie vySSie spo-
menutych nedostatkov je zaloZené na vlast-
nostiach takto vytvoreného oscildtora z pru-
Ziny a seizmickej hmoty. Jeho vlastnt frek-
venciu treba volit v oblasti velmi nizkych
frekvencii do 3 Hz. Seizmické hmoty potom
predstavujti prakticky nehybné body, na
ktoré sa neprendSaji mechanické Sumy z
okolia, ktorych frekvencie predstavuji de-
siatky aZ stovky Hz. Takéto mechanické od-
filtrovanie Sumov je velmi G¢inné a nie je
uZ potom potrebny elektronicky filter v ob-
vode snimafa kmitov. Tak isto je od Sumov
odizolovana i vzorka, ktord je upevnend ku
kmitajucim Castiam meniov. Zaroveii sa vy-
luduje i vplyv moZnych parazitnych rezo-
nancii rdmu a s nim spojenych upevilova-
cich pripravkov. Tym sa zniZuju poZiadav-
ky na tuhost ich konStrukcie.

Na vykrese je zndzorneny priklad drZia-
ka elektromechanického menifa podla vy-
ndlezu. Pevnd Cast drZiaka je pripevnena k
ramu 1 aparatory a predstavuje ju kriZovo-
otofna sistava 2, v ktorej zdvesny bod 3
m4 tri stupne volnosti. K zdvesnému bodu
J je jednym koncom upevnend pruZina 4,
na jej druhy koniec je zavesené teleso 5,
ku ktorému je upevneny elektromechanicky
menié 6.

DrZiak meniov podla vynalezu sliZi ako
¢ast mechanického obvodu aparatiry na
meranie dynamickych modulov pruZnosti
rezonantnou metdédou. Do obvodu patria
dva takéto drZiaky, k meni¢om je upevnené
vzerka, napr. v usporiadani podla Spinnera
a Tcffta, na zdvesoch.

PREDMET VYNALEZU

DrZiak elektromechanického menida k a-
paratire na rezonan¢né meranie dynamic-
kych modulov pruZnosti vyznadeny tym, Ze
k zdvesnému bodu {3) majicemu tri stupne
volnosti vo¢i rdmu (1) aparatiry je upev-

nend pruZina (4}, na ktort je zavesena seiz-
mickd hmota pozostdvajica z telesa (5) a k
nemu pripeviieného elektromechanického
menica (6).

1 list vykresov
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