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(54) Pohonné za¥izeni okrouhlého pletaciho stroje
ReSeni se tyk4 provedeni zafizeni okrou- %

hlého pletactho stroje pro vyrobu punéochové-
ho zboZi, které obsahuje dva pohonné elektro-
motory. KaZdy elektromotor je separatné kine- ]
maticky napojen na ozubeny satelit pfevodové- ]
ho dstroji. Ozubeny satelit je potom svym uné-

SeCem spojen s jehelnim valcem stroje. Pfevo-

dové astroji je bud diferencialni nebo planeto- [
vé.
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Vynélez se tyka pohonného zafizeni okrou-
hiého pletaciho stroje pro vyrobu pun¢ochové-
ho zboZi, které obsahuje dva pohonné elektro-
motory.

Jsou znamy okrouhlé pletaci stroje pre vyro-
bu pundochového zboZi, které jsou opatfeny
vratnym mechanismem, ktery pohéni jehelni
vélec pFi pleteni paty nebo Spice tpletu. Tento
vratny mechanismus je k jeheinimu valci kine-
maticky pfipojen prostfednictvim tzv. patové
spojky. Tato patovd spojka k jehelnimu vilci
bud pfipojuje zminény vratny mechanismus,
nebo pfimo pohonny elektromotor stroje. Bez
ohledu na toto je b&hem celého pletaciho cyklu
vratny mechanismus stile pohan&n. U strojl
s vysokymi otdckami tento pohon znaéné zate-
Zuje svymi setrvainymi hmotami celou kon-
strukci stroje a pusobi tak nepfimo na omezo-
vani ot4dek stroji pfi rotaénim pletent.

Tato nevyhoda jak zndmo, je feSena zaraze-
nim druhé spojky do pohonného systému, ktera
vylu€uje z ¢innosti vratny mechanismus pfi ro-
tacnim pohonu jehelniho valce. Toto Feleni je
pomérné naro¢né na synchronizaci obou spo-
Jek, které nyni pohonné zafizeni stroje obsahu-

Je.

Nevyhody tohoto zafizeni odstrafiuje Fedeni
znamé z brit. pat. ptihl. & 2 151 044, kde k po-
honu stroje je pouzit elektromotor, ktery je
ovladéan elektrickymi obvody, které zpusobuji
zménu jeho smyslu otadeni. Toto Fefeni sebou
ale nese viechny znamé dasledky, jako je zvét-
Sujici se viile v zubech ozubenych kol a z toho
plynouci rdzy pfi zméné otaceni. Nezanedba-
telny vliv ma také sloZitost elektrickych regu-
laénich a Fidicich obvodd.

Ukolem vynalezu je v podstat€ odstranit vy-
Se uvedené nevyhody, coZ je splnéno tim, Ze
kazdy elektromotor je kinematicky separdtné
napojen na nejméné jeden satelit pfevodového
ustroji, ktery je kinematicky spojen s jehelnim
vélcem stroje.

Vyhodou vynalezu je ta skutenost, Ze hnaci
elektromotory se otaceji jen jednim smérem,
pouze jejich otalky jsou vlivem pouZiti ménice
proménné, ¢imZ se dosahuje zmény sméru oté-
Ceni unasede satelitu a tedy i jehelniho vélce.

Zatizeni podle vynalezu je v ptikladném pro-
vedeni znazornéno na vykresech, na nichZ zna-
&

obr. 1 schematicky pohon stroje dvéma mo-
tory prostfednictvim diferencidlniho prevodu,

obr. 2 schematicky pohon stroje prostfednic-
tvim dvou motort a planetového prevodu,

obr. 3 graf prib&hu otalek elektromotori.

Znamy jednovalcovy okrouhly pletaci stroj
pro vyrobu punochového zboZi je opatfen je-
helnim vélcem 1, Na jehelnim valci 1 je pevné
nasazena trubka 2. Trubka 2 je oto¢né uloZena
ve sk¥ini 30 diferencialniho prevodového Gstro-
ji, které obsahuje nasledujici dilce. Na trubce 2
Je upevnény na unagec¢i nejméné jeden ozubeny
satelit 3. Kazdy ozubeny satelit 3 zabir4 na jed-
né strané s hornim kuZelovym ozubenym ko-
lem 4 pevné spojenym s elnim ozubenym ko-
lem 5. Na druhé stran€ zabira kazdy ozubeny
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satelit 3 se spodnim kuZelovym ozubenym ko-
lem 6 pevné spojenym s &elnim ozubenym ko-
lem 7. Vy%e zminéni ozubenid kola 4, 3, 6,
7 jsou oto¢né uloZena na trubce 2. S Celnim
ozubenym kolem 5 je v zadbéru &elni ozubené
kolo 8 pevné uspofidané na htideli 9. H¥idel 9
je pohanéna jednim elektromotorem 10, jehoZ
otaCky jsou Fizeny méni¢em. S &elnim ozube-
nym kolem 7 je v zabéru ¢elni ozubené kolo 11
upevnéné na h¥ideli 12 druhého elektromotoru
13. Oba elektromotory 10, 13 jsou upevnény na
spodku sk#iné 30.

Funkce v{3e popsaného zafizeni je nasleduji-
ci. Smér otadeni obou elektromotort 10, 13 je
opacny. Pfi rota¢nim pleteni se elektromotor
10 ota¢i vidy vy$simi otd¢kami nez elektromo-
tor 13. Prostfednictvim zminénjych ozubenych
kol 8, 5, 4, resp. 11, 7, 6 pohani oba elektromo-
tory 10, 13 ozubené satelity 3, které potom oté-
¢&i pomoci trubky 2 jehelnim vélcem 1. Otacky
jehelntho vélice 1 tedy vyplyvaji z rozdilu ota-
¢ek elektromotortt 10, 13. Elektromotor 13
s niz§imi otackami nemé vliv na smé&r otadeni
jehelntho vélce 1, ktery je tedy uréen smysiem
otégek elektromotoru 10, Méni¢ potom Fid{ ve-
likost otacek jehelniho valce 1.

Jestlize se plete vratnym chodem jehelniho
vélce 1, pak se elektromotor 13 ota¢i konstan-
tnimi otackami a otacky elektromotoru 10 jsou
potom méni¢em periodicky méné&ny tak, Ze
Jsou vys¥{ a niz¥i o stejnou hodnotu, nez otacky
elektromotoru 13. V dtsledku toho se ozubené
satelity 3 otad&{ tim smérem, kterému odpovidaji
vy33i otacky kuZelovych ozubenych kol 4, resp.
6. Pfi shodnych otackach se pak ozubené sate-
lity 3 neot4di a jehelni vélec 1 stoji, coZ jsou
ptipady tvrati chodu jehelniho valce 1. Prib&h
otacek jehelniho vélce 1 je znazorn&n kfivkou
X (obr. 3). Pfimkou A jsou zndzornény otacky
elektromotoru 13. Pohyb v jednom sméru je
dén vnitfni plochou mezi pfimkou A a kfivkou
X, a to nad pfimkou A a pohyb v druhém smé-
ru je dén identickou plochou pod pfimkou A.
Na vodorovné ose je vynesen ¢as t a na svislé
ose ota¢ky n. Pfi tomto provedeni jsou pomér-
né& znacné dynamické sily u elektromotoru, kte-
ry méni otdcky. Jejich sniZeni na polovinu je
moZné Fizenim otaek obou elektromotort
omezujici frekvenci obou elektromotord.

V rdmci vynélezu miZe byt misto diferencial-
ni pfevodovky pouZita i planetova pfevodovka,
kde se vyskytuji pouze &elni ozubeni kola. Na
obr. 2 je takovato pfevodovka znazorné&na. Na
trubce 2 jsou upevnény svymi uné$eci planeto-
vé satelity 14. Kazdy planetovy satelit 14 zabi-
rd na jedné strané s vnitfnim ozubenym kolem
15 pevné spojenym s ozubenym kolem 16. Na
druhé strané zabira kazdy planetovy satelit 14 s
vnéjsim ozubenym kolem 17 pevné spojenym
s ozubenym kolem 18. Vy¥e zmin&n4 ozubeni
kola 15, 16, 17, 18 jsou oto¢né& uloZena na trub-
ce 2. Ozubené kolo 16 je v zdb&ru s ozubenym
kolem 19 upevnénym na h¥ideli elektromotoru
20. Ozubené kolo 18 je v zab&ru s ozubenym
kolem 21 upevnénym na hiideli druhého elek-
tromotoru 22 ovladaného méni¢em. Funkce to-
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hoto planetového zafizeni je stejnd jako u dife-
rencialniho pfevodu.
Uvedené FeSeni maji tu vyhodu, Ze piné€ od-

CS 266 940 B1
4

strafiuji patovou spojku. Pribéh otacek ve
vratném chodu pak lze pomoci mé&nige, resp.
meéni¢i vhodné ménit, pFicemZ elektromotory
se vidy otadeji jednim smérem.

PREDMET VYNALEZU

1. Pohonné zafizeni okrouhlého pletaciho
stroje pro vyrobu puncochového zboZi, které
obsahuje dva pohonné elektromotory, vyzna-
dujici se tim, Ze kazdy elektromotor (20, 22, 10,
13) je kinematicky separdtné napojen na ale-
spoii jeden satelit (14, 3) pfevodového Ustroji,
ktery je kinematicky spojen s jehelnim vélcem
(1) stroje.

2. Pohonné zafizeni podle bodu 1, vyznacuji-
ci se tim, Ze satelit (14, 3) je pevné uspofadan
na trubce (2) spojené s jehelnim vélcem (1), p¥i-
&emZ je v zdbéru s jednim ozubenym kolem

(15, 4), které je kinematicky napojeno prostred-
nictvim dalSich ozubenych kol (16, 19, 5, 8) na
jeden elektromotor (20, 10) a dale je satelit (14, -
3) v zédb&ru s druhym ozubenym kolem (17, 6),
které je kinematicky napojeno prostfednictvim
dal3ich ozubenych kol (18, 21, 7, 11) s druhym
elektromotorem (22, 13).

3. Pohonné zafizeni podle bodu 2, vyzna&uji-
ci se tim, Ze ozubend kola (15, 17, 4, 6), kter4 za-
biraji do satelitu (14, 3) jsou oto¢né uloZena na
trubce (2) spojené s jehelnim vélcem (1) stroje,
a to nad a pod upevnénim satelitu (14, 3).

3 vykresy
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